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KAPITOLA 1
ZAKLADNI VLASTNOSTI

Tato kapitola podava zakladni informace o "vlastnostech"
uvedeného produktu.
Pfed pouzitim tohoto zafizeni si pozorné prectéte manual.

1.1 Informace pred uvedenim ménice do provozu 1
1.2 Zakladni konfigurace
1.3 Konstrukce 4

<Pouzité zkratky>

* PU
Ovladaci a parametriza¢ni jednotka
(FR-PUO4)

* Méni¢
Tranzistorovy frekvencni méni¢ Mit-
subishi typova fada FR-E500

* Pr.
Cislo parametru

Kapitola 1

Kapitola 2

Kapitola 3

Kapitola 4
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1.1 Informace :Fed uvedenim ménice do : rovozu
ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

1.1.1 Bezpecnostni opatieni pfi provozu ménice

Tento manual je ur€en pro tranzistoroveé frekvencni ménice typove fady FR-E500.
snizeni jeho Zivotnosti, nebo v horSim pfipadé dojde ke zni€eni samotného ménice.
DodrZeni zasad pro praci s méniCem prfesné podle informaci v kazdé kapitole, jakoZz
i bezpec€nostnich predpist a instrukci uvedenych v tomto manualu, zaruc¢i spravnou
¢innost frekvenéniho ménice.

Informace tykajici se parametrizac¢ni jednotky (FR-PUO4, -DUO04), volitelného pfislu-
Senstvi, a pod., jsou k dispozici v pfislusnych manualech.

(1) Vybaleni a kontrola vyrobku

Vybaleni ménie a ovéreni vykonu z typového Stitku na Celni strané pfistroje. Vyrobni
Stitek na boc¢ni strané zarucuje uplnost a neporusenost vyrobku.

1) Typ ménice

Typovy Stitek Vyrobni Stitek

L ) MITSUBISHI INVERTER
Typovy stitek s ozn. vykonu Rozsah vstupnich MO FR-E540-0.4K-EC [« TYP
hodnot (A, V, Hz) —| weur menice

Rozsah vystupnich—>| oureur
hodnot (A, V, Hz)

Vyrobni €islo —| s @
D

Vyrobni Stitek

FR-E540-0.4K-EC
i i

Typ ménice Verze

® Vyznam jednotlivych symboll v oznaéeni typu ménice

FR -|E540/- | 04 |[K - EC

Symbol | Napéjeci napéti
Trifazova verze

Vykon ménice

vyjadreny v "kW"
E540 380 - 400V AC 2 y
Jednofazova verze
E520S 200 - 240V AC

2) Prislusenstvi
Navod k obsluze

Pokud zjistite v tomto manualu jakoukoli nesrovnalost, chybu, nedostatek atd., spojte se
s vaSim obchodnim zastoupenim.



ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

(2) Priprava pristroje a jeho soucasti potrebnych k provozu

Ménic¢ a jeho pfisluSenstvi se pfipravuje v zavislosti na druhu a zpusobu jeho pouziti.
Vybaveni a soucasti nezbytné pro pfipravu ménice jsou dale podrobnéji popsany na
strané 46.

(3) Montaz

Pro zajisténi maximalni Zivotnosti a vysoké vykonnosti pfi provozu, je nutné instalovat
méni¢ do vhodného prostoru, ve spravné poloze, s pfedepsanym volnym prostorem
okolo ménice. (podrobnosti na str. 11.)

(4) Zapojeni

PFipojeni napajeni, motoru a ovladacich signall (Ffidicich signal) na svorkovnici. Ddle-
Zité upozornéni: Spatné zapojeni zpusobi zni€eni ménice a perifernich zafizeni. (viz str.
13.)




1.2 Zakladni zpusob zapojeni ménice
ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

1.2.1 Zakladni zpusob zapojeni ménice

Uvedené schéma zapojeni je pfedepsano pro funkéni provoz meénice. PFislusné periferni
zafizeni je nutné peclivé vybirat a upravit propojeni tak, aby byla zajisténa jejich spravna
funkce. Nevhodny zpuUsob konfigurace a propojeni mdze zpusobit nespravnou c¢innost
ménice, znacné snizeni jeho Zivotnosti a v nejhorsim pfipadé zniCeni samotného mé-
nice. PFi praci s méni¢em dodrZujte zasady popsané v tomto manualu. (Informace pro
pfipojeni perifernich zafizeni, najdete v pfislusnych manualech.)

Nazev Popis

Pouzivejte napajeni v rozsahu dovole-
Napajeci ného napajeciho napéti pfesné stano-
zdroj veného pro dany typ ménice.

(viz str_180)
AY 7

Jisti¢ . Jisti€ je nutné vybirat s ohledem na
nebo “Osggrﬁgg)é velikost zapinaciho proudu protékajici-
ojistk » ho méni¢em v zapnutém stavu. (viz str.
Polistky pojistky 39.) P (
Nepouzivejte styka¢ k vypinani
Stykac a zapinani ménice. SniZuje se Zivotnost

ménice nebo dojde k jeho poskozeni.
(viz str39)

Tlumivka se pouziva v pfipadech kdyz je
tfeba zlepSit ucinik nebo kdyz je méni¢
nainstalovan blizko zdroje vysokého
Tlumivka napéti (1000KVA nebo vyssiho a pfi-
pojeni k motoru je do 10m). Vénujte
zvySenou pozornost uréeni vhodnost

Tlumivka

(FR-BAL) ‘ Tlumivka

ve stenosmérném __|

meziobvodu instalace tlllmi\/ky
(FR-BEL) SniZeni rudeni na napajecim vedeni .
. EMC Filtr Podrobnosti v EMC instalaénim manu-

alu

eZivotnost ménice je ovliviiovana
okolni teplotou. Teplota by méla byt
na co nejnizsi urovni pripustného
rozsahu. Obzvlast je tfeba sledovat
teplotu, pokud je méni¢ instalovan

Ménic v rozvadédi. (viz str. 11.)

«Chybné zapojeni muze zpusobit zni-
¢eni ménice. Kabel s fidicimi signaly
je nutné vést mimo napajeci vedeni
kvuli ochrané proti ruseni.

(vizstr 13)

Zafizeni pfi- | Na vystup ménice nelze pfipojovat kon-
pojené denzator, pfepétovou ochranu nebo
na \I\J'IQ'I’I Tal odrudovaci filtr

Ochrana proti zkratu, vzdy je nutné

Uzemneni | ;zemnit zviast motor a manic.

Uzemnéni

motoru

Japonska smérnice o odruseni
“OdrusSovaci smérnice pro domaci zafizeni a univerzalni produkty" byla vydana mi-
nistrem zahrani¢niho obchodu a primyslu v zafi, 1994. Tato smérnice plati pro mo-

v v

(FR-BEL nebo FR-BAL) dojde ke zlepsSeni uciniku, méni¢ tim splfiuje "smérnici o
odruSeni techniky pro tranzistorové ménice (vstupni proud 20A a nizsi)" vydané Aso-
ciaci japonskych vyrobcu elektrotechnickych zafizeni.




1.3 Konstrukce

1.3.1 Vnéjsi vzhled a jednotlivé ¢asti ménice

(1) Celni pohled

[Krytka pfisludenstvi

== Celni kryt
o " Typovy Stitek

Vyrobni Stitek

I
N

Krytka konektoru —
na karté volitelIného
pFislusenstvi

(2) Pohled na méni€ bez €elniho krytu a krytky prislusenstvi

E;%is;ép)ﬁ(oazr;isténi l Komunikaéni PU konektor *
volitelného prislugenstvi 0\:4\\lndikace napajeni (Zluta)
Konektor pro pfipojeni _% R " I'\\Indikace alarmu (Cervena)
pridavné karty : I Ridici a ovladaci svorkovnice
Propo’jka,poz_itivni nebo Sl D@ SRRy, A J  Svorkovnice pro pfipojeni
?;gi}gg?;r?eglky v — paic Zs napajeni a motoru

Plastova prachodka oddélujici
napajeci a Fidici kabely

*Komunika¢ni PU konektor se pouziva pro pfipojeni ovladacich a parametrizacnich jednotek FR-PAQ02-02
a FR-PUO4 (-DU04) nebo ke komunikaci po sériové lince RS-485.




ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

1.3.2 Zpusob sejmuti a nasazeni ¢elniho krytu

® Sejmuti

Celni kryt je uchycen pFichytkami v pozicich A, B a C.
StlaCte souCasné prichytky v pozicich A a B ve sméru Sipek a sejméte kryt. Po-
zice C pouzijte jako opérné body.

® Nasazeni

Pokud nasazujete Celni kryt po pfipojeni kabell, vénujte pozornost zajisténi
pfichytek .
Je-li éelni kryt odstranén , nezapojujte napajeni.

Poznamka:
1.Ujistéte se, Ze byl Celni kryt nasazen bezpecné.
2.Stejné vyrobni Cislo je na typovem Stitku Celniho krytu a na vyrobnim Stitku
meénice. Pfed nasazenim Celniho krytu, zkontrolujte vyrobni Cislo a ujistéte
se, ze nasazujete spravny kryt na spravny ménic.




ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

1.3.3 Zpusob vyjmuti a zasunuti drzaku kabell napajeni a motoru

® Vyjmuti

Vyjmuti plastového drzaku kabell Ize provést vytazenim ve sméru Sipky A.

%\Kabelové prachodky

® Zasunuti

Kabely vedte pFes kabelové priuchodky a zasunte drzak do ptvodni polohy.




ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

1.3.4 Sejmuti a nasazeni krytky konektoru sériové komunikace

® Sejmuti
Stlacte dola ¢ast s oznacenim A ve sméru Sipky (obr. 1) a nadzvednéte pravou
stranu krytky. Kolem levé strany oznacené Sipkou B se krytka nataci (obr. 2).
Vytahnéte krytku smérem doprava jak ukazuje Sipka na obr. 3.

® Nasazeni

Vlozte drZzak na leveé strané krytky sériové komunikace do otvoru pro drZzak na
ménici (obr. 1). Zastréte drzaky na pravé strané krytky do otvord pro drzak na
ménici (obr. 2.

Otvor pro drzak

4/—
Krytka sériové
komunikace

C

2) ) : 3) —
==
[ 1
, .‘ < 1 [
A > N, — [[
i E T f
= Q/ L = Z = ~




ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

1.3.5 Zplisob sejmuti a nasazeni ovladaci jednotky

Pro zajisSténi bezpecnosti a spolehlivosti, sejmuti a nasazeni ovladaci a parametrizaéni jednotky
(FR-PA02-02) provadéijte pouze pfi vypnutém meénici.

Cast, ktera je pod napétim a deska plo$nych spojti, jsou na zadni stran& ovladaci jednotky bez
jakéhaokoli kryti. Pokud je ovladaci a parametriza¢ni jednotka mimo méni¢, chrarite jeji zadni ¢ast
krytkou FR-E5P (volitelné pfislusenstvi).

Nikdy se nedotykejte desky plosnych spojli, protoze muize dojit k zniCeni ménice.

® Nasazeni parametriza¢ni a ovladaci jednotky

Vlozte drzak na levé strané jednotky do otvoru pro drzak na ménici (obr. 1).
Zastréte drzaky na pravé strané krytky do otvora pro drzak na ménici (obr. 2.

Otvor pro drzak 4/—
. FR-PA02-02

1)
== ) e
i ‘ i
| S ’TI\& Y < = [[[
I~ > —
L/ RN ﬂﬂ
= g% e = = = =

® Sejmuti parametriza¢ni a ovladaci jednotky

Stlacte dold ¢ast s oznacenim A ve sméru Sipky (obr. 1) a nadzvednéte pravou stranu
jednotky. Kolem levé strany oznacené Sipkou B se jednotka natacéi (obr. 2). Vytahnéte
jednotku smérem doprava jak ukazuje Sipka na obr. 3.

25

(Pokud nebude dodrzen popsany postup, vnitini konektor (na ménici) muze byt zni€en pfi
nasilném pokusu o nasazeni jednotky.)




ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

® Pouziti propojovaciho kabelu k ovladani ménice

1) Na zadni stranu ovladaci a parametrizacni jednotky namontujte krytku
FR-ES5P (volitelné pfislusenstvi).

2) Zasunte zastrcku jednoho konce propojovaciho kabelu do komunikaéni a PU
zasuvky na ménici a druhy konec kabelu zasurite do adaptéru zasuvky na
FR-E5P pfipojenému na ovladaci jednotku (Informace o propojovacim kabelu
a adaptéru zasuvky na krytce FR-E5P naleznete na strané 26.)

Komunikacéni a PU
konektorova zasuvka

(Sériova komunikace RS-485
S moznosti propojeni az 32 ménica)

® Montaz ovladaci a parametriza€ni jednotky na kryt ménice
Kdyz oteviete Celni krytku ovladaci a parametrizacni jednotky (FR-PA02-02),
objevi se v levém hornim a v pravém dolnim rohu vylisky otvord pro Srouby

k uchyceni jednotky na pouzdro ménice.
Na zadni stranu jednotky namontujte krytku FR-E5P (volitelné pfislusenstvi),

vyvrtejte diry ve vylisku a Srouby upevnéte jednotku k pouzdru ménice.




ZAKLADNI CHARAKTERISTIKA

1.3.6 Zpusob sejmuti krytu z ovladaci jednotky (FR-PA02-02)

1) Oteviete krytku ovladaci jecl_not[gyd’c')/uhlu ir/ofze’\’/,F’e :
D

2) Vytahnéte krytku 5

Ovladaci a parametriza¢ni jednbtka,,f""
(FR-PA02}o2)

D@

I<ryEI -
<= A L] ytka konektpru
Uhel r

riové komunika®é ||

bzevFeni 90° ; o

1
[P
[
-
L7
J\[\ // :
1 -7 .2
1

1.3.7 Schématickeézabrazeni T
Na Rare — 2 2 Drzak napajecich Kaperu
volitelného Ijl a prichodka oddélujici
pFislusenstvi fidici kabely

10



KAPITOLA 2
MONTAZ A ZAPOJENI

Tato kapitola podava zakladni informace o "montazi a za-
pojeni" uvedeného produktu.

Pred pouzitim tohoto zafizeni si pozorné prectéte instrukce v
této kapitole.
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2.1 Montaz

2.1.1 Montazni navod

1) Bezpecna manipulace s ménicem.
Ménic je z velké Casti vyroben z plastd. Pfi praci s pfistrojem dbejte zvySené opatr-
nosti, aby nedoslo k jejich zni€eni. Rovnéz pfi drZzeni ménice pouzivejte umeérnou silu
a nevyvijejte prilis velky tlak na ¢elni kryt.

2) Ménic instalujte do mista, kde neni vystaven pfiliSnym vibracim (5.9m/s2 {0.6G} ma-
ximalné).
VSimejte si vibraci na zafizenich.

3) Vénujte pozornost okolni teploté.
Zivotnost méniée vyznamné ovliviiuje okolni teplota. V misté instalace, musi byt
okolni teplota v rozmezi pfipustného rozsahu —10 °C az +50°C. Pfekontrolujte okolni
teplotu, aby byla mezich daného rozsahu v oznacenych mistech zobrazenych na obr.
3.

4) Ménic¢ instalujte na nehoflavy povrch.
Ménic se pfi provozu zahfiva na vysokou teplotu - maximalné na 150°C. Proto pfistroj
montujte na nehoflavé povrchy (napf. plech). Okolo ménice je nutné zachovat pre-
depsany volny prostor.

5) Neinstalujte méni¢ do prostfedi s vysokou teplotou a vihkosti.
Nevystavujte pfistroj pfimému sluneénimu zafeni a prostfedi s vysokou teplotou a
vlhkosti.

6) Neinstalujte méni¢ do prostfedi, kde by byl vystaven olejové mize, hoflavym plynam,
prachu, necistotam a pod.
Ménic instalujte do Cistych prostor nebo dovnitf "zcela uzavieného" rozvadéce.

7) Pokud je méni¢ instalovan v uzavieném prostoru vénujte zvySenou pozornost zpu-
sobu chlazeni.
Pozice dvou nebo vice ménicu vcetné chladiciho ventilatoru v rozvadéci. Ménice i
chladici ventilator musi byt umistény v co nejvhodné&jsi poloze k u¢innému udrzeni
prislusné pracovni teploty. Jestlize dojde k nevhodnému umisténi ménicu, okolni
teplota v rozvadéci bude stoupat a snizi se ucinnost chladiciho ventilatoru.

8) Spravna a bezpecna pozice pro instalaci je vertikalni poloha ménice. Pro montaz jsou

k dispozici otvory v rozich pfistroje, pres které se pomoci Sroubu pfipevni ménic k
podkladu.
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3) Mista pro sledovani 4) Volny prostor okolo ménice
okolni teploty

Zajistéte dostatek Proudici—F
prostoru nad a pod \,quch .:E
meéni¢em pro
zajisténi potfebné
ventilace

Méfici bod

®
5em k| FR-E500/ 5cm

] T —
: Chladici z
lcm Icma % X ;
FR-E500 | —, : w__|
5cm 1\ avice vice* \r/:grgli?éor is-:-::‘v
~Méfici bod 4

A ¥ 10cm
; 4 vice

*5¢cm a vice pro 5.5K a 7.5K

7) Zasady instalace v rozvadéci

Chladici —, -——_——- -— -
ventilator |_| | | |_| |_ Ménic —|
I . v . | | |
M&nicé Ménic Méni¢ ||
‘:" 7 1 == == 1 1 Ménic 1
(Spravng)  (Nespravng) |_Ventilét0r ménice J |_ || J
Umisténi chladiciho (Spravné) (Nespravné)
ventilatoru v rozvadédi Umisténi vice nez jednoho ménice v rozvadéci

8) Spravna a bezpecna pozice pro instalaci je vertikalni poloha ménice

12



2.2 Zapojeni

2.2.1 Schéma zapojeni svorkovnice (pfi nastaveni SOURCE logiky)

® Napajeni 3 —fazové verze ménice 400V
Zdroj Jisti¢ Stykac“:

3-fazového —g | o—O L1 U

stfidavého —=C ©L2 \Y

napajeni —©° ©—9© ©L3 W Uzemnéni
24VDC napajeci zdroj a motoru

Propojka
Odstrante tuto propojku, pokud
pfipojujete tlumivku
PRG do stejnosmérného meziobvodu
JE pro zlepSeni uciniku !
C

spole¢ny potencial pro vstupy
Vstupni ridici signaly
(umoznuji beznapétovy vstup)

Start rotace vpred ~ QSTF Pfipojeni brzdného odporu

Start rotace vzad - reverzace OSTR
Vysoka ORH

\ Predvolba rychlosti { Stfedni ORM

otaceni } Chybové hlaseni

Nizka ORL

Zablokovani vystupu OMRS Spole¢né svorka

Motor v provozu

Hlidani vystupni frekvence V)'/Styp )
- otevieného

Rizeni pomoci SE Spole&na svorka kolektoru
analogovych vstupt Pozn. 2 | \ otevieného kolektoru
(Pozn.1) 3 . 10(+5V)
'‘Nastavovani 2 2(0 az 5VDC g jiteiné )
Ifrekvence v Vo 0 az10vDC

Ipotenuometr o 5(Spolegna svorka) AM
1/2W1ke Proudovy vstup-)>—7 | Pozn. 3 5

| Pozn. 2
4 az 20mA DC(+)—04(4 az 20mA DC)

@ O
PU konektor | 1_ UZF?‘I”G”'

(RS-485) = ménice
© Svorky pro hlavni obvody
O Vstupni fidici svorky
® Vystupni Fidici svorky

(+) Analogovy vystup
“) (0 az10v DC)

Poznamky:1. Pro Casté pouzivani je vhodnéjsi potenciometr s parametry 2W1kQ.
2. Svorky 5, SD a SE jsou izolovany.
3. Svorky SD a 5 jsou spole¢né svorky. Neuzemnovat!
4. Pokud jsou svorky PC-SD pouZity jako napajeci zdroj 24VDC, vyvarujte se
spojeni a zkratu téchto svorek.
Zkrat svorek PC-SD zpusobi zni¢eni_ménice.
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® Napajeni 1 —fazové verze ménice 200V

Zdroj Jisti¢  Stykad
1-fazového —C
stfidaveho
napajeni

Motor

Uzemnéni
motoru

Poznamky: 1. Spravné a bezpecné pfipojeni zdroje napajeni na ménic je pres stykac a
ochranny jisti¢ nebo proudovou ochranu. Styka¢ pouZivejte pouze
a jen k pripojeni a odpojeni napajeciho napéti. Nikdy ne k zapnuti a
vypnuti motoru!
2. Vystupni napéti ménice je 3-fazové 200V.

(1) Popis svorek hlavnich obvodu

QOznaceni Nazev svorky Popis

L1 L2 La _ o Pfipojeni na st:amdardni zdroj s.tFidfavého napajeni. B

(Pozn) PFivod napajeni Tyto' .sv?rky zvusvtanoEJ nezavaJerlle, pokud se pouzije pro
nalnallpm usmernovac s moznosti rpkuppmrp

[GIAVARY.Y] PFivod pro motor Slouzi k pfipojeni asynchronniho motoru

+ PR PFipojeni externiho | Pfipojeni volitelného pfisluSenstvi externiho brzdného
' brzdného motoru odporu pomaoci svorek + - PR

. Pripojeni externi Slouzi pro pfipojeni volitelného pfisluSenstvi externi brzdné
’ brzdné jednaotky jednotky nebho usmérfiavaé s moznaosti rekuperace

+ P1 Pripojeni tlumivky | Odstrante propojku ze svorek +- P1 a pfipojte tlumivku do
' do ss meziohvodu | steinaosmérného meziohvodu

@ Uzemnéni Slouzi k uzemnéni skiiné ménice. VZdy uzemnit!

Poznamka: L1, N svorky pro zdroj 1-fazového stfidaveho napajeni.
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(2) Popis ridicich svorek

Typ | Oznaceni| Nazev svorky Popis
STE Start rotace mo- |Zapnuti a vypnuti startovaciho signalu|Zapnuti signald STF
taru \/Ini"pd STE rotace motoru \/Ini"pd a STR soucasné,
STR Start rotace mo- |Zapnuti a vypnuti startovaciho signalu zpusobi vydani pfi-
toru vpied STR rotace motoru vzad kazu Stop
RH, RM, | Pfedvolba rych-|Kombinaci signald RH, RM a RL navolite .
] I e Vybér druhu funkce
o Rl losti otaceni pFislusnou rychlost vstupni svorky po
I L ., v, -
= Zapnut|.5|gr?alu MRVS _(v20ms nebo delsi) moci parametrdi (Pr.
.. . |zablokuje vystup ménice. ,
O Zablokovani vy- L. RV o . 1180 az
H MRS . Slouzi k zablokovani vystupu ménice, ktery s
0 stupu . , ;70 Pr. 183), které meéni
N zastavi motor pomoci elektromagnetické f .
o unkci svorky.
S| O brzdy
‘@ v louzi k aktivaci ochrannych funkci. Zapnuti signalu RES trva
2 1 Res |Reset S’ou ”at aci ochrannych funkci. Zap uti signalu RES trva
g vice néz Q.1 kalmdy nez se vypne
2 (',_) Pokud je navolena logika SINK, stava se tato svorka spolec¢nym
= E Spolecny potencial |potencialem pro vstupni kontakt. Svorka je opticky oddélené od
0 % pro fidici vstupy a |[elektroniky. Spole¢ny potencial pro Fidici vstupy. Spole¢na vystupni
> N spole¢na svorka svorka pro napajeci zdroj 24VDC 0.1A (PC svorka).
% SD pro externi tranzis- [Pokud je na tranzistorovy vystup (otevieny kolektor), pfipojeny napf.
g tory programovatelny automat (PLC), pfipojte externi zdroj napajeni
Ay, (je aktivni pro logi- [spole€ny pro tranzistorovy vystup na tuto svorku jako ochranu pred
g ku SINK*) pfipadnou poruchou zptisobenou svodovym proudem.
O Informace a zpiisobu zmény logiky SINK/SOURCE je na str 23
Napajeci zdroj Pokud je navolena logika SINK, stava se tato svorka spolec¢nym
a spole¢ny poten- | potencialem pro vstupni kontakty (externi tranzistor).
cial pro vstupni Svorka je kladny vystup napajeciho zdroje 24V DC, 0.1A.
PC vy . AR . .
kontakty V pfipadé pouziti externiho napajeni fidicich obvodl se musi za-
(je aktivni pro logi- |porny pol spojit se svorkou SD.
ku SOURCE?*) Informace o zpiisobu zmény logiky SINK/SOURCE je na str 23
10 Napetovy ;drol 5VDC, maximalni proudové zatizeni 10mA
pm pmpnr‘lnmptr
Napétovy vstup 0 - 5V DC (0 - 10V DC) pro zadavani zadané frek-
[ o vence, maximalni frekvence je dosazena pfi 5V (nebo 10V)
3 e Napétovy vstup . o
g S > pro zadavani a I/O jsou proporcionalni.
‘g k> frekvence Parametr Pr. 73 se pouziva k pfepinani 0 to 5V DC (tovarni nasta-
o 2 veni) a 0 to 10VDC. Vstupni odpor &ini 10kQ.
8 = Maximalni napéti je 20V
S ‘9 Proudow vstu Proudovy vstup 4 - 20mA DC pro zadavani zadané frekvence, ma-
g3 ,y L. P ximalni frekvence je dosazena pfi 20mA a V/V (I/O) jsou proporci-
S g 4 pro zadavani ) o : :
49 frek onalni.. Tento vstupni signal se realizuje pokud je zapnuty signal AU
rekvence (viz. Pozn) Vstupni odpar &ini 250Q Maximalni napéti je 30mA
Spole¢na svorka | Spole¢na svorka pro zadavani zadané frekvence (svorky 2,
5 pro zadavani 1 nebo 4) a analogovou vystupni svorku AM.
frekvence Ni Fi i i 11!

Poznamka: Kterékoli svorce pouzivajici funkci navolenou parametry (Pr. 180 az Pr. 183) Ize pfifadit oznaceni

signalu AU.

* Obvykle je to spole€ny potencial vstupni svorky pfi zméné negativni (SINK) nebo pozitivni (SOURCE) logiky.

(viz. str. 23.)

15



MONTAZ A ZAPOJENI

T p_ Oznaceni Nazev Pnpis
Vystup se prepina kontaktem a signalizuje
k~: preruseni vystupu ochrannymi funkcemi mé-
2 AB c |Aamn v niGe 230VAC 0.3A nebo 30VDC 0.3A. Alarm:
g A B, armnivystup | . .
N pferuseni kontakty B-C (provoz kontakty A-C),
normaini stav: provoz kontakty B-C (pferuseni|Vybér druhu
kontakty A-C) funkce vy-
Sepne, jestlize vystupni frekvence ménice je |stupni svor-
rovna nebo vysSi nez startovaci frekvence ky pomoci
RUN Motor (tovarni nastaveni 0.5Hz, meénitelné). Roze- |parametru
V provozu pne béhem zastavovani nebo pfi pouziti stej- |(Pr. 190 az
3 nosmeérné brzdy (*1). Pr. 192),
2 X Maximalni zatizeni 24V DC 0.1A které m&ni
é g Sepne, jestlize zjisténa vystupni frekvence funkci svor-
= ‘é ménice dosahne nebo prekro¢i nastavenou  |Ky.
5 g FU Hlidani vstupni |frekvenci.
Y g frekvence Rozepne, jestlize zjisténa vystupni frekvence
> ménice je nize (*1).
Maximalni zatizeni 24VVDC Q 1A
Spole¢na svor-
SE ka otevifeného |Spole¢na svorka pro RUN a FU svorky.
kolektoru
g Vybira jednu z moznosti
E vystupni frekvence, proud |Tovarni nastaveni vystupu:
E Analogowy na- motoru nel?o vystupni na- Vstup’ni’frekvence
S AM nBtovy vystup péti jako vystup (*2). Vy- |[Maximalni proud 1mA
(_OU stupni signal odpovida Rozsah vystupniho napéti
= vyznamu monitorované 0 az 10vDC
polazky
" Pomoci tohoto konektoru mizZe byt realizovana komuni-
s T kace po sériové lince RS-485.
g * Odpovida normeé : EIA Standard RS-485
3 ¢y —— |PU konektor ey . .
g o * Format pfenosu : Multi-drop link
N * Rychlost komunikace : Maximum 19200 baudu
* Maximalni délka - 500m

*1. ,LOW* je indikovano, pokud je otevieny kolektor vystupniho tranzistoru je sepnut.
,HIGH" je indikovano, pokud je otevieny kolektor vystupniho tranzistoru je rozepnut.
*2: Vystup neni aktivni béhem resetovani ménice.
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2.2.2 Zapojeni silovych svorek

(1) Navod k zapojeni

1) Pro pfipojeni na silovou svorkovnici se doporuCuje pouZzivat izolovanou nepajenou
koncovku kabelu jak pro napajeni, tak pro pfipojeni motoru.

2) Napajeni se nesmi pfipojit na vystupni svorky ménic¢e U, V, W. Jinak dojde ke zni¢eni
ménice.

3) Po pfipojeni nesmi byt nezapojeny vodi€ na ménici.
Nezapojeny vodi€ muze byt pfi¢inou alarmu, poruchy nebo selhani pristroje. Méni¢ udr-
Zujte vzdy v Cistoté.
PFi vrtani montaznich otvord v rozvadéci nebo pfi obdobné ¢innosti, dbejte na to, aby
se Spony a jiné drobné kovoveé necistoty nedostali dovnitf ménice.

4) Pouzivejte silové kabely s ubytkem napéti 2% a mensim.
Pokud je vzdalenost vedeni mezi méni¢em a motorem velka, pokles napéti na privod-
nim kabelu zpUsobi snizeni krouticiho momentu motoru a obzviasté se to projevi pfi
nizké vystupni frekvenci. (Pfiklad pro délku vedeni 20m najdete na str. 19.)
muze Spatné fungovat zafizeni pfipojené na vystup nebo se poskodi z divodu pu-
sobeni_indukce, kapacitniho proudu a nasledkem kapacitniho odporu vedeni.
Z tohoto duvodu, by méla maximalni celkova délka vedeni odpovidat udajim
uvedenym v tabulce. Jestlize délka vedeni prekraCuje dovolené hodnoty v tabulce,
doporucuje se nastavit parametr Pr. 156 na hodnotu "1" jenz zruSi platnost funkce
proudového omezeni. (Pokud jsou na meénic¢ pfipojeny dva nebo vice motoru, celkova
délka vedeni by méla byt mezich hodnot uvedenych v tabulce.)

Vykon ménice 04K | 0.75K | 1.5K 2.2k | 37K nebo
VySSi
ReZim s nastavenim 200V 300m 500m 500m 500m 500m
nizké PWM 400V 200m | 200m 300m 500m 500m
RezZim s nastavenim vy- [ 200V 200m 300m 500m 500m 500m
soké PWM 400V 30m 100m 200m 300m 500m

Celkova délka vedeni (3.7K a vyssi)

)

% maximalné 500m

300m + 300m = 600m
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6) Brzdny odpor jako volitelné pfisluSenstvi pouZzijte pouze s doporuc¢enymi parametry a
pripojte ho na svorky + - PR. Tyto svorky se nesmi zkratovat.

7) Elektromagnetickeé ruseni
Vstupy/vystupy hlavniho obvodu méni¢e zahrnuji harmonické prvky, které mohou
rusit komunikacni zafizeni pouzivané v Dblizkosti ménice (napf. radiopfijimac).
Pro minimalizaci ruSeni, nainstalujte odrusovaci filtr, ktery je volitelnym pfislusen-
stvim.

8) Na vystup ménice nelze pripojovat kondenzator, prepétovou ochranu nebo odruso-
vaci filtr.

Zpusobi to poruchu ménice a dojde ke zni¢eni kondenzatoru nebo pfepétové ochrany.
Pokud by bylo nékteré z téchto dvou zarizeni instalovano, okamzité jej odstrante.

9) Pokud predélavate zapojeni za provozu, presvédcete se, Zze kontrolka POWER in-
dikujici napajeni nesviti a po uplynuti vice nez 10 minut po vypnuti napajeni, zkont-
rolujte méricim pristrojem, Ze napéti je nulové. Teprve potom, zaCnéte pracovat na
zméné zapojeni. Po vypnuti napajeni zastava urcitou dobu nebezpecné napéti
v kondenzatorech ménice.

Poznamky k uzemnéni

e Meéni¢em protékaji svodové proudy. Z tohoto ddvodu musi byt méni¢ i motor vzdy uzemnény, aby se
zabranilo Urazu elektrickym proudem.

e K uzemnéni ménice pouZijte zemnici svorku, uréenou specialné k tomuto ucelu. (Nepouzivejte Sroubova
pouzdra, Sasi, a pod.) Pfi uzemnéni se vyvarujte pfimému kontaktu hliniku a médi. Mohou byt pouzita
pocinovana kabelova oka v pfipadé, Ze neobsahuji zinek. Pfi utahovani Sroubu si davejte pozor na
zniCeni zavitd v hlinikové konstrukci ménice.

e Zemnici kabel by mél mit co nejvétsi prafez. Pouzivejte kabel jehoz prifez se rovna nebo je vétsi nez
hodnoty uvedené v nasledujici tabulce a délka byla co nejkratSi. Zemnici bod by mél byt co nejblize
ménice, kvali minimalizaci délky zemniciho kabelu.

(Jednotka: mm?

} Priifez zemniciho vodice
Vykon motoru 500V 400V
2 2K\ a vySSi 2 (2.5) 2 (2.5)
3 7kW — 2 (4)
5 5kW 7 BkW — 3.5 (6)

Pro splnéni nizkonapétovych norem, pouzijte izolovany kabel s vétSim rozmérem
nez je doporuceny v zavorce ( ).
e Pro uzemnéni motoru na strané ménice pouzijte jeden vodic ze tyf vodi€a kabele.
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(2) Schéma zapojeni svorkovnice

FR-E540-0.4K az 7.5K-EC FR-E520S-0.4K az 2.2K-EC
- |P1| + |PR - |P1| + |PR
Li|L2|LL3|] U]V |W L1 | N UulVv i |w
X X TB1 X X TB1
@ Prdmér Sroubu (M4) @ Pramér Sroubu (M4)
Priimér Sroubu (M4) Primér Sroubu (M4)

(3) Kabely, kabelova oka, atd.

Seznam kabeld a kabelovych ok pouzivanych na vstupech (L1,L2, L3) a na vystupech (U,
V, W) méni¢e a moment pro pfitazeni Sroubu uvadi nasledujici tabulka:

1) FR-E540-0.4K to 7.5K-EC

L. Utaho- | Kabelova kon- Kabel | 1zolovany kabel |
Prameér ) . 2 9
. vaci covka Priifez mm AWG mm
Lo Sroubu
Typ ménice moment
svorkov-
nice Nm (L1, L2, L3|U,V,W |L1, L2, L3|U,V,W|L1, L2, L3|U,V,W|L1, L2, L3|U,V,W
(kgf-cm)
FR-E540-
M4 1.5(15) 2-4 2-4 2 2 14 14 2.5 2.5
0.4K-FC
FR-E540-
M4 1.5(15) 2-4 2-4 2 2 14 14 2.5 2.5
0.75K-FC
FR-E540-
M4 1.5(15) 2-4 2-4 2 2 14 14 2.5 2.5
1.5K-EC
FR-E540-
5 IKEC M4 1.5(15) 2-4 2-4 2 2 14 14 2.5 2.5
FR-E540-
M4 1.5(15) 2-4 2-4 2 2 14 14 2.5 2.5
3 7K-EC
FR-E540-
M4 1.5(15)( 5.5-4 2-4 35 2 12 14 4 2.5
5 5K-FC
FR-E540-
M4 1.5(15)( 5.5-4 5.5-4 35 35 12 12 4 4
75K-FC
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2) FR-E520S-0.4K az 2.2K-EC

L. Utaho- | Kabelova kon- Kabel | 1zolovany kabel |
Prameér ) . 2 9
. vaci covka Priifez mm AWG mm
Lo Sroubu
Typ ménice moment
svorkov-
nice N-m Li,N (U, VW| L,N |UV,W| L,N |UV,W| L,N |UV, W
(kgf-cm)
FR-E520S-
M4 1.5(5)| 2-35 2-3.5 2 2 14 14 2.5 2.5
0.4K-FC
FR-E520S-
M4 1.5(15) 2-4 2-4 2 2 14 14 2.5 2.5
0.75K-FC
FR-E520S-
M4 1.5(15) 2-4 2-4 2 2 14 14 2.5 2.5
1.5K-EC
FR-E520S-
5 IKEC M4 1.5(15) 2-4 2-4 2 2 14 14 2.5 2.5

Poznamky: 1.

2.

Pouzivané kabely by mély byt médéné.

Srouby svorkovnice utahujte predepsanym momentem.

Nedotazeni Sroubu maze zpusobit zkrat nebo Spatnou funkci pfistroje.
PFilisné dotazeni Sroubl muze zpusobit zni¢eni samotnych Sroubu

a svorkovnice, coz muze mit za nasledek zkrat nebo Spatnou funkci pfistroje
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(4) Pripojeni napajeni a motoru
® Trifazovy napajeci vstup ménice

Tri-fazovy Li|L2]L3]JU]|V]W
napéjeci zdroj 400V

Zemnici i fTulewel[ul]v]w Motor U: L
vork zemneni
svorka L ‘f/ Q motoru
Uzemnéni ~ 1
ménice 0
J) .
Napajeci kabel musi byt pfipojeny na svorky Motor pfipojte na svorky U, V, W. Pfi vy$e uvedeném
L1, L2, L3. Pokud méni€ pripojite na svorky zapojeni, se po zapnuti ménice spinatem nebo signalem
U, V, W, dojde k jeho znieni. spusti rotace motoru vpred (je to smér otaceni
(Neni nutné dodrzet sled fazi.) jak znazorruje Sipka u hfidele).

® Jednofazovy napajeci vstup ménice

Jedno-fazovy napajeci

zdroj 200V
L Zemnll’(cii L1 || N Uzemnéni
Ochranny svor a: motoru
jisti€ Uzemnéni
ménice 0

Poznamky: 1. Spravné a bezpecné pfipojeni zdroje napajeni na ménic je
pres styka€ a ochranny jisti¢ nebo proudovou ochranu.
Stykac¢ pouZivejte pouze a jen k pripojeni a odpojeni
napajeciho napéti. Nikdy ne k zapnuti a vypnuti motoru!
2. Vystupni napéti ménice je 1-fazové 200V.
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2.2.3 Zapojeni fidicich svorek

(1) Navod k zapojeni

1) Svorky PC, SE nebo 5 (a svorka SD jestlize je navolena SINK logika) jsou spole€nym
potencialem pro I/O signaly. Tato svorka nesmi byt uzemnéna.

2) Pro pfipojeni na fidici svorkovnici pouzivejte stinény kabel nebo kroucenou dvoulinku
a vedte je mimo hlavni a napajeci obvody (v€etné 240V AC relé sekvencniho obvo-
du).

3) Vstupni frekvencni signaly na fidicich obvodech maji hodnotu v pampérech. Je-li
vyzadovan kontakt, pouZijte dva nebo vice paralelnich signalovych kontaktd nebo
dvojity kontakt, aby nedoslo k chybé pfi spojeni.

4) Pro pfipojeni na Fidici svorkovnici se doporuduje pouzit kabely s prifezem 0.3 mm? az
0.75 mm?.

5) Pokud se pouziva pro pfipojeni dutinka nebo pevny drat, jejich maximalni prGmér by
mél byt 0.9 mm. Pokud je vétSi, mohou se pfi utahovani znicit zavity Sroubu.

(2) Schéma zapojeni ridici svorkovnice

Svorkovnice pro fidici obvody ménice je navrzena podle schématu na obrazku:
Prameér Sroubu: M2.5

Schéma svorkovnice fidicich obvodd ménice

(3) Zpusob pripojeni

1) Pro pfipojeni na svorkovnici fidicich obvodl, pouzijte konce kabelu s odstranénou
izolaci. Délka konce bez izolace je uvedena na ménici, podle ni stahnéte izolaci na
uvedeny rozmér. JestliZze je odstranéna izolace pfilis dlouha, vodiva ¢ast kabelu mize
zkratovat se sousednim kabelem. JestliZze je odstranéna izolace pfiliS dlouha, kabel
mulze odpadnout.

Ve

f—
mm+zlmm
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2) Pfi pouziti dutinky nebo dratu dodrzte max. prmér 0.9mm, jinak pfi utahovani dojde
ke zni€eni zavitu Sroubu.
3) Uvolnéte Sroub svorkovnice a viozte do ni kabel.
4) Utahnéte Sroub na predepsany moment.
Nedotazeni kabelu zpusobi odpojeni nebo chybnou funkci. PfiliSné dotazeni maze
zpusobit zni¢eni Sroubu nebo svorkovnice, coz vede ke zkratu nebo Spatné funkci.
Utahovaci moment: 2.5kgxcm

Poznamka: Jestlize pfipojujete odizolovany kabel (lanko), je tfeba konec skroutit, aby
konec nebyl roztfepeny a neuvolioval se.

(4) Zména logiky

Vstupni logicky signal je tovarné nastaveny do médu pozitivni logiky -
SOURCE.

Zmeéna fidici logiky, se provadi zménou pozice propojovaciho konektoru, ktery je
umistén vedle fidici svorkovnice.

1) K uchopeni propojovaciho konektoru pouzijte pinzetu nebo podobny nastroj a pre-
mistéte ho z pozice SOURCE do pozice SINK (méd negativni logiky).
Zmény provadéjte jen pfi vypnutém meénici (neni pod napétim).

I

Poznamky: 1. Ujistéte se, zZe je Celni kryt ménice spravné nasazen.

2. Na €elnim krytu je typovy Stitek s oznacenim vykonu ménice a na sa-
motném ménici je vyrobni Stitek.
ProtoZze tyto Stitky maji stejne sériové Cislo, vratte Celni kryt vzdy na ten
ménic, ze kterého byl sejmut.

3. Propojovaci konektor musi byt vzdy umistén vjedné z pozic
SINK-SOURCE.
Pokud by se umistily dva propojovaci konektory do obou pozic
soucasné, ménic se znici Il!

23



MONTAZ A ZAPOJENI

EVROPA

2) Pozitivni logika - SOURCE

e Tato logika funguje tak, Ze sepnutim kontaktu te€e proud do vstupni svorky a aktivuje
pfislusny signal do stavu ON (zapnuto).
Svorka PC je spoleEnym potencialem pro kontakty vstupnich signalu.
Svorka SE je spole€na pro vystupni signaly z otevienych kolektoru.

iPC o Protekajici proud do vstupni svorky aktivuje
pfislusny signal RUN do stavu ON
I
T
Proud
&—o0 o STF e
_______ |¢-------9 4D RUN
p
— |STR
L—o o
X S

e P¥i pouziti externiho zdroje pro napajeni tranzistorovych vystupu, pouzijte svorku SD
jako spolecny potencial aby se zabranilo ovlivhovani méni¢e svodovym proudem.

1AY-80 l |
! R | <
| S — DC24V
i i lT A—@—:HIS n y (SD)
| [
| al sy o)
I
|

ASIE - nepouzivat toto zapojeni

3) Negativni logika - NK

e Tato logika funguje tak, Ze sepnutim kontaktu tece proud ze vstupni svorky a aktivuje pfislusny signal do stavu ON (zapnuto). vstupni svorkou neprochazi
proud (protéka nulovy proud).
Svorka SD je spole¢nym potencidlem pro kontakty vstupnich signalu.
Svorka SE je spole¢na pro vystupni signaly otevienych kolektora.

Proud ﬂ * Protékajici proud ze vstupni svorky aktivuje
+— | sTF ‘ prislusny signal RUN do stavu ON (zapnuto)
> o——mo——-—17—3 - | e
5o oSIR ‘ ' * 0 RUN
A
SD i
T . Pt SE
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e P¥i pouziti externiho zdroje pro napajeni tranzistorovych vystupd, pouzijte svorku PC
jako spolecny potencial aby se zabranilo ovlivhovani méni¢e svodovym proudem.
(Nespojujte svorku SD na ménici se svorkou 0V externiho napajeciho zdroje. Pouzi-
tim svorek PC-SD jako zdroje napajeni 24VDC, nezabranite ovlivnéni ménice svo-
dovym proudem.)

AY40

tranzistorovy

vystupni modul

I DC24V
| FE—1 Yoo

1
1
I_

(5) Jak se pouziva signal STOP

IR

Nasledujici pfiklad zapojeni ukazuje jak spolehlivé pfidrZzet startovaci signaly (rotace
motoru vpred, rotace motoru vzad).
Pouzijte parametry Pr. 180 az Pr. 183 (vybér funkce vstupni svorky) pro pfidéleni signalu

STOP.

~___

Rotace

. V[!Fed :—I—C

Stop

RL
(STOP)

MRS

RES

SD

AM

PC

1

STF

O
Rotace

vzad

STR

(Priklad zapojeni pfi zvolené
pozitivni logice - SOURCE)
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2.2.4 Moznosti pripojeni na sériovy konektor (PU konektor)

(1) Pripojeni ovladaci a parametrizacni jednotky s vyuzitim kabelu

Bud pouzijete volitelné pfislusenstvi FR-E/A-CBL nebo nize vyspecifikované typy
konektor( a kabel(:
<Propojovaci kabel>
* Typy konektord: RJ 45
Priklad: 5-554720-3, Nippon AMP
* Typy kabelt: vyhovujici oznaCeni EIA568 (napf. 10BASE-T)
Priklad: SGLPEV 0.5mmx4P,
MITSUBISHI CABLE INDUSTRIES, LTD.
<Pro pouziti ovladaci a parametriza¢ni jednotky >
Poznamka: U ovladaci jednotky FR-PA02-02 se doporucuje pouzit zadni krytku a
propojovaci adaptér, protoze na zadni strané jednotky je nekryta deska
ploSnych spojd. Volitelné prisluSenstvi FR-ES5P (zadni krytka vcetné
adaptéru) je k dispozici jako sada.
<Maximalni délka>
* Jednotka (FR-PA02-02): 20m
* Jednotka (FR-PUO4): 20m

(2) Komunikace po sériové lince RS-485

Konektor PU lze vyuzit pro komunikaci s PC apod.
Pomoci pfipojeného pocitaCe s uZivatelskym pro- g 2 igs Z; Egg
gramem (VFD-SETUP), je mozné méni¢ spustit, %‘ 3) RDA 7) SG
zastavit, monitorovat jednotlivé funkce, Cist a pre- 4) SDB 8) P5S

. , L . 8) azl)
pisovat hodnoty jednotlivych parametru.
< Popis pintl na vystupu konektoru PU >

Pohled z Celni strany ménice (strana pfijmu).

Poznamky: 1. Nepfipojujte konektor PU na sitovou kartu LAN, FAX modem nebo
telefonni konektor. Jinak dojde ke zni€eni uvedenych produktd,
z duvodu rozdilnych elektrickych charakteristik.
2. Vyvody konektoru (piny) 2) a 8) (P5S) zajistuji napajeni ovladaci a
parametrizacni jednotky. Nepouzivejte tyto piny pfi komunikaci po
seriové lince RS-485.
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<Priklady zplsobu konfigurace>
1) Na pocita¢ vybaveny rozhranim pro sériovou komunikaci RS-485 je mozné pfipojit né-
kolik ménica.

Pocitac Stanice &. 1 Stanice &.2 Stanice &.n
|:| M&ni& M&ni& Ménié
Konektor PU KonektorPU | | _ _ _ _ _ Konektor PU
Sériové (Poznamka 1) (Poznamka 1) (Poznamka 1)
komunikaéni
rozhrani

RS-485 Rozbocovaci.
\__ svorka  —T L~ = 7T  _____ Ukoncovaci

¢len s odporem
(terminator)

Kabel 10BASE-T (Poznamka 2)

Pouzijte konektory a kabely, které jsou dostupné v prodejni siti.

Poznamky: 1. Konektor: RJ45
Priklad: 5-554720-3, Nippon AMP Co., Ltd.
2. Kabel odpovidajici EIA568 (jako napf. 10BASE-T)

Pfiklad: SGLPEV 0.5mm x 4P, Mitsubishi Cable Industries, Ltd.

2) Jestlize je pocitaC vybaven sériovym komunika¢nim rozhranim RS-232 je nutné pouzit
prevodnik

Pocitac Stanice &. 1 Stanice &. 2 Stanice &. n
Ménic Ménic¢ Ménic¢
Konektor Konektor PU Konektor PU Konektor PU
RS-232C - Max. 15m (Poznamka 1) (Poznamka 1) (Poznamka 1)
Kabel ——»
RS-232C Prevodnik*

Svorka Rozbocovaci |——'_'—_|

RS-485 svorkovnice |—_'—'_—| _____ Ukongovaci
¢len s odprem
(terminator)

Kabel 10BASE-T (Poznamka 2)
*Pouzijte bézné dostupny prevodnik. (Note 3)

Pouzijte konektory a kabely, které jsou dostupné v prodejni siti.
Poznamka: 1. Konektor: RJ45
Priklad: 5-554720-3, Nippon AMP Co., Ltd.
2. Kabel: odpovidajici EIA568 (such as 10BASE-T cable)
Priklad: SGLPEV 0.5mm x 4P, Mitsubishi Cable Industries, Ltd.
3.*Pfiklady bézné dostupnych prevodniku
Model: FA-T-RS40
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<Zpusoby zapojeni>

1) Zapojeni jednoho pocitaCe se sériovy rozhranim RS-485 a jednoho ménice.

Svorkovnice na strané pocitaCe | Kabelové spojeni a sméry signalt Ménic
Ozn. signalu Popis Kabel 10 BASE-T Konektor PU
RDA Prijem dat SDA
RDB Pfijem dat SDB
SDA Vysilani dat ” RDA
SDB Vysilani dat > RDB
RSA Zadosto vysilani - - - - - =
> |
RSB Zadost o vysilani [~ ~— " |
Poznamka 2
CSA Cleartosend ¢~ -~ ‘: - [ )
CSB Cleartosend [+~ - -
. Prifez kabelu 0.3 mm’ a vice
SG Signal ground SG
FG Frame ground
2) Zapojeni jednoho pocitaCe se sériovy rozhranim RS-485 a "n" ménicu.
Kabelové spojeni a sméry signald
Poditad Kabel 10 BASE-T
RDA
RDB Ukongovact
oncovaci
SDA ¢len
SDB s odporem
RSA F----- 1 (terminétor)
I ! R RS S RRS S R R S S
RSB oo Propojovaci (Pozn. 1)
CSA  f-- - (Pozn.2D D D D DDDD odpor na DDDD
CSB e — — J povslggnim
menici
SG SG SG (Pozn. 1) SG
FG Stanice €. 1 Stanice €. 2 Stanice €. 3
Ménié Ménic Ménic

Poznamky: 1.V zavislosti na rychlosti pfenosu a/nebo délce vedeni muize dojit
k ovlivnéni pfenosu odrazy. Jestlize tyto odrazy brani pfenosu, pou-
Zijte k jejich eliminaci ukon€ovaci odpor. Pfi spojeni pomoci konek-
toru PU, pouzijte rozvadéci svorkovnici, potom je nutné doplfhovat
ukoncCovaci odpor.

Propojovaci odpor pfipojte pouze na posledni méni¢ (nejvzdalengjsi
od ménice). (Hodnota odporu: 100€2)

. Propojeni provedte podle instrukci v manualu pro pouZzity typ pocita-
Ce. Pozorné kontrolujte Cisla svorek na pocitaci, kvuli pfipadnym
rozdilim mez jednotlivymi typy.
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2.2.5 Pripojeni samostatnych pridavnych prvki a zafizeni

Podle potfeby dané aplikace je mozné k ménici pouzit rizné pfidavné prvky a zafizeni.
Nespravné zapojeni zpasobi zni¢eni ménice nebo havarii. Pfipojte a provozuijte volitelné
prislusenstvi se zvySenou opatrnosti a instalaci provedte presné podle instrukci
v manualu téchto zafizeni.

(1) Zapojeni externiho brzdného odporu

Pfipojte brzdny odpor na svorky + a PR. Pouzivejte pouze vhodny brzdny odpor.
(Pozice svorek + a PR na svorkovnici najdete ve schématu na str. 19).)

§ {
. N |[PL| + |PR|

| ' Brzdny odpor

PFipojte brzdnou jednotku pfesné Jisti¢ Stykac
podle uvedeného schématu. Ne- _°£° * L

r r - r o r v , —-° ]
spravné zapojeni zpusobi zniceni — o] 3
meénice. }

Odstrarite propojky.
Vybijeci odpor

Konstantni
zdroj
napajeni

|
| Brzcins jednotia

Brzdna jednotka
m% E! OFF
| e |

ON Komparator
—

MC

Poznamky: 1. Délka vedeni mezi méni¢em, brzdnou jednotkou a vybijecim odporem by méla
byt max. 2m. V pfipadé kroucené dvoulinky se zvétSuje délka na max. 5m.
2. Pokud dojde k selhani tranzistoru v brzdné jednotce, extrémné se pFehfeje
odpor coz zpUsobi pozar. Z tohoto davodu instalujte na pfivod napajeni ménice
stykaé, ktery prerusi pfivod proudu v téchto kritickych poruchach.

3. Pro napajeci napéti 400V je nutné instalovat transformator.
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(3) Zapojeni fizeného usmérinovacée FR-HC

(Rizeny usmérriovaé FR-HC nemuze byt pfipojen na jednofazové napdjeni.)
Schéma zapojeni fizeného usmérnovace FR-HC - k potla¢eni vysSich harmonickych - je
uvedeno na obrazku. Chybné zapojeni zpusobi zni¢eni usmérfiovace a ménice.

E Externi skfifi Rizeny usmériiovag | Meni¢

' (FR-HCB) (FR-HC) (FR-E500)
: a— 4 Y (o]

¢ Tlumivka 1 Odpor Tlumivka 2 | MC2 t;
1(FR-HCLO1) ) (FR-HC L02) OLs

Jisti¢ Styka¢ !
Zdroj
3-fazového _OE y
stfidavého & 9
_O

napajeni

Filtracni
kondenzator Odpor

Poznamky: 1. Napajeci vstupni svorky L1, L2, L3 zUstavaji nezapojené.
Chybné zapojeni zplsobi zniceni ménice.
Prehozeni polarity svorek —, + zpuUsobi zni¢eni ménice.
2. Svorky napgjecich fazi L1, L2, L3 a svorky R4, S4, T4 musi byt sfa-
zovany pred zapojenim.
3. Jestlize je zatizeni mensSi nez polovina kapacity fizeného usmérno-
vace, nedojde k vyvolani efektu potlaceni vysSich harmonickych.

(4) Zapojeni tlumivky do stejnosmérného meziobvodu

Zapojeni tlumivky FR-BEL do stejnosmérného me- <ZpUsob zapojeni>
ziobvodu DC se realizuje na svorky P1 +. Proto musi !

v < . . N [P1| + |PR
byt odstranéna propojka svorek P1 +, ktera je na ¢ T — ER-BEL
meénicdi standardné. /“—0? 5
Jinak by byla tlumivka nefunkéni. o— ;

Odstrarite propojku !!

Poznamky: 1.Délka vedeni mezi méni¢em a tlumivkou by méla byt max. 5m.
2.Prafezy kabelu by mély byt stejné jako napajeci (L1, L2, L3) nebo
muzou mit prarezy vetsi.

30




MONTAZ A ZAPOJENI

2.2.6 Konstrukéni vlastnosti ménice

1) Zajistéte elektrické a souc¢asné mechanické blokovani pouzitych stykaca 1 a 2, které
se pouzivaji k pfepnuti samostatnych vétvi napajeni motoru.
Pokud je pfepnuti napajeni realizovano podle schématu na obr. 1) bez zajisténi
elektrického a sou€asné mechanického blokovani styka¢l 1 a 2, dojde ke znieni
ménice vybijecim proudem, ktery zpusobi elektricky oblouk vznikly v momenté pre-
pnuti.

2) Stroj se nemusi po vypadku napajeni restartovat, napajeni se vzdy automaticky ob-
novi. Zajisténo je to stykacem v primarnim obvodu ménice a rovnéz typem sekvence,
jeZ nevypne startovaci signal ze stavu ON (zapnuto).

Jestlize po vypadku napajeni zlstane startovaci signal (pfepinac) ve stavu ON (za-
pnuto), méni¢ se automaticky startuje, jakmile dojde k obnoveni napgjeni.

3) Vzhledem k tomu, zZe kontakty vstupnich signalu fidicich obvodu spinaji nizkou uro-
ven napéti, pouzijte paralelné dva nebo vice signalovych kontaktd nebo dvojity kon-
takt ke spojeni vstupu, jako prevenci vici chybné funkci kontaktu.

4) Na kontaktech vstupnich svorek fidicich obvodd (napf. STF) nepouzivejte vysoké napéti.

5) Napéti nepfivadéjte pfimo na vystup alarmnich signalovych svorek (A, B, C).
Napéti na tyto svorky pfivedte vzdy pres relé, kontrolku, atd.

6) Ujistéte se, ze technické podminky a parametry odpovidaji pozadavkim systému.

1) Pfepnuti napajeni motoru 3) Nizko-urovnové kontakty
s blokovanim jedné nebo druhé vétve

Jistic 1
i “x |, Blokace
ZdrOj 7 | U ] !

napajeni  |L2 V], Jishi€2 |

Vybijeci proud

Nizko Urovriovy signalovy  Dvojity kontakt
kontakt
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2.3 DalSi zpusoby zapojeni

v

2.3.1 Kompenzace vyssich harmonickych v napdjeci siti

Sitové harmonické, které mohou byt generovany z usmérnovace ménice ovliviuji za-
fizeni v napajeci soustave, kompenzacni kondenzatory apod. Tyto harmonické se od-
liSuji od radiového ruseni (RF) a svodovych proudt v jejich zdroji, frekvenénim pasmu a
zpusobem prenosu. Pouzijte nasledujici kritéria.

® Prehled rozdili mezi harmonickymi a radiovym rusenim (RF) uvadi tabulka:

Polozka Harmonické Radiové ruseni RF
Obvykle 40 az 50ta harmonicka, . .. .
Frekvence Y . Vy3si frekvence (desitky kHz aZ fadové MHz)
3kHz a méné
Prostredi Vaodivé cesty, nizké impedance |Volny prostor, vzdalenost, poloha vedeni
Kvantitativni posou- . .y L Nastavaji nahodné, kvantitativni posouzeni
, Moznost logického vypoctu : v
zeni je ahtizné
Generované mnoz-| .. .. . . . . .. . Podle rozsahu kolisani proudu (je vysSi
i Priblizné amérné zatizeni iy, .
stvi s rychlejSim spinanim)
Odolnost ovliviiovaného | Je dana normami pro kazdé |LiSi se podle specifikace vyrobce zafize-
zarizeni zatizeni ni
Priklady ochrany Instalaci tlumivky ZvétSeni vzdalenosti

® Protiopatieni

Harmonické proudu generované z ménice do
napajeci sité jsou zavislé na raznych okol- Tlumivka

tech. iako ie i q deni. zda i F;q ve stejnosmérnem
nostech, jako je impedance vedeni, zda je iz meziobvodu
nebo neni pouzita tlumivka pro zlepSeni uci- —s
niku a na vystupni frekvenci a proudu. —
Pro vystupni frekvenci a proud je postacujici —
ur€it velikost harmonickych pfi jmenovitém

) Tlumivka Nezapojujte na vystup
proudu a max. frekvenci. na vstupni strané  kondenzdatory ani
ménice omezovace prepéti

Poznamka: Kompenzacni kondenzatory a omezovace prepéti na vystupni strané
ménice se mohou vlivem harmonickych na vystupu pfehfat nebo i znicit.
Pfi vysokém proudu muze byt z méniCe aktivovana nadproudova
ochrana. Proto pfi napajeni motoru z méni¢e nezapojujte na vystup
kondenzatory ani omezovace pfepéti. Pro zlepseni uciniku vloZte tlu-
mivku na vstupni stranu méni¢e nebo do jeho stejnosmérného mezi-
obvodu. Podrobnosti jsou uvedeny v technickych informacich pro mé-
nice fady FR-A500/E500.
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2.3.2 Japonska smérnice kompenzace vyssSich harmonickych

Harmonické proudu jsou generované z méni¢e do napajeciho transformatoru pomoci
prenosového vedeni. Smérnice pro kompenzaci harmonickych byla zavedena kvdli
ochrané ostatnich spotfebitelt na siti proti témto vzniklym harmonickym.

1) " Smérnice pro kompenzaci harmonickych pro domaci zafizeni a ostatni produkty"
Tato smérnice byla vydana Ministerstvem zahrani¢niho obchodu a primyslu v zafi
1994 a tyka se ménicu s jednofazovym napajecim napétim 200V pro vykony 2.2 kW a
méné. Instalaci tlumivek FR-BEL nebo FR-BAL, ménice spliuji pozadavky "kom-
penzace harmonickych pro tranzistorové meénice (vstupni proud 20A a méneé)" vydané
japonskou asociaci vyrobcl elektrickych zafizeni. Z tohoto divodu se doporucuje
instalace tlumivky u ménicu s jednofazovym napajecim napétim 200V pro vykony 2.2
kW a méné.

2.3.3 Ruseni generované méni¢em a postupy jeho zredukovani

Urcité druhy ruseni, které vstupuji do ménice, zpUsobuiji poruchy jeho funkci a jiné druhy
ruSeni vyzafované méni¢em, zpusobuji poruchy perifernich zafizeni. Ackoli je kon-
strukce méniCe navrzena tak, aby nebyl nachylny na ruseni, pfi praci s nizkou urovni
signalu to vyzaduje dodrzeni nasledujicich zakladnich opatfeni k jejich zredukovani.
vznik ruseni. Pokud dojde k tomuto druhu ruSeni, periferni zafizeni prestanou fungovat,
uvedena opatreni by méla omezit zminéna ruseni. Opatfeni se nepatrné liSi v zavislosti
na zpusobu Sifeni ruseni.

1) Zakladni opatfeni k zredukovani ruseni
* Nevedte napajeci kabely (pfivod do méni€e a vystup z ménice na motor) a signa-
lové kabely ménice paralelné vedle sebe a nebo v jednom svazku.
* Pro pfipojeni Fidicich signall, snimacd nebo indikatorl pouzivejte vzdy stinény
vodi¢ nebo kroucenou dvoulinku.
* Uzemnéte ménic, motor a dalSi pouzita zarizeni na jeden spolecny potencial.

2) Opatreni proti ruSeni, které vstupuje do ménice a zapficini jeho poruchu

Pokud jsou zafizeni, ktera generuji ruseni (napf. zafizeni, které pouziva stykac,

magnetické brzdy, vice reléové systémy atd.) instalovana blizko ménice, muze se stat,

Zze ménic¢ v dusledku ruseni prestane fungovat. Uplatnéte nasledujici opatfeni:

* Vybavte zafizeni, ktera generuji ruseni omezovacem prepéti ke zredukovani ne-
gativniho ruseni.

* Doplnite na signaloveé kabely filtry (podrobnosti najdete na str. 36).

e Uzemnéte stinéni vodicu fidicich signalt, snimacl nebo indikatori kovovou ka-
belovou pfichytkou.
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3) Opatreni proti ruseni, které vyzaruje ménic¢ a zapriciriuje poruchy zafizeni.
RuSeni generovana meéni¢em jsou z velké &asti zplsobena kabely pfipojenymi
k ménici a silovymi obvody ménice. Vzniklé elektromagnetické a elektrostatické ru-
Seni je indukovano do ovladacich a signalovych kabell perifernich zafizeni umisté-
nych blizko zdroje napajeni a prenasi se napajecimi kabely.

Rus$eni vyzafovand (Prostorem - Ru$eni vyzafované pfimo Zdroi 1
menicem kéifené ruseni ménice roj 1)
Ruseni vyzafované .
. ’y . -+-Zdroj 2)
napajecim vedenim
Ruseni vyzafované .
. , -+-Zdroj 3
kabelovym vedenim k motoru i 3)
e :
Magneticka .
— . '---Zdro 4),5
indukce i 4). 5)
| (‘Staticka ) -
\indukce o} 6)
|_(Rugeni &itené Rugeni §ifené R
kabelem napajecimi kabely I
Ruseni Sifené ze zemnicich kabel( Zdroi 8
v zavislosti na svodovém produ roj e,

Telefon

©

&;) ........ ) Cidlo napajeni
P 7, Sy
| Prijimas |} -
[o = N
b C 3. é

Nastroj
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Zdroj ruseni Opatieni k omezeni ruseni

Pokud jsou zafizeni, pracujici snizkou udrovni signalu, nachylné

k porucham v dusledku ruSeni (napf. pfistroje, pfijimace a €idla), jsou in-

stalovany prili§ blizko ménice a jejich signalové kabely jsou umistény ve

stejném rozvadédi jako samotny méni¢ nebo jsou vedeny v blizkosti mé-
ni¢e. Uvedena zafizeni se mohou dostat do poruchovych stavi rusenim jez
se Sifi prostorem a proto musi byt realizovana nasledujici opatfeni:

(1) Zafizeni citliva na ruSeni instalujte co nejdale od ménice.

(2) Vedeni signalovych kabell umistéte co nejdale od meénice.

(3) Neumistujte vedeni signalovych a silovych kabell vedle sebe nebo do
jednoho svazku.

(4) Instalujte odrusovaci ¢leny na vstupni i vystupni silové kabely ménice
a filtr proti radiovému ruseni na napajeci kabely ménic¢e k omezeni
ruSeni vyzafovaného kabelovym vedenim.

(5) Pro signalové a napajeci vedeni pouzivejte stinéné kabely a vedte je v
samostatném kovovém chranici (trubka, Zlab) coz dale napomaha
snizit negativni vlastnosti ruSeni

Jestlize jsou signalové kabely vedeny paralelné nebo ve svazku se silovymi

kabely, mize se ruseni elektromagnetickou indukci a statickou elektfinou

pfenaset na signalové kabely a zapficinit Spatnou funkci zafizeni. Proto
musi byt uplatnéna nasledujici opatieni:

(1) Zafizeni citliva na ruSeni instalujte co nejdale od ménice.

4), 5), 6) (2) Vedeni signalovych kabell umistéte co nejdale od meénice.

(3) Neumistujte vedeni signalovych a silovych kabell vedle sebe nebo do
jednoho svazku.

(4) Pro signalové a napajeci vedeni pouzivejte stinéné kabely a vedte je v
samostatném kovoveém chranici (korytko, trubka, Zlab) coz dale na-
pomaha snizit negativni vlastnosti ruseni

Jestlize je napajeni perifernich zafizeni pfipojeno na stejné vedeni jako

napajeni meénice, ruSeni generované méni¢em, mize protékat zpét pres

vrwv:

1).2),3)

7 Z tohoto divodu musi byt pfijata nasledujici preventivni opatfeni:
(1) Instalujte filtr proti radiovému ruseni na napajeci kabely ménice.
(2) Instalujte odrusovaci ¢leny (FR-BLF, FR-BSF01) na vstupni

I vystupni silové kabely ménice
Pokud je uzavieny regula¢ni obvod vytvoreny pfipojenim periferniho zafi-
zeni na méni¢ pomoci elektroinstalace, muze dojit k pfenosu svodového
8) proudu zemnicim kabelem ménice, coz zpusobi poruchu periferniho zafi-
zeni. V takovém pfipadé, odpojeni zemniciho kabelu periferniho zafizeni
napomuze jeho spravné funkci
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® Linkovy odrusovaci ¢len

Prevenci pfed negativnimi vlivy ruSeni na Cidla nebo jiné kabely zajistuje linkovy
odrusovaci clen.

® Priklady opatreni proti ruseni

) ; . . L i Instalujte odruSovaci |FR-BLF
Instalujte odruSovaci |FR-BLF Rozvadé¢ SniZeni nosné frevence. glen na vystupni kabel| FR-BSFO1
¢&len na vstupni kabel |FR-BSFO1 _1 ) | ) o ménice.

’ Motor
Napajeni - FR- o FR-
ménice —°° ssroy] MeniC  Hesro /'@
Inétall,” filtr proti r’adlovemu\\. FR- Pouzivejte 4-vodiCovy kabel pro napajeni
ruseni na vstupni stranu. BIF : oy e
motoru a jeden vodi¢ pouzijte k uzemnéni.

vedenim by méla byt 30cm a vic
(nejméné vsak 10cm) od Cidla

Pouzivejte stinénou kroucenou dvojlinku.

! / Cidlo

Vzdéalenost mezi méni¢em a napajecim !
I
)

Napajeni ovladacich ~~ Napajeni s La 1S
(signalovych) obvodd pro éidla  f—pd A
fuj 86 [ 0 . o .
Nv(?uzeanJte rozvadec Neuzemriujte stinéni, ale pfipojte ho na signalovou
pFfimo. i S |

L. , , “zem (spole¢na zemnici svorka na signal. svorkovnici).
Neuzemfujte ovladaci kabel. (sp g )

* Snizeni nosné frekvence, muze snizit ruseni pro signalové napéti *.
Pouzijte parametr Pr. 72 k nastaveni nosné frekvence na nizkou hodnotu (1kHz).
| kdyz se na nizké nosné frekvenci zvy$i hlu¢nost motoru, navolenim Soft-PWM se
hlu¢nost stava pfijatelngjsi.

e Pouzitim stinénych kabell pro signalové vedeni, Ize zna¢né snizit vySe uvedené

ruseni (1/10 az 1/100).
* Ruseni pro signalové napéti: vyjadfuje velikost ruSeni vyzafovaného
z ménice do napgjeci sité.
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2.3.4 Svodovy proud a protiopatreni

Protoze existuji statické kapacity ve vedeni I/O méniCe a kapacity v motoru, protéka jimi
tzv. svodovy proud. Velikost svodového proudu je pak zavisla na velikosti celkové ka-
pacity , spinaci frekvenci atd., proto je nutné proveést néktera opatreni.

(1) Svodovy proud tekouci do uzemnéni

Svodovy proud nemuze téct jen z méniCe do uzemnéni, ale teCe také do uzemnéni
kabelu atd. Tento svodovy proud mUze zpusobit zareagovani ochrany, ktera hlida ve-
likost svodového proudu napf. proudovy chranic.

® Protiopatieni

* Pokud je spinaci frekvence pfilis velika, snizte spinaci frekvenci ménice Pr.72.
Zvuk motoru se zvySi. Tento zvuk Ize snizit pouZitim SOFT PWM Pr.240.

* Pokud se pouzije specialni jisti€¢ pro detekci svodového proudu od firmy Mitsubishi
Electric, je mozné zvysSit spinaci frekvenci a tim snizit zvuk motoru.

® Zemni svodovy proud

* Délka vedeni zvySuje velikost svodového proudu. Snizeni velikosti spinaci frek-
vence PWM redukuje velikost svodového proudu.

e VétSimu vykonu motoru odpovida veétSi hodnota svodového proudu. Hodnota
svodoveého proudu u 400V ménicu je vySsi nez u 200V verze.

(2) Svodovy proud mezi fazemi

Vy3&Si harmonické svodového proudu mezi fazemi méni¢e miazou nepfedvidané ovlivnit
funkci externiho tepelného relé mezi ménicem a motorem. Pokud je délka vedeni mo-
toru vétsi nez 50 m u 400V verze, mize tento svodovy proud mezi fazemi zvétsit hod-
notu proudu motoru a tim ovlivnit funkci externiho tepelného relé.

NFB Tepelné relé Motor
,. =0 | o =z
Napaje__gTo— menic ——dtssd—14
napéti o M ¢-2T =/
Kapacita mezi fazemi

Kapacitni svodovy proud mezi fazemi
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® Protiopatieni

* Pouzijte elektronickou proudovou ochranu v ménici.

* Snizte spinaci frekvenci. Pozor zvuk motoru bude vyssi. Pouzitim Soft PWM se
zvuk snizi Pr.240.
Zajistéte ochranu motoru proti svodovému proudu mezi fazemi ménice pomoci
teplotniho Cidla umisténého pfimo na motoru .

2.3.5 Pohony s méni¢em pro 400V motory

U ménica typu PWM se generuje razové napéti na svorkach motoru zavislé na para-
metrech vedeni motoru. Specialné pro 400V motory ma toto razové napéti nepfiznivy
vliv na Zivotnost izolace. Pokud pouzivate 400V verzi motoru, provedte nasledujici
opatreni:

® Opatreni

Je nutno provést nasledujici opatreni:

(1) ZvySena trida izolace motoru

Pro 400V pohony pouzijte zvySenou tfidu izolace F.

1) 400V motor vhodny pro provoz s frekvencnim ménicem.

2) Pro specialni pohony pouzijte motor s konstantnim momentem a motor
S nizkymi vibracemi a motor pro frekvencni ménice.

(2) Filtr dU/dt na strané ménice

Na druhé strané meénic pripojte specialni filtr dU/dt filtr pro potlaceni strmosti ra-
zového napéti (FR-ASF-H).
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2.3.6 Pridavna zarizeni

(1) Vybér pridavnych zarizeni

Podle velikosti vykonu motoru navrhnéte pfislusny typ frekvenéniho ménice. Pfidavna
zarizeni se specifikuji podle vykonu ménice. V nasledujici tabulce jsou uvedena pfi-
davna zafizeni pro urcity typ frekvenéniho ménice :

Pfikon Jisti¢ (NFB) Stykac (MC)
Motor i . i
o ., sité na-
Typ ménice Vykon L . S pfipojenou tlumiv-
pajeni Standardné A B C
(kW) kou
(KVA)
FR-E540-0.4K-EC 04 15 Type NE30, NV30 5A Type NE30, NV30 5A S-N10
> |ER-E540-0.75K-EC{ 0.75 25 Type NE30, NV30 5A Type NE30, NV30 5A S-N10
o
g FR-E540-1 5K-EC 1.5 45 Type NF30, NV30 10A | Type NE30, NV30 10A S-N10
9 | ER-E540-2 2K-EC 2.2 55 Type NE30, NV30 15A | Type NF30, NV30 10A S-N20
N
“0; FR-E540-3. 7K-EC 37 9 Type NF30, NV30 20A | Type NE30, NV30 15A S-N20
ER-E540-55K-EC 55 12 Type NFE30, NV30 30A | Type NF30, NV30 20A S-N20
FR-E540-7 5K-EC 75 17 Type NF30, NV30 30A | Type NE30, NV30 30A S-N20
> |FR-E520S-0.4K-EC| 0.4 1.5 | Type NF30, NV30 10A | Type NF30, NV30 10A |S-N21|S-N25|S-K50
™
N |FR-E520S-0.75K-EC|_0.75 2.5 | Type NF30, NV30 15A | Type NF30, NV30 15A |S-N21|S-N25]|S-K50
S |FR-E520S-1.5K-EC| 1.5 45 | Type NF30, NV30 20A | Type NF30, NV30 20A S-N21
—
FR-E520S-2.2K-EC| 2.2 5.5 | Type NF30, NV30 30A | Type NF30, NV30 30A S-N25
Pozn.:1. Vyberte velikost jistiCe podle pfikonu
hapajec site. < Oblast pouziti
. ) ) . . ) § 4 tlumivky AC
2. Predpokladana délka pfivodniho <=
napajeciho kabelu je 20m. o
apajeciho kabelu je 20 8 500 B A
Q.
v v v aw Py ©
. Styka€ na strané méniCe se vybira < c
podle oblasti A, B, C, které jsou uve- ¢ 50 . . >
deny vpravo na obrazku a jsou zavislé = 0 10 20 Delka vedeni(m)

na velikosti napajeciho pfikonu a dél-
ce vedeni.

Pro FR-E520S-04K a 075KECvyberte S-N10, kdyz se pouZije tlumivka

FR-BAL nebo FR-BEL.

Kdyz je vykon méniCe vétSi nez vykon motoru, pouZzijte stykac a jisti€ pro
prislusny méni¢, kabely a tlumivku pouZijte pro dany vykon motoru.
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® Instalace a vybeér jistice

Nainstalujte jisti¢ pro ochranu proti zkratu pfivodu (NFB) na primarni strané napajeni
frekvencniho ménice. Vyberte odpovidajici jistic NFB podle vySe uvedené tabulky v
zavislosti na pfivodnim vedenim a celkovém uciniku ( tento celkovy ucinik se méni
podle napajeciho napéti, vystupni frekvence a zatéze apod.). Specialné pro uplny
elektromagneticky jisti¢ typu NFB, se musi zvolit o jednu fadu vysSi typ s ohledem pro
vysSi harmonické. (Provéfte parametry odpovidajiciho jisti¢e kvuli potvrzeni vhod-
nosti) Specialni produkt Mitsubishi Electric je odolny vuaéi vy$Sim harmonickym
viz.(Super Series earth leakage circuit breaker).

® Tlumivka zlepsujici POWER FACTOR (celkovy u€inik)

Pozn.: Hodnota celkového uciniku &ini minimalné 0.9.

Pokud je ménic€ pfipojen blizko napajeciho
transformatoru (s vykonem 500 kVA a vice,

Typ Ménice Vstupni tlumivka AC «_T'”"."VI ka d|° ne
ER-E540-0.4K-EC ER-BAL -H0.4K ER-BEI -H0.4K
g ER-E540-0 78K-EC ER-BAL -HQ 75K ER-BEL -HQ 75K
g ER-E540-1 BK-EC ER-BAIL -H1 BK ER-BEl -H1 BK
8 ER-E540-2 2K-EC ER-BAL -H2 2K ER-BEIL -H2 2K
;(I—U ER-E540-3 7K-EC ER-BAIL -H3.7K ER-BEl -H3.7K
@ ER-E540-5 5K-EC EFR-BAI -H5 BK EFR-BF| -H5 BK
ER-E540-7 5K-EC ER-BAIL -H7 BK ER-BEl -H7 BK
§ FR-E520S-0 4K-EC__ | ER-BAI -0 75K (Pazn) | ER-BFL -0 75K (Pozn)
N | ER-F520S-075K-EC_| FR-RAI -1 5K (Pazn ) ER-BEL -1 5K (Pazn )
8 | ER-E520S-15K-EC_ | FR-BAL-2 2K (Pazn) ER-BEL-2 2K (Pazn)
< | FR-F520S-2 2K-EC_ | FR-BAL-3 7K (Pazn ) ER-BEL -3 7K (Pazn)

NFB FR-BAL

délkou pfivodniho vedeni maximalné 10m), Napajeci_,

nebo kdyz je pfipojen veliky kondenzator, napet'_o

muaze vzniknout nepfiméfena proudova

Spicka, ktera muze znicit vstupni obvody

meénice. V tomto pfipadé se musi pouzit

tlumivka AC nebo DC (FR-BEL nebo Oblast /4

FR-BAL). piikon C°F pousiti
napajeci000¢, tlumivky
(KVA) 500 :
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(2) Nastaveni citlivosti svodového proudu pro specialni jisti¢

Pokud pouzijete specialni jisti¢ s kontrolou svodoveého proudu, nastavte citlivost proudu
podle nasledujicich charakteristik :

Pfiklad svodového proudu na 1 kW Svodovy proud 3-fazového motoru
v kabelu s komerénim napajenim pro komeréni napajeni
a kabel je s kovovym stinénim (230V 60Hz)
230V, 60Hz
§120 ??E? 2.0
\_5100 § 1.0
3 80 = 3 8%
a 60 =ani a - >
> 40 - “;’ 0.3 >z =
3 1 8 0.2 -
S 20 = 4
= — bl 7 0.1 e L e
& O 235 8 142238 80 150 O Y15 37 75 15223755
5.5 30 60 100 22 55 111853045
Priifez vodi&e(mm?) Vykon motoru(kW)

* Super Series jistice (Type SP, CF, SF, CP)
Citlivost pro svodovy proud: IAn > 10x(lg1l+Ign+ig2+igm)
e Standard NV (Type CA, CS, SS)
Citlivost pro svodovy proud: 1An > 10x{lg1l+lgn+3x(lg2+igm)}
lg1, 192 : Svodovy proud standardniho kabelu na strané napajeni

Ign* : Svodovy proud odrusovaciho filtru na vstupni strané filtru
lgm : Svodovy proud motoru pfi standardnim napajeni
<Priklad>

55mm2z x5m 5.5mmz2 x 70m
NV |Filtr EMC

—&3 IM&nic 30
Y I 200V 2.2kW

Igi .Ign Ig2 Igm

Pozn.:1. Zemni svodovy proud jistiCe byva instalovan na vstupni strané meénice.

2. Zkrat na sekundarni strané ménice se detekuje pfi provozu 120Hz nebo nize.

3. Pfi zapojeni do A nulovy potencial pro zemnici systém pfinasi horsi vysledky
pro zemni zkrat na sekundarni strané ménice. Z tohoto divodu je nutno zatéz
(motor) uzemnit impedanci mensi nez 10Q2 .

4. Pokud je jisti€ uzemnén na sekundarni strané ménic¢e, muze nespravné fun-
govat, kdyz je efektivni hodnota proudu mensi nez jmenovita, u vyssich har-
monickych. V tomto pfipadé se zvysi ztraty vifivymi proudy, hysterezni ztraty a
zvySi se teplota motoru.

* Pro svodovy proud odruSovaciho filtru na strané napajeni pouZzivejte originalni
filtry od Mitsubishi Electric.
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Jisti€ Super Series Standardni jistic¢
(Typ SP, CF, SF.CP) (Type CA, CS, SS)
—5m
y pr gl =0.17
Svodovy proud (Igl) 33X1000m 0
Svadavy proud (Ign) 0 (bez odrusavaciho filtru)
. —70m
Svodovy proud (Ig2) 33 x 1000m 2.31
Svodovy proud 018
motoru (Igm)
Celkovy svodavy proud 2 66 764
Citlivost svodového proudu 30 100
(2 |g X 10)
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2.3.7 Instrukce a standardy UL a CSA

(Uvedené produkty splfiuji standardy a nafizeni UL pro US ,

Kanada UL)

UL)us
LISTED

(1) Zapojeni napajeciho napéti a motoru

Pouzijte kabely podle uvedené tabulky (pro 75°C) a zapojte napajeni na vstupni Srou-
bové svorky (L1, L2, L3) a motor na Srouboveé svorky (U, V, W) na ménici. Na konce
vodicl pouzijte dutinky a krimpovaci klesté.

(2) Pojistka

Pojistka se pouziva pro jiSténi ménice na vstupni strané napajeni meénice, jiSténi na-

vrhnéte podle nasledujici tabulky:

(3) Zkratova odolnost

Typ Ménic¢e na 400V In (A) Typ Ménice na 230V In (A)
FR-E540-0.4K-EC 5 FR-E520S-0.4K-EC 7.5t0 10
FR-E540-0.75K-EC 8 FR-E520S-0.75K-EC 15to 20
FR-E540-1.5K-EC 10 FR-E520S-1.5K-EC 35
FR-E540-2.2K-EC 20 FR-E520S-2.2K-EC 45
FR-E540-3.7K-EC 35

FR-E540-5.5K-EC 45

FR-E540-7.5K-EC 60

Tento méni¢ muzZe byt vystaven zkratu, kdyz je maximalni Spi¢ka proud omezena * A
maximalni napéti nepfesahne 500V.

Typ ménice

*A

1.5kW to 7.5kW

5,000
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2.3.8 Instrukce a normy pro Evropu

(Tento produkt spliuje vSechny normy pro zafizeni s nizkym napétim a je oznacen
znackou CE)

(1) EMC Normy

1) Nas prehled norem EMC pro tranzistorovy meénic:
Tranzistorovy méni¢ nefunguje sam nezavisle. Je to jedna ¢ast, ktera se pouziva
ve spojeni s dalSimi zafizenimi a instaluje se do elektrického rozvadéce . Z tohoto
ddvodu nemizeme aplikovat EMC normy na tranzistorové meénice jako takoveé.
V dusledku toho nelze umistit CE oznaceni pfimo na tranzistorovy meénic¢ (ve
shodé s normami pro zafizeni nizkého napéti je pfesto CE oznaceni umisténo na
tranzistorovych ménicich.)

2) Shoda
Jsme si védomi toho, Ze tranzistorové ménice pfimo neodpovidaji nafizeni EMC.
Avsak zafizeni a stroje v nichz je tranzistorovy méni¢ umistén, musi jako celek
vyhovovat normé CE. Proto pfipravujeme technické doporuceni smérfujici k
snadnéjSimu splnéni EMC norem pro stroje a zafizeni s tranzistorovym ménic¢em.

3) Zasady pfi instalaci
Instalujte ménice podle uvedenych zasad:
* PouZzivejte ménic s odrusovacim filtrem, ktery spliuje EMC normy.
* Pro kabel mezi méni€em a motorem, pouzijte stinény kabel nebo kovovou
trubku a uzemnéte kabel, méni¢ a motor tak, aby délka byla co nejkratsi.
* Pouzijte linkové filtry a feritova jadra na silovych a ovladacich vodicich.
Dal$i informace jsou uvedené ve specialnim manualu pro EMC normy.
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(2) Normy pro nizkonapét’ova zarizeni

Nase tranzistorové ménice spliuji vSechny normy pro nizkonapétova zafizeni.

2) Shoda
Potvrzujeme, Ze nase ménice jako produkty se shoduji s normami pro nizkona-
pétova zafizeni a jsou oznacena CE znackou.

3) Zakladni instrukce

* Pro ménice 400V tfidy je jmenovité tfifazové napéti v rozsahu od 380 do 415V,
50Hz/60Hz.

* Pfipojte ochranné zafizeni pro ochranu zemnéni. Na napajeci strané meénice
pouZzijte jisti€¢ se zkratovou ochranou.

* VodiCe pro uzemnéni musi byt nezavislé.( Nepfipojujte dva nebo vice vodi¢u na
jednu svorku)

* Velikost vodic€u je uvedena na strané 18 al9 pro nasledujici podminky:

* Okolni teplota: 40°C maximum

e Instalace vodi€l: Na sténé bez potrubi a kanalu

Jestlize jsou podminky odliSné nez shora uvedené, musi splfovat nasledujici

normu EN60204 ANNEX C TABULKA 5.

* PouZijte jisti€ a stykac, které splriuji EN nebo IEC normy.

Poznamka : Kdyz je pouzita ochrana proudovym chrani¢em, mdze se pouzit
jen typ B a na strané napajeciho napéti ménice. Jinak se ma
pouzit ochrana s dvojitou izolaci nebo pouzit oddélovaci
transformator (viz. EN51078)

* Pouzivejte ménic€ jako zarizeni pro prepétovou kategorii Il a uroven znecisténi

2 nebo vyssi viz. IEC664.

(a) Aby se dodrzela prepétova kategorie Il, musi se pouzit izolaéni transfor-

mator zapojeny do Y pro napajeni ménice.

(b) Aby se dodrzela uroven znecisténi 2, musi se ménic¢ umistit do elektrického

rozvadéce, ktery je odolny proti vodé, prachu, oleji, pare apod. (Kryti IP54).
* Na vstupu a vystupu meéni€e pouzijte kabely stanovené normou EN60204
Appendix C.

* Parametry reléoveého vystupu Cini (svorky A, B, C) 30VDC, 0.3A.
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* Ridici svorky oznadené O a ® na strané 13 jsou bezpeéné& oddélené od
hlavniho obvodu.

Prostfedi
Béhem Ve skladé Béhem
provozu transportu
Okolni teplota -10°C to +50°C | -20°C to +65°C | -20°C to +65°C
Vlhkost okoli 90% RH nebo méné | 90% RH nebo méné | 90% RH nebo méné
Maximalni vibrace 1,000 m 1,000 m 10,000 m

BlizSi detaily jsou uvedené v manualu ,, Normy pro nizkonapétova zarizeni®.
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KAPITOLA 3
PROVOZ

Tato kapitola obsahuje informace pro "ovladani/fizeni" frek-
vencniho ménice.

Pfed pouzitim zafizeni si vzdy pozorné precCtéte navod
k obsluze.
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3.1 Zakladni informace o ovladani
OVLADANI /| PROVOZ

3.1.1 Zplsoby ovladani

Méni¢ muaze byt ovladan nékterym z nasledujicich zplsobl "ovladaci a parametri-
zacni jednotkou - PU ", "externé”, "kombinované" a "po sériové lince". Pfipravte si
prislusné prostfedky a soucasti podle zvoleného zplsobu oviadani. Detailni informace o

zmeéneé zpusobu ovladani najdete na str. 53.

(1) Externi zplUsob ovladani

(parametr Pr. 79 je nastaven na hodnotu " = 0" tovarni nastaveni)

Parametr Pr. 79 " vybér zpusobu ovladani " je tovarné nastaven
na hodnotu 0 a po zapnuti méni€e se automaticky nastavi ex-
terni zpusob ovladani.

Méni€¢ se ovlada pouzitim externiho startovaciho signalu
(kontakt) a zména frekvence se provadi externé analogovym
signalem. (potenciometrem)

| Prostredky a sougasti ovladani]|

e Startovaci signal ®=<*<<** prepinac, relé, a pod.

* Zména frekvence ®****= 0 -5V, 0 - 10V nebo 4 - 20mA
DC signal z externiho potencio-
metru nebo z jiného ménice

Poznamka: 1. Ovladani nelze uvést do chodu jenom samotnym startovacim signa-
lem. K provozu méni¢e bezpodminecné nutné obé soucasti ovladani
jak startovaci signal, tak analogovy signal.

(2) Zpusob ovladani ovladaci a parametriza¢ni jednotkou - PU
(parametr Pr. 79 se nastavi na hodnotu " = 1")

RUzné kombinace ovladani s vyuzitim ovladaci a pa-
rametrizacni jednotky jako volitelného prislusenstvi.

| Prosttedky a souéasti ovladani

* Ovladaci jednotka PU<*® Ovladaci a parametriza¢ni jednotka (FR-PA02-02), (FR-PU04)

* Propojovaci kabel®®** Je uréen pro ovladani méni¢e do vzdalenosti 20m s oviadacimi
jednotkami FR-PU04 a FR-DUO4. Nelze pouzit s jednotkou
FR-PA02-02. Oznaceni kabelu je FR-E/A-CBL.

* FR-EGP ®®®*eeeese++ Je krytka v€etné propojovaciho adaptéru zadni ¢asti jednotky
FR-PA02-02, uréena pro ovladani mimo ménic.
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(3) Kombinovany zpusob ovladani 1
(parametr Pr. 79 se nastavi na hodnotu " = 3")

Startovaci signal je jakykoli externi signal.
K nastavovani frekvence se pouziva ovladaci a parametrizacni

jednotka. fﬁl@

| Prosttedky a sougasti ovladani

» Startovaci signal = prepinac, relé, a pod.

* Ovladaci jednotka ...FR-PA02-02, FR-PU0O4, FR-DU04
* Propojovaci kabel stejné jako v ¢asti (2) PU.

* FR-E5P ®®****=* stejné jako v Casti (2) PU.

(4) Kombinovany zpusob ovladani 2
(parametr Pr. 79 se nastavi na hodnotu " = 4")

Startovaci signal se zadava z operatorského panelu.
K nastavovani frekvence se pouziva analogovy vstup.

| Prostfedky a souéasti ovladani
.5 .

* Analogovy vstup®=* 0-5V, 0- 10V nebo 4 - 20mA DC @;{:
signaly z externiho potenciometru
nebo z jiného ménice

* Ovladaci jednotka *= FR-PA02-02, FR-PU04, FR-DU0O4

* Propojovaci kabel = stejné jako v ¢asti (2) PU.

* FR-E5P ®®®***=**+ stejné jako v Casti (2) PU.
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(5) ZpUsob ovladani po sériové lince (komunikacéni)
(parametr Pr. 79 se nastavi na hodnotu " = 0 nebo 1")

Ovladani po sérioveé lince se realizuje pocitacem, ktery se pfipoji na komunikacni port
meénice (RS-485) pomoci kabelu s pfevodnikem.

| Prostredky a sougasti ovladani]|

* Propojovaci kabel®*®*****eeeseKonektor: RJ45
Kabel: odpovidajici normé EIA568
(napf. kabel 10BASE-T)

* Pocitac
» Kabel s pfevodnikem RS-485 na RS-232C SC-FR-PC.

3.1.2 Zapnuti ménice

Pfed zapnutim ménice ovéfte nasledujici body.

® Kontrola instalace

Ujistéte se, Ze je méni€ nainstalovan v pfedepsané poloze a misté. (podrobnosti jsou
uvedeny na str. 11.)

» Kontrola zapojeni
Ovérte si, Ze napdjeci vedeni a signalové vodiCe jsou zapojeny spravne.
PfesvédCete se, Ze bylo spravné vybrano a pfipojeno volitelného pfislusenstvi a
perifernich zafizeni. (podrobnosti jsou uvedeny na str. 13.)

® Zapnuti

Pokud sviti kontrolka POWER a kontrolka ALARM je zhasnuta, vSechno je v poradku -
meénic je pfipraven k provozu.
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3.2 Popis ovladaci a parametrizacni jednotky

Ovladaci a parametrizacni jednotka FR-PA02-02 slouzi ke spusténi ménice, k nastaveni
a zménam kmitoCtu (otacek motoru), ke sledovani provoznich stavl, k nastaveni a
zménam parametru a zobrazeni chybovych hlaseni.

3.2.1 Oznaceni a funkce ovladaci a parametrizac¢ni jednotky FR-PA02-02

Horni kryt ovladaci jednotky Ovladaci jednotka bez horniho krytu

\
.~ @ i Indikace
Ctyfmistny — HZRUN - provozniho stavu
displej vl a zplisobu ovladani
Tlacitko Set — Tlagitko R

[— TlacCitko Reverse

Ticito—| 08 1D
Mode

?D— 2 5

TIaéitLo RUN Tlacitko Forward / Tlagitka Up/down
Tlagitko STOP/RESET Tlagitko STOP/RESET

® Funkce jednotlivych tlacitek

Klavesa Popis
Spusténi motoru
Vybér a nastaveni zpisobu provozu

Presné nastaveni kmitoc¢tu (otac¢ek maotoru) a nastavovani parametr(

* Postupné zvySovani nebo snizovani aktualniho kmitoctu stla-
¢ovanim klavesy. Plynula zména kmito€tu se provadi drzenim

@ stlaceného tlagitka.

* Pfi nastaveném zpasobu provozu se postupnym stlacovanim
tlacitka méni nastaveni parametr(

Spusténi otacek maotoru vpied

Spusténi otacek motoru vzad

« Zastaveni provozu.
+ Reset méni¢e pa aktivaci ochranné funkce

® Udaje na jednotce, indikace provozniho stavu

Oznaceni Popis
Hz Pokud sviti - na displeji je zobrazovan kmitoCet
A Pokud sviti - na displeji je zohrazovan proud
RUN Pokud sviti - ménic je v provozu. Pokud sviti trvale, znamena to otacky motoru
vpfed, jestlize blika znamena to otacky maotoru vzad
MON Pokud sviti - na displeji je zobrazovan monitorovaci zpisoh provozu
PU Pokud sviti - na displeji je zobrazovan zplsob provozu s ovladaci jednotkou PU. |
EXT Pokud sviti - na displeji je zobrazovan zp(isob provozu s externim ovladanim
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3.2.2 Prepnuti zpusobu ovladani stisknutim tlacitka

® Monitorovaci zpusob

provozu

O

J
! leu

MON
EXT

N\

® Nastaveni pozadované

frekvence (Pozn.)

®Nastavovani parametru

Poznamka:

(O / ) O /
Il oo
‘ 0000 ey } ‘l / o oflp 1
S Reser @
O O
®Help rezim ®Provozni rezim
(O _/ ) (O _/
[ g I | ]
(=g ] I . |
p
) (O o S

ovladani ovladaci a parametrizaé¢ni jednotkou PU.

3.2.3 Monitorovaci zplisob provozu

Rezim pro nastaveni poZadované frekvence se aktivuje pouze a jen v reZimu

* Nadispleji se zobrazuji udaje vztahujici se k zadanému zpUsobu provozu, ktery je indikovan
v pravé casti displeje.
* Jednotlivé zpusoby provozu jsou nasleduijici:
Pokud sviti EXT znamena to provoz s externim ovladanim.
Pokud sviti PU znamena to provoz a ovladani s parametr. jednotkou PU.
Pokud sviti sou¢asné EXT a PU znamena to kombinovany provoz.
* Pfepinani mezi jednotlivymi rezimy Ize provadét za provozu ménice.

®Sledovani frekvence

1 \_J N ®Sledovani ®Sledovani eSledovani
@ '-' '-' '-' H proudu napéti Nepfitomnost typu alarmu
’ alarmu
‘ ' '.'-' '-' PU EXT SET A MON SET Vo J @] ‘ :: :-: :- :]
REV @ PUEXT PUEXT A
- o L= ﬂ@
*1
@ Emstence alarmu
L& o]
*1 "
‘ 2

Kapitola 3.2.4 Nastaveni poZzadované frekvence (Pozn. 3)

Poznamky: 1.

Drzenim stisknutého tlacitka - oznac¢ené *1 - déle nez 1.5 sekundy zmeénite
aktualni sledovani na sledovaci provoz.
2. DrZzenim stisknutého tlacitka - oznacené *2 - déle nez 1.5 sekundy dojde

k zobrazeni poslednich &tyf poruch.
3. Prepnuti na rezim nastavovani parametrl Ize kdykoli béhem externiho provozu.
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3.2.4 Nastaveni pozadované frekvence

V provoznim reZimu ovladani z ovladaci a parametriza¢ni jednotky PU nastavte hodnotu
kmito€tu a pomci tlaCitka (Fwe) nebo tlaCitka) startujte ménic¢, zadana hodnota
bude pouzita v provozu.

Zobrazovani a nastavovani frekvence je mozné pouze pfi aktivovaném ovladani z
ovladaci a parametrizacni jednotky PU.

.. , Sledovani frekvence
®Rezim nastavovani

< . ® Uloseni (»40i
pozadované frekvence \ @ ®Nastaveni frekvence Ulozeni (zapis) cIE
Hz

nastavené frekven

O / O =
- 111" A N i i i L o el e T e T
‘ :_ ::_ : :_ ;' N ’ ‘-‘ 00000 | J—’ S,
(a) Zménu provedte NG Blika
aoe ] (v) tlacitkama = —
O F "

\

Rezim nastavovani parametru popis v kap. 3.2.5

3.2.5 Metoda nastavovani parametru

S vyjimkou nékterych parametrll, je mozné nastavovat vSechny ostatni parametry vyhradné

v rezimu ovladani ovladaci a parametrizacni jednotkou PU. ZpUsob ovladani se vybira a na-
stavuje v parametru Pr. 79.

* Hodnota parametru mize byt nastavena bud doplnénim samotného ¢&isla a nebo

nastavenim hodnoty €islo po Cisle s vyuzitim klaves @/@

* Pro ulozeni (zapis) nastavené zmény frekvence pfidrzte stisknutou klavesu
po dobu 1.5 sekundy.

Poznamka: Pokud by méni¢ nefungoval s uloZzenou hodnotou parametru, informace

0 moznych pfi¢inach tohoto nedostatku naleznete na str. 168.
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(1) Priklad: Zména parametru Pr. 79 "vybér rezimu ovladani" z nastavené
"2" (externi ovladani) na "1" (ovladani pomoci ovladaci a parametrizacni
jednotky PU)

(Podrobny popis parametru Pr. 79, najdete na strané 106.)

Stisknéte klavesu a vyberte
rezim nastavovani parametr(

)

®Rezim nastavovani parametru

@) _/ )
o ’ Blika vybrana
IR e ol pozice gisla Pozice uprostFed Posledni pozice
s (=) (@) (D “"'] I taly] ‘Hnnnn]
- RO s A R B e R
O Poctem stisknuti | (&) 7 (&) 9X
nebo nebo
l klavesy navolite
pozadovanou 3x [:j 1x
Rezim ovladani popisuje cislici 1 '-'\i-l”- =1 ".' _'
0az9 0az9

®Nastaveni proudu ®Zmeéna nastaveni

3’@‘ v’
[ ]

IKIévesu drzte stladenou

po dobu 1.5 sekundy

SET
®Ulozeni nastaveni

‘ ] ]Kdyé se objevuje chybové hlaseni[ £r - | :

1) Jestlize sviti nebo blika kontrolka RUN, &
pokud se ménic¢ zastavi klavesou
nebo se vypnou otacky vpred (STF)
nebo vzad (STR) signalem z fidici
svorkovnice.

2) Nelze nastavit hodnotu parametru mimo

rozsah parametru.
"1" (PU provozni méd) ma byt nastaven Pr.79.

‘ - I~ " " -Jestli hodnota neblika, ale objevi se
(A §5] .nemohli jste stisknout 1,5s,
pokud chcete zapsat hodnotu parametru.
Stisknéte@ 1x tlagitko a znova[seT) tlagitko
provedte nasteveni od zacCatku.

Blikani
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3.2.6 Provozni médy

Zména modu, jak je uvedena nize, je mozna pokud je parametr Pr.79 nastaven na "0".

O®PU méd
@) \_/ )
I @ ®Tipovaci mod @ ®Externi méd
‘n’ i Py J = I [ 11017
ser) (rev) (&) =1 0 e @ Lol o
%) O o @ @
I
¥
Viz 3.2.7 Help méd
Pozn.: Jestlize nelze zménit maod viz strana 168.
3.2.7 Help méd
O _/ ) ®Historie alarmii  ®Vymaz historie =~ ®Vymaz parametri
- - alarmu
| I I I B )
""-'-' PU EXT @ - -® - @,'-' '-'J
- Yo S - @ o '- -

—{C 0 19 —»‘!’ i~

D el

5 0 ™) @ Ry
me] () ® Cteni softwarové ®Celkovy vymaz
O C@ verze @ E' O,
C_N =20
(N ey TR

Viz. 3.2.3 Monitorovaci mod

-
-

|
i’
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(1) Historie alarmu

Ctyfi posledni alarmy Ize zobrazit pomoci tlagitek (a)/(¥) .

("." je oznaCen posledni alarm.)
Pokud neexistuje zadny alarm zobrazi se hlaska E._ 0.

®Posledni alarm

EHISEEr HI S E MR PR O
S - S @ e @ N A | @'_ (H]
I @ [©
Pokud existuje alarm

Hz

@||@
| v

Frekvence

PU EXT

Joi
@
4P @

Cas aktivace

PU EXT

(2) Vymaz historie alarmu
Smazani vSech alarmu.

Blika
4 T
"C _ Iy |EE n‘nJ@_‘ cJ_,“: _ I ]
-'o'-'- ,-, '15896-"'-'-
I Potvrdit

(3) Vymaz parametru

Tento pfikaz nastavi hodnoty parametr na tovarni nastaveni. Hodnoty kalibra¢nich
parametrd se nesmazou.

(Hodnoty parametrd se nesmazou, pokud parametr Pr.71 je nastaven ha
,1“.(Ochrana prepisu parametru))

Blika
P
o (= 1@ NS0 R
Uy [N e By LU Sy N
l[ Potvrdit

(4) Celkovy vymaz
VSechny parametry a kalibrace lze nastavit na tovarni nastaveni.

Blika
4 T
Cooy | = | NI N
L o= el L
I Potvrdit
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3.3 Provoz

3.3.1 Kontrola pred provozem

Pfed spusténim pohonu provedte nasledujici opatfeni:

® Bezpecnost
Pred spusténi stroje proveérte, Ze je zajiSténa bezpecnost fizeni stroje.

@ Stroj
Provérte, aby stroj pfi spusténi nebyl znicen.

® Parametry
Nastavte hodnoty parametrd podle standardniho provozu stroje.

® ZkuSebni provoz
Provedte zkuSebni béh pfi lehké zatézi stroje a nizké frekvenci ménice, pak mizete
spustit stroj standardné.
Protoze je standardné nastaveno parametrem Pr.240 tzv. Soft PWM, je zvuk Fizeni
ménice odlisny od konvencniho PWM fizeni, tento zvuk je normalni.
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3.3.2 Externi provozni méd

(1) Provoz pri 50Hz

Pfikaz provozu: externé pfipojeny startovaci signal na vstup
Nastaveni frekvence: externé pfipojeny potenciometr pro nastaveni frekvence

| Krok Popis Obrazek
Zapnout napajeni
Tovarni nastaveni zplsobi, Ze po zapnuti napajeni je na- | | %4
staveno externi provoz a na displeji sviti kontrolka EXT. t

1 Pokud kontrolka EXT nesviti viz. strana 52 a nastavte ,2“ do ]
Pr.79. BT
Start
Zapnéte spina€ (STF nebo STR)

Kontrolka RUN indikuje provoz rotace vpied a blika pfi pro- Rotace vpred
vozu rotace vzad. %‘@Zpémé
‘ rotace
2 . . . , Hz RUN
Pozn.: Motor nelze spustit, pokud jsou oba signaly MON
vied i vzad aktivni. Pokud jsou oba signaly EXTJ
sepnuty béhem rotace motor zpomali a za-
stavi se
Rozbéh — Konstantni rychlost Externi potenciometr
Pomalu otacejte potenciometrem na maximalni vychylku @1'

3 | doprava. (Potenciometr je pfipojen na svorky 10, 2 a 5) (R i
Frekvence zobrazena na displeji se postupné zvySuje na S Ul
hodnotu 50,00 Hz.

ZaStavenll Externi potenciometr
Pomalu otacejte potenciometrem na minimalni vychylku do

4 leva. (Potenciometr je pfipojen na svorky 10,2 a 5) 93 -
Frekvence zobrazena na displeji se postupné snizi na N
hodnotu 0,00 Hz.

Mator se zastavi

Stop Rotace vpied

Viypnéte startovaci spina& (STF nebo STR). ‘%\F[gg‘:e
5 VYP V;

<Poznamka> Jestlize ma byt jina frekvence pfi plné vychylce potenciometru, zména je
mozna parametrem Pr.38 (Frekvence pfi 5V a (10V)).
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3.3.3 PU provoz (Provoz s pouzitim ovladaci jednotky)

(1) Pouziti par. jednotky (FR-PAQ02-02) pro provoz pri 50 Hz s digitalnim
nastavenim frekvence

Ptikaz provozu: @& tlagitko (FR-PA02-02) nebo / [rev] tlagitka.
Nastaveni frekvence: @ / @ tlacitko

Pfibuzny parametr: Pr. 79 "Vybér zpusobu provozu"

Pfi opakovani kroku 2 je mozno ménit rychlost motoru b&€hem provozu.

Krok Popis Obrazek
Zapnéte napajeni AP
Zapnéte pfivodni napajeni a nastavte parametr Pr.79 na ,1“. ‘ Eﬁ
1 | Kontrolka PU sviti. =

Nastaveni frekvence provozu

Nastavte frekvenci provozu na 50 Hz. @(nebo) @
1) Podle strany 50 nastavte frekvenci pomoci tlacitka o
2| 2) Podle strany 51 nastavte tlagitkem (&) /() frekvenci 50
Hz, a potvrdte nové nastaveni tlaCitkem : ELL o
Start
Stiskni tlacitko (nebo / tlacitko). Monitorovaci
mod se automaticky vybere a zobrazi se vystupni frek-
3 | vence.
RUN kontrolka sviti béhem rotace vpfed a blika béhem ro-
tace vzad.

Stop

Stisknéte tlacitko .

4 | Motor zacne zpomalovat a zastavi.
RUN kontrolka se vypne.

!
!
-
-
I
N
=
9]
—z )

' -
o

' -
'-

-
-

2

(2) PU tipovaci mod ,,JOG*

Podrzenim tlacitka (nebo nebo [rev)) se maZe krokovat motor, a pusténim tla-
Citka se motor zastavi.
1) Nastavte Pr. 15 frekvenci tipovani a Pr. 16 rampu rozbéhu a zastaveni..
2) Nastav méd PU JOG tipovani. (viz. strana 53)
3) Stisknéte tlagitko & ( nebo [rev]) pro krokovani motoru.
(Jestlize je motor zastaven, proveér parametr Pr.13 pro nastaveni startovaci frekvence.
Motor se nerozbéhne, jeli tipovaci frekvence menSsi nez startovaci frekvence)
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3.3.4 Kombinovany provoz 1 (externi signaly a PU jednotka)

Startovaci signal je provozovan externé a frekvence se nastavi parametriza¢ni jednot-
kou (Pr. 79 = 3).

Analogovy vstup pro nastaveni frekvence a PU signaly pro rotaci vpfed a vzad a |geser
tlacCitko nejsou aktivni. (Poznamka)

Pfikaz provozu: externi startovaci signal

Nastaveni frekvence: (&) / (¥) tlagitka na PU jednotce (FR-PA02-02)

L Krok Popis Obrazek
Zapnout napajeni
Zapnéte vstupni pfivod napajeni. ZAP

1 t

Vybér zpusobu provozu
Nastavte podle strany 52 zpusob provozu pomoci parame- m
5 tru Pr.79 na ,3“ Blika

Start
Zapnéte spina¢ (STF nebo STR).

Rotace vpred

Pozn.: Motor se nerozbéhne, pokud jsou zapnuty oba %@u Rotace

3 startovaci spinace. Jestlize se zapnou startovaci f Hz RUN
spina¢e béhem provozu, motor zpomali a zastavi se. | |ZAP MONJ
RUN kontrolka sviti béhem rotace vpfed a blika bé- PUEXT

hem rotace vzad.

Nastaveni frekvence provozu
nastavte frekvenci tlacitkem @ / @ na 60,00 Hz. @

4 v

<Krok nastaveni>

Stop

Vypnéte spina¢ (STF nebo STR).
Motor se zastavi. T T C
5 | RUN kontrolka se vypne. ‘ L0t oo

-’e’an’ ‘an' PUEXT

Pozn.: Tlagitko je aktivni, pokud je nastaven Pr. 75 v rozsahu od "14" do "17" .
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3.3.5 Kombinovany provoz 2

Pokud se frekvence motoru nastavuje potenciometrem (na svorkach 10,2 a 5) a motor
se startuje tlacitkem nebo / tlacitkem na parametrizaéni jednotce
(FR-PA02-02), pak je Pr.79 = 4.

PFikaz provozu: @ tlagitko (nebo / [rev] tlagitko) PU jednotky (FR-PA02-02)
Nastaveni frekvence: Externé pfipojeny potenciometr

| Krok Popis Obrazek

Zapnout napajeni
Zapnéte napajeci napéti. ZAP

1 t
Vybér zpusobu provozu
Nastavte podle strany 51 zpusob provozu pomoci parame- m

5 tru Pr.79 na ,4“. Blika
Kontrolky PU a EXT jsou rozsvicené. ”
Start .. ..
Stisknéte tlacitko (nebo / tlacitko) na PU

5 |lednotce. Fwo) / [Rev) RN
RUN kontrolka sviti béhem provozu vpfed a blikd béhem MON]
provozu vzad. kil
Rozbéh — Konstantni rychlost Externi potenciometr
Pomalu otacejte potenciometrem na maximailni vychylku i

4 | doprava (na svorkach 10,2 a 5). (&\@E =T
Frekvence se postupné zvySi na hodnotu 50.00Hz. AR
Zastaveni Externi potenciometr
Pomalu otacejte potenciometrem na minimalni vychylku do
leva (na svorkach 10,2 a 5) o

5 ' Z4
Frekvence se postupné snizi na hodnotu 0.00Hz. &
Motor se zastavi.
Stop Y
Stisknéte tlacitko % .

6 | Kontrolka RUN se vypne.. ‘ ,',',' ,',' :’

<Poznamka> Jestlize ma byt jina frekvence pfi plné vychylce potenciometru, zména je
mozna parametrem Pr.38 (Frekvence pfi 5V a (10V)).

60



KAPITOLA 4
PARAMETRY

Tato kapitola popisuje podrobné jednotlivé "parametry”
a jejich vlastnosti.

Tovarni nastaveni ménice zajiStuje pouze jednoduché ope-
race zmeény otacek. Pro ostatni druhy provozu nastavte ne-
zbytné nutné hodnoty parametrl odpovidajici zatizeni

a provoznim podminkam.
Pred pouzitim zafizeni si vzdy pozorné prectéte navod Kapitola 1
k obsluze.
4.1 Seznam parametru 61 Kapitola 2
4.2 Detailni popis funkce jednotlivych parametru 70
Kapitola 3
Poznamka: Nastaveni parametrd umozfuje zménu funkce vstupnich

svorek RL, RM, RH, MRS, otevieny kolektor vystupnich
svorek RUN, FU a vystupnich svorek A, B, C na ovladaci
svorkovnici. Z tohoto duvodu jsou nazvy signall totozné

s funkcemi, které jsou pouzity v popisech této kapitoly Kapitola 4
(kromé prikladd zapojeni). V8imnéte si, ze zde nejsou
popisy svorek.

Kapitola 5

Kapitola 6
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4.1 Seznam ﬁarametrﬁ
PARAIV Al

4.1.1 Seznam parametru

= Minimalné .. |Popis o
Fanke | | Nazov Sozean, | mastavieing | Tovér | et
i prirGstek str.:
ZvySeni momentu 6%/4%
0 (Pazn_ 1) 0-30% 0.1% (Pozn_8) 70
1 Maximalni frekvence 0 - 120Hz 0.01Hz 120Hz 71
(Dn7n '2)
L, 0.01Hz
2 Minimalni frekvence 0-120Hz (Pozn_3) OHz 71
Zakladni frekvence U/f 0.01Hz
° 3 (Barn 1) 0 - 400Hz (Pozn._3) 50Hz 72
(&) v P
g Pfedvnlena rvchlnst 0.01Hz
S 4 (\wsoka rvchlost) 0 - 400Hz (Pozn.3) 60Hz 73
N Predvnlena rvchlast 0.01Hz
§ i (sttedni rvehlost) 0 - 400Hz (Pozn.3) 30Hz 73
7 Predvnlena rvchlast 0.01Hz
~<I\Uj g (nizka rychlost) 0 - 400Hz (Pozn.3) 10Hz 73
Y 0 - 3600 s/ 5s/10s
7 Doba rozbéhu 0.260« | 0-1s/0.01s (Pozn_4) 74
Y 0 - 3600 s/ 5s/10s
8 Doba dobéhu q.2a0« | 0-1s/0.01s (Pozn_4) 74
Hodnota
Nadproudova elektronicka jmenovitého
9 ochrana motoru 0 - 500A 0.01A proudu 76
(Pazn 5)
Frekvence DC dynamické 0.01Hz
10 brzdy: 0-120Hz (Pozn._3) 3Hz 77
11 Dobha DC dynamir‘ké hr7r1\1/ 0-10s 01s 05s 77
Napéti DC dynamickeé
12 brzdy 0-30% 0.1% 6% 77
13 Startovaci frekvence 0 -60Hz 0.01Hz Q. 5Hz 78
Volba zatézovaci charakte-
14 ristiky (Pozn. 1) 0-3 1 0 9
. , 0.01Hz
g 15 Tipovaci frekvence 0 - 400Hz (Pozn_3) 5Hz 80
c Doba rozbéhu/dobéhu 0 -3600 s/
g 16 tipovani 0. 260 < 0.1s/0.01s 05s 80
(&)
5] Frekvence pro vysokou
B 18 rychlost 120 - 400Hz 0.1Hz 120Hz 71
3 Maximalni vystupni napéti 0 - 1000V
O 1
‘= 19 (Pozn 1) 8888 99909 0.1v 8888 2
o v s
= Referenéni frekvence 0.01Hz
§ 20 rozbéhu a dobé&hu 1-400Hz (Pozn.3) S0Hz 74
S Velikost pfirdstku doby roz-
2] 21 héhu/dahéhii 0,1 1 0 74
22 Velikost proud.omezen Q- 200% 0.1% 150% 81
Proudové omezeni pfi dvojité 0 - 200%,
23 rvchlosti (Pazn 6) 9999 0.1% 9999 81
. , 0 - 400Hz, 0.01Hz
24 Predvnlena rvchlnst (4) 0000 (Dn7n q) 9999 73
. , 0 - 400Hz, 0.01Hz
25 Predvnlena rvchlnst (R) 0000 (Dn7n q) 9999 73
. , 0 - 400Hz, 0.01Hz
26 Predvnlena rvchlost (R) 0009 (Pozn._3) 9999 110
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Minimalné

ciometru

Funkce Clslct> Nizev Rotzsah | nastavitelny T0\t/arn|' Pop:s Aplitka(:ni’
parametru nastaveni p‘l‘irl"lﬁfek nastaveni | na str. | nastaveni
Y , 0 - 400Hz, 0.01Hz
27 Predvnlena ruchlnst (7) 0900 (Dn7n ,2) 9999 73
29 Kfivka rozbhéhu a dobhéhu 0,12 1 0 83
30 \/yhﬁr brzdné funkce 0,1 1 0 84
. . 0 - 400Hz, 0.01Hz
3 31 Frekvenéni skok 1A 0900 (Pozn._3) 9999 85
~ . . 0 - 400Hz, 0.01Hz
E 32 Frekvenéni skok 1B 0900 (Pozn._3) 9999 85
© . 0 - 400Hz, 0.01Hz
S 33 Frekvenéni skok 2A 0900 (Pozn._3) 9999 85
O
= . . 0 - 400H 0.01H
3 34  |Frekvenéni skok 2B 0000 | (Pogn 3y | 9999 | 85
[
S . . 0 - 400Hz, 0.01Hz
-CE 35 Frekvenéni skok 3A 0900 (Pozn._3) 9999 85
c . . 0 - 400Hz, 0.01Hz
% 36 Frekvenéni skok 3B 0900 (Pozn._3) 9999 85
37  |Zobrazeni rychlosti 001 C_),qqqg 0.001 1/min 0 86
- 0.01Hz 50Hz
38 |Frekvence pfi 5V (10V) 1 - 400Hz (Pozn_3) |(Pozn_2) 87
- 0.01Hz 50Hz
39 |Frekvence pfi 20mA 1 - 400Hz (Pozn.3) | (Pazn 2) 87
;>,£ 41 Sitka citlivosti frekvence 0-100% 0.1% 10% 88
O X ’ ,
QgD Detekce vystupni frek- 0.01Hz
% §_ S 42 venee 0 - 400Hz (Pozn.3) 6Hz 89
557 Detekce vystupni frek- 0 - 400Hz, 0.01Hz
- 43 vence pro smér vzad 9999 (Pozn.3) 9999 89
2 |44 |2 dobarozbehuidobshu % 360 |01s0.01s | 2o08 | 74
= 0 - 3600 s/
© 45 2. doba dobéhu 0-360s, |0.1s/0.01s| 9999 74
8 9999
Y 2. zvySovani togivého mo- 0 30%,
E 46 mentu (Dn7n 1) Q99Q9 0.1% 9999 70
© , , 0 - 400Hz, 0.01Hz
5 47 2. zakladni frekvence U/f 2090 (Pozn.3) 9999 72
a 2. elektronicka ochrana 0 - 500A,
48 nadnrotidii 99Q9 0.01A 9999 76
\/\Th&r narametrizacni ied-
3 K2 Batlo 0,23,100 1 0 90
> O ’ ’
XS] Refarence nrn \nctiinni 0.01Hz
E é i frakvenci 0 - 400Hz (Pozn.3) S0Hz 92
% - Rafarenra nrn \n/ctiinni Hodnota
N 5A 0 - 500A 0.01A vystupniho| 92
nronid
prnlldu
z 2 Cas dobé&hu pro automat. restart
g % % o7 pi‘i kratkodoh \/\J’/padku napéjeni 0-55s,9999 0.1s 9999 93
X g0 C ey
SevQ Tlumici ¢as pro automat. restart i
L = 98 | b krétkodob. vpadku napajeni 0-60s 01s 10s 93
Sy
% § 59 Funkce motorpoten- 01,2 1 0 94
o
a
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PARAMETRY

Minimalné

Popis

veni (Pozn._6)
AY 7

Funkee |, S10, Rozsah . |nastavitlny | TVAME g | ot
P astave prirastek str
Moéd nejkratSiho rozbéhu/ | 0, 1, 2, 11,
60 |dobahy 12 1 0 95
61 |Referencni proud 0 'qgggA’ 0.01A 9999 | 95
Referenc¢ni proud pro 0 - 200%,
62 rozhéh Q099 1% 9999 95
Referenc¢ni proud pro do- | 0-200%,
63 hih 0009 1% 9999 95
65 \/yhér opakovaného startu | 01,2 3 1 Q a7
Frekvence pfi snizovani 0.01Hz
66 |urovné proudového 0 - 400Hz Pozn. 3 50Hz 81
— omezeni (Pozn. 6) (Pozn. 3)
= 67 |Pocet opakovanych start( 0-10, 1 0 97
E cetop yehstartd | 197110
g 68 Pradleva pii opakovaném startu 01-360s Q1s 1ls 97
'S Smazani CitaCe opako-
S 69 vanych startd 0 1 0 o7
§ 70 ZatéZovatel brzdéni 0-30% 0.1% 0% 84
e 0,1,3,5,6,
o 13, 15, 16,
>
© Druh motoru 23, 100,
|z & (Pozn. 6) 101,103, 105, 1 0 99
pd 106, 113, 115,
116 123
72 Nastaveni PWM frekvence Q-15 ] i 100
Nastaveni analogového 0,1, 10,11
3 vstupu 0-5Vv/0-10V (Dn7n Cl) 1 0 101
Casova konstanta filtru pro
4 analogovy vstup 0-8 1 1 102
Vybér RESETU/Detekce PUod- 0-3,
75 pajeni/\V/yhér PU STOP 14 -17 1 14 102
77 Qchrana pfepisu parametr(] 012 1 Q 104
78 Zakaz reverzace motaru 0,12 1 0 105
Vybér druhu provozu
79 (Pozn._6) 0-46-8 1 0 106
. . 0.2-7.5kw,
é 80 Vykon motoru 0900 0.01kW 9999 110
Z'=| 82 |Budici proud motoru 0. °00A | 0.01A 9999 | 111
S o
= . 200V/
é ”é 83 Jmenovité napéti motoru 0 - 1000V 0.1v 200V 111
£ | 84 |Imenovita frekvence motoru | 50 - 120Hz (gaglnqu) 50Hz | 111
N S
5 Konstanta motoru (R1) 0 - 500,
_% 90 (Pozn_6) 0009 0.001Q 9999 111
-] 96 Funkce automatické nasta- 0.1 1 0 111
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=, Minimalné .. | Popis o
Funkce Cislo Nizev Rozsah | nastavitelny Tovarml na | Aplikacni
parametru nastaveni piristek nastaveni str- nastaveni
117 |Cislo stanice 0-31 1 0 117
[}
L 118 Komunikacni rychlost 48, 96, 192 1 192 117
E
K= 0, 1 (délka dat 8)
gt 119 |Délka stop bitu/délka dat 10, 11 (délka 1 1 117
% dat 7)
= 120 Kantrola parity Q12 1 2 117
5 Podet novych pokusti ko- N
g | 121 |/ OCC hOVyChp 0- 10,9999 1 1 117
Interval kontroly komuni- | 0-999.8s,
122 |poca 2004 0.1s 9999 | 117
0 - 150,
123 |Doba prodlevy 0009 1 9999 117
124 |\/glba CR, LE 0,12 1 1 117
128 PlD volba rpglllnr'p 0,20, 21 1 Q 128
PID proporcionalni kon- 0.1 - 1000%,
129 | ot 9909 0.1% 100% | 128
% | 130 |PID integrani konstanta 01300051 g1 1s 128
=) . . 0 -100%,
$ | 181 |Horni hranice 9009 0.1% 9999 | 128
) , . 0 - 100%,
5 132 |Dolni hranice 0009 0.1% 9999 128
133 |PID zadana hodnotapro | 10005 | 0,019 0% | 128
134 |PID diferencialni konstanta 0.(11 ég&oo 0.01s 9999 128
N 7
>
I § 145 | Parametr pro volitelnou ovladaci a parametriza¢ni jednotku (FR-PUOQ4).
tc
QS
87 146 |Parametr nastaveny vyrobcem. NepouZivat!!!
= Uroveri detekce vystup-
231 150 | g oroudu 0 - 200% 0.1% 150% | 136
> D X , ,
<) Cas detekce vystupniho
s8] 181 |oonan P 0-10s 0.1s 0 136
g 8 152 Uroven detekce nulovéha proudu 0 -200.0% 0.1% 5 0% 137
s < Cas detekce nulového
X 153 | 7> 0 005-1s | 0.01s 05s | 137
[0) v .
c Volba funkce proudového
é g 156 | conni 0-31,100 1 0 138
S =] 158 Vybér funkce vystup. 0,1,2 1 0 90

Q\/nrl(y AM
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PARAMETRY

=, Minimalné .. |Popis o
- . , Aplik
Funkce Cislo Nazev Rozsah . | nastavitelny Tovarnll na pkacnt
parametru nastaveni piristek nastaveni str nastaveni
0 '4 ’ v - ” . b
3 g 160 |Cteni uzivatelské skupiny | 0,1,10, 11 1 0 140
~
S| 168 . ..
= Parametry nastavené vyrobcem. NepouzZivat!!!
&) 169
\E “g
85| 17, |Smazani méfeni hodin 0 0 142
°03_ g provozu
p ) .. .
< 173 |1 registrace uzivatelske 0-999 1 0 140
= ski Ipiny
S 2, .. A
= Smazani 1 uzivatelské 0-999,
2 174 ski |piny 9999 1 0 140
[0 . .. .
® 2 registrace uZivatelské
4§ 175 skupiny 0-999 1 0 140
N Smazani 2 uzivatelské 0 - 999,
= 176 ski |piny 9999 1 0 140
o] 180 |RL volba funkce svorky. 0-8 1618 1 0 142
< 181 RM volba funkce svorky 0-8 16_18 1 1 142
“03_3 o 182 RH volba funkce svorky 0-8 16_18 1 2 142
S Q 183 MRS volba funkce svorky 10-8 16 18 1 6 142
c'\U‘ n 190 RUN valba \/yqtllpni Q\/nrky 0-99 ] Q 144
= 191 EU volba vystupni svorky 0-99 1 4 144
a 192 ARC valba wstiinni svorky 0-99 ] Q99 144
. . 0 - 400Hz, 0.01Hz
232 Piedvnlena ruchlnst (R) 0000 (Pozn._3) 9999 73
. . 0 - 400Hz, 0.01Hz
_ 233 Ptedvnlena rvchlnst (O) 0000 (Pozn._3) 9999 73
I . . 0 - 400Hz 0.01Hz
o! )
% 224 Piedvnlena rvchlnst (10) 0000 (Pozn._3) 9999 73
) = a 0 - 400Hz, 0.01Hz
"9:’ 235K Predvnlena ruchlnst (11) 0009 (Dn7n ,2) 9999 73
Q . . 0 - 400Hz, 0.01Hz
<>3 23R Predvnlena ruchlnst (12) 0009 (Dn7n q) 9999 73
S
< . . 0 - 400Hz, 0.01Hz
= 237 Predvnlena ruchlnst (1) 0000 (Pozn.3) 9999 73
. . 0 - 400Hz, 0.01Hz
23R Predvnlena ruchlnst (14) 0009 (Dn7n q) 9999 73
. . 0 - 400Hz, 0.01Hz
220 P¥edvnlena rvehlnst (15) 0009 (Pozn.3) 9999 73
= 240 Eunkce Soft-PWM 01 i ] 100
S Y244 |Volba provozu ventilatory 0,1 1 0 145
ox . - 500
5| 245 |Imenovity skluizmotoru | ©5o2® | 001% | 9999 | 146
o X ,
)
£ 2| 46 |SaSOVEkonstantapro 001-10s| 001s 05s | 146
5 Q skluz
° Rozsah frekvence pro vypnuti
a) pro vyp
247 knmlnr-\n7ar‘p skluzu 0, 9999 1 9999 146
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=, Minimalné .. | Popis o
Funkes| Sole cemeani |"astavtelng| ToL | na” ol
_ P astave prirGstek str.
o O o 0-100s,
S28 25 |Volba stopu 1000 - 1 9999 | 147
S5% P 1100s, -
N 8888 0009 5
a1 Kalibrace AM svorky 149 °E’
Offset napét. 0- | O- ®
(&) 902 vstupu-frekvence 10\ _160HzZ 0.01Hz OV |OHz| 151 E
< Zesileni napét 0 |[1-400 50 =
E 903 vstupl 1-frekvence -10\/ | Hz 0.01Hz oV Hz 151 g
(= Offset proud. 0-20| O- 4 S
8 904 | st ipu=frekvence mA_| 60Hz 0.01Hz ma |OHz| 151 3
P o 1-
= Zesileni proud. 0-20 20 | 50
5
X 905 vstupu-frekvence mA 4,_?9 0.01Hz 1 oAl Hz | 151
Qa0 . s e,
091 Parametr pro volitelnou ovladaci a parametriza¢ni jednotku (FR-PU04).

Poznamky: 1. Pfi zvoleném rezimu vektorového fizeni je nastaveni uvedeného
parametru ignorovano.
2. Vzhledem k tomu, Ze se kalibrace provadi prfed odeslanim ménice
z vyrobniho zavodu, existuji nepatrné rozdily mezi nastavenim jednotli-
vych ménicu. Ménic¢ je pfednastaven tak, Zze frekvence s niz pracuje je
trochu vysSi nez 50Hz.
3. V pripadé pouziti ovladaci a parametrizaéni jednotky (PU), pro na-
staveni frekvence 100Hz a vice, €ini minimalni pfiristek 0.1Hz.
4. Nastaveni zavisi na vykonu ménice: (0.4K - 3.7K)/(5.5K - 7.5K).
5. Nastavte na 85% jmenovitého proudu u ménicu 0.4K, 0.75K.
6. Jestlize je v parametru Pr. 77 (uvedeny parametr zabranuje prepis
parametr) navolena "2", v prib&éhu provozu nelze provést zménu na-
staveni.
7. Polovi¢ni intenzita zobrazovanych parametri znamena, ze muze byt
provedena jejich zména v prabéhu provozu, podminkou je nastaveni
parametru Pr. 77 (uvedeny parametr znemoznuje volbu) na "0" (tovarni
nastaveni). (Bohuzel hodnotu parametru Pr. 77 je mozné zménit pouze
jeli méni¢ obsluhovan z ovladacim a parametrizacni jednotky PU.)
8. Nastaveni zavisi na vykonu meéniCe: 4% pro FR-E540-5.5K
a 7.5K-EC.
9. Pro nastaveni hodnot "10" nebo "11" v parametru Pr. 73, musi byt
nejdfive nastavena hodnota "801" v parametru Pr. 77.
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4.1.2 Seznam parametra charakterizovanych uc¢elem pouziti

Nastavte parametry podle potfeby provoznich podminek. Nasledujici seznam uvadi ucel
pouziti a tomu odpovidajici parametry.

Uéel pouziti
\olba rezimu provozu Pr. 79
Uprava doby/prabé&hu (diagramu)
- praya coby’prt Pr. 7, Pr. 8, Pr. 20, Pr. 21, Pr. 29

Vybér vystupnich charakteristik op-
timalizovanych pro zatézovaci cha- |Pr. 3, Pr. 14, Pr. 19

£ mktpriqfiky
& Qmezeni \/\J’/thpni frekvence (Iimit) Pr 1 Pr2 Prl8
g Provoz nad frekvenci 5Q0Hz Pr 1 Pr 18 Pr 38 Pr 39 Pr 903 Pr 905
Cc iy . ° .
g |Uprava analogovych vstupu @ vy~ |pr 3g pr. 39, pr. 73, Pr. 902 - Pr. 905
v Pl o
T llpm\m krouticiho momentu Pr Q, Pr 80
¢ [Wprava brzdicich funkci Pr 10 Pr 11 _Pr 12
= Pr.1, Pr. 2, Pr. 4, Pr. 5, Pr. 6, Pr. 15, Pr. 24,
g |Predvolené rychlosti Pr. 25, Pr. 26, Pr. 27, Pr. 232, Pr. 233, Pr. 234, Pr.
a 235 _Pr. 236 _Pr. 237 Pr 238 Pr_239
—:‘__ Tilnn\/am' frekvence Pr 15 Pr 16
L:L Erekvendéni anky Pr 31 Pr 32 Pr 33 Pr 34 Pr 35 Pr 36
Automaticky restart po vypadku
napajeni Pr. 57, Pr. 58
Optimalni plynuly rozbéh/dobéh v Pr 60
ramciurceného rozsahu :
Nastaveni knmppn7arp skluzu Pr. 245 - Pr._ 247
\/alba zpntisobhu zastaveni Pr_250
Eunkce vekiorového Fizeni Pr.80
Funkce Casovani elektromagnetickeé |, - 42, Pr. 190 - Pr. 192
a orzdy
C . ,
= |Automaticka detekce a nastaveni
E ménice pndlp pnmmpfrﬁ motoru Pr. 82 - Pr. 84, Pr. 90, Pr. 96
= . v , Pr.0O, Pr. 3, Pr. 7, Pr. 8, Pr. 9, Pr. 44, Pr. 45
[ ) ) ) ) ’ ) ’
< Pomocné funkce fizeni motoru Pr. 46,_Pr. A7, Pr. 48
= |\Mybér brzdnych funkci Pr_30, Pr. 70
& |Provoz s PC Pr 117 -Pr 124

. Pr. 73, Pr. 79, Pr. 128 - Pr. 134,
Provoz s PID regulaci Pr.180-Pr_183 Pr 190 -Pr_192

SniZzeni hludnaosti Pr_72_Pr_ 240
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Ucel pouziti

¢ . [Kalibrace frekvencniho vystupu Pr. 55 Pr 56 _Pr 158 Pr 901
< , , ,
% ¢ |Nastaveni zobrazovanych funkci
¢ € jovladacich a parametriza¢nich jed-
‘ € dnotek FR-PA02-02 nebo Pr. 55, Pr. 56, Pr. 158, Pr. 901
S ¢ 1{ER-PUO4
5 =
I_:L < [Zobrazovani ryr‘hlncti, apnd Pr. 37 Pr 52
Reset pm\/n7n|'r‘h hodin ménice Pr.171
¢ c Ochrana prepisu parametrd Pr. 77
= e
L c .
‘= & |Zakaz reverzace Pr. 78
< ¢ {
[ .
S '€ ¢Slouceni parametrd do skupiny Pr. 160, Pr. 173 - Pr. 176
a a d
c >
— % Detekce proudu Pr. 150 - Pr. 153, Pr. 190 - Pr. 192
I ) )
Proudové omezeni motoru Pr. 22, Pr. 23, Pr. 66, Pr. 156
a Prirazenifunkci \/thpm’m svorkam |Pr. 180 - Pr.183
§ Prirazenifunkci \/\J’/thpm’m svorkam 1Pr. 190 - Pr. 192
< 7\/yépn|' zivotnasti chladiciho ventilatoru Pr. 244
* | Tepelnd ochrana motoru Pr.9 Pr 71
= Au;omaticky rozbéh pfi alarmnim
a
C |oactavend Pr. 65, Pr. 67, Pr. 68, Pr. 69
Reset ménice Pr 75
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4.1.3 Doporucené parametry, které by méli byt nastaveny uzivatelem

Uzivateli doporu€ujeme nastavit nasledujici parametry.
Nastavte tyto parametry podle provoznich podminek, zatiZzeni atd.

Cislo pa- Nazev Zpiisob pousiti
rametru
1 Maximalni frekvence Pouzijte pro nastaveni maximalni a minimalni
2 Minimalni frekvence frekvence
Z Doba rozbéhu v , . v
a Boha dnhah Pouzijte pro nastaveni doby rozbéhu a dobéhu.
9 Elektronicka ochrana Pouzijte pro nastaveni proudu elektronické ochrany
nadproudu nadproudu chranici motor pfed pfehiatim
. . Pouzijte pro vybér optimalni vystupni charakteris-
Volba zatézovaci cha- . ) s . . I v ,
14 olba zat€Zovaci cha tiky, ktera odpovida dané aplikaci a zatézovacim

rakteristiky

charakteristikdm

Pouzijte pro nastaveni teplotni charakteristiky

71 Typ pouzitého motoru elektronické ochrany nadproudu podle typu pouzi-
tého motoru

Volba analogového vy- Pouzijte pro vybér velikosti frekvence, zadavané

73 analogovym signalem mezi svorky 2-5, vtomto
stupu 0-5V/0-10V pi‘l’par?é \g‘nm |ji9i s nap&tovym \IQTIIng
: Pouzij ro kalibraci analogového vy Zi-
901 Kalibrace svorky AM \/Sj?riji?me;\j, A‘;’\‘Aiac analogoveho vystupu vyu
a02 Qffset pro nnpc‘:’n’r’n\/\] vstup
903 Zesileni pro napétovy Pouzijte pro nastayeni velikosti (sklong) vystupni
vstup. frekvence odpovidajici zadané frekvenci zadavané
Q04 Qffset pro proudovy vstup | pomoci analogovych vstupt (0 - 5V, 0 - 10V nebo 4
Zesileni pro napétovy - 20mA DC).
905
\IQfllp
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4.2 Popis funkci parametru

4.2.1 Manualni zvyseni momentu (Pr. 0, Pr. 46)

Pr. 0 "Zvyseni momentu" /— Pfibuzné parametry

Pr. 3 "Zakladni frekvence"
Pr. 46 "2. zvySeni momentu" Pr. 19 "Max. vystupni napéti"
Pr. 71 "Druh motoru”

Pr. 80 "Vykon motoru"

Pr. 180 to Pr. 183 (Pfifazeni
funkce svorkam)

Zvyste tento parametr, kdyZ je vzdalenost mezi motorem a méni¢em pfilis velika nebo

moment motoru maly pfi nizkych ota¢kach ; napf.:

® Moment motoru pfi nizkych otackach Ize pfizpUsobit zvy$enim startovaciho momentu
motoru.

® Muzete vyuzivat dvé zvySeni momentd a prepinat je pomoci svorky RT.

. Tovarni Rozsah na- .
Cislo parametru . . Poznamka
nastaveni staveni
Pozn.) FR-E520S-0.4K az 2.2K-EC
6%/4% . ( ) . } 6%
0 (Pozn) 0 az 30% FR-E540-0.4K az 3.7K-EC
' EFR-E540-55K, 7. 5K-EC: 4%
46 9999 0 a7 30%,999919999: Neplatng funkce
3
S T100%
(= B r
c )
(o 1
3 :
E‘ 1
>
Pr0 Rozsah nast {7 sladni
Pr.46 : EZaIaPIm frekvence

0 Vystupni frekvence

<Nastaveni>

» Za predpokladu, Ze zakladni frekvence odpovida 100% napéti, pak Pr.0 nebo Pr.46
odpovida OHz.
* Pr. 46 je funkeni jen, kdyz je zapnuta svorka RT. (Pozn.)

Pozn.:1. Toto nastaveni parametru se ignoruje, pokud je aktivni vektoroveé fizeni.
2. Velika hodnota nastaveni zplUsobuje prehfivani motoru nebo nadproud. Nej-
vySsi standardni hodnota nastaveni byva cca 10%.
3. RT signal nabizi druhou sadu parametrt a nastvi se viz. strana 141 a para-
metry Pr.180 az Pr.183.
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4.2.2 Rozsah vystupni frekvence (Pr. 1, Pr. 2, Pr. 18)

Pr. 1 "Maximalni frekvence"

Pr. 2 "Minimalni frekvence"

Pr. 18 "Frekvence pro vysokou rychlost"

Pouzijte tyto parametry pro nastaveni horni a dolni hranice vystupni frekvence.

Pr. 18 pfi frekvenci nad 120 Hz.
® Muzete zmeénit min. a max. frekvenci pro pozadované otacky motoru.

Pfibuzné parametry

Pr. 13 "Startovaci frekvence"
Pr. 38 "Frekvence pii 5V (10V)"
Pr. 39 "Frekvence pii 20mA vstupu"
Pr. 79 "Vybér druhu provozu"

ouzijte

Cislo para- | Tovarni na- | Rozsah na- B ey e
metru staveni staveni  RRRREEEE! EEEEEEEEPES :
1 120Hz 0ar 120Hz pri |
2 QHz 0 ar 120Hz Pr.18 | ;
18 12QH7 120 to 400Hz ipr2t |/ éNastavenifrekvence
0 5,10V
(4mA) (20mA)
<Nastaveni>

* Pouzijte Pr.1 pro nastaveni horni hranice vystupni frekvence. Jestlize je zadavana

frekvence nez nastaveni v Pr.1, vystupni frekvence bude omezena na maximalni
frekvenci.
Pokud chcete nastavit frekvenci vysSi nez 120Hz nastavte tuto frekvenci v Pr.18.
(Kdyz je nastaven Pr.18, Pr.1 automaticky zméni hodnotu v Pr.18., kdyz se zméni
Pr.1, Pr.18 automaticky méni frekvenci v Pr.1.

* Pouzijte Pr.2 pro nastaveni dolni hranice frekvence.

Pozn.: Pokud je potenciometr pfipojen na svorky 10,2 a 5 a maximalni frekvence je
jina nez 50Hz, pak nastavte Pr.38 ( pro proudovy vstup svorky 4 a 5 pouzijte
parametr Pr.39). Jestlize jsou ménény Pr.1 nebo Pr.18, motor se nemuze tocit
jinak nez 50Hz.

/\ UPOZORNENI

/\ Pokud je nastaveni Pr.2 vyssi nez startovaci frekvence v Pr. 13, bude se
motor rozbihat uz pfi sepnuti startovaciho signalu, aniz by se musela za-
davat frekvence.
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4.2.3 Zakladni frekvence, zakladni napéti (Pr. 3, Pr. 19, Pr. 47)

Pribuzné parametry
Pr. 71 "Druh motoru"

Pr. 80 "Vykon motoru”
Pr. 83 "Jmen. napéti motoru”
Pr. 180 az Pr. 183 (funkce vstup-
nich svorek)

Pr. 3 "Zakladni frekvence U/f"

Pr. 19 "Zakladni napéti”

Pr. 47 "2. zakladni frekvence U/f "

Nastavte zakladni frekvenci a napéti podle jmenovitych hodnot motoru.

® Pokud pouZijete standardni motor nastavte jmenovitou frekvenci motoru. Pokud po-
uzivate standardni napajeni, nastavte do zakladni frekvence hodnotu jmenovité
frekvence sité.

Cislo pa- | Tovami | Rozsah na-

rametru | nastaveni staveni Poznamky
3 50Hz 0 a7 400Hz
19 gggg |0 @2 1000V, | 8888: 95% napajeciho napéti
8888 9999 9999: Stejné jako napajeci napéti
0 az 400Hz, |9999: Neplatna funkce
47 9999 9999
:..5 4
o
@
c Pr.li
g , Vystupni
2 " frekvence (Hz)
n
< |_[Pr3
g [Pr.47
<Nastaveni>

* Pouzijte Pr.3 a Pr.47 pro nastaveni zakladni frekvence (jmenovita frekvence motoru).
Muzou byt nastaveny dvé zakladni frekvence pomoci téchto parametra.

* Pr. 47 je funkéni tehdy, kdyz je aktivni signal na svorce RT. Pozn.3

* Pouzijte Pr.19 pro nastaveni zakladniho napéti. (Jmenovité napéti motoru)

Pozn.:1. Nastavte 60 v Pr.3, pokud pouZijete motor Mitsubishi s konstantnim mo-
mentem motoru.
2. Pokud je aktivni vektorové fizeni, pak parametry Pr.3 a Pr.19 nejsou aktivni,
ale jsou aktivni parametry Pr.83 a Pr.84.
3. Svorka RT pfepina mezi dvéma sadami parametr a nabizi moznost druhych
funkci. Viz. strana 142 a parametry Pr.180 az Pr. 183. (Funkce vstupnich
svorek).
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4.2.4 Vice-rychlostni funkce (Pr. 4, Pr. 5, Pr. 6, Pr. 24 az Pr. 27, Pr.

232 az Pr. 239)

Pr. 4 "Pfedvolena rychlost (vysoka)"

Pr. 5 "Predvolena rychlost (stredni)"

Pr. 6 "Predvolena rychlost (nizka)"

Pr. 24 az Pr. 27 " predvolené rychlosti

(rychlosti 4 az 7)"

Pr. 232 az Pr. 239 " predvolené rychlosti

(rychlosti 8 az 15)"
Pouzijte spinaCe pro pfedvolené rychlosti.

Pr
Pr
Pr
Pr
Pr

~

vstupnich svorek)

Pfibuzné parametry

. 1 "Maximalni frekvence"
. 2 "Minimalni frekvence"
. 29 "Kfivka rozbéhu / dobéhu
. 79 "Vybér druhu provozu"

. 180 to Pr. 183 (Vybér funkce

® Pozadované rychlosti Ize vyvolat pomoci spinaci zapojenych na vstupni svorky (RH,

RM, RL, REX).

® Pokud pouZijte tuto funkci s Pr.1 (maximalni frekvence) a Pr.2 (minimalni frekvence),

muzete nastavit az 17 rychlosti.

® Platnost této funkce je jen v externim médu a kombinovaném maodu (Pr.79=4).
Pokud je Pr.79=4, pak svorky (RH, RM, RL, REX) jsou aktivni.

&isl I Tovarni I il R } I . p sml
4 60Hz 0az400Hz
5 30Hz 0az400Hz
6 10Hz 0az400Hz
24 t0 27 9999 0 az 400Hz_9999 9999: neni aktivni
232 t0 239 9999 0 az 400Hz_9999 9999: neni aktivni
’E‘ N Rychlost 10
Rychlost 1 =
=, . © Rychlost 11
i } (Vysoka Rychlost) Rychlost 5 g Rychlost 9 L Rychlost 12
g ) Rychlost 2 Rvchiost 6 2 ! ' NRychlost 13
1 F i []
§ | (Stfedni Rychlost) ! Y/ £ Rychlost8: ' 1 \Rychlost 14
) o
:21:_9 - RYChIOSt 3Rychlost = " 1 1 v 17 \Rychlost15
= , (leka RyC I) : E\ 1 1 1 1 1 1 1
o 1 1 < I 1 I I I I I |
=) \ ) + + + + - . . ~—
g Lo Cor o L iCas
> — i RH L ENENENEN
L ON ] Do ! [onfon] ' [onfoN|
T i !
M [oN] I ‘|ON| RL— IION! ||0N|| ||0N|| !ON|
AL [oN | REX |on|on[on[on]on]on|on]on]

<Nastaveni>

* Nastavte pozadovanou frekvenci odpovidajicimi parametry.
» Kazda rychlost (frekvence)se mize nastavit v rozsahu 0 az 400Hz béhem provozu

ménice.

Pokud maji byt nacteny frekvence pro vice-rychlostni funkci, nastaveni Ize ménit
pomoci tlagitek (a)/(¥) . V tomto pfipadé, kdyZ nastavite (a)/(¥) frekvenci, stisk-
néte [s=7)tladitko, (g tladitko pouZijte, pokud mate jednotku (FR-PUO04)) pro ulo-

zeni frekvence.

* Pouzijte parametry Pr.180 az Pr.183 pro nastaveni funkce vstupni svorky REX.
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Pozn:1. Vice-rychlostni funkce maji pfednost pfed analogovym vstupem (svorky 5 a 2
nebo 4 a 5)

Vice-rychlostni funkce Ize nastavit v PU a externim maédu.

Pro tfi-rychlostni nastaveni, jestlize jsou sou€asné aktivni dvé nebo tfi rych-

v v

Pr. 24 az Pr. 27 a Pr. 232 aZ Pr. 239 nemaji mezi sebou prioritu.

Parametry Ize ménit béhem provozu.

Pokud ménite funkce vstupnich svorek Pr.180 az Pr.183, muze to mit vliv na
ostatni funkce. Provérte spravnost funkce svorek pfed nastavenim.

ook wWh

4.2.5 Doba rozbéhu/dobéhu (Pr. 7, Pr. 8, Pr. 20, Pr. 21,
Pr. 44, Pr. 45)

Pfibuzné parametry
Pr. 3 "Zakladni frekvence"
Pr. 29 "Kfivka rozbéhu a dobé&hu"

Pr. 7 "Doba rozbéhu"
Pr. 8 "Doba dobéhu"

Pr. 20 "Referencni frekvence rozbéhu a dobéhu"
Pr. 21 "Prirtistek doby rozbéhu a dobéhu"
Pr. 44 "Druha doba rozbéhu a dobéhu"

Pr. 45 "Druha doba dobéhu"

Pouzijte pro nastaveni rozbéhu a dobéhu motoru.
Nastavte velkou hodnotu pro pomalé zvySovani a zpomalovani rychlosti a nizkou hod-
notu pro rychlé zvySovani a zpomalovani motoru.

Cislo pa- _— ] ; .
b Tovarni nastaveni Rozsah nastaveni Poznamka
0.4K a3 3.7K 5s . .
7 5.5K_7.5K 10e 0 az 3600s/0 az 360s
0.4K a3 3.7K 5s . .
8 5.5K_7.5K 10e 0 az 3600s/0 az 360s
20 50Hz 1 az 400Hz
0: 0 az 3600s
21 0 0,1 1- 0 az 360s
0.4K a3 3.7K 5g . .
44 5.5K_7.5K 10 0 az 3600s/0 az 360s
0 az 3600s/ 9999: doba rozbéhu =
45 9999 0_az 360s, 9999 doba dobéhu
EHPr2of - .
g z) 4 “\* Provozni frekvence
¢
$
§ Cas
= >
> Pr.7 }» . |Prs8
Pr-44) Rozbeh Dobéh Pr.45
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<Nastaveni>

*Pouzijte Pr.21 pro nastaveni pfirastku doby rozbéhu a dobéhu:

Nastavte "0" (tovarni nastaveni) 0 az 3600 sekund (minimalni pfirastek nastaveni: 0.1
sekund)

Nastavte "1"®e®eeeesssessess () 57 360 sekund (minimalni pfirdstek nastaveni: 0.01
sekund)

Parametr Pr.7 a Pr.44 slouzi pro nastaveni doby rozbéhu od OHz po frekvenci na-

stavenou v Pr.20.

Parametr Pr.8 a Pr.45 slouzi pro nastaveni doby dobéhu od frekvence nastavenou

v Pr.20 do OHz.

Pr.44 a Pr.45 jsou funkéni, pokud je aktivni svorka RT.

Pokud nastavite v Pr.45 ,9999% potom doba rozbéhu je stejna jako doba dobé&hu

(Pr.44).

Pozn.:1. Pro S-kfivku doby rozbé&hu a dobéhu A (viz.strana 82), je doba pro dosazeni
frekvence nastavena Pr.3 (zakladni frekvence).
* Vypocet pro dobu rozbéhu/dobéhu, kdyz je frekvence rovna zakladni nebo
vySSi Afrekve_?ci.
-t - 2 et
t=g9xpr.32*f"*oTl
T: Doba rozbéhu / dobéhu nastaveni (sek.)
f : Nastavena frekvence (Hz)
e Zakladni hodnoty pro dobu rozbéhu/dobéhu pfi zakladni frekvenci 60Hz.

5

av. frekvence (Hz)
Doba rozbéhu 60 120 200 400

l a dobéhu (e)

5 5 12 27 102
15 15 35 82 305

2. Jestlize zménite Pr.20, pak nastaveni kalibrace analogového vstupu Pr.903 a
Pr.905 zlstavaji nezménéné. Pro kalibraci vstupl slouzi parametry Pr.903 a
Pr.905.

3. Kdyz nastavite Pr. 7, Pr. 8, Pr. 44 nebo Pr. 45 na "0 pak doba rozbéhu a
dobéhu je 0.04 s. Pfi tomto Case nastavte 120Hz a méné.

4. Pokud je aktivni RT signal, pak je mozno pouzit jako druhy startovaci mo-
ment.

5. Jestlize je nastavena nejkratSi doba rozbéhu a dobéhu, pak nemuze byt tento
gas mensi nez &as, ktery je dan mechanickym systémem GD? a momentem
motoru.
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4.2.6 Nadproudova elektronicka ochrana (Pr. 9, Pr. 48)

Pfibuzné parametry

Pr. 71 "Typ motoru"
Pr. 180 az Pr. 183
“funkce vstupni svorky"

Pr. 9 "Nadproudova elektr. ochrana"”

Pr. 48 "Druha nadproudova elktronicka
ochrana"

Nastavte proud do nadproudové elektronické
ochrany proti pfehfati motoru.

Tato funkce pouziva optimalni oteplovaci charakteristiku, ktera zahrnuje redukci chla-
zeni pfi nizkych otackach.

Cislo para- | Tovarni nastave- Rozsah na- .
. , Poznamka
metru ni staveni
9 Imenovity proud* 0 az 500A
48 9999 0 az 500A, 9999 | 9999: Funkce je neplatna

*0.4K az 0.75K jsou nastavena na 85% jmenovitého proudu ménice.

<Nastaveni>

* Nastavte jmenovity proud motoru (A).

* Nastavte ,0% pokud chcete vypnout tuto ochrannou funkci .(Ochranna funkce ménice
je stale aktivni.)

* Pokud pouzijete motor Mitsubishi s konstantnim momentem, nastavte v Pr.71 hod-
notu ,1“ pro 100% moment motoru pfi nizkych otackach . Pak nastavte jmenovity
proud motoru v Pr.9.

* Pr. 48 (druha nadproudova ochrana) je aktivni, pokud je sepnuta svorka RT. (Pozn.4)

Pozn:1. Pokud jsou pfipojené paralelné dva nebo vice motord na jeden ménic¢, pak
nemuzete vyuzit elektronickou nadproudovou ochranu. Instalujte pro kazdy
motor externi nadproudove tepelné relé.

2. Kdyz je rozdil ve vykonu motoru a ménice pfilis veliky a nastaveni proudu je
malé, pak se funkce nadproudové elektronické ochrany zhorsi. V tomto pfi-
padé pouZzijte externi tepelné relé.

3. Specialni motory nemuzou byt chranéné touto ochranou, pouzijte externi
tepelné relé.

4. RT svorka aktivuje druhou nadproudovou ochranu a jiné dalSi funkce viz.
strana 142 pro Pr.180 aZ Pr.183 (Funkce vstupnich svorek).
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4.2.7 DC dynamicka brzda (Pr. 10 to Pr. 12)

Pr. 10 "Frekvence DC dynamické brzdy"

Pr. 11 "Doba DC dynamické brzdy"

Pr. 12 "Napéti DC dynamické brzdy"

Pomoci stejnosmérné DC dynamické brzdy Ize nastavenim frekvence, doby a napéti
zastavovat pfesné motor nebo polohovat zafizeni na pozadovanou polohu a tim se pfi-
zpusobit zatézi motoru.

<Nastaveni>

v, L N
Cislo parame- | Tovarni nasta-| Rozsah na- ﬁ
tru veni staveni Q
10 3Hz 0 a2 120Hz S
11 05s 0as10s =
o - A
12 6% 0 a7 30% S Brzdna
E , frekvence
> 4 Cas
Napéti
DC brzdy Napeti | .
brzdy > Cas

Doba brzdéni

* Pouzijte Pr.10 pro nastaveni frekvence, kdy za¢ne pusobit DC brzda.
* Pouzijte Pr.11 pro nastaveni ¢asu pusobeni DC brzdy.
* Pouzijte Pr.12 pro nastaveni velikosti napéti pfi pusobeni DC brzdy.

/\ UPOZORNENI

AN Instalujte mechanickou brzdu, pokud potiebujete pfidrzny moment pfri za-
staveni motoru.
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4.2.8 Startovaci frekvence (Pr. 13)

Pfibuzny parametr
Pr. 2 "Minimalni frekvence"

Pr. 13 "Startovaci frekvence"

Muzete nastavit startovaci frekvenci v rozsahu od 0 do 60 Hz.
* Startovaci frekvence se za¢ne generovat pfi zapnuti startovaciho signalu.

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na- WSt“p“”rek"ence'
metru staveni |  staveni | \E( 2) o0
13 Q.5Hz 0.01 to 60Hz S k
< .
@ 0 : »Cas
g Signal nastaveni frekvence(V)
Start vpfed ZAP

Pozn.: Ménic¢ se nerozbéhne, dokud bude nastavena frekvence mensi nez startovaci
frekvence Pr.13.
Napf. jestlize je Pr. 13 nastaven na 5 Hz, méni¢ se nerozbéhne, dokud je na-
stavena frekvence mensi nez 5 Hz.

/\ UPOZORNENi

/\\ Pokud je Pr.13 roven nebo mensi nez Pr.2, sepnutim startovaciho signalu
se motor rozbéhne, i kdyz neni zadana frekvence analogovym vstupem.
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4.2.9 Vybér zatézovaci charakteristiky (Pr. 14)

Pfibuzné parametry

Pr. 0 "ZvySeni momentu"
Pr.46 "Druhé zvySeni momentu"
Pr. 80 "Vykon motoru"

Pr.180 az Pr.183

(Vybér funkce vstupni svorky)

Pr. 14 "Volba zatézovaci charakteristiky"

Muzete zvolit vystupni charakteristiku (U/f zavislost) podle druhu zatéze a aplikace.

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na-
metru staveni | _staveni |
14 0 0az3
Pr.14=0 Pr.14=1
Pro konstantni momentovou Pro proménnou moment.
char. (dopravniky) char. (pumpy, ¢erpadla)
100% 100%
Vystup. Vystup.
napéti napéti
Zékladnilfre:kvence ~ Zakladni frekvence
Vystupni frekvence (Hz) Vystup. frekvence (Hz)
Pr.14=2 Pr.14=3
Pro vytahy Pro vytahy
ZvySeni momentu pro smeér vpred Pr.0 (Pr.46) ZvySeni momentu pro smér vpied...0%
ZvySeni momentu pro smér vzad ...0% ZvySeni momentu pro smér vzad Pr.0 (Pr.46)
_____________ [0/ R
%00% Smér ' %00/0 Smér '
Vystup. |vpred ' Vystup. [vzad '
napéti E napéti '
Smér I Pr.0 Smér
Er.ZGT vzad = br 46_{ vpred |
. Zakladni frekvence ‘ Zakladni frekvence
Vystup. frekvence (Hz) Vystupni frekvence (Hz)

Pozn.:1. Tento parametr je ignorovan, pokud je nastaveno vektoroveé fizeni.
2. Pr.46 ,druhé zvySeni momentu® je aktivni, pokud je aktivni svorka RT.
Tato RT svorka vyvola dalSi parametry a s nimi prislusné funkce.

3. Viz strana 141 pro Pr.180 az Pr.183 ( pfifazeni funkce vstupnim svorkam).
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4.2.10 Tipovaci provoz (Pr. 15, Pr. 16)

Pfibuzné parametry

Pr. 20 "referencni frekvence pro
rozbéh a dobéh"

Pr. 21 "pfirustek pro dobu roz-

béhu a dobéhu"

Pr. 15 "Tipovaci frekvence"

Pr. 16 "Doba rozbéhu a dobéhu
tipovani"

Funkce tipovani lze spoustét a zastavovat pfi vybéru JOG modu (tipovaci mod) a startuje

se stisknutim tla¢itka @ nebo ((7w), (rev] na PU jednotce).

* Nastaveni frekvence a doby rozbéhu a dobéhu pro tipovaci provoz.

Cislo para- Tovarni na- Rozsah na- .
. . Poznamky
metru staveni staveni
15 BHz 0.az 400Hz
. Kdyz
6 05« 0 az 3600 s Br 21 =0
| 0az360s Kdyz
Pr.21=1
Vystupni frekvence (Hz) t
Rozsah tipovaci
frekvence

tlac":itkol ON |
tlaéitko I ON I -

Pozn.:1. Pro S-kfivku rozbéhu a dobéhu, je doba rozbéhu a dobéhu perioda ¢asu po-

tfrebného pro dosazeni zakladni frekvence Pr.3 (Ne parametr Pr.20).

Doba rozbéhu a dobéhu nelze pro tipovaci provoz nastavit oddélené.

3. Hodnota Pr.15 ,tipovaci frekvence® musi byt rovna nebo vétSi nez startovaci
frekvence Pr.13.

N

Pr. 18 2?Viz. Pr. 1, Pr. 2.

Pr. 19 2»Viz. Pr. 3.

Pr. 20, Pr. 21 2»Viz. Pr. 7, Pr. 8.
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4.2.11 Proudové omezeni (Pr. 22, Pr. 23, Pr. 66)

Pribuzné parametry

Pr. 9 "elektronicka tepelna och-
rana"

Pr. 48 "druha elektronicka tepelna
ochrana"

Pr. 73 "0-5V/0-10V volba"

Pr. 22 "Velikost proudového omezeni"

Pr. 23 "Proudové omezeni pri dvojité
rychlosti”

Pr. 66 "Frekvence pri snizovani urovné proudového omezeni"

* Nastavte uroven vystupniho proudu, pfi kterém se vystupni frekvence méni tak, aby
se zabranilo vzniku nadproudu a ménic¢ se tak nedostal do alarmniho stavu.

* Pro operace pfi rychlosti blizké a vysSi nez je zakladni frekvence, zrychleni motoru

nelze proveést, protoZe proud motoru se jiz nezvysuje.
Pro zvySeni funkénosti této charakteristiky motoru v tomto pfipadé, se musi redukovat
velikost proudového omezeni pro vysoké otacky motoru.Tato vlastnost se uplatiiuje
pro centrifugy a vysokorychlostni pohony. Normalné nastavte 50Hz v Pr.66 a 100%
v Pr.23.

* Pfi vysokorychlostnich aplikacich, je proud u zastaveného motoru mensi nez jmeno-
vity proud ménice, proto méni¢ nemuze spravné vyhodnotit alarm nadproudu a
ochranna funkce nezareaguje spravné. Pro zvySeni citlivosti aktivace alarmu je nutné
snizit hodnotu proudu proudového omezeni.

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na- .
. . Poznamky
metru staveni |  staveni
22 150% 0 .az 200%
0 az 200%, |[9999: Konstantné

23 9999 9999 Podle Pr_22

66 50Hz 0.az 400Hz
[Pr.22]a Pfiklad nastaveni

du %

Proudové omezeni
uroven prou

E—IPr.Z

kompenzacni faktor (%)

Pomér redukce

Vw

400Hz

Vystupni frekvence (Hz)
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PARAMETERY

<Nastaveni>

Parametrem Pr.22 se nastavi hodnota proudového omezeni. Normailné je nastaveno
150% (Tovarni nastaveni). Pokud je Pr.22 nastaven na 0, funkce proudového
omezeni se vypne.

Pro omezeni velikosti proudového omezeni pfi vysokych rychlostech motoru se na-
stavi hodnota frekvence do Pr.66 a do Pr.23 se nastavi hodnota kompenzaéniho
faktoru.

Vzorec pro vypocet hodnoty proudového omezeni

Pr. 22-A Pr. 23-1
Hodnota proudového omezeni (%) = A+ B x | P: 22—B] x| r 120 OO]

_ Pr.66 (Hz) x Pr. 22 (%) _ _Pr. 66 (Hz) x Pr. 22 (%)
— vystupni frekvence (Hz) * = — 400Hz

kdyZ, A

Pokud nastavite Pr.23 na ,9999% pak je hodnota proudového omezeni konstantni az
do 400Hz.

AUPOZORNENi

AN Nenastavujte nizkou hodnotu proudového omezeni, jinak bude moment
motoru nizky.

/\ Test této funkce se musi provést.
Funkce proudového omezeni mize prodlouzit dobu rozbéhu motoru.
Funkce proudového omezeni mize pfi konstantni rychlosti nahle zménit
hodnotu rychlosti motoru.
Funkce proudového omezeni muze béhem brzdéni motoru prodlouzit
dobu dobéhu motoru a tim zvétsit brzdnou drahu pohonu.

Pr. 24 az Pr. 27 =Viz. Pr. 4 az Pr. 6.
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4.2.12 Krivka rozbéhu a dobéhu (Pr. 29)

Pr. 29 "Krivka rozbéhu a dobéhu"

Pfibuzné parametry

Nastavi krivku rozbéhu a dobéhu.

Pr. 3 "Zakladni frekvence"
Pr. 7 "Doba rozbéhu"

Pr. 8 "Doba dobéhu"

Pr. 20 "Referencni frekvence pro
rozbéh a dobéh"

Pr. 44 "Druha doba rozbéhu a
dobéhu"

Pr. 45 "Druha doba dobéhu"

Cislo para- Tovarni na- Rozsah na-
metru staveni staveni
29 Q Q,

[Linearni rozbéh a dobéh]

—
I \"

S-kfivka
rozbéh a dobéh B

Nastaveni 1
S-kfivka
rozbéh a dobéh A]
N

N
I I N
[} Q L
— O — O _ o
55 55 £ g
ER ER 0
Lo Lo 0 x
v S <8
<Nastaveni>
Pr. 29 nasta- .
. Funkce Popis
venl
Linearni Motor se rozbiha a zastavuje podle pfimky (linearné). Tovarni
brzdéni
Pro vietenové motory
S kfivka pro |V tomto pfipadé je nutné motor rozbéhnout v kratkém case na
rozbéh a jmenovité otacky nebo dosahnout vysSi rychlosti motoru.
1 dobéh PFi tomto tvaru kfivky rozbéhu a dobéhu je inflexni bod za-
typ A kladni frekvence fb na S-kfivce a vy mlzete nastavit velikost
Pozn doby rozbéhu a dobéhu, ktera je vztazena k zakladni frek-
: venci (Pr.3)
S kfivka pro Pro dopravniky , vytahy atd.
“ Toto nastaveni generuje S-kfivku mezi aktualni frekvenci f1 a
rozbéh a . . . DA
2 dob&h cilovou frekvenci f2, aby se redukovaly vibrace pfi rozjezdu a
obe brzdéni motoru. Toto nastaveni se pouziva u pasovych do-
typ B pravniku s nebezpelim pfeklopeni nakladu atd

Pozn.: Pro dobu rozbéhu a dobéhu nastavte ¢as potfebny pro dosazeni zakladni
frekvence v Pr.3. (Ne parametr Pr.20) viz Pr.7 a Pr.8.
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4.2.13 Regenerativni brzdéni (Pr. 30, Pr. 70)

Pr. 30 "Vybér brzdné funkce"

Pr. 70 "Zatézovatel brzdéni"

* Pokud ¢asto rozbihate a zastavuje motor v kratkych ¢asech, pouzijte brzdny odpor,
abyste zvysili bzdny moment motoru a zatézovatel pfi brzdéni.

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na-
metru staveni staveni
30 0 0.1

70 0% 0 az 30%

<Nastaveni>

(1) Pokud pouzijete externi brzdnou jednotku a brzdny odpor
* Nastavte 0 do Pr.30.
e Parametr Pr.70 neni aktivni.

(2) Pokud pouzijet externi brzdny odpor (FR-ABR)

e Nastavte 1 do Pr.30.
e Nastavte 10% do Pr.70.

Pozn.:1. Pr.70 nastavi hodnotu zatéZovatele %ED vestavéného brzdného tranzistoru.
Nastaveni by nemélo byt vétsi, nez hodnota uvedena pro dany typ brzdného
odporu. Jinak se mize brzdny odpor pfehrat.(znicit)

2. Pokud je Pr.30="0% pak Pr.70 neni zobrazen a hodnota brzdného zatézova-
tele ¢ini 3% (Pro 5,5K a 7,5K ¢ini 2%).

AVAROVANi

/\ Hodnota nastavena v Pr.70 nesmi presahnout hodnotu zatézovatele brzd-
ného odporu . Jinak dojde k prehrani odporu a tim k jeho zniceni.
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4.2.14 Frekvenéni skoky (Pr. 31 az Pr. 36)

Pr. 31 "Frekvenc¢ni skok 1A"

Pr. 32 " Frekvencni skok 1B"

Pr. 33 " Frekvencni skok 2A"

Pr. 34 " Frekvencni skok 2B"

Pr. 35" Frekvencni skok 3A"

Pr. 36 " Frekvencni skok 3B"

* Pokud se v mechanickém systému vyskytuji rezonanéni mechanické frekvence,
které mizou byt zplsobené vilemi v pfevodem, Ize je pfeskodit nastavenim téchto
parametrd. Existuje moznost nastavit az 3 rezonanéni pasma, ktera lze preskocit

shora nebo zdola.

* Nastavenim bodl 1A, 2A a 3A jsou nastavené frekvencni skoky a méni¢ neni
provozovan pfi této frekvenci v zakazaném pasmu frekvenci.

Cislo para- | Tovarni na- ) .
P . Rozsah nastaveni Poznamky
metru staveni
31 9999 0 az 400Hz,9999 9999: Neplatna funkce
32 9999 0 a7z 400Hz,_9999 9999: Neplatna funkce
33 9999 0 az 400Hz,9999 9999: Neplatna funkce
34 9999 0 a7z 400Hz,_9999 9999: Neplatna funkce
35 9999 0 az 400Hz,9999 9999: Neplatna funkce
36 9999 0 a7z 400Hz,_9999 9999: Neplatna funkce
© 1 Frekvenéni skok
2Pr36f------- S =
CPr35|-------%t------- <
[
EPr34f-----
‘S Pr33f----- -
N
S Pr32|-4--
Spra|- 12 )
<Nastaveni>

* Pro nastaveni frekvence 30Hz pomoci Pr.33 a Pr.34
(30Hz a 35Hz), nastavte 35Hz v Pr.34 a 30Hz v .

Pr.33.

e Pro skok 35Hz mezi 30 a 35Hz, nastavte 35Hz

v Pr.33 a 30Hz v Pr.34.

-

Pr.34:35Hz -----=
Pr.33:30Hz /J

R

Pr.33:35Hz - —"
Pr.34:30Hz— )"

Pozn.: BEhem rozbéhu a dobéhu je frekvence platna v celém rozsahu.
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4.2.15 Zobrazeni rychlosti (Pr. 37)

Pribuzny parametr

Pr. 52 "Vybér zobrazeni na PU
displeji”

Pr. 37 "Zobrazeni rychlosti"

Hodnota vystupni frekvence lze ménit na displeji (FR-PA02-02) a FR-PUO04) a Ize tak
nastavit zobrazovanou rychlost stroje nebo motoru.

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na- \
. , Poznamky
metru staveni staveni
37 0 0,0.01 az 0: Vystupni frek-
9998 vence

<Nastaveni>

* Pro zobrazeni rychlosti stroje nastavte v Pr.37 rychlost, ktera odpovida vystupni
frekvenci 60Hz.

Pozn.:1. Rychlost motoru se prepocitava podle vystupni frekvence, proto nemusi

zobrazovana hodnota odpovidat skute¢né rychlosti.

2. Pfi zméné PU displeje viz parametry Pr.52 a Pr.53.

3. Pokud se na displeji zobrazi ,----,, pak zobrazovana hodnota dosahla hodnoty
,9999°.

4. Tento parametr nastavuje jednotku zobrazeni rychlosti pouze na displeji PU
jednotky. Nastavte pfibuzny parametr pro rozsah frekvence (napf. Pr.1).

5. Dusledkem omezeni rozliseni nastavené frekvence, mize byt zobrazovana
hodnota na displeji rozdilna na druhém desetinném misté.

/\ UPOZORNENi

/\ Piesvédéete se, e nastavena provozni rychlost je spravna.
Jinak se muze stat, ze extrémné vysoka rychlost zni¢i stroj.
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4.2.16 Frekvence pfi (10V) vstupu (Pr. 38)

Pr. 38 "Frekvence pfi 5V (10V)"

* Muzete nastavit frekvenci
pfivedenou jako analogovy
signal mezi svorky 2-5, tento
analogovy signal mize byt
pfiveden z potenciometru
5VDC (nebo 10VDC).

3
-

fm2

— Vystupni frekvence (Hz)

Pribuzné parametry

Pr.73"0az 5V, 0 az 10V
volba"

Pr. 79 "Vybér druhu provozu"

Pr. 902 "Offset pro napétovy vstup"

Pr. 903 "Zesileni pro napétovy vstup"

——[Pr38]

\Vystupni frekvence

rozsah

apéti analogového vstupu

5V(10V)

Cislo parame- Tovarni na- .
, Rozsah nastaveni
tru staveni
38 50Hz 1 a7z 400Hz

4.2.17 Frekvence pfi 20mA proudového vstupu (Pr. 39)

Pr. 39 "Frekvence pri 20mA"

* Muzete nastavit frekvenci
pro proudovy vstup mezi
svorkami 4-5. ( Rozsah
proudoveho vstupu je

4-20mA).

fml

fm2

Vystupni frekvence (Hz)

Signal proudového vstupu

Pribuzné parametry

Pr. 73 "0 az 5V, 0 az 10V volba"
Pr. 79 "Vybér druhu provozu"

Pr. 904 "Offset pro proudovéhy vstup"
Pr. 905 "Zesileni pro proudovy vstup"

—
Vystupni frekvence
rozsah

20mA

Cislo parame- Tovarni na- .
, Rozsah nastaveni
tru staveni
39 50Hz 1t0 400HzZ
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4.2.18 Detekce citlivosti frekvence (Pr. 41)

Pribuzné parametry
Pr. 190 "RUN svorka - volba funkce"
Pr. 191 "FU svorka - volba funkce"
Pr. 192 "A,B,C svorky volba

funkce"

Pr. 41 "Sivka citlivosti frekvence"

Velikost citlivosti Ize nastavit v rozsahu 0 az £100% provozni frekvence. Vystupni svorka
SU je sepnuta tehdy, pokud je vystupni frekvence v zadaném rozsahu parametrem
Pr.41.

Tento parametr Ize vyuzit u aplikaci, kde je nutno zajistit startovaci signal v urCitém stavu
zafizeni.

Cislo para- | Tovarni na- | Rozsah na- 8 ¥ Provozni frekvence
metru staveni staveni R Nastaveny rozsah
41 10% 0 a2 100% £ s\

s
=}
2
> v
> »Cas

Vystupni svorka

SU OFF [ ON OFF

* Pouzijte néktery parametr Pr.190 az Pr.192 pro pfifazeni funkce SU svorce.
Viz strana 144 pro parametry Pr.190 az Pr.192.

Pozn.: Pokud zménite funkci svorek pomoci Pr.190 az Pr.192, provéite spravnost
nastaveni téchto svorek, aby nedoslo k poskozeni zafizeni.
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4.2.19 Detekce vystupni frekvence (Pr. 42, Pr. 43)

Pfibuzné parametry
Pr. 190 "RUN nastaveni funkce svorky"
Pr. 191 "FU nastaveni funkce svorky "
Pr. 192 "A, B, C volba funkce
vystupni svorky"

Pr. 42 "Detekce vystupni frekvence"

Pr. 43 "Detekce vystupni frekvence
pro smeér vzad"

Vystupni svorka FU je zapnutd, pokud je vystupni
frekvence rovna nebo vysSSi nez nastavena frekvence v Pr.43. Tato funkce se pouZziva
pro ovladani elektromagnetické brzdy na motoru.

* Mdzete nastavit detekci vystupni frekvence zvlast pro smér vzad. Tato funkce je
vhodna pro spravné nacasovani spinani elektromagnetické brzdy mezi sméry vpred a
vzad (napf. pro aplikaci vytahu smér nahoru a dolu).

Cislo para- | Tovarni na- | Rozsah nastave- .
. . Poznamky
metru staveni ni
42 6Hz Qaz 400Hz
43 Q099 0 a7 400Hz,_ 9999 9999- Stejné jaka Pr 42

<Nastaveni>

Viz obrazek dole a nastaveni odpovidajicich parametru:
* Pokud je Pr. 43 # 9999, pak Pr. 42 je pro rotaci vpfed a Pr.43 pro rotaci vzad.
* Je nutno pfifadit funkci FU svorce parametrem Pr.190 az Pr.192. (pfifazeni funkce
vystupni svorce) Viz strana 144 pro parametry Pr. 190 az Pr.192 (pfifazeni funkce
vystupni svorce).

3 y

g /_\ Pr.42

> .

ff_) 7 Rotace - / .

Z ¥y vpred - Rotace _—Ct—vCas

2~ vzad \

£> Pr.43
Vystupni signél ON ON

FU OFF OFF OFF

Pozn.: Pokud zménite funkci svorek pomoci Pr.190 az Pr.192, vyzkouSejte spravnost
nastaveni téchto svorek, aby nedoslo k poskozeni zafizeni.
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Pr. 44, Pr. 45 =Viz. Pr. 7.

Pr. 46 =Viz. Pr. 0.

Pr. 47 =Viz. Pr. 3.

Pr. 48 =»Viz. Pr. 9

4.2.20 Monitor displeje (Pr. 52, Pr. 158)

L L . /—Pfibuzné parametry
Pr. 52 "Vybér parametrizac¢ni jednotky Pr. 37 "Zobrazeni rychlosti"
Pr. 55 "Referencni frekvence pro
zobrazeni frekvence"

Pr. 56 "Referencni proud pro
zobrazeni proudu”

Pr. 171 "Reset provoz. hodin"
Pr. 901 "Kalibrace AM svorky"

Pr. 158 "Vybér funkce vystup. svorky AM"

Muzete zvolit signal, ktery chcete zobrazovat na parametrizacni jednotce (FR-PA02-02)
/(FR-PUO04) nebo na analogovém vystupu svorky AM.
* Pro nastaveni analogoveho vystupu AM pouzijte parametr Pr.158.

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na-
metru staveni staveni
52 0 023100
158 0 012
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<Nastaveni>

Nastavte Pr.52 a Pr.158 podle nasledujici tabulky :

Nastaveni parametru
Pr. 52 Pr. 158 PIna vychylka na mé-
Typ signalu | Jednotka | Displej Displej ricim pristroji AM
FR-PA-02-02 | FR-PU-04 | AM svorka svorky
LED LCD

Vystupni frek-
Vanee Hz 0/100 0/100 0 Pr. 55
Vystupni
proud A 0/100 0/100 1 Pr. 56
vystupnina- | 0/100 0/100 2 400V nebo 800V
Zobrazeni
Alarmi — 0/100 0/100 X —
Aktualni  pro-
vozni ¢as 10 hod 23 23 X _

Pokud nastavite Pr.52 na 100, pak je béhem stopu a béhem provozu zobrazovana jina

veliina viz. tabulka:

Pr. 52
0 1
Behem provozu Béhem stopu Béhem provozu
asfnpu
},/Z:(t,lipm frek- Vystupni frekvence Nastavena frekvence | Vystupni frekvence
Vystupni . )
pr}:mdp Vystupni proud
Vystupni  na- . . "
pati Vystupni napéti
Zobrazeni ,
alarmu Zobrazeni alarmu

Pozn.:1. BEhem poruchy je zobrazovana vystupni frekvence béhem vyskytu poruchy.
2. Béhem aktivniho signalu MRS je hodnota stejna jako béhem stopu.
Béhem funkce ,auto tuning“ ma tato funkce prioritu b&€hem monitorovani.

Pozn: 1.
2.

. Provozni rychlost Ize vybrat pomoci funkce ,vybér jinych funkci“ v parametrizacni jed-

Funkce ozna€ena x nemulze byt monitorovana.
Pokud je Pr.52 nastaven na 0, pak Ize pomoci tlagitka vyvolat vystupni frekvenci pFi
monitorovani alarmu.

notce (FR-PUO04).

Aktualni provozni ¢as frekvenéniho ménice je zobrazovan, pokud je Pr.52 nastaven na
23. Reset Casu lIze provést pomoci Pr.171=0.

Aktualni provozni ¢as je pocitan od 0 do 99990 hodin, a pak je nulovan a pocita se znova
od 0. Jeli provozni ¢as mensi nez 10 hodin, pak neni zobrazen.

Aktualni ¢as neni pocitan, pokud méni¢ pracoval méné nezl hodinu nepretrzité.

Pokud pouzijete par. jednotku, pak se zobrazuji jen jednotky Hz a A.

91



PARAMETERY

4.2.21 Reference pro monitorovani (Pr. 55, Pr. 56)

Pfibuzné parametry

Pr. 158 "Funkce AM svorky"
Pr. 901 "Kalibrace AM svorky"

Pr. 55 "Reference pro vystupni frekvenci"

Pr. 56 "Reference pro vystupni proud"

Nastaveni reference frekvence nebo proudu pro vystupni frekvenci a proudu pro svorku
AM.

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na-
metru staveni staveni
55 50Hz Q.az 400Hz
Jmenovity vy- .
56 VYV 0 a2 500A
stupni proud
10VDC (svorka AM) 10VDC (svorka AM)
| ol N
o o
2 k)
© ©
2 2
[J] [J]
c c
=3 | =3
2 : 2
7] ) 7] A
2 Vystupni frekvence 2 vystupni frekvence
<Nastaveni>

Podle obrazku nahofe nastavte referencni hodnotu frekvence a proudu v parametru
Pr.55 pro frekvenci a v Pr. 56 pro proud.

Pr. 55 je aktivni, kdyz je Pr.158=0 a Pr.56 je aktivni, kdyz je Pr.158=1.

V parametru Pr.55 a Pr.56 nastavte hodnotu frekvence a proudu, ktera odpovida vy-
stupnimu napéti 10 DC na svorce AM.

Pozn.: Maximalni napéti na svorce AM je 10 VDC.
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4.2.22 Automaticky restart pfi vypadku energie (Pr. 57, Pr. 58)

Pr. 57 "Cas dobéhu pro automat. restart pii kratkodob. vypadku napajeni"

Pr. 58 "Tlumici €as pro automat. restart pri kratkodob. vypadku napajeni”
* Muzete znovu rozbéhnout méni¢ bez zastaveni motoru (motor samovolné dobiha),
kdyz se obnovi dodavka elektrické energie pfi kratkodobém vypadku napajeni.

Cislo paramet- | Tovarni nasta- | Rozsah nastave- .
. . Poznamky
ru venl ni
57 9999 0az5s 9999 9999 hez restartu
58 10s Qaz60s
<Nastaveni>
Parametry nastavte podle nasledujici tabulky :
Cislo para- Nastaveni Popis
metru
0 04K az 15K 0.5 s éas dobéhu Obecné pousiite toto nastaveni
2 2K a7 7.5K_| 1.0 s &as dohshu © pou=y stavent.
Je to Cas, kdy méni¢ ¢eka na obnoveni napdjeni pfi vypadku
57 Y e N .
0.laz5s napéti. (Nastavte tento ¢as v rozsahu od 0,1s az do 5s podle ve-
likosti momentu setrvaénaosti pohonu (GDZ))
9999 Bez restartu
Normalné muaze byt méni¢ restartovan s tovarnim nastavenim.
58 0az60s Tato hodnota pfizpasobuje méni¢ zatézi (moment setrvacnosti,
kroutici moment)

Pozn:1. Funkce automatického restartu po vypadku napajeni vyuziva pfi opétovném
startu méniCe systému plynulého zvySovani napéti s pfedem nastavenou
frekvenci, nezavisle na velikosti otacek motoru.

Jako u FR-A024S/A044 neni zjistovana velikost otac¢ek motoru, frekvence
zustava stejna pfi vypadku napajeni. Presto jeli ¢as vypadku delsi nez 0,2s ,
frekvence se neuloZi pfi vypadku napajeni a ménic¢ se rozbéhne od 0 Hz.

2. Signaly SU a FU nejsou funkéni béhem restartu, ale opét zacnou byt funkeni
po uplynuti tlumiciho ¢asu.

/\ UPOZORNENI

/2 Pokud se vyuziva funkce automatického restartu pii kratkodobém vy-
padku napajeni, motor se rozbéhne samovolné, kdyz se obnovi napajeci
napéti ménice. Nezlistavejte blizko motoru a zarizeni.

Pokud pouzijete funkci automatického restartu pfi kratkodobém vypadku
napajeni, umistéte na zafizeni UPOZORNENI o této funkci.

/\ Pokud se vypne startovaci signal nebo se stiskne tlacitko béhem
tlumiciho €asu pri zapnuté funkci automatického restartu ménice, ménicé
se zastavi az po uplynuti tlumiciho ¢asu, ktery je nastaven Pr.58.
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4.2.23 Vybér funkce motorpotenciometru (Pr. 59)

Pr. 59 "Funkce motorpotenciometru"

/— Pfibuzné parametry
Pr. 1 "Maximalni frekvence"

Jestlize je ovladaci panel daleko od rozvadéce Pr. 8 "Doba dobéhu"
ménice, je mozno vyuzit funkce motor potencio- Pr. 18 "Maximalni frekvence pro
metru bez pouziti analogoveho vstupu, pro plynulé | vysokou rychlost"
nastavovani otacek motoru pomoci vstupu menice.

Pr. 7 "Doba rozbéhu"

Pr. 44 "Druha doba rozbéhu a
dobéhu"
Pr. 45 "Druha doba dobéhu"

Pokud vyuzijete tuto funkci, muzete nastavit dobu
rozbéhu a dobéhu.
Pokud pouzijete funkci motorpotenciometru, fidi se podle nasledujicich pravidel:

Externi provozni méd Frekvence se nastavuje pomoci svorek RH/RM nebo
externim analogovym vstupem.
PU provozni méd Frekvence se nastavuje pomoci svorek RH/RM a pomoci

PU parametrizacni jednotky.

Cislo para- | Tovarni | Rozsah na-
metru nastaveni | staveni

59 0 0,12

<Nastaveni> 4

Vystupni
frekvence (Hz)
|
/
|
/
/

Viz nastaveni podle nasledujici Zrychlovani (RH).
tabulky: Sagary D ]
’ Start vpied (STF) J ON | on L—
Pr. 59 na- Provoz
staveni Fun i Z
Q Ne
i ANno Ano
2 ANno Ne

* Parametr Pr.59 rozhoduje o tom, zda je aktivni funkce motorpotenciometru nebo ne a

zda se ulozi nastavena frekvence u funkce motorpotenciometru pfi vypnuti starto-
vaciho signalu. Funkce pouziva svorky RH pro zrychlovani, RM pro zpomalovani a
RL pro smazani frekvence. Funkce vstupnich svorek RH, RM a RL se nastavi pa-
rametry Pr.180 az Pr.183.

Pozn:1. Frekvence se nastavuje pomoci svorek RH (zrychlovani ) a RM (zpomalovani)

v rozsahu od OHz do maximalni frekvence (Pr.1 nebo Pr.18).

2. Rampy pro pfidavani a ubirani frekvence se nastavuji Pr. 44 pro zrychlovani a
Pr.45 pro zpomalovani. Vystupni frekvence se vsak fidi podle doby rozbéhu a
dobéhu Pr.7 a Pr.8. Tyto rampy se mohou liSit a tak je mozno nastavit zvlast
rampu pro nastavovani frekvence a zvlast rampu pro vystupni frekvenci.

3. I kdyz je vypnuty startovaci signal STF nebo STR, frekvenci Ize nastavit
pomoci svorek RH a RM.

4. Funkce ulozeni nastavené frekvence uklada nastavenou frekvenci pomoci svo-
rek RH/RM do pameéti vzdy po 1 minuté provozu. Kdyz se nastavena hodnota
frekvence ulozi do paméti a vypne se startovaci signal STF nebo STR a pak se
signal znova zapne, ménic se rozbéhne s touto ulozenou frekvenci.
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/\ UPOZORNENI

/A Pokud pouzijete tuto funkci, musi se nastavit maximalni frekvence podle
zarizeni.

4.2.24 Méd nejkratsiho rozbéhu/dobéhu (Pr. 60 az Pr. 63)

Pr. 60 "Mod nejkratsSiho rozbéhu/ dobéhu"

Pfibuzné parametry

Pr. 7 "Doba rozbéhu"
Pr. 8 "Doba dobéhu"

Pr. 61 "Referenc¢ni proud"”

Pr. 62 "Referencni proud pro rozbéh"

Pr. 63 "Referenc¢ni proud pro dobéh"

Méni¢ automaticky zjiStuje parametry pro rozbéh a dobéh motoru.

* Pokud nechcete nastavovat dobu rozbéhu, dobéhu a U/f charakteristiku, pak mizete
vyuzit tuto funkci. Méni€¢ automaticky nastavuje parametry na vhodné hodnoty. Tato
funkce je vhodna pro start méniCe bez nastavovani parametru.

Cislo para- Tovarni na- Rozsah nasta- .
. . Poznamky
metru staveni veni
60 0 01,2 11 12
. 9999: Odpovida jmenovitému
61 9999 0 a2 500A, 9999 povida |
prnudu ménice
62 9999 0 az 200%, 9999
63 Q999 0.az 200%, 9999

< Nastaveni>

Pr. 60 Provozni _ Automaticky
nastaveni mod Popis ::rsat:n\gjtj;_
Normalni
0 provozni
maod
Nastavi rampu rozbéhu a dobéhu motoru na nej-
kratSi ¢as.
Méni¢ provadi rozbéh a dobéh motoru tak, aby byl co
nejkratsi, pficemz vyuziva plna vykon ménice. Bé-
Méd nej- hem dob&hu miZe vzniknout alarm (E.OV3), kdyz je
1, 2,11, |kratSiho nedostate¢na kapacita brzdného obvodu. Pr 7 Pr. 8
12 rozbéhu a "1" :  Proudové omezeni je 150% R
dobé&hu "2" :  Proudové omezeni je 180%
"11":  Proudové omezeni je 150%,
kdyz je pouzity brzdny odpor.
"12":  Proudové omezeni je 180%,
kdyz je pouzity brzdny odpor
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<Nastaveni>

* Nastaveni parametrd pro vyuziti inteligentnino médu.

(1) Pr. 61 "Referenc¢ni proud"

Nastaveni Referencéni proud
9999 (fn\m'rnl' n.qqm\/pnl’) Referendéni pmnd jp jmpnn\/ify pmnd ménice
0.az 500A Referencni pmud jp jmpnn\/ity pmud motoru

(2) Pr. 62 "Referencni proud pro rozbéh"

Nastavena hodnota proudu se mize zménit.

Nastaveni Referencéni proud
9999 (fn\m'rnl' n.qqm\/pnl’) 150% (1 RO%) jp limitni hodnota
0.az200% Nastaveni 0 az 200% jp limitni hadnota pmudll

(3) Pr. 63 " Referencni proud pro dobéh"

Nastavena hodnota proudu se mize zménit.

Nastaveni Referencéni proud
9999 (fn\m'rnl' n.qqm\/pnl’) 150% (1 RO%) %) jp limitni hodnota
0.az200% Nastaveni 0 az 200% jp limitni hadnota pmudll

Pozn: Pr. 61 az Pr. 63 jsou aktivni, kdyz je parametr Pr.60 nastaven na hodnotu "1, 2,
11, 12",
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4.2.25 Funkce opakovaného startu (Pr. 65, Pr. 67 az Pr. 69)

Pr. 65 "Vybér opakovaného startu”

Pr. 67 "Pocet opakovanych starti"

Pr. 68 "Prodleva pri opakovaném startu”

Pr. 69 "Smazani ¢itace opakovanych starti"

Pokud se aktivuje néktera z ochrannych funkci a ménic se tim padem zastavi, ménic se
muze sam automaticky resetovat a pomoci funkce opakovaného startu znovu rozbéh-
nout. Mate moznost nastavit, jeli tato funkce aktivni nebo ne, alarmy, které se budou
resetovat pfi této funkci, po€et opakovanych startl a prodleva pfi startu.

Cislo pa- Tovarni na- | Rozsah nastave-
rametru staveni ni
65 Q Qaz3
67 0 0az 10101 a2110
68 1s 01ar360s
69 0 0
<Nastaveni>

Pouzijte Pr.65 pro nastaveni funkce opakovaneho startu:

Alarmy prrc: Nastaveni

2

Dicplpj
E.QC]
E.QC2
E.QC3
E.Q\/]
E.Q\/2
E.Q\3
E.THM
E.THT
E.EIN
E.BE
E.GE
E_LE
E.QHT

o090

Hdddddi

EQLT

E.QPT

o000 090 P9000000CD

E_PE

E_PUE

ERET

E.CPU

Pozn.: ® Alarm bude resetovan funkci opakovaného startu.
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Parametrem Pr.67 nastavite po€et opakovanych startt pfi vzniku alarmu.

Pr. 67 Nasta- . , . , f e,
veni Pocet opakovanych startu Vystupni signal pro alarm
0 Opak start neni aktivni
1az 10 1 az 10 krat Bez vystupu
101 a7z 110 1 az 10 krat S \/yctllppm

e Parametrem Pr.68 se nastavi doba prodlevy, kdyZz na ménici je alarm. Méni¢ Ceka
dobu 0,1 s aZ 360 s, aby se ménic resetoval.

* PrecCtenim parametru Pr.69 je mozno zjistit poCet uspésnych opakovanych start(
ménice. Pokud nastavite do Pr.69 hodnotu 0, tak se CitaC pro opakované starty vy-
nuluje.

Pozn:1. Cita& v Pr.69 se zvysi o 1, kdyz byla usp&sna funkce opakovaného startu, to
znamena, ze normalni provoz pokracuje bez aktivace ochranné funkce a
neaktivovala se ochranna funkce béhem 5 nasobné doby parametru Pr.68.

2. Pokud se aktivuje ochranna funkce béhem 5 nasobné doby Pr.68 po opa-
kovaném startu, displej parametrizacni jednotky muze zobrazit posledni hod-
noty a par. jednotka FR-PUO4 muZze zobrazit data pfi prvnim alarmu.

3. Pokud je méni€ resetovan funkci opakovaneého startu, data pfi alarmu jsou
uloZzena (elektronicka ochrana atd.) (pokud neni Reset zplsoben prerusenim
napajeni).

AUPOZORNENi

/A Pokud pouzivate funkci opakovaného startu motor a stroj se muze po
vzniku alarmu samovolné rozbéhnout. Nezlstavejte blizko u motoru a
zarizeni.

Pokud pouzijete funkci opakovaného rozbéhu, umistéte na zarizeni
UPOZORNENI o této funkci.

Pr. 66 =»Viz. Pr. 22.

Pr. 70 2»Viz. Pr. 30.
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4.2.26 Druh pouzitého motoru (Pr. 71)

Pfibuzné parametry

Pr. 0 "ZvySeni momentu”
Pr. 12 "Napéti DC brzdy"
Pr. 19 "Napéti zaklad. frekvence"
Pr. 80 "Vykon motoru"

. 96 "Funkce samonastaveni"

Pr. 71 "Druh motoru”

Nastavi druh pouzitého motoru.
* Pokud pouzijete motor s konstantnim momentem nastavte 1 do Pr.71 pro fizeni
skalarni U/f nebo pseudovektorove.
Elektronicka nadproudova ochrana je nastavena na teplotni charakteristiku motoru
s konstantnim momentem. (Motor s cizim chlazenim)

Cislo para- | Tovarni na- .
, Rozsah nastaveni
metru staveni
71 0 0,1, 3,5, 6, 13, 15, 16, 23, 100, 101,
103,105 106113 115 116 _123

Standardni motor = Motor s viastnim chlazenim, Motor s konst. momentem = Motor s cizim chlazenim
<Nastaveni>

* Nasledujici tabulka uvadi moznosti pouzitych motoru.

Pr. 71 Na- Oteplovaci charakteristika motoru pro elektro- Pou’z|ty mott?r’
staveni nickou nadproudovou ochranu S vlastnim S cizim
chlazenim | chlazenim

0, 100 Oteplovaci charakteristika standardniho motoru O
Oteplovaci charakteristika motoru s konstantnim

1,101 . o O
momentem, Mitsubishi motor

3,103 Standardni motor @)

13, 113 Motor s konst. momentem | Nastaveno ,offline auto tun- O
Mitsubishi motor SF-JR4P | Nig“ (samo-nastaveni)

23,123 (1.5kW nebo mensi) O

5, 105 Standardni motor Zapojeni Y | Konstanty se @)

15, 115 Motor s konst. momentem zadévaji gﬁ,mo = @)

6, 106 Standardni motor ., X iy

16, 116 Motor s konst. momentem Zapojeni b do ménice @)

Pokud je Pr.71 nastaven na hodnoty ,100 az 123% Ize pfepinat oteplovaci charakteristiku pro
elektronickou ochranu motoru pomoci stavu ZAP/VYP svorky RT :

RT Svorl Otepl icl kteristika elektronické ocl |

VYP Stav jp urcen tabulkou viz vyse
ZAP Motaor s kanstantnim momentem
AUPOZORNENi

/\ Nastavte spravny pouzity druh motoru, jinak mize dojit k prehirati motoru
a také k jeho zniceni.
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4.2.27 PWM spinaci frekvence (Pr. 72, Pr. 240)

Pr. 72 "Nastaveni PWM frekvence"

Pr. 240 "Funkce Soft-PWM"

Muzete nastavit spinaci frekvenci motoru (jeho slySitelny zvuk).

* Nastavenim parametru muizete nastavit slySitelny zvuk motoru pomoci funkce
Soft-PWM.

* Funkce Soft -PWM méni klasicky kovovy zvuk motoru na komplexni Sumivy zvuk.

Cislo para- Tovarni na- Rozsah na- .
. . Poznamky
metru staveni staveni
. 0 :0.7kHz,
2 1 Daz1s 15 - 14 5kHz
240 1 0.1 1 Soft—_PV\{M je
aktivni
<Nastaveni>
* Viz. nasledujici tabulka:
Cislo pa- Nastaveni Popis
rametru
PWM spinaci frekvence tranzistor(l je mozno nastavit.
72 0 az 15 | Zobrazené nastaveni je v [kHz].
Pozn_: 0 znamena 0,7 kHz a 15 znamena 14 5kHz
240 Q Funkce Soft-PWM je aktivni
1 Soft-PWM je aktivni _kdyZ je Pr 72 nastaven v rozsahuod 0 do 5

Pozn:1. Pokud je méni¢ provozovan pfi teploté vyssi nez 40 °C a pfi spinaci frekvenci
2kHz nebo vyssi, musi byt jmenovity proud ménice snizen. (Viz strana 180
(podle typu ménice).
2. Pfi zvySovani spinaci frekvence PWM se snizuje zvuk motoru, ale elektro-
magnetické ruseni a svodovy proud se zvysuji. (Viz. strana 33 az 37)
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4.2.28 Napét'ovy vstup (Pr. 73)

Pfibuzné parametry

Pr. 73 "0-5V/0-10V volba rozsahu"

Pr. 22 "Velikost proudového omezeni"
Pr. 38 "Frekvence pfi 5V (10V) "

* Mdzete zménit napétovy rozsah analogového vstupu na svorce 2. Jestlize pouzivate
rozsah 0 az 10VDC, vZzdy nastavte tento parametr.

Cvl I l I r r | r E I | r
73 0 0, 1,10, 11 (Pozn)
Pozn: Pro nastaveni "10" nebo "11" v Pr. 73 nastavte pfed tim Pr.77 na ,801°.

Nastaveni Napét'ovy vstup svorka 2 Moznc::{tﬂr::/l?rzace
Q Pro 0 az 5VDC vstup (tovarni nastav.) Ne
1 Pro 0 az 10VDC vstup
10 Pro 0 az 5VDC vstup ANo
11 Pro 0 az 10VDC vstup

Pozn:1. Pfi zméné maximalni vystupni frekvence zmérite také maximalni frekvenci na
vstupu parametrem Pr.38. Pak doba rozbéhu a dobéhu neni v rozporu pfi
zmeéné Pr.73.

2. Pokud pfipojite potenciometr na svorky 10-2-5, parametr Pr.73 nastavte vzdy
na O.

® Moznost reverzace
Pfi zméné napéti analogového vstupu mazete vyuzit funkce zmény sméru otaceni motoru
(reverzace). Tato funkce je aktivni, pokud Pr.73 je ,10“ nebo 11 a pfed tim se nastavi Pr.77
na “801°

1) Nastavte analogovy vstup pomoci Pr.902 ,ofset napétového vstupu“ a Pr.903 ,zesileni
napétového vstupu®. Vystupni frekvence je 0 Hz pfi napéti 2,5 V (5V).

2) Kdyz je Pr.73=10 (tovarni nastaveni), pak je Pr.902=2,5V. Kdyz je Pr.73=11, pak je
Pr.902=5V.

Vystupni frekvence

[Hz]
_»:_Fft-_99%_7(
Pr. 902 Smér i »
oV OHz vpred |1 Napét.vstup

= L—» (Svorka 2)
Smér 2.5V 5V [V]
vzad (5v) (1(%V)
"""""""" [Pouzijte Pr. 73 |

v
Vystupni frekvence
[HZ]

Pozn: Pro kalibraci napétového vstupu pro vystupni frekvenci OHz pouzijte Pr.902.
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4.2.29 Filtr pro analogovy vstup (Pr. 74)

Pr. 74 "Casova konstanta filtru pro analogovy vstup"

Muzete vyuzit vnitfniho filtru pro externi napétovy a proudovy vstup nastavenim ¢asové
konstanty filtru.

* Vhodné pro eliminaci ruSeni pro nastaveni frekvence analogovym vstupem.

* ZvySenim Casové konstanty filtru se vyuzZiva pro stabilizaci provozu ménice. Velka
hodnota nastaveni odpovida pomalym zménam.( Casovéa konstanta filtru Ize nastavit
v rozsahu od 0 do 8, coz odpovida pfiblizné 1ms az 1 s. Vétsi nastaveni odpovida
vétsi Casové konstanté filtru.)

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na-
metru staveni | _staveni |
74 1 Qaz8

4.2.30 Vybér RESETU/Detekce PU odpojeni/Vybér PU STOP (Pr. 75)

Pr. 75 " Vybér RESETU/Detekce PU odpojeni/Vybér PU STOP "

Muzete nastavit akceptovani Resetu, detekci odpojeni parametriza¢ni jednotky
(FR-PAO2-02) nebo PU (FR-PU04) od méniCe a funkci stopu z PU (Parametrizacni

jednotka)
* Vybér RESETU : MUzZete nastavit naCasovani funkce RESET.
* Detekce odpojeni PU :Pokud je zapnuta funkce detekce (FR-PA02-02) /PU

(FR-PUO04) a jednotka je odpojena od ménice déle nez 1
s, ménic¢ se zastavi a nahlasi alarm (E.PUE).

* Vybér PU STOP : Pokud vznikne porucha v nékterém provoznim maodu,
meéni¢ lze zastavit PU jednotkou stisknutim tlacitka

STOP
RESET ) -

Cislo para- Tovarni na- Rozsah nasta-
metru staveni veni
75 14 Qaz3 14 az17
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<Nastaveni>

Pr. 75 oy _— yx
N - Vybér RESETU Detekce odpojeni PU Vybér PU STOPU
0 Resetovaci vstup je povolen Jestlize je PU odpojena, pro Jestlize stisknete
i ' i MO A e PIYT 1 rstor tlacditko,
1 ReS(la(Epve_\m vsgup Je,pfovci(len, KAYZ |\/07 ménie pokracuije. v ]
Se_akuu |J|p'nr‘ mn.nn UnKce meénicé Zpomall dO
2 Resetovaci \/thp je pn\/nlpn Jestlize je PU odpojena, mé- stopu jen
3 Resetovaci vstup je povolen, kdyz |ni¢ se zastavi a zobrazi se |V provoznim mo-
se aktivuje ochranna funkce. alarm na PU. du PU.
14 Resetovaci vstup je povolen Jestlize je PU odpojena, pro Jestlize stisknete
i ' i MO A= e PIYT 1 rstor tlacditko,
15 |Resetovaci vstup je povolen, kdyz |\, manice pokraduie.
se aktivt lje aochranna funkce meénic zpomall’ do
16 Resetovaci vstup jp pn\/nlpn o . . |stopuv kazdém
Jestlize je PU odpojena, mé- : .
. . N f ] provoznim maodu
17 |Resetovaci vstup je povolen, kdyz [niC se zastavi a zobrazi se (PU, externi, ko-
se aktivuje ochranna funkce. alarm na PU. ' '
munikace)

Jak obnovit start, jeli Stop vyvolan tlaéitkem na PU jed.

(1)PU jednotka (FR-PA02-02)
1) Kdyz se ménic uplné zastavil, vypnéte startovaci signaly STF a STR.

(A}

2) Vyvolejte tlagitkem na displeji PU jednotky & F.7d.

Pozn.: Jeli Pr.79=3, pak stisknete tladitkofword tFikrat a zobrazi se F'l{. Pak

stisknete tlagitko (¥) 3 krat a pokradujete dal viz. bod 3).

(Pro zobrazeni monitoru)

3) Stisknete tlacitko :

Viz. strana 50 pro podrobny popis funkce tlagitka [wood.

4) Znova zapnéte signaly STF a STR.

(2)PU jednotka (FR-PUO04)
1) Kdyz se ménic uplné zastavil, vypnéte startovaci signaly STF a STR.

2) Stisknete tlagitko :
3) Znova zapnéte signaly STF a STR.

— » Cas

Tlagitko

Rychlost

Extreni signal *
STF  ZAP (&R Tiacitko
(STR) VYP L

Stop a restart pfiklad pro externi provoz
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Pozn:1.

Pri aktivaci vstupniho signalu RES béhem provozu, ménic je vypnuty dokud je
vstup zapnuty a pfitom se vynuluji data pro elektronickou nadproudovou
ochranu a zatézovatel pro brzdny odpor.

Funkce detekce odpojeni PU jednotky zareaguje tehdy, jeli jednotka odpo-
jena od ménice déle nez 1 sekundu. Pokud byla jednotka odpojena pfed pfi-
pojenim napajeciho napéti, nepovazuje se to za alarm.

PokracCujte v provozu meénice, kdyz jste si jisti spravnym pfipojenim PU jed-
notky.

Parametr Pr.75 muaze byt zménén vzdy. Jestlize je parametr ALL Clear vy-
konan, nastaveni se nezméni na tovarni hodnotu.

Pokud je méni€ zastaven PU stop funkci, zobrazi se na displeji PS a alarm
neni aktivni.

Pokud je PU konektor vyuzity pro komunikaci RS-485, pak funkce vybér
RESETU a PU stop jsou aktivni, ale funkce detekce odpojeni PU jednotky
neni platna.

/\ UPOZORNENI

AN Neresetujte méni¢ se zapnutym startovacim signalem.
Jinak se motor rozbéhne nekontrolovanym startem po resetu, coz mtize
vést k hazardnim stavam.

4.2.31 Ochrana proti prepisu parametrt (Pr. 77)

Pr. 77 "Ochrana prepisu parametru"

Pribuzné parametry
Pr. 79 "Vybér druhu provozu" !

Muzete si vybrat mezi povolenim nebo zakazanim zapisu parametrd. Tato funkce je
vhodna pro pfipad nahodného nebo nezadouciho pfepisu parametru.

Cislo parame-| Tovarnina- | Rozsah na-
tru staveni staveni
77 Q Q12
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<Nastaveni>

Pr. 77 Na- Funk
staveni unkce
0 Hodnoty parametrd je mozno ménit béhem stopu a PU

provozu ménic¢e. (Pozn.1)
Zapis je zakazan
1 Jen hodnoty parametrd Pr.75, Pr.77 a Pr.79 je mozno

prenisovat
™ L

2 DFppiQ pnmmpfrﬁ jp pn\lnlpn bhéhem provozu

Pozn:1. Parametry jsou poloviéné chranény, pfi listovani parametrd Ize prepisovat

vzdy.

2. Jestlize je Pr. 77 ="2", pak hodnoty Pr. 23, Pr. 66, Pr. 71, Pr. 79, Pr. 90, Pr.
96, Pr. 180 az Pr. 183 a Pr. 190 az Pr. 192 nelze ménit béhem provozu mé-
nice.

3. Pokud je Pr.77 nastaven na ,1% nasledujici operace jsou zakazany:
* \Vymazani parametru
* Celkové vymazani parametr(

4.2.32 Zakaz reverzace motoru (Pr. 78)

Pr. 78 "Zakaz reverzace motoru " Pfibuzné parametry
- Pr. 79 "Vybér druhu provozu" !

Tato funkce mulze preventivné zakazat reverzaci motoru, pfi chybném zapnuti ne-

spravného startovaciho vstupu.

* Funkce se vyuziva u strojua s jednim smérem otaceni motoru napf. Cerpadla a venti-
latory.
(Nastaveni teto funkce je platné pro kombinovany provoz, PU provoz, externi provoz a
pfi komunikaci.)

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na-

metru staveni | staveni |

78 0 012
<Nastaveni>
Pr. 78 nasta-
. Funkce

venl

0 Oba sméry otaceni jsou povo-
Ipny

] Rotace vzad jp zakazana
2 Rotace \/pi‘pd jp zakazana
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4.2.33 Vybér druhu provozu ménice (Pr. 79)

/— Pfibuzné parametry
Pr. 79 "Vybér druhu provozu" Pr. 4 aZ Pr. 6, Pr. 24 aZ Pr. 27,
Pr. 232 az Pr. 239
"vice rychlostni provoz"
Pr. 180 az Pr. 183
(Funkce vstupnich svorek)

Tento parametr rozhoduje o zpusobu provozu
ménic¢e. Méni¢ mlze byt provozovan pomoci PU
jednotky, pomoci externich svorek, nebo

kombinované (dva kombinované zpUsoby). Pokud je\
zapnuto napajeci napéti, vybere se externi druh provozu (tovarni nastaveni).

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na-
metr staveni staveni
79 Q Qazd 6az8
<Nastaveni>

V nasledujici tabulce je provoz pomoci parametrizaéni jednotky (FR-PA-02-02 nebo
FR-PUOQ4) oznacovan jako PU provoz.

Pr.79

i Funkce

Kdyz se zapne napajeci napéti, vybere se automaticky externi druh provozu. PU

0 nebo externi provoz Ize vybrat pomoci par. jednotky (Viz. strana 54). Pro tyto provozy
\iiz_nastaveni 1 a 2 dole

Druh provozu Provozni frekvence

Startovacisignal
(7o), [rev) tlacitka na
1 Frekvence se nastavuje digitalné | FR-PA02-02, (ms) nebo
PU provoz pomoci parametrizacni jednotky. (7] tlagitka n-PU04

Externi druh pro- | Externi analogovy vstup 2 (4)-5, | Externi vstupni svorky

2 vozU svorky vice rychlostni funkce) (STE, STR)
Frekvence se nastavuje digitalné
3 Kombinovany pomoci parametrizacni jednotky | Externi vstupni svorky
provoz 1 nebo externimi svorkami (vice | (STF, STR)

ryr‘hlnernl’ fL lnkr‘p)

(7o), [rev) tladitka na
4 Kombinovany Externi analogovy vstup 2 (4)-5, | FR-PA02-02, nebo

provoz 2 (vice rychlostni funkce) [) tlacitka na FR-PU04

Pfepinaci provoz

Pfepinani mezi PU a externim provozem Ize héhem provozu

Externi provoz (Zamceni PU operaci)

7 MRS signal ZAP <<= Je schopen pfepnuti do PU provozu.
MRS signal VYP eee Pfepnuti do PU provozu je zakazan

Pfepnuti do jiného provozu (nepovoleno béhem provozu)

8 X16 signal ZAP ==<<= Pfepnuti do externiho provozu

X16 signal VYP eeee pPFepnuti do PU provozu
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Pozn: Obé nastaveni ,3“ a 4" nastavuji kombinovany provoz. Tyto dva provozy se liSi
metodou startovani.

(1) Prepinaci provoz
Béhem provozu mizete meénit aktualni provoz na jiny druh provozu.

Pfepinani druhu provozu Metoda spinani / provozni stav
Externi provoz na PU pro- |1) Zpusobi provoz fizeni parametrizacni jednotkou PU.
\Y(eV4 * Smér rotace je stejny jako pfi externim provozu.

* Nastavena frekvence je stejna jako frekvence pfi externim
provozu. (Pozor nastavena frekvence se ztrati, pokud se
vypne napajeni neho pfi Resetu ménice )

PU provoz na externi pro- |1) Zpusobi provoz fizeny externimi vstupy

voz * Smér rotace je nastavena externim vstupem pro smér rotace.

* Nastavena frekvence je nastavena externim analogovym
vstupem

(2) Zam€eni PU operaci

PU provoz je uzamc&en a ménic¢ pracuje v externim provoze, pokud je vstupni signal MRS
vypnut. Pokud je vstupni signal MRS zapnut, méni¢ se zablokuje a Ize pfepnout na PU
provoz a tim pfepisovat parametry.

1) Nastaveni
* Nastavte , 7 v parametru Pr.79 (Zamc&eni PU operaci)
* Nastavte MRS funkci na nékterou ze vstupnich svorek (Pr.180 az Pr.183)

Viz strana 142 pro parametry Pr.180 az Pr.183 (Funkce vstupni svorky)

Pozn: Pokud ménite nastaveni vstupnich svorek, je nutné se pfesvedcit o spravné
funkci vstupni svorky.
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2) Funkce
MRS Signél Funkce / Provoz
Méni¢ se zablokuje béhem externiho provozu.
ZAP Prozni mad Ize pfepnout na PU provoz.
PU provoz je povolen
Vynucené pfepnuti ménice na externi provoz.
VYP Externi provoz povolen.
Pfepnuti méniCe na PU provoz je zakazan
<Funkce a provoz pri prepinani MRS signalu>
Podminky provozu Druh Stav provozu mé Zapis para Prepnuti na
Druh pro- | Stavmé- | MRS Signal | provozu nice metr PU provoz
vozu niée (Pozn 4)
Béhem ZAP — VYP . Povolen —» -
stopu (Pozn_3) Béhem stopu Zakazan Zakazan
Jestlize je nastavena
PU Externi -
B&hem ZAP _5 VYP X i frek,ve_nce’ a starto Povolen —s o
vaci signal je zapnut, s Zakazan
provozu (Pozn. 3) : Zakazan
pak operace pracuje
v tomto stavu
) VYP 5 ZAP zakazan — Povolen
Bé&hem . Zakazan
stopu Béhem stopu Zakazan
ZAP - VYP S RArAn Zakazan
Externi Externi Bé&hem provozu Zakazan
- - P
B&hem VYP - ZAP hlokavAni ménice Zakazan Zakazan
fOVO e s
provozu ZAP _ VYP BI%k9van| meénice — Zakaz’ar,l - Zakazan
éhem provozu Zakazan

Pozn:1. Jestlize je MRS signal zapnut a startovaci signal (STF nebo STR) je také
zapnut, pak nelze pfepnout méni¢ na PU provoz.

2. Provozni méd se automaticky pfepne na externi provoz, jestlize je startovaci
signal zapnuty nebo ne (STR, STF).
Pfesto se motor rozbéhne, pokud je méni¢ v externim provozu a signal MRS
je VYP, kdyz je sepnuta svorka STF nebo STR.
Pokud vznikne alarm, ménic Ize resetovat tlaCitkem na par. jednotce.
Zapnutim signalu MRS a pfepsanim Pr.79 na jinou hodnotu nez ,7“ v PU
provozu zpusobi MRS signal standardni funkci (blokovani ménice). Jakmile
je nastavena ,7“ v Pr.79, je mozné také prepnout na PU provoz.

B w
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(3) Prepinani provozu ménice externim signalem
1) Nastaveni

Nastavte ,8“ v parametru Pr.79 (pfepnuti provozu na jiny mod nez externi)
Pouzitim Pr.180 az Pr.183 nastavte na nékterou vstupni svorku funkci X16.
Viz strana 142 pro Pr. 180 az Pr. 183 (funkce vstupni svorky).

Pozn: Pokud ménite nastaveni vstupnich svorek, je nutné se presvédcit o spravné
funkci vstupni svorky.

2) Funkce

Toto pfepinani je povoleno jen tehdy, kdyz je méni€ zastaven. Provoz nelze zménit
béhem provozu ménice.

X16 Signél Druh provozu
ZAP Externi provoz meénice (Npl7p zmeénit na PU pm\/n7)
VYP PU provoz ménice (Npl7p zmeénit na externi prn\/n7)
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4.2.34 Pseudovektorové fizeni motoru (Pr. 80)

Pfibuzné parametry
Pr. 71 "Druh motoru"
Pr. 83 "Imenovité napéti motoru"

Pr. 84 "Jmenovita frekvence motoru"
Pr. 96 "Funkce samonastaveni"

Pr. 80 "Vykon motoru"

Muzete vyuzit pseudovektorového Fizeni pro

asynchronni motor.

® Pseudovektoroveé fizeni
Poskytuje veliky startovaci moment a dostate¢ny moment motoru pfi nizkych otac-
kach. Jestlize jsou konstanty motoru trochu proménné nebo stabilni a motor je pro-
vozovan pfi nizkych otackach, maze byt motor fizen bez nastaveni konstant pro
vektorové Fizeni nebo bez pouziti funkce automatické nastaveni.

Cislo pa- Tovarni | Rozsah nasta- .
. . Poznamky
rametru nastaveni veni
0.2kW az 7.5kW, , v
80 9999 0999 9999: UIf fizeni

Jestlize nelze spinit jednu z nasledujicich podminek provozu vektorového fizeni, pou-
Zijte v tomto pripadé skalarni fizeni U/f.

<Provozni podminky>

* Vykon motoru je roven nebo o jeden stupen nizsi nez vykon ménice.

* Pocet polu motoru, ktery je povolen, je 2,4 a6 (4 poly pouze pro motor
s konstantnim momentem).

* Na méni¢ se smi pfipojit jen jeden motor.

* Délka kabelu mezi motorem a méni¢em je maximalné 30 m. (Pokud je délka kabelu
vétsi nez 30 m, provedte funkci automatické nastaveni s pfipojenym kabelem)

<Nastaveni>

(1) Pseudovektorové rizeni

* Pseudovektorové fizeni je mozné zapnout nastavenim vykonu motoru do parametru
Pr.80.

Cislo para- ] .
P Nastaveni Popis
metru
Q099 Skalarni U/f Fizeni
Pseudovekto-
80 . L iz AN
0.2az75 Nastavit vykon pouZzitého motoru rove rizeni
motoru
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4.2.35 Funkce automat. nastaveni (Pr. 82 az Pr. 84, Pr. 90, Pr. 96)

/—Pfibuzné parametry
Pr. 7 "Doba rozbéhu"

Pr. 83 "Jmenovité napéti motoru" Pr. 9 "Elektronicka nadproudova

ochrana"

Pr. 71 "Druh motoru"

Pr. 79 "Volba druhu provozu"

Pr. 80 "Vykon motoru"

Pr. 82 "Budici proud motoru"

Pr. 84 "Jmenovita frekvence motoru"

Pr. 90 "Konstanta motoru (R1)"

Pr. 96 "Funkce automatické nastaveni”

Pokud vyuzivate pseudovektorové fizeni, miazete pouzit funkci automatického nasta-

veni, ktera automaticky zméFi konstanty motoru.

e Funkce automatického nastaveni je platna, pokud je Pr. 80 nastaven na jinou hodnotu
nez ,9999“ a je nastaveno pseudovektorové Fizeni motoru.

e Pseudovektorové fizeni mize byt provozovano bez pouziti funkce automatického
nastaveni, ale jestlize pouzity motor neni od Mitsubishi nebo délka kabelu mezi mo-
torem a méniCem je delSi nez 30 m. Jinak Ize vyuzit funkce automatického nastaveni
pro optimalizovani provozu motoru.

e Funkce automatického nastaveni
Automaticky zméri konstanty motoru pfi pouZiti pseudovektorového fizeni.

* Funkci automatického nastaveni Ize provést se zatizenym motorem. (Jeli zatizeni
motoru mensi je pfesnost méreni vétsi. Pfesnost méfeni nelze zménit, jestlize je
velky moment setrvacnosti pohonu.)

* Funkce automatického nastaveni Ize monitorovat na jednotkach
(FR-PA02-02) nebo (FR-PUO4).

* Funkce automatického nastaveni Ize provést jen pfi zastaveném motoru.

e Zméfené konstanty motoru pomoci funkce automatického nastaveni Ize kopirovat
par. jednotkou (FR-PUO4).

* Muzete Cist, zapisovat a kopirovat konstanty motoru.

Cislo parame-| Tovarni na- | Rozsah na- .
. . Poznamky
tru staveni staveni
82 9999 0az S00A. 19999: Motor od Mitsubishi
9999
83 200Vv/400V 0 az 1000V |Imenovité napéti ménice
84 50Hz 50 az 120Hz
a0 9999 0.az 5009999 19999: Matar od Mitsuhishi
96 Q 0,1 Q: Bez funkce sama-nastaveni
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<Podminky provozu>

Motor je pfipojen.

Vykon motoru je roven nebo o jeden stupen nizsi nez vykon ménice.

U specialnich motoru, jako jsou vysokorychlostni motory a motory s velkym skluzem,
nelze pouzit funkce automatického nastaveni.

Motor se mize nepatrné pohybovat. Pfesto zabrzdéte motor bezpecné mechanickou
brzdou béhem a pfed funkci automatického nastaveni a provéfte bezpecnost pro-
vOzZUu motoru.

*tato instrukce je zvlast’ dilezita pro vytahy a zdvihaci zafizeni.

Jestlize se motor nepatrné otaci, funkce automatického nastaveni nebude tim ovliv-
néna.

Funkce automatického nastaveni nebude spravné provedena jestlize je mezi méni-
¢em a motorem zapojena tlumivka nebo filtr (dU/dt nebo sinusovy filtr). Odpojte tato
zafizeni pfed funkci automatického nastaveni.

<Nastaveni>

(1) Nastaveni parametru

Nastavte vykon motoru v kW do Pr.80 (timto se zapne pseudovektorové fizeni).

Nastavte nasledujici parametry podle nasledujicich bodu :

1) Nastavte 1 do Pr. 96.

2) Nastavte jmenovity proud motoru (A) do Pr. 9.

3) Nastavte jmenovité napéti motoru (V) do Pr. 83.

4) Nastavte jmenovitou frekvenci motoru (Hz) do Pr. 84.

5) Nastavte pouzity typ motoru Pr. 71.
e Standardni motor s vlastnim chlazenim ®*®*eeeeeeess pr 71 ="3" "103"
* Motor s cizim chlazenim ®®®®®*®eessssssssssccsess Py 71 ="13","113"
e Mitsubishi motor SF-JR 4 pdly ®e*eeeeeeesssssssss Dy 7] ="23",6 "123"

Pozn: Pr.83 a Pr.84 jsou zobrazeny, pokud je aktivovano pseudovektoroveé fizeni.

Do téchto parametrd nastavte Stitkové hodnoty motoru. Po ukon&eni funkce
automatického nastaveni mizete zménit hodnotu nastaveni Pr.9 a tim nastavit
hodnotu nadproudoveé ochrany.
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m Detaily parametru

?;Sr:lﬂ i' Nastaveni Popis
Q Q.az 500A Nastavte jmenavity proud motoru v (A)
0,100 Teplotni charakteristika pro standardni motor
1,101 Teplotni charakteristika pro motor s konstgntnim maotorem
3,103 Standardni motor . 3
13113 Motor s kanstantnim momentem Ak;IIVOV?_ni ,fﬁnkce
71 (Pozn) 23 123 Mitsubishi motor SF-JR4VFT standardni zfa\?;? cKeno na-
! maotor (1 5kW nebo mensi)
5_105 Standardni motor Zapojem’ Y
15_115 Motor s kanst_mament | (hvézda) PFimy zapis kon-
6,106 Standardni motor Zapojeni D (troj- |stant motoru
16,116 Motor s kanst_mament luhelnik)
83 0az 1000V |Nastavte jmenovité napéti motoru (\/)
84 50 az 120Hz |Nastavte jmenovitou frekvenci (Hz)
Zmérena konstanta
90 0 az 50Q2, 9999 | (Data jsou zapsana automaticky po funkci automatického na-
staveni)
Q Eunkce automatického nastaveni je neplatna
96 C . i iy
1 Funkce automatického nastaveni je platna

Standardni motor = Motor s viastnim chlazenim, Motor s konst. momentem = Motor s cizim chlazenim

Pozn: Elektronicka nadproudova ochrana je vybrana zaroven. Jestlize je nastaveno
,100 az 123“, elektronicka nadproudova ochrana je pfepne na teplotni cha-
rakteristiku motoru s konstantnim momentem, pokud je signal RT zapnuty.

(2) Provedeni automatického nastaveni

* Pro PU provoz nebo kombinovany provoz 2 stisknéte nebo [rev] tlagitko.
* Pro externi provoz nebo kombinovany provoz 1 zapnéte startovaci signal .

Pozn:1. Jak pfed¢asné ukoncit funkci automatického nastaveni
* Sepnéte signaly MRS nebo RES nebo stisknéte tlaCitko :
* Vypnéte startovaci signal STF nebo STR.
2. Béhem funkce automatického nastaveni jsou aktivni tyto I/O signaly:
e Vstupni signaly
<Platné signaly>
MRS, RES, STF, STR
* Vystupni signaly
RUN, AM, A, B, C
3. Specialni pfipad by nastal, kdyz by se RUN vystup pouzival pro ovladani
mechanické brzdy.
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(3) Monitorovani automatického nastaveni

Pokud pouzijete parametriza¢ni jednotku FR-PUO4 Pr. 96 je zobrazen béhem automa-
tickeho nastaveni konstant motoru (viz. dole). Pokud pouzivate PU jednotku
FR-PA02-02 zobrazeni je stejné viz. dole.

* PU jednotka (FR-PA02-02) displej

(Pro ménic)
1. Nastaveni 2. Béhem pro- 3. Dokonéeni 4. C'“Cb"‘?
vozUu ukonceni |
Hodnota 1 T 2 T 3 9
dIQp|PJP
* Parametriza¢ni jednotka (FR-PUO4) displej
(Pro ménic)
1. Nastaveni 2. Béhem pro- 3. Dokonéeni 4. Chylvone’ukon-
vOozZU cenl
. ) 1 | TUNE 2 _ TUNE 3 ] TUNE g
Displej —stom | | |sterwo pu| | (S2RERO | T (ERESRp b

¢ Funkce automatického nastaveni trva asi 10 sekund.

(4) Ukonceni automatického nastaveni

1) Provéfte parametr Pr.96.
* Normalni konec Pr.96=3.
* Nenormalni konec Pr.96=9, 91, 92 nebo 93.
* Predcasny konec Pr.=8.

2) Pokud automatické nastaveni skon¢i normalné
Pro PU provoz nebo kombinovany provoz 2 stisknéte tla€itko . Pro externi pro-
voz nebo kombinovany provoz 1 vypnéte signaly STF a STR. Tato operace vypne
monitorovani automatického nastaveni a pfepne disple] do standardniho rezimu
zobrazeni.(Bez této operace nelze provést dalSi funkce ménice.)

3) Pokud automatické nastaveni skon¢i kvdli alarmu
Funkce automatického nastaveni skoncila neuspésné. (Konstanty motoru nebyly
nastaveny)
Resetujte ménic a provedte automatické nastaveni znova.
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4) Vyznam chybovych hlaseni

Zobrazené . —
chyb. hlageni Popis chyby Opatreni
Q Preruseni na zakladé Spatnych podminek [Provedte nastaveni znova
Aktivovala se ochrana proudového omeze- |Zvyste dobu rozbéhu / dobéhu.
91 .
ni Nastavte 1 do Pr.156
92 Napéti usmérnovace kleslo pod 75% jme-|Provéfte velikost napajeciho
novité hodnoty napéti
v Provéfte kabel motoru a pro-
93 Chyba pfi vypoctu : , P
vedte nastaveni znova

Zapojeni bez motoru zpusobi chybové hlaseni 93.

5) Pokud automatické nastaveni bylo ruéné zastaveno
Nucené zastaveni funkce automatického nastaveni se aktivuje stisknutim tlaCitka
nebo vypnutim startovaciho signalu STF nebo STR.

V tomto pfipadé nebylo automatické nastaveni ukonc¢eno normainé.
(Konstanty motoru nebyly nastaveny v ménici.)
Resetujte ménic a provedte automatické nastaveni znova.

Pozn:1. Konstanta motoru R1 je zméfena béhem provadéni automatického nastaveni
a je ulozena jako parametr a prepiSe se znova béhem nového automatického
nastaveni.

2. Pri kratkodobém vypadku napajeni béhem automatického nastaveni vznikne
chybové hlaseni.
Po obnoveni napajeni se méni¢ prepne do standardniho rezimu. Pokud jsou
signaly STF nebo STR sepnuté, motor se roztoCi patficnym smérem.

3. Kazdy alarm béhem automatického nastaveni se provede jako ve standard-
nim maodu. Jestlize vzniknul néjaky alarm, novy pokus je ignorovan.

4. Nastavena frekvence béhem automatického nastaveni je 0 Hz.

/\ UPOZORNENI

/\ Pokud se vyuziva funkce automatického nastaveni u vytahu nebo zdviha-
cich aplikaci, muze dojit k poklesu disledkem nedostateéného momentu
motoru.
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<Manualni nastaveni konstant motoru>

® Nastaveni konstant motoru bez pouZiti funkce automatického nastaveni.

<Provozni predpis>

1. Nastavte ,801“ do Pr.77. Jen kdyz je Pr.80 nastaven na jinou hodnotu nez ,9999%,
parametr Pr.90 je mozno zobrazit. | kdyz je mozno zobrazit konstanty motoru Pr.90,
jsou tyto parametry urceny spiSe pro vyrobce, a proto je tfeba zvySené opatrnosti
pfi jejich nastavovani.

2. Nastavte Pr. 71 podle tabulky:

Zapojeni Y Zapojeni D
motoru motoru
Standardni motor 5 nebo 105 6 neho 106
Nastaveni . -
Motor s konst. mo 15 nebo 115 16 nebo 116
mentem

Pfi nastaveni ,105 az 116" se teplotni charakteristika elektronické nadproudové ochrany
zmeéni na motor s konstantnim momentem pfi sepnuti signalu RT.

3. V tomto rezimu parametru lze Cist a zapisovat poZadovanou hodnotu:

Cislo para- N3 Rozsah na- | Prirtistek na- | Tovarni na-
metru azev staveni | staveni | staveni
Budici proud 0 az 500A,
82 motoru Q999 0.01A 9999
90 Konstanta mo- 1, .- 100 9999  0.0010 9999
toru (R1)

4. Viz nasledujici tabulka a Pr. 84:

Cislo para- N3 Rozsah na- | Prirtistek na- | Tovarni na-
metru azev staveni | staveni | staveni
84 Jmenovita frek- | o 5 95047 0.01Hz 50Hz
vence motoru

5. Zpét na Pr.77 a nastavte plvodni hodnotu.

Pozn:1. Pr. 90 Ize Cist tehdy, kdyZ je aktivovano pseudovektorové fizeni.
2. Nastaveni ,9999 v parametru Pr.90 znamena standardni konstanta motoru.
(v€etné motoru s konstantnim momentem)
3. Jestlize Y zapojeni je chybou pro D zapojeni nebo naopak béhem nastaveni
Pr.71, pseudovektorova regulace nelze pouzit.
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4.2.36 Sériova komunikace s PC (Pr. 117 az Pr. 124)

Pr. 117 "Cislo stanice"

Pr. 118 "Komunikacni rychlost"

Pr. 119 "Délka stop bitu / délka dat"

Pr. 120 "Kontrola parity"

Pr. 121 "Poc¢et novych pokustu komunikace"

Pr. 122 "Interval kontroly komunikace"
Pr. 123 "Doba prodlevy"

Pr. 124 "Volba CR, LF"

Tyto parametry umozfuji nastaveni sériové komunikace RS-485 mezi méniCem a

osobnim pocitaCem.

® Motor muize byt provozovan vyuzitim komunikace RS-485 na PU konektoru na
meénici .

Popis komunikace

Typ komunikace RS-485
Pocet pfipojenych ménica 1:N (maximalné 32 ménich)
Rychlost komunikace \olitelné 19200, 9600 a 4800bps.
Protokol Asynchronni
Metoda kamunikace Half-duplex
_ olSystém znakd ASCI (7 bitd/8 bitd) volitelné
2 g|Délka stop bitu Valitelné mezi 1 bitem a 2 bity
£ '2Koncovy zna CRILE (volitelné)
c_ws E Systém Kontrola parity \/olitelné suda, licha a zadna
= 2lkontraly Kontrolni souéet |PFitomnost
Nastaveni doby prodlevy \olitelné

® Pro data kodu parametra viz. Priloha 1 ,,Tabulka kédu“ strana 186).

Cislo parame-| Tovarni na- .
s staveni Rozsah nastaveni
117 0 Qaz 31
118 192 48 _96_192

Délka dat 8 Q1
119 1 Délka dat 7 10,11
120 2 01,2
121 1 0.az 10,9999
122 Q999 0.az999.8 s 9999
123 Q999 0.az 150,9999
124 1 01,2
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<Nastaveni>
Cislo pa- . . .
| rametru Nazev Nastaveni Popis
Parametr specifikuje Cislo stanice pro komunikaci
. : . z PU konektoru.
117 Cislo stanice 0az3l Nastavte Cislo stanice ménice, kdyz pfipojite dva
nebho vice méniéina jpdpn osobni pnr“l’tnﬁ
48 4800 baudd
118 RyChLOSt ko- Q6 9600 baudi
munikace 1092 19200 baudd
B e 0_1Délka stop bitu_1 bit
Délkastop | 8Dt [ Thay o sion hity 2 bity
119 3“;‘ / delka . |10 |Délka stop bitu 1 bit
a 70 71 TDélka stop bitw 2 bity
. Q Bez kontroly parity
120 Kontrola pari- 1 Licha parita
ty 2 Suda parita
Parametr nastavuje dovoleny pocet novych pokusu
0to 10 komL_Jvnikace pFi cvhybé pFijatyc,h da:[. ] ]
Jestlize je dosazen dovoleny pocet novych pokusu
v , komunikace meéni¢ se zastavi a hlasi alarm
Pocet novych Y N . . )
121 pokusd ko- Jg-stllze vznlkng komyvnlke}cnl ::}Iarm, meniCe pracuje
munikace dgl bez alarmr]lhq hlaseni. V této dobé, méni¢ muze
9999 byt zastaven signalem MRS nebo RESET.
(65535) [Béhem této chyby je alarm hlasen na vystupu LF. Tato
funkce Ize nastavit na vystupni svorku Pr.190 az Pr.192
( vicefunkéni \InyI lp)
Q Bez komunikace
Interval kont- Parametr nastavi interval kontroly komunikace (s).
122 roly komuni- | 0.1 to 999.8 |Jestlize trva stav bez komunikace déle nez je dovo-
kace Ipny cas, meéni¢ se zastavi a hlasi alarm
9999 Kontrola komunikace jp \I\J/pnllfﬁl
Nastavuje dobu prodlevy mezi daty vysilanymi do
123 Doba prodle- 0to150 | x i, i‘ ndpmlérﬁ, y y vy y
vy 9999 Nastawu |jp se s komunikadénimi d.’-\ty
0 Bez CR/LF
124 |Volba CR, LF 1 sCR,bez LF
2 s CRILE

<Programovani po¢itace>

(1) Komunikacni protokol

Komunikacéni data mezi pocitatem a méni¢em se fidi nasledovné:

Cteni dat r
Pogitad ]
 (Tok dat) e ;
Mé&nic 1) | 5 | as
Mé&nic ' 2) 3)
T*1 ‘
1 (Tok dat) N Rt EEECTEEERLERLEE 1
Poditad Zapis dat |
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*1.

Jestlize byla detekovana chyba, nové vyslani dat musi byt naprogramovano uzivatelem.

Ménic zahlasi poruchu, jestlize pocet novych pokust komunikace pfekroci zadanou hodnotu.
(Nastaveno parametrem)

*2.

KdyZ jsou pfijata chybna data, zasila méni¢ (opakovana data 3) zpatky do pocitace obsa-

hujici chybovy kéd. Méni¢ zahlasi alarmni hlaSeni, pokud pocet opakovanych dat prekroci
nastaveny pocet parametrem.

(2) Provoz komunikace a formaty dat

Provoz komunikace a formaty dat jsou nasledujici:

& Provoz Startovaci| Provozni | Zapis pa- |Reset mé-| Monito- | Cteni
| povel frel . S L
Zadost komunikace je poslana A
do ménice v souladu , A W
1) |s uzivatelskym programem A (A"Pozn. (A")Pozn| A B B
pocitaCe
2) [Daoba zpracovani dat méni¢e | Pfitomna | Pfitomna | Pfitomna |Nepfitomna!PFitomna|Pfitomna
Data Bez chyby EE
Zmenice  17sdost akcep-| C C C Nepfitomno|(E")Pozn| E
3) JSou overe[la tovana
na chybové D g
hlaseni. S chybou od- -
(Datal) mitnuta Zadost D D D Nepfitomno F F
4) Doba prodlevy pocitace Nepfitomno | Nepfitomno [Nepfitomno|Nepfitomno |Nepfitomno|Nepfitomno
Odpoved Bez chyby
Z pocitace Ja;k_o _|Zadné zpra-| Nepfitomno | Neptitomno |Nepfitomno |Nepfitomno G G
5 odezva na pfijata |coyani
) data 3). Data 3) S hvb
jsou zkontrolo- chybou Nepfitomno | Nepfitomno |Nepfitomno |Nepfitomno H H
vana __|dat 3) :
Pozn: Format dat je A" nebo E, kdyz je nastaveno v Pr.37 od ,0,01 az 9998“ a ,1“ v

kodu dat ,HFF“.(rozSifeny souror parametr()
(3) Formaty dat

Pouzita data jsou hexadecimaini.
Data se posilaji v ASCII znacich z pocitace do ménice.

1) Format dat

(1) Komunikacni data vyzadana z pocitaCe do meénice

[Zapis dat]
Cislo W - .
. *3 - Instrukéni| @ Kontrolni | «
FormatA - Stanee | ked 23 Data souget | 4
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13<«Pocet znakl
Format A' |3 Stzasrll(i)ce instrukeni | ' £ Data | omrolni f .,
. o5 ata &
—— [EFNO| menige | ko4 |g¢ soucet
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11«Pocetznaku
* Cislo - Kontrolni
Format A" EN3Q stanice Inslir’u dkcm %S% Data souget | *4
ménice o ag
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15«Pocet znaku
[Cteni dat]
Cislo W ER
c *3 - Instrukéni | @ @ Kontrolnf «
FormatB ENQ %gm%g kéd '§§L oudet 4
1 2 3 4 5 6 7 8 9«Pocetznakl
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Pozn:1. Cislo stanice mé&niée mGze byt nastaveno hexadecimalné od HOO do H1F

(stanice 0 az 31).

*3 indikuje kontrolni kéd.

*4 indikuje kéd CR nebo LF.

Pokud jsou data posilana z pocitace do ménice, kédy CR a LF jsou genero-

vany u nékterych pocitacl automaticky.

Totozné zakonCeni se musi pfizpusobit a nastavit na ménici parametrem

Pr.124.

4. U *5, pokud je Pr.123 nastaven jinak nez ,9999% odpada v komunikacénich
datech udaj o dobé prodlevy (Pocet znakU je pak o jeden menS§i.)

W N

2) Zaslani dat z pocitaCe do ménic¢e béhem zapisu dat

[Bez detekce chyby] [S detekci chyby]
Cislo Cislo .
. *3 - . *3 - Kod
Format C stanice | *4 Format D stanice *4
ACKl ménice NAK manige chvb
1 2 3 4«<Cislo znaku 1 2 3 4 5«<Cisloznaku

3) Odpoved dat z ménice do pocitaCe béhem Cteni dat

[Bez detekce chyby] [S detekci chyby]
Format E 3 Slasrll(i)ce Ctena *3 Kontrolni}
E— STX| ménice data ETX| soucet
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 Format F
«3 | Cislo . | «5 [Kontrolni « | Cislo .
Format E' 3 | stanice Ctena | +3 soucet | *4 3 | stanice };o?) *4
STX| mgnige | data [ETX NAK| me&nige [CYOY
1 2 3 4 5 6 7 8 9 1 2 3 4 5
Cislo S Kontrolni
P *3 ; Ctena *3 . .
Format E STX ﬁﬁgﬂ}%ﬁ data ETx| soucet [ ™4

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

4) Odpovéd dat z pocitace do méni¢e béhem ¢&teni dat

[Bez detekce chyby] [S detekci chyby]
3 Cislo +3 | Cislo
3 stanice | *4 3 stanice *4
Format G ACK| menica FormatH |yak poviitad
1 2 3 4«<Cisloznaki 1 2 3 4«Cislo znakd

(4) Definice dat
1) Kontrolni kédy

Signa’l ASCIl znak Pnpis
STX HQ2 Start textu (Start dat)
ETX HQ3 Konec textu (Konec dat)
ENQ HQ5 Zadast (72’an1‘ kamunikace)
ACK HQ6 Potvrzeni pfijmu (Bez detekce chyhy)
LE HQA Line Feed
CR HQOD Carriage Return
NAK H15 Nepotvrzeni pfijmu (S detekci chyhy)
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2) Cislo stanice ménice
Urcuje Cislo stanice nastavené na ménici pro komunikaci s pocitatem.

3) Instrukéni koéd
Specifikuje druh dotazu, napf. na provoz a monitorovani zaslaného pocitacem do
ménice. Proto madze byt méni¢ provozovan razné podle vlastnich instrukénich kédu
viz strana 186.

4) Data
Pfedstavuji data jako jsou frekvence a parametry posilané z a do ménice. Definice a
rozsah dat jsou uréena podle instrukénich kodu viz. strana 186.

5) Doba prodlevy
Specifikuje ¢as mezi odeslanou zpravou z pocitace do méni€e a pfijatou zpravou
z ménice do pocitaCe. Doba prodlevy se nastavuje podle odezvy pocitaCe v rozsahu
od 0 do 150ms po 10ms krocich.
(to zn. 1 =10ms, 2 = 20ms).

Poc":l’iac": N Cas prodlevy dat ménice
ME&nic = doba prodlevy doba kontr. dat
Mézic’: (nastaveni x10ms) (12ms)
Pocitac

Pozn: Jestlize Pr.123 neni nastaven na ,999% odpada v komunika¢nich datech udaj o
dobé prodlevy. (Pocet znakud se snizi o jeden.)

6) Kontrolni soucet
Kod kontrolniho souctu jsou dva ASCII znaky (hexadecimalné) , které reprezentu;ji
nizsi 1 byte (8 bitl) a jsou odvozena od kontrolniho sou¢tu ASCCI znaka.

Kontroln
Data soucet

0 7 A DJ|F 4 |«Binarni kod
H30 H37 H41 H44|H46 H34
O e —

(PFiklad 1)

v w N Cislo  |instrukeni
Pogita8 — Ménic neruent

stanice | «kad

0 1|E 1
ASCIl znak —| HO05 |H30 H31|H45 H31|H

Doba
prodlevy

Ozm

[%] Ll
ey

=]_|_:'4_1
Suma
(Pfiklad 2) s e E |Kontrolni
X i Bita islo Xtani
- : X
Menic Pocitac )T( stanice | Doba cteni ; soudet
0 1)1 7 7 o0 3 0 |«-Binarni kéd
ASCII znak —»| H02 |H30 H31|H31 H37 H37 H30[HO3|H33 H30

> —

H H H H H H
30+31+31+37+37+30
H

=1§'Q

Suma

7) Koédy chyb
Jestlize pfijme méni¢ chybna data, jsou detekovana a poslana zpét do pocitaCe
s NAK kédem viz. strana 126.
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Pozn:1. Pokud jsou data z pocitaCe chybna, ménic tyto data neakceptuje.
2. Kazda komunikacni data to zn. pfikazy provozu, monitorovani jsou startovany,
kdyz pocitaC posle zadost. Bez pfikazu pocCitace, méni€ neposle zadna data.
Proto pro monitorovani se program musi udélat tak, aby se data Cetla neu-
stale.
3. Pokud chcete prenaset hodnoty parametrd 0 az 99 a 100 az 905, musi byt
nastaven pfislusny rozsah parametrl, které mohou byt pfenaseny:

Ins::‘li(cnl Data
Nastaveni Cteni H7E HOO: Pr. 0 to Pvr. 96 hodnoty jsou pFistupné.
HO1: Pr. 100 az Pr. 158 a Pr. 901 az Pr. 905
rozsaheu pa- hodnoty jsou pfistupné.
rametrd, kte- HO2: Pr. 160 a2 Pr. 196 a Pr. 232 a2 Pr. 250
re Je mozno | Zapis HFF hodnoty jsou pFistupné.
prenaset. HO3: Pr.338 az Pr. 340 hodnoty jsou pfistupné.
HO9: Pr. 990, Pr. 991 hodnoty jsou pfistupné.

/\ UPOZORNENI

/\ Pokud neni nastaven &as kontroly komunikace, pak toto nastaveni mize
vést k hazardnim stavim u ménice. Proto vzdy nastavte néjaky ¢as pro
kontrolu komunikace.

/\ Komunikaéni data nejsou startovana automaticky, ale jsou vytvarena pfri
odpovédi pocitace. Jestlize je komunikace vypnuta béhem provozu pre-
ruSenim komunikacéniho kabelu, méni¢ nemulize byt zastaven. Pokud je
prekroéen ¢as kontroly komunikace, méni¢ se zastavi a hlasi alarm
(E.PUE).

Méni¢ muize pracovat znova, pokud se resetuje sepnutim signalu RES
nebo vypnutim a zapnutim napajeni.

/\ Jestlize se komunikace prerusi poskozenim kabelu nebo chybou po¢itace,
ménié neni toto schopen detekovat jako poruchu.
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<Nastavovaci body a data>

Po kompletnim nastaveni parametri ménice pro komunikaci, Ize nastavit instrukéni kody
pro start komunikace z pocitace a tak vyuzivat riizné typy provozu a monitorovani.

Instrukéni Pocet
¢. Bod . Data a popis vyznamu cisel
kod dat
’ Senil  H7B HOO0O01: Externl‘prQV(’)z
Provozni H0002: Komunikaéni pravaoz ..
1 ) . , ' 4 Cisla
mod Za- HEB HOO0O01: Externi provoz
pis H0002: Komunikaéni provoz
HOO000 to HFFFF:Vystupni frekvence (hexade-

. . cimalné) v 0,01Hz pfirGstcich
Vystupni frhelk H6F (Rychlost (hexadecimalné) v |4 gisla
vence [rychlost] 1lot./min., jestlize je Pr.37=1

az 9998)

. . HO000 az HFFFF: Vystupni proud v 0.01A pfi- .
Vystupni proud H70 ristcich (hexadecimalng) 4 Cisla

. . - HOO000 az HFFFF: Vystupni napéti v 0,1V pfi- .
Vystupni napeti H71 ristcich (hexadecimalng) 4 Cisla

HOO000 az HFFFF: Dva posledni alarmy
Priklad definice zobrazeného
alarmu (Instrukéni kéd H74)
'g b15 b8h7 bo
'q
3 0|o[1]2[o|o[o[o]1[o[2|o]o|o[o]o
C . ~ Al ~- J
2 5 Predesly alarm  Posledni alarm
[s (H30) (HAO)
p=
H74 a3 Data alarmu
- . az i i L
Definice alarmd —Data____Popis___Data___Popis | |4 gjg|g
H77 HOQ Bez alarmu H60 OlLT
H10 QC1 H70 BE
H11 QC2 H80 GE
H12 QC3 H81 LE
H2Q QV1 Ha0 QHT
H21 QVv2 HAQ OPT
H22 QVv3 HBO PE
H30 THT HB1 PUE
H31 THM HB2 RET
H40 EIN
b7 b0 b0: —————
|0|Olo|O|0|0|1|0|b1:Rotacevaed (STF)
— b2 : Rotace vzad (STR)
[Pfiklad 1] b3
3 |Prikaz startu HFA Pfiklad 1] HO2 ... Rotace vpied b4 : 2 Gisla
Piiklad 2] HOO ... Stop b5 :
b6 :
b7 :
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Bod

Instrukéni
kéd

Popis

Pocet
Cisel
dat

Monitorovani stavu
ménice

H7A

b7 b0
[ofofofofofof1]0]
(Piiklad 1)

[PFiklad 1] HO2 ... B€hem rotace
vpred

[PFiklad 2] H80 ... Zastaveni pro
alarm

bO: Méni¢ v provozu (RUN)
bl: Rotace vpred

b2: Rotace vzad

b3: Signal (SU)

b4: Pretizeni (OL)

b5; —M8

b6: Detekce frekvence (FU)
b7: Vyskyt alarmu

2 Gisla

Nastaveni
frekvence
Zapis do (E2PROM)

provozni

HEE

HOO000 az H9C40: 0.01Hz pfirastky (hexade-
cimalné)
(0 az 400.00Hz)
Pro neustaly zapis frekven-
ce, pouzijte pamét RAM.
(Instrukéni kad: HED)

4 gisla

Reset ménice

HFD

H9696: Reset ménice.

ProtozZe byl ménic resetovan pfi startu komu-
nikace s pocitatem, méni¢ nemuze poslat od-
poved zpét do pocitace

4 Gisla

Smazani vSech pa-
rametrd

HFC

VSechny parametry se nastavi na tovarni hod-
noty.

Pr. HEC
HF3
HEE
@)
@)

O

Komu-
nikacéni
Pr

Kali-

Jiné Pr.
brace

| Data

H9696 @)
H9966 O
H5A5A X
H55AA X @) @)
Pokud je vykonano celkové smazani vSech
parametrd pro H9696 nebo H9966, komuni-
kaCni parametry se vrati na pavodni tovarni
nastaveni. Pokud operaci zopakujete, nastavi
se parametry znova.

X
O
X

CPOPP

4 Gisla

Zapis parametru

H80 az
HED

Cteni parametru

HOO az
H7B

Viz seznam dat kédu ( strana 186) a zapis a
nebo ¢teni hodnot parametru.
Nékteré parametry nejsou pristupné.

4 Gisla
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Instrukéni Pocet
¢. Bod ) Popis cisel
kod dat
HO0 az H6C a H80 az HEC hodnoty parametru
. je mozno prenaset.
Nastaveni Cteni H7F  |Hoo: Pr. 0 az Pr. 96 hodnoty jsou pfistupné.
rozsahu pa- HO1: Pr. 117 az Pr. 158 a Pr. 901 az Pr. 905
10 |[rametru, kte- hodnoty jsou pfistupné. 2 Cisla
ré je mozno HO2: Pr. 160 az Pr. 192 a Pr. 232 az Pr. 250
prenaset Zapis HFF hodnoty jsou pfistupné.
HO3: Pr.338 az Pr.340 hodnoty jsou pfistupné.
HQ9: Pr 990 a Pr 991 hodnoty jsou pfistupné
Pokud nastavujete zesileni / offset (kéd H5E az
, . |Cteni| H6C |H6A, HDE az HED)
Druha zména
11 |parametrd Parametry 2 gisla
(Kod HFF=1) o HOO: Offset / zesileni
Zapis | HEC |H01: Analog
HO2: Analogova hodnota svorky
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<Seznam kédu pro chyby>

Pfi chybé komunikace se pouzivaji nasledujici chybova hlaseni:

Kod Bod Definice Stav ménice
chyby
Poiitas NAK onczt'at d%tekovanych ch}/b z p00|tace' je
HO vétsi nez dovoleny pocet opakovanych
chyba . )
pokust komunikace
Hi Chyba parity Funkce kontroly parity zjistila chybu Prived 2nic d
Chyba kontrolniho|Kontrolni sou€et neodpovida datam pfija- rivede menic do
H2 N . oy poruchy (E.PUE),
souctu tych do ménice . .y
6 ta DFilatd MEnie i &patny protokol jestlize se chyba
data nejsou kompletni béhem danho dasu| “YSK/1E Vicekidt
H3 |Chyba protokolu nebo zr{ak CR apLF NeiSoU nastaveny ba- nez dovoleny pocet
y ) yp opakovanych poku-
rametry s(
H4 |Chyba ramce Eglka svt.o.p_t?ltq je jina nez specifikovana
élka_pfi inicializaci
H5 |Chyba pretegeni Noya clat.av byla poslavnavE)00|tvzicenv1 Predtlm,
nez meni¢ kompletné pfijal pfedesla data
H6
Prijata data nejsou
H7 |Chyba znaku Prijaty znal’< je chybny (jiny nez 0 az 9, A az|akceptovana, ale
F, kontrolni kod) nevede to k alarmu
meénice
H8
Ha
Zapis parametru byl proveden v jiném maodu
HA |Chyba médu nez komunikacnim nebo béhem provozu|_... .. .
.y Prijata data nejsou
menice akceptovana, ale
HB gﬂibsﬁ d”mstrukc- Specifikovany pfikaz neexistuje. nevede to k alarmu
e . __._|ménice.
HC Chyba  rozsahu|Byla specifikovana chybna data pro zapis
dat parametru neho nastaveni frekvence
HD
HE
HE
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(5) Specifikace komunikace RS-485

Druh provozu Pr.79
Druh prikazu Prikaz Komunikacni . .
provoz pomoci Externi provoz
PU konektoru
Prikaz provozu (start) Povoleno Zakazano
. ] Povoleno
Nastaveni provozni frek- ) .
vence Povoleno (Komblnovany provoz
Komunikace menice)
pomoci PU Manitorovani Paovoleno Paovoleno
konektoru Zapis parametr(] Povolena (*3) Zakazano (*3)
Cteni parametry Povoleno Povoleno
Reset ménice Povoleno Povoleno
Stop pfikaz (*2) Povoleno Povoleno
Reset ménice Povoleno Povoleno
Ridici svorky  |Pfikaz provozu Zakazano Pavoleno
Nastaveni provozni frek Zakazano Povoleno

*1 PFi vzniku poruchy komunikace RS-485 nelze resetovat ménic z pocitace.
*2 Jako nastaveni v Pr. 75.
*3 Jako nastaveni v Pr. 77.

(6) Provoz pri vzniku alarmu

Druh provozu

Umisténi chyby Popis Komunikacéni méd Externi
( PU ko_nekfnr) provoz

Chvb o Provoz ménice Stop Stop
yba menice Komunikace PU konektor Pnkrar“*njp Pnkrar“*njp

Chyba komuni- . Stop / pokraduje . .
y Provoz ménice PP ) Pokracuje

kace ¢4)

(Komunikace :

2 P konekiori) Komunikace PU konektor Stop Stop

*4: Mze byt zvolen odpovidajicim parametrem (tovarni nastaveni — stop)

(7) Chyba komunikace

Umisténi rhyhy 7préva r-hyhy Poznamka
Chyba komunikace ] Chybovy kod je
(Komunikace z PU konektoru) Neni zobrazena E PUE
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4.2.37 PID regulace (Pr. 128 az Pr. 134)

Pr. 128 "PID volba requlace"

Pr. 129 "PID proporcionalni konstanta"

Pr. 130 "PID integrac¢ni konstanta"

Pr. 131 "Horni hranice"

Pr. 132 "Dolni hranice"

Pfibuzné parametry

Pr. 73 "0-5V/0-10V volba"
Pr. 79 "Volba druhu provozu"
Pr. 180 az Pr. 183 (volba funkce
vstupni svorky)

Pr. 191 az Pr. 192 (volba funkce
vystupni svorky)

Pr. 902 az Pr. 905 (nastaveni
napéti (proud) pro zesileni a
offset)

Pr. 133 "PID zadana hodnota pro PU provoz"

Pr. 134 "PID diferencialni konstanta"

Ménic lze pouzit pro regulaci technologie napf. teplota, tlak vySka hladiny apod.

* Napétovy vstupni signal (0 az £5V nebo 0 az +£10V) nebo Pr. 133 se pouzivaji jako
vstup zadané hodnoty a proudovy vstup 4 az 20mA DC se pouZziva jako zpétna vazba
( méfeni skute¢né veli¢iny) pro PID regulaci.

C'sr:;ﬁ lalra- Tosv;l;’r:nr:a- Rozsah nastaveni Poznamky
128 0] 0,20, 21
129 100% 0.1 a7z 1000%, 9999 9999: Bez proporc. regulace
130 1s 0.1 a7z 3600s, 9999 9999: Bez integraéni regulace
131 9999 0.az 100%, 9999 9999: Neplatna funkce
132 9999 0 az 100%_9999 9999: Neplatna funkce
133 0% 0.az 100%
134 9999 0.01 a7z 10.00s, 9999 9999: Bez diferenc_regulace
<Nastaveni>

(1) Zakladni konfigurace PID regulace

Zadost

C)

Akeni veli¢ina

Odchylka
(X

+

Motor

(fi) | menic y
PID regulator Kp(1+.|.i}<S +deS> pohon —»@—0—»

V)

Mérena veli¢ina

Y

Kp : proporcionalni konstanta
Ti : Integracni konstanta

S : Vzorkovani regulatoru

Td : Diferen¢ni konstanta
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(2) PID prehled regulaci
1) PI regulator

Kombinace proporcionalniho regulatoru (P) a integracniho regulatoru (1).

[Priklad odezvy na skokovou zménu |

Pozn.: Odezva PI regulatoru je souctem

P al odezvy.

2) PD regulator

Odchyllia Zf’ldané hodnota

!—;—L&fené hodnota
P odezva |—|_ N
: r Cas

| 5 / .
odezva : : Sas

PI odezva/ Cas

Kombinace proporcionalniho regulatoru P a deriva¢niho regulatoru D.
[PFiklad odezvy na linearni narlst regulaéni odchylky]
Pozn.: Odezva PD regulatoru je souctem

P a D odezvy.

3) PID regulator

Mérena hodnota

— —_
E_ﬁ\<—odchylka
1 Zadost

P odezva E , .
— Cas

' 1
D odezva | "
- Cas

-
PD odezva/ Cas

Pl odezva a PD odezva jsou skombinovany do celkové PID regulace.
Pozn.: PID odezva je souctem P, | a D odezvy.
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4) Reverzni regulace

Akeni velicina (vystupni frekvence f) se zvysi tehdy, jestlize regulaéni odchylka
(2adana hodnota — méfena veli€ina) je kladna a akcni veli€ina klesa tehdy, jestlize

je regulacni odchylka zaporna.

[Topeni]
5 adost + X>0 Studeny— fi nahoru
% X<0 Teply — fidoll

Mérena veli¢ina

5) Normalni regulace

Odchylka Z&dana hodnota

™

Mérena veli¢ina

Akeni velicina (vystupni frekvence f) se zvysi tehdy, jestlize regulaéni odchylka
(2adana hodnota — mérena veli€ina) je zaporna a akéni veli€ina klesa tehdy, jestlize

je regulacni odchylka kladna.

[Chlazeni]

> adost + X>0 Studeny — fidolu
X<0 Teply — fi up

Mérena veli¢ina

Mérena veli¢ina

\< Zadana
\ /

\)i_/

Odchylka

Vztah mezi regulacni odchylkou a akéni veli¢inou (vystupni frekvence).

Odchylka
Kladna Zaporna
R i -
everzni re 2 3
gulace
N AlNi -
ormalni re 3 2
gulace
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(3) Priklad zapojeni

* Pr.190=14
* Pr.191=15
* Pr.192=16
Ménié x
NFB Motor Cerpadlo
—o|o0—©L1 U@ 1 —
Napajeci napéti —o L2 \Y @=® P
—0 0—©L3 WE
Rotace vpred o STF
Rotace vzad OSTR
PC Pro 2-vodi¢ovy  Prg 3-vodiCovy
(Pozn 2) WP | gnimag P
SuU Horni hranice
10 RUN Dolni hranice
Zadavaci potenciometr X - =t 14
SE ¢ Spole¢na svorka
(Nastaveni zadosti) P . . oce
A Vystup rotace vpred U O 4V
) Vystup rotace vzad TYM)
Signal odchylky

Vpred (vzad)
spole¢na svorka
ro signal

|
|
|
(Mé&fena veliina) 4 a220mADC | J

Z

L __

—
o
o
N
S
[
-

AC1
200/220V 50/60Hz >————

Pozn:1. Napajeni musi byt specifikovano podle vykonu pouzitého snimace.
2. Vystupni signaly jsou nastavené podle nastaveni parametrt Pr.190 az Pr.192.
3. Svorka 4 pro proudovy vstup 4 az 20mA je aktivni, pokud je sepnuta svorka
AU. Funkce AU lze nastavit na nékterou ze svorek RL, RH, RM, RMS pomoci
parametr Pr.180 az Pr.183 na hodnotu ,4".
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(4) 1/0 signaly

S'gna’l Svorka Funkce Pnpis
S 2 2 Vstup 7adané hadnaty | Zadana hodnota pro PID regulator
1% . \Y; 4 az 20mA pro méfenou veliginu z
> 4 4 Mérena veliCina S,tUpv az 20 pro merenou velicinu ze
snimace
FUP Vystup horni hra-|Vystup signalizuje, Ze méfena veli€ina do-
nice sahla nastavenou harni hranici signalu
FDN Vystup dolni hra-|Vystup signalizuje, Ze méfena veli€ina do-
5 Zavislé na Pr. [nice sahla nastavenou dolni hranici signalu
% 190 az Sepnuty vystup signalizuje smér rotace vpred
Pr. 192 . . na parametriza¢ni jednotce (FWD) a vystup
Vystup smeru ro- |, , o
RL je rozepnuty, pokud parametriza¢ni jednotka
tace motoru : - N
signalizuje smér rotace vzad (REV) nebo
stop (STQOP)

® Privedeni zadané hodnoty regulace na svorky 2-5 nebo nastaveni pomoci Pr.133 a
privedeni mérené veliiny na svorky 4-5.

Bod stup Pnpis
Nastaveni OV jako  |[Pokud je"0" nastavena v Pr. 73
Zadana . . 0% a 5V jako 100%_ [ (BV rozsah nro svorku 2)
Mezi svorkami 2-5 ¢ . N e .
hodnota Nastaveni OV jako  |[Pokud je"1" nastavena v Pr. 73
0% a 10V jako 100% 1(10V rozsah pro svorku 2)
Zadaost Pr 133 Zadana hodnota nastavena v (%) v Pr 133
Méfena . . s -
veliZina Mezi svorkami 4-5 {4 mA odpovidaji 0% a 20mA odpovida 100%.

132




PARAMETERY

(5) Nastaveni parametrut

Cislo pa- Nastrjlve- Nizev Popis
rametru ni
Q Nastaveni | Bez PID regulace
128 20 druhu PID | Pro ohfivani_tlak apod PID reverzni reulace
21 odezvy Pro chlazeni apod PID normalni regulace
Jestlize je pasmo proporcionality nizké (hodnota
011to PID _ parametruvje mglvé), ,pak_gkém’ veli¢ina rea_guje'ng
129 10009 | Proporci- malou zménu merene vellcm_y: a]e regulace je méné
onalni stabilni a maze dojit k rozkmitani soustavy.
konstanta | POZOR Pr.129=1/ Zesileni Kp
0999 Bez propaorcionalni regulace
Zvétsenim integracni konstanty se regulace vice za-
0.1az |PID tlumi, odezva je pomalejSi a stabilita regulace je
130 3600 s |integracni | vysSi. Pokud je Casova konstanta mensi regulace je
konstanta Rvice d\}/nnmir‘ks': atimse 7\/\J/é||1ip nestabhilita Q\lefémll
0099 Bez integracni requlace
Nastavi horni hranici. Jestlize zpétna vazba dosahne
0az Horni nastavené hodnoty, pak se vystup FUP sepne.
131 100% ; (Méfena veliCina 4mA odpovida 0% a 20mA odpo-
hranice | \iga 1000
Q999 Bez funkce
Nastavi dolni hranici. Jestlize zpétna vazba dosahne
0az Dolni nastavené hodnoty, pak se vystup FDN sepne.
132 100% . (Méfena veliCina 4mA odpovida 0% a 20mA odpo-
hranice | \iga 1000
0999 Bez funkce
Tato funkce je mozna jen v PU provozu ménice a
PID za- | nebo v kombinovaném provozu. Pr.133 nastavi za-
133 0az dost pro | danou hodnotu regulace PID. Pro externi provoz je
100% | PU provoz | Zadana hodnota mezi svorkami 2-5.
ménice (Pr. 902 odpovida 0% a Pr. 903 odpovida hodnoté
100%.)
0.01a> |PID dife- !\Iastavgnj diferencialni konstanty je podobng je}kg u
.., |integracni konstanty (l). Pokud je diferencidlni ¢as
134 10.00s |rencialni |\ a7 7\y&i se odezva pi zména adchylky
9999 konstanta | ge; diferencialni regulace

(6) Postup nastaveni

Nastaveni parametrd

Nastaveni svorek

Start

Nastavte PID parametry, Pr. 128 az Pr. 134

Nastavte I/O svorky pro PID regulaci.
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(7) Priklad kalibrace

(Snimac 4mA pfi 0°C a 20mA pfi 50°C je pouZit pro regulaci teploty v mistnosti na 25°C
pomoci PID regulace. Zadana hodnota se zadava mezi svorkami 2-5 (0-5V).)

START

C )
v

(" Zadani druhu regulace )

Zadani spravného typu regulace.

v

Prevod zadosti na %.

J

Spocitejte zadanou hodnotu na
% podle vystupu snimace.

v

Provedte kalibraci.

v

Nastaveni Zadosti. )
Pfivedte napéti na svorky
2-5 a nastavte zadanou hodnotu

v %.
v
4 Provoz )

Nastavte proporcionalni slozku,
integracni konstantu a
diferencialni konstantu regulatoru
PID a zapnéte startovaci signal.

7

Je provoz Ano

Regulace teploty mistnostina 25 °C
Nastavte "20"nebo"21" do Pr. 128 a tim aktivovat
PID regulaci.

Parametry snimace

Pokud ma pouzity snimac takové parametry, ze 0°C
odpovida 4mA a 50°C odpvida 20mA, pak zadana hodnota
25°C odpovida 50%, protoze 4-20mA je 0-100%.

Kdyz je zadana hodnota 0 az 5 V a vystup snimace 4 az 20mA,
musi byt provedena kalibrace u obou analogovych vstupu.”

Zadana hodnota = 50%
Podle specifikace svorky 2, odpovida 0%= 0V a 100%=5V,

nastavte na svorku 2,5V.

Pro PU provoz nastavte Zadanou hodnotu (0 az 100%) v Pr.133
Bé&hem provozu Ize ménit konstanty PID regulatoru. Snizenim

proporcionalni slozky se odezva regulace zrychli (1/Kp) a
shizenim integraéni asové konstanty také (pozor na nestabilitu
regulace). Pokud je systém nestabilni (kmitd) je nutno zvysit
proporcionalni slozku a integracni €as a snizit diferencialni
konstantu regulatoru.

stabilni?

A\ 4

Zménte parametry PID )

Nastavte P konstantu a | konstantu PID
regulatoru na vétsi hodnotu a mirné
snizte hodnotu diferencialni ¢asové
konstanty.

/Optimalizace parametru )
Pokud je méfena veli¢ina stabilni,
muzete odezvu PID regulace zrychlit
snifenim P a | konstanty a zvysit
hodnotu D konstanty.

\ 4
( Konec

)

* Pokud je nutna kalib

race , pouzijte Pr.902 az Pr.905 pro kalibraci

proudového vstupu pro snimac¢ a napétoveho vstupu pro zadanou
hodnotu pfi zastaveném ménici.
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<Kalibrace vstupu zadané hodnoty>

1.
2.

Pfivedte napéti, které odpovida 0% (0V), na svorky 2-5.

Pomoci Pr.902 provedte kalibraci. Pfitom nastavte frekvenci, ktera ma byt na vystupu
ménice pfi odchylce 0% (napf.0Hz).

Pfivedte napéti 100% (napi.5V) zadané hodnoty na napétovy vstup na svorky 2-5.
Pomoci Pr.903 provedte kalibraci. Pfitom nastavte frekvenci, ktera ma byt na vystupu
ménice pfi odchylce 100% (napf.50Hz).

<Kalibrace vstupu pro snimac¢>

1. Privedte proud, ktery odpovida 0% zadané hodnoty (4mA), na svorky 4-5.

2. Pomoci Pr.904 provedte kalibraci.

3. Privedte proud, ktery odpovida 100% zadané hodnoty (20mA), na svorky 4-5.
4. Pomoci Pr.905 provedte kalibraci.

Pozn:

Frekvence nastavené v Pr.904 a Pr.905 by mély byt stejné jako frekvence
v Pr.902 a Pr.903.
Vysledek obou kalibraci je zobrazen nize :
[Nastavena zadana [Veli€ina snimace] [Akeni veligina]
hodnota] Akeni
(%) (%) veligina (Hz)

100 fesmmmmmmmmmnnnoy : i10/0] EEEEERRERRRREE . O] R :

5 (V) 0 4 20 (MA) 0 100 Odehylka
(%)

Pozn:1. Jestlize je sepnuta svorka vice-rychlosti (RH, RM, RL) nebo signal JOG, PID

regulace se zastavi a zapne se provoz s vice-rychlosti nebo JOG mad.

2. Pokud jsou zménény funkce vystupnich svorek pomoci Pr.190 az Pr.192,
muze dojit ke konfliktu mezi funkcemi. PfesvédCete se o spravnosti pouzitych
vystupnich funkci.

3. Pokud jste zvolili PID regulaci, pak minimalni frekvence je v Pr.902 a maxi-
malni frekvence je v Pr.903. (Nastaveni Pr.1 a Pr.2 je také platne)
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4.2.38 Detekce vystupniho proudu (Pr. 150, Pr. 151)

Pfibuzné parametry
Pr. 190 az Pr. 192
(volba funkce vystupni svorky)

Pr. 150 "Uroven detekce vystup. proudu”

Pr. 151 "Cas detekce vystup. proudu"

» Jestlize vystupni proud je vySSi nez hodnota proudu nastavena v Pr.150 a proud trva
déle nez ¢as nastaveny v Pr.151, sepne se vystupni svorka Y12, pokud je méni¢
V provozu a tato funkce je pfifazena vystupni svorce (otevieny kolektor).
(Pouzijte Pr. 190 az Pr. 192 pro nastaveni funkce Y12 pro vystupni svorku.)

Cislo para- | Tovarnina- | Rozsah na- S 100ms
metru staveni staveni Vystupni proud —>
150 150% 0.a2200.0% | “ystpnihosigndlu (Y12) VYP [Zap| VYP
151 0 0az10s b

Vystup. proud

<Nastaveni>

Viz nasledujici tabulka:

Cislo para- .
mnR’ll Popls
150 Nastavte uroven detekce vystupniho proudu.
100% ndpmn’dn’ jmpnn\/ifp'mll pmndu ménice
151 Nastavte Cas detekce vystupniho proudu. Nastavte dobu, po kterou bude

\/\J’/qupm’ pmlld \/yééi nez hodnota nastavena Pr. 150, \/\J’/Q'rup Y12 sepne

Pozn:1. Vystup pro detekci vystupniho proudu je drZzen minimalné 100ms, pokud vy-
stupni proud klesne pod nastavenou uroveri detekce.
2. Tato funkce je platna také béhem funkce ,autotuning®.
3. Pokud jsou zménény funkce vystupnich svorek pomoci Pr.190 az Pr.192,
muze dojit ke konfliktu funkci. PfesvédCete se o spravnosti pouzitych vy-
stupnich funkci.
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4.2.39 Detekce nulového proudu (Pr. 152, Pr. 153)

Pr. 152 "Uroveii detekce nulového proudu"f P”b”vZ“e parametry
Pr. 190 az Pr. 192 (volba funkce

vystupnich svorek)

Pr. 153 "Cas detekce nulového proudu”

Pokud vystupni proud ménice klesne na “0“, pak motor negeneruje moment. Toto muze

zpusobit pokles z divodu pUsobeni gravitace u vytahové aplikace.

Jako ochrana Ize pouzit tato funkce, ktera blokuje mechanickou brzdu motoru, pokud

vystupni proud ménice klesne na ,nulu®.

* Jestlize je zbytkovy vystupni proud ménice mensi nez proud nastaveny v Pr.152 a
proud trva déle nez Cas nastaveny Pr.153, pak se sepne vystupni signal s funkci Y13
(otevieny kolektor).

(Pouzijte Pr. 190 az Pr. 192 pro nastaveni funkce Y13 pro vystupni svorku.)

Cislo para- Tovarni na- Rozsah na-
metru staveni staveni

152 50% 0az 200.0%

153 Q5s Q05az1l1s

Startovaci signal VYP. ZAP

Pr. 152 "aroveri detekce

7 " T
vystup. proudu /__3_P_r_.152 N__F* (POZ®¥VYStupni proud 0 A
. 1 1100ms

Vystup pro ! VYP
detekci nulového VYP e ZAP = AP

proudu (Y13) Pr. 153 "Cas detekce" Pr. 153 "Cas detekce"

<Nastaveni>

Viz nasledujici tabulka:

Cislo para-
metru

Popis

Nastavi uroven detekce nulového proudu.

152 Nastaveni parametru vyjadfuje procentualni hodnotu vztazenou ke jmeno-
vitému proudu ménice

Nastavi ¢as detekce nulového proudu.

153 Nastavi dobu po kterou bude vystupni proud klesat nebo bude mensi pod
hodnotou pmudu Pr152 a \/}'/qtulnm’ Qigna'l Y13 pak sepne

Pozn:1. Vystup pro detekci nulového proudu je drzen minimalné 100ms, pokud vy-

stupni proud stoupne nad nastavenou uroven detekce.

Tato funkce je platna také béhem funkce ,autotuning®.

3. Pokud jsou zménény funkce vystupnich svorek pomoci Pr.190 az Pr.192,
muze dojit ke konfliktu funkci. PfesvédCete se o spravnosti pouzitych vy-
stupnich funkci.

N
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A Upozornéni

brzdy.

/\ Uroven detekce nulového proudu by neméla byt prilis velika a ¢as detekce
nulového proudu by nemél byt dlouhy. Jinak nemtize byt sepnut vystupni
signal, kdyz neni generovan moment pfi nizkém proudu.

/\ Pro ochranu stroje a zarizeni pred nebezpeénymi stavy pfi pouziti funkce
detekce nulového proudu, instalujte bezpeénostni zalohu jako u havarijni

4.2.40 Funkce proudového omezeni (Pr. 156)

Pr. 156 " Volba funkce proudového
omezeni"

/—Pﬁbuzné parametry
Pr. 22 "Uroveri proudového omezeni"

Pr. 23 "Uroven proudového omezeni pfi

dvojnasobné rychlosti"

Pr. 47 " Druha uaroven proudového

omezeni "

Pr. 48 "Frekvence pfi proudovém

omezeni"

Muzete provést nastaveni funkce proudového omezeni. (Tato funkce omezi narust vy-
stupni frekvence pfi dosazeni hodnoty proudového omezeni, snizuje vystupni frekvenci
béhem konstantni rychlosti a prodlouzi rampu pfi brzdéni ménice, pokud vystupni proud
prekroCi hodnotu nastavenou proudovym omezenim).

Cislo para- Tovarni na- Rozsah na-
metru staveni staveni
156 Q 0ar 31100
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<Nastaveni>
Viz nasledujici tabulka.

Proudové omeze- Proudové omeze-
. ni s poklesem Vystupni i ni s poklesem Vystupni
Rychla ode- | napétim signal L Rychla ode- | napétim signal L
zva prou- O: Aktivace O: Pro- zva prou- O: Aktivace O: Pro-
Pr. 156 | dového | @: Bez aktivace voz po- Pr. 156 | dového | @ Bez aktivace voz po-
Na- omezeni oy kracuje Na- omezeni oy kracuje
staveni | O: Aktivace S| 9| < |®:Pro- staveni | O: Aktivace S| ol < |®:Pro-
®: Bez ak- 2| 25| & |vozne- ®: Bez ak- 2| 25| & |vozne
tivace S| 52 @& |pokratuje tivace S| 5§52 @& |pokratuje
© | 2= (Pozn1) e (Pozn1)
0 (@) @) @) @) (@) 16 @) @) (@) (@) [ ]
1 [ J @) @) @) @) 17 [ ] @) @) @) [ ]
2 (@) [ ] @) @) (@) 18 @) [ ] @) (@) [ ]
3 [ ) [ ] @) @) @) 19 [ ] [ ] @) @) [ ]
4 (@) @) [ ] @) (@) 20 @) @) [ ] (@) [ ]
5 [ ) @) [ ] @) @) 21 [ ] @) [ ] @) [ ]
6 (@) [ ] [ ] @) (@) 22 @) [ ] [ ] (@) [ ]
7 [ ) [ ] [ ] @) @) 23 [ ] [ ] [ ] @) [ ]
8 (@) @) @) [ ] (@) 24 @) @) @) [ ) [ ]
9 [ ) @) @) [ ] @) 25 [ ] @) @) [ ) [ ]
10 O ] O [ ] (@) 26 @) [ ] (@) [ ) [ ]
11 [ ) [ ] @) [ ] @) 27 [ ] [ ] @) [ [ ]
12 O O ] [ ] (@) 28 @) @) [ ] [ ) [ ]
13 [ ) @) [ ] [ ] @) 29 [ ] @) [ ] [ [ ]
14 O (] (] [ ] (@) 30 @) [ ] [ ] [ ) [ ]
15 [ ) [ ] [ ] [ ] @) 31 [ ] [ ] [ ] [ ) [ ]
3
= @) @) @) @) @)
£
100 | —
B
i [ ] [ ] [ ] [ ) @)
)

Pozn 1. Pokud je zvolena funkce , provoz nepokraCuje pfi OL pak vznikne alarm
"E.OLT"(Zastaveni pfi proudovém omezeni) a méni¢ se zastavi a hlasi alarm.
2. Jestlize je zatéz velika a vytah je pfedem urCen nebo rozbéh a dobéh je
kratky, funkce proudového omezeni se muze zapnout a motor se nezastavi
v pfednastaveném rozbéhu a dobéhu. Z ddvodu optimalniho nastaveni

funkce proudového omezeni.

/\ UPOZORNENI

/\ Vzdy provedte provozni test.
Funkce proudového omezeni mize prodlouzit dobu rozbéhu.
Funkce proudového omezeni béhem konstantni rychlosti miize zpusobit
zménu otacek motoru.
Funkce proudového omezeni muize prodlouzit dobu dobéhu a tim i délku
brzdné drahy.

Pr. 158 = Viz. Pr. 52.
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4.2.41 Volba uzivatelské skupiny par. (Pr. 160, Pr. 173 az Pr. 176)

Pr. 160 "Cteni uzivatelské skupiny"

Pr. 173 "Registrace 1. uzivatelské skupiny"

Pr. 174 "Smazani 1. uzivatelské skupiny"

Pr. 175 "Regqistrace 2. uzivatelské skupiny"

Pr.176 " Smazani 2. uzivatelské skupiny "

V ramci vSech parametr(, ale maximalné 32 parametru Ize registrovat do dvou uziva-

telskych skupin. Pfistupné pak mazou byt pouze tyto parametry.
Jiné parametry pak nelze predcist.

oo hara | T | Rozsaha? Poznamky
160 Q 0,1,10,11
173 Q 0.az 999
174 0 0 az 999 9999 9999: Hmmadm}? \/\J’/m27
175 Q 0.az 999
176 0 0 az 999 9999 9999: Hmmadm}? \/\J’/m27

<Priklad nastaveni pro ovladaci panel (FR-PA02-02)>

(1) Registrace parametru do uzivatelské skupiny (kdyz se registruje Pr.3

do 1. skupiny)

Blika
N Pr. 173 cteni 2 3 2 5)
[ N ] 2 [ N N
’n 1) n‘@‘ o)l n_n’@ 1
— - — — —
1.5 sek.
Cislo zobrazu- Stisknéte (a)/(¥)  Pr. 3je registrovan  Stisknéte (a)/ (+)
je pocCet registrova- tlacitko a vyberte ve skupiné 1. tlaCitka pro nastaveni

nych parametru
ve skupiné.

Cislo registrovaného
parametru.

dal§iho parametru
pro registraci.
Stisknutim[ser] se zvo-
leny par. zaregistruje.

(2) Smazani parametru z uzivatelské skupiny (kdyz se smaze Pr.5

Z uzivatelské 1. skupiny)

Blika
N Pr. 174 &teni 2) 3 A/Z)\L 5)
Findel 3l slEP el 5
1.5 sek.
Cislo zobrazuje ~ Stisknéte (aV(¥) Pr.5je smazan  Stisknéte (Y (¥)
pocet registrova- tlaCitko a vyberte ze skupiny 1. tlaCitko pro smazani

nych parametru
ve skupiné.

cislo parametru pro
smazani.
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(3) Nastaveni hodnoty v Pr.160 pro pouziti uzivatelské skupiny nebo
skupin a platnost nebo neplatnost.

| Pr. 160 Nastaveni Popis
Q Cteni p‘r‘pdpilyr‘h paramptrl"l
] Cteni Innmmmrl"l uzivatelské lellniny 1
10 Cteni Innmmmrl"l uzivatelské lellniny 2
11 Cteni Innmmmrl"l uzivatelské lellniny la?2

Pozn:1. Pr. 77, Pr. 160 a Pr. 991 Ize Cist nezavisle na nastaveni uzivatelskych pa-

rametrd.

2. Pr.173 nebo Pr.174 zobrazuje pocet registrovanych parametra v 1. uzivatel-
ské skupiné a Pr.175 nebo Pr.176 zobrazuje pocet registrovanych parametru
v 2. uzivatelské skupiné.

3. Jestlize je nastavena ,,0“ v Pr.160 na druhém misté, pak neni zobrazena. Nula
se zobrazi, pokud je nastavena na prvnim misté.

4. Pokud se nastavi ,9999" do Pr.174 nebo Pr. 176, smazou se vSechny pa-
rametry uzivatelské skupiny.
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4.2.42 Smazani aktualniho méfreni hodin provozu (Pr. 171)

Pribuzné parametry

Pr. 52 "Volba zobrazeni na PU
panelu”

Pr. 171 "Smazani méreni hodin provozu"

MuzZete smazat aktualni hodnotu méfeni provozu ménice, ktera je zobrazena v hodi-
nach.

Cislo para- Tovarni na- Rozsah na-
metru staveni staveni
171 Q Q

<Nastaveni>

Pokud se zapise ,,0“ do Pr.171, smaze se aktualni hodnota provozu ménice.

Pr. 173 az Pr. 176 = viz Pr. 160.

4.2.43 Volba funkce vstupni svorky (Pr. 180 az Pr. 183)

Pr. 180 "RL volba funkce svorky"

Pr. 181 "RM volba funkce svorky "

Pr. 182 "RH volba funkce svorky "

Pr. 183 "MRS volba funkce svorky "

pouZzijte tyto parametry pro nastaveni a zménu funkce vstupni svorky.

Cislo para- | Symbol svor- | Tovarni na- Tovarni nastaveni — Rozsah na-
metru ky staveni |  funkcesvorky | staveni

180 RL 0 (PF;:k\az pro nizkou rychlost 0az8, 16, 18

181 RM 1 PFikaz pro stfedni rychlost 0az8, 16, 18
(RM)

182 RH 5 PFikaz pro vysokou rych- 0az8, 16, 18
lost (RH)
Blokovani vykonového

183 MRS 6 vystupu ménice(MRS) 0az 8§, 16, 18
(Rychlé odpojeni motoru)
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<Nastaveni>

Viz nasledujici tabulka:

Nasta- Nazev Funkce Pribuzné

veni signalu parametry

_ PFikaz pro nizkou pfednastave- Pr. 4 az Pr. 6
Pr.59=0 nou rvchlost RL Pr. 24 az Pr. 27
y Pr. 232 az Pr. 239
0 RL . X Y . ,
Dalkové ovladani (nastaveni
Pr.59 =1, 2 * | smazani) (Funkce motorpoteciome- | Pr. 59
tru)
_ Pfikaz pro stfedni pfednastave- Pr.4az Pr. 6,
Pr.59=0 nou rvchlost RM Pr. 24 az Pr. 27,
1 RM y Pr_232 a3 Pr.239
Dalkové ovladani (zpomaleni)
—_ *
Pr. 59 = 1, 2 (Funkce matarpateciometri) Pr. 59
_ Pfikaz pro vysokou pfednasta- Pr.4az Pr. 6,
Pr.59=0 venou rvchlost RH Pr. 24 az Pr. 27,
2 RH y Pr_232 a3 Pr.239
Dalkové ovladani (zrychlovani)
—_ *
Pr. 59 = 1, 2 (Funkce matarpateciometru) Pr. 59
3 RT \olba druhé funkce (Drnha’ sada pnmmpfrﬁ) Pr._44 az Pr._48
4 AU \/alba prot 1dovéhao vstupu 4 az 20mA
5 STOP Svorka pro p‘r‘idﬁnm’ startovacich Qigna'll"l
6 MRS \/ypnlm’ \/nyllpll ménice (\/\J’/l(nnn\/é trnn7icfnry)

Vstup kontaktu pro externi proudoveé relé **

7 OH Externi tepelné relé chrani motor proti prehfati, | Viz strana 157.
které p‘r‘i aktivaci vypne meéni¢ a zahlasi se alarm

3 REX 15-volba 15 rychlosti (Kombinace se tremi rych- E: ‘2‘4agi'°|§r6’27
lostmi RL, RM, RH a REX vyvola az 15 rychlosti) | 5" 525 .5 b, 229

16 X16 PU p‘r‘npl’naﬁ pro PU provoz a externi provoz Pr_79
Pfepina¢ mezi vektorovym fizenim ménice a U/f

18 X18 skalarnim Fizenim (VYP: vektorové fizeni, ZAP: | Pr. 80

U/f_skalarni ‘r‘|'7pn|') (Dn7n '2)

: Pokud je Pr. 59 ="1" nebo "2", zméni se funkce svorek (RL, RM a RH) jak je uvedeno
dole v tabulce
**. Aktivuje se pfi otevieném kontaktu.

*

Pozn:1. Jedna funkce Ize pfifadit vice svorkam. V tomto pfipadé jsou vstupni svorky

v logickém souctu.

2. Prikazy rychlosti maji vySSi prioritu pfi zadavani rychlosti (RH, RM, RL, REX)
a AU.

3. Pokud se vyuziva funkce prepinani U/f Fizeni a vektorového fizeni, druhé
funkce jsou vybrany takeé.
Béhem provozu nelze prepinat mezi U/f a vektorovym fizenim. Pfepinat mezi
U/f a vektorovym fizenim lze tehdy, pokud je aktivni druha funkce.

4. Pouzijte spole¢né svorky pro zadavani vice rychlosti ( 7 rychlosti) a dalkové
ovladani- funkce motorpotenciometru). Nemuzou byt nastaveny individualné.

5. Funkce jsou neplatné, pokud jsou Pr.180 az Pr.183 nastaveny jinak nez ta-
bulka nahofre.
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4.2.44 Volba funkce vystuni svorky (Pr. 190 az Pr. 192)

Pr. 190 "RUN volba vystupni svorky"

Pr. 191 "FU volba vystupni svorky "

Pr. 192 "ABC volba vystupni svorky "

Muzete zménit a nastavit funkci vystupni svorky (otevieny kolektor nebo reléovy vystup)

Cislo para- | Symbol svor- | Tovarni na- Tovarni nastaveni — Rozsah na-
metru ky staveni | = funkcesvorky | staveni
190 RUN Q Provoz ménice Qaz 99
191 FU 4 (I\Dpetekce vystupni frekven- 0 a2 99
192 ABC Q9 Alarmni vystup Qaz 99
<Nastaveni>
Viz nasledujici tabulka:
Nazev Pfibuzné pa-
Nasta- . P
veni | 9 Funkce Provoz rametry
alu
Vystup je sepnuty, pokud je vy-
0 RUN | Provoz ménice stupni frekvence vétsi nez star- —
tovaci frekvence ménice
s Viz. Pr. 41 "citlivost frekvence".
1 SU | Citlivost frekvence (Pozn 1) Pr. 41
Y e Vystup se sepne béhem aktivace | Pr. 22, Pr. 23,
3 OL Alarm pretizeni funkce pmlldn\/éhn omezeni Pr_66
Detekce vystupni | Viz. Pr. 42, Pr. 43 (detekce vy-
4 FU frekvence Q'rllpm’ frpk\/pnr‘p) Pr. 42, Pr. 43
R Vystup je sepnut, kdyZz je ménic
11 RY | MénicC je v provozu n%’nmegn mf ctact yz] —
12 Y12 Detekce vystupni- | Viz. Pr. 150 a Pr. 151 (detekce Pr. 150,
ho pmlldll \/ycfllpm’hn pmndll) Pr_151
13 Y13 Detekce nulového | Viz. Pr. 152 a Pr. 153 (detekce Pr. 152,
pmlldll nulového pmndll) Pr 153
14 EDN | PID dolni hranice . . .
15 EUP | PID horni hranice Viz. Pr. 128 az Pr. 134 (PID re- |Pr. 128 az
N gulace). Pr. 134
16 RI PID smér rotace
Vystup pro méné | Vystup se sepne pfi méné vy-
98 LF \/y7nnmné pnrlmhy Znamném alarmu Pr. 244
Vystup se sepne, pokud se ak-
99 ABC | Alarmni vystup tivovala ochranna funkce méni- —
ce (hﬂnjnrifni alnrm)

Pozn:1. Stejna funkce Ize také zvolit na vice nez jedné svorce.
2. Pr. 190 az Pr. 192 jsou nefunkéni, pokud maji jiné nastaveni nez uvedena
tabulka.
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Pr. 232 az Pr. 239 = viz také Pr. 4.

Pr. 240> Viz. Pr. 72.

4.2.45 Volba provozu chladiciho ventilatoru (Pr. 244)

Pr. 244 "Volba provozu ventilatoru"

Muzete Fidit provoz chladiciho ventilatoru u frekvenénich ménic€a s vykonem vétsi nez
0,75 kW.

Na strané 183 jsou uvedené rozméry ventilatoru podle typu ménice.

Cislo para- Tovarni na- Rozsah na-
metru staveni staveni
244 Q 0.1

<Nastaveni>

Nastaveni Pnpis

0 Pracuje pfi pfivedeném napajeni ménice (nezavislé na tom, jeli méni¢ v RUN
nebho STOP provozu)
Rizeni chladiciho ventilatoru

1 (Ventilator je vzdy sepnuty béhem provozu ménic¢e. Béhem zastaveného
ménice je monitorovana teplota chladi¢e a ventilator se zapina podle této
teploty )

<Poznamky>

V obou nasledujicich pfipadech je provoz ventilatoru chybny a FN se zobrazi na ovla-
dacim panelu a mensinové chybové hlaseni LF se zobrazi na vystupu. Pouzijte jeden
z Pr.190 az 192 pro nastaveni této LF funkce na vystupni svorce.
1) Pr. 244 ="0"
Pokud se ventilator zastavi béhem pfipojeného napajeni na ménic.
2) Pr. 244 ="1"
Pokud je méni€ v provozu a ventilator stoji béhem pfikazu ZAP pro ventilator, nebo
ventilator pracuje béhem pfikazu VYP pro ventilator.

Pozn: Pokud provadite zmény funkce nastaveni vystupnich svorek pomoci Pr.190 az
Pr.192, vzdy se pfesvédCete pfedem o spravnosti nastaveni kazdé vystupni

svorky.
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4.2.46 Kompenzace skluzu (Pr. 245 az Pr. 247)

Pr. 245 "Jmenovity skluz motoru"

Pr. 246 "Casova konstanta pro skluz"

Pr. 247 "Rozsah frekvence pro vypnuti kompenzace skluzu"

Vystupni proud ménice Ize vyuZzit pro skluz motoru a tak udrZzovat konstantni otacky
motoru. Podle velikosti proudu méni¢e a zadaného skluzu motoru a ¢asové konstanty
muze méni¢ ménit vystupni frekvenci podle zatizeni.

Cislo para- Tovarni na- Rozsah nasta- .
. . Poznamky
metru staveni veni
245 9999 0 az50% 9999 | 9999: Bez kompenzace skluzu
246 Q5 001az10s
247 9999 0,9999 9999: Kompenzace skluzu se provadi

<Nastaveni>

Synchronni ota¢ky — jmenovité otacky motoru

Jmenovity skluz = —— x100[%
Synchronni otacky %]
Cislo para- ,
P Nastaveni Funkce
metru
245 0. az 50% 7adpjfp jmpnn\/ify skluz motoru
9999 Kompenzace skluzu jp \/ypnllté
246 001 az10s Doba odezva pro funkci knmppn7arp skluzu (Dn7n )
0 Kompenzace skluzu se neprovadi nad frekvenci zadanou
247 v Pr3 (Ohlaqt frekvence s konstantnim \/yknnpm)
9999 Kompenzace skluzu se provadi v oblasti s konstantnim
\/yknnpm

Pozn: Pokud je hodnota ¢asu mala, pak je rychlost odezvy vétsi.
Pokud vSak je moment setrvacnosti veliky, pak je méni¢ nachylny na poruchu
prepéti (OVT).
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4.2.47 Volba stopu (Pr. 250)

Pfibuzné parametry

Pr. 7 "Doba rozbéhu"
Pr. 8 "Doba dobéhu"
Pr. 44 "Druha doba roz-
béhu/dobehu”

Pr. 45 "Druha doba dobéhu”

Pr. 250 "Volba stopu"

Volba metody stopu (zpomaleni a zastaveni nebo samovolny dobéh motoru) je mozna,
pokud jsou vypnuty startovaci signaly (STF/STR).

Cislo para- | Tovarni na- Rozsah nastaveni
metru staveni
0az 100 s, 1000 az
250 9999 1100 s 8888 9999
Pr. 250 = "9999"

Pokud je startovaci signal vypnut, motor zpomali po rampé a zastavi se.

Start signal |

ZAP VYP

' N
Vystupni
frekvence

Zpomaluje, kdyZ je Start signal vypnuty.

Doba dobéhu (€as nastaveny Pr. 8, atd.)

DC bvrzda
> Cas

(2)Pr. 250 = 0 aZ 100 sekund (Vystup se vypne po nastaveném case)
Vykonovy vystup frekvencniho ménice se vypne po ¢ase nastaveném v Pr.250 a Cas
se zacne odpocitavat od vypnuti startovaciho signalu. Motor se samovolné zastavi
dobéhem.

Start signal | VYP
+ y—Vystup ménice se vypne, pokud je v Pr.250
i nastaven Cas, za ktery se vystup ménice
Vystupni g ! vypne, po vypnti startovaciho signalu.
frekvence
Motor samovolné dobéhne.
» Cas
RUN signal

VYP
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Pokud je Pr.250 nastaven na ,8888% pak funkce STR a STF je zménéna podle tabulky
nize:
STF = startovaci signal, STR = signal zmény rotace

STE STR Provoz ménice
VYP VVYP

YP ZAP Stop

ZAP \VYP Raotace vpred
ZAP ZAP Raotace vzad

Pokud je Pr.250 nastaven od 1000 do 1100 sekund, pak svorky STF a STR maji stejnou
funkci, kdyz je Pr.250 nastaven na ,8888".

Pak pro zastavovaci metodu, kdyZ je startovaci signal vypnut, vystup ménice se vypne
za dobu nastavenou v Pr.250 ( napf. 1000s).

Pozn:1. RUN signal se vypne, kdyz se vypne vykonovy vystup ménice.
2. Pokud je startovaci signal zapnut béhem dobihani motoru, motor se zacne
rozbihat znova od 0 Hz.
3. Pokud je Pr.250 nastaven na 0, pak se vystup vypne v nejkratSim Case.
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4.2.48 Kalibrace analogového vystupu (Pr. 901)

Pr. 901 "Kalibrace AM svorky"

Pfibuzné parametry

Pr. 55 "Referencni frekvence pro
monitorovani"

Pr. 56 "Referencni proud pro
monitorovani"

Pr. 158 "Volba funkce AM
svorky"

® Pfi pouziti ovladaciho panelu nebo parametrizaéni jednotky, mizete pfipojit méfici
pfistroj na svorku AM a nastavit tak plnou vychylku rozsahu pfistroje.

® Svorka AM je tovarné nastavena na 10 VDC pfi pIné vychylce pro kazdou monitoro-
vanou veli¢inu. Pr.901 tak pfizpasobuje zesileni analogového vystupu pro méfici
pfistroj. Pozor maximalni vystupni napéti je 10VDC.

10V plna vychylk

( PFistroj

MEéF. pristroj

~

vy
\\ II

s

)

(1)Kalibrace svorky AM

AM

1) Pripojte méfici pfistroj 0-10VDC na svorky AM a 5. (POZOR: AM ma kladny po-

tencial).
2) Nastavte "0, 1, 2" v Pr. 158.

Pokud je zvolena méfena veli€ina (Vystupni frekvence nebo proud motoru),
prednastavte v Pr.55 vystupni frekvenci nebo v Pr.56 proud, pfi kterém bude na

vystupu 10VDC.
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<Postup nastaveni>

* Pokud pouzijete ovladaci panel (FR-PA02-02)

1) Nastavte PU provozni mod. I
2) Nastavte provozni frekvenci. I
3) Stisknéte [ser] tlagitko. I

4) Prectéte Pr.901 "Kalibrace AM svorky”.

5) Stisknéte (Fwo]Jtlagitko pro provoz ménige. (Motor nemusi byt pfipojen.)

6) Podrzenim @ @ tlaCitek nastavte na méficim pfistroji pozadovanou vychylku.
(V zavislosti na nastaveni ménice, maze to trvat néjakou dobu.)

7) Stisknéte [s=7]tlagitko 1,5s. I

8) Stisknéte tlagitko, aby se méni¢ zastavil.
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4.2.49 Offset a zesileni pro napét'ovy a proudovy vstup
(Pr. 902 az Pr. 905)

Pr. 902 "Offset napét’. vstupu-frekvence" Related parameters

Pr. 38 "Frekvence 5V(10V) vstupu"”
Pr. 39 "Frekvence pfi 20mA "
Pr. 73 "Volva 0-5/0-10V"
Pr. 79 "Volba druhu provozu"

Pr. 903 " Zesileni napét’. vstupu-frekvence "

Pr. 904 " Offset proud. vstupu-frekvence "

Pr. 905 " Zesileni proud. vstupu-frekvence "

Offset a zesileni jsou funkce, které slouzi pro pfizplsobeni rozsahu vstupniho signalu,
ktery je pfiveden do ménice na napétovy vstup 0-5VDC, 0-10VDC nebo 4 az 20mA, na
vystupni frekvenci ménice.

® Pouzijte Pr.902 pro nastaveni offsetu napétoveho vstupu a Pr.903 pro zesileni.
@ Pouzijte Pr.904 pro nastaveni offsetu proudového vstupu a Pr.905 pro zesileni.

Cislo pa- arni na- .
islo pa- | Tovarni N4~ | Rozsah nastaveni | ¥
rametru staveni T
Q
902 OV_| OHz | 0az10V | 0 az 60Hz q§ Tovarni nastaveni
< 4
903 5V | 50Hz | 0az 10V |1 az 400Hz| £ (B0HZ) [-mrarmraremsareerXeooss S
904 | 4mA | OHz |0a? 20mA| 0 a2 60Hz | & ety I
. . Az -~ iZesileni[Pr.903
905 | 20mA | 50Hz |0 a2 20mA|1 a2 400Hz) & oped——"" | S
Pr.902l_ i ; :
Pr.9045 5V [Br3]
0 0V
4 20mA
Signal pro nastaveni frekvence

<Nastaveni>
(1)Nastaveni offsetu a zesileni napétového vstupu (proudoveho) Ize provést jednim ze
tfi uvedenych bodu:
1) Jeden zplsob je s pfivedenym napétim na napétovy vstup svorky2-5 (pro prou-
dovy vstup na svorky 4-5).
2) DalSi zpUsob je bez pfivedeného napéti na svorky 2-5 (pro proudovy vstup na
svorky 4-5).
3) Nastaveni pouze offsetu a zesileni frekvence a napéti (proud) nejsou pfizpuso-
beny.
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Pr. 903 " Zesileni napétového vstupu-frekvence "

(Pr. 902, Pr. 904, Pr. 905 lze nastavovat podobné.)

<Postup nastaveni> Pokud se pouZije externi nastaveni frekvence.

@ A )
‘ |
'-'. '-' '-' PU EXT
SET REV @
) ()
O

(2). Vyberte PU provoz ménice.. .
1) Stisknéte tlacitko a presvedcete seo spravnost| vyberu PU provozu.

®Mod nastaveni ®Parametrizaéni
®Monitorovani frekvence mod
MODE — MODE = MODE
O , - , [ -
o0 vy 00000 |k ' o oflpu

®Druh provozu
(PU provoz)
N

®Mod Help

iy y

MODE; MODE] -

= [ \. gL |
"‘_' ' PUEXT ser) (rev) (&)

STOP
RESET

O

Presvédcete se, Ze byl zvolen PU provoz
(PL ) viz. displej.

V provoznim médu JOG | J85 )
nebo externim provozu - )
stisknéte a zobrazi se

Provoz nelze zobrazit
stisknutim @ ) tlagitek v externim
provozu ménice( ).

(Jestlize Pr. 79 "Druh provozu" #’0%).
viz. také “2” a nastavte "1" (PU provoz)
v Pr. 79 "Volba druhu provozu!
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Flicker cornnectea Lo e conuol terrrinal Is not orl.
l ) If it is on, turn it off.
[ o T | A - -
[ 17 -"1 (PU operatlon mode) has been set in Pr. 79.

If |7 appears, you did not press the [s&7]
key for 1.5 seconds when writing the setting.
Restart the procedure from the beginning.

PARAMETERY

2) Nastaveni ,1“ (PU provoz ménice) do Pr.79 ,volba druhu provozu®.
Pfiklad: Zména externiho provozu (Pr. 79=2) na PU provoz ménice (Pr. 79=1)

Pouzijte tlagitko
a nastavte “maod pro
parametry” jako bod 1).

®Parametrizacni mod

(7 U N
oo Prvni digit Prostredni digit Posledni digit
I | inké blika blika

@ @@ IxaTnliE tuuuu’ ‘lln‘n‘u’n}
- !
() (2] () - AN RN N IN)
(A (A

x7 krat x9 krat

mInln = IRE =N lalx]
' L i !\'-' ' ® '-' '1/ N
0az 9 0az 9

®Puvodni nastaveni ®Zména nastaveni

o @,‘ I

SET

/

Stisknéte
1.5 sek.

SET

®Zapis nastaveni

! ----Jestliie se zobrazi na displeji, pak je

sepnut startovaci signal STF nebo STR. Proto
vypnéte tyto signaly.

Blika

‘ | r ’ "1" (PU provoz ménice) byl nastaven v Pr.79.
| v [ . Y
Jestllzem se zobrazi , pak tlacitko |ser
nebylo stisknuto 1,5s pfi zapisu parametru.
Stisknéte (&) jedenkrat a také [se7) tlagitko a
zacCnéte postup nastaveni od zacatku.
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(3) Cteni Pr.903 a zobrazeni aktualniho nastaveni frekvence zesileni napét. vstupu.

~(Pr..902, Pr..904 a.Pr..905 Ize zmeénit podobn@.) ...
®Nastaveni par. médu

[Pouiitim tlaCitka zvolte j

"parametriza¢ni méd jako (2)-1).

N
o
I~ o« ollpy
@
$2)
=
Prvni digit Prostfedni Posldeni digit
blika. digit blika. blika.
"’ alaly Ix)aly ' FaTnln]
Fn COT T T
x9 x3
® krat ® krat
SET
0az9 0az9 |

Aktualni nastaveni zesileni frekvence
0"
[l:ll_l.!_! Lt |
(4) Nastavte nové zesileni v Pr.903 a zobrazte na displeji pfivedené napéti na
__svorky 2-5. (pokud se frekvence nastavina80Hz)

Aktualni nastaveni_ ®Zmeéna zesileni
frekvence zesileni @ frekvence

[ I T B e 1 i T B
0000000 |~ 0ot |-

Stisknéte(a)(v)

a zmérnte nast. frekvenci.
} Stisknétel.5 sek.

5]

SET

®\Monitorovani napéti na vstupu v (%)
na svorkach 2-5
‘ 17117

00 | ’
Nasledujici body 5 az 7 na dalSi strance Ize provést
tehdy, pokud analogova hodnota v procentech blika.
Jestlize ukoncite zménu nastaveni frekvence v tomto

misté, zména nebude platna.
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1) Bez nastaveni zesileni napéti = viz (5)
2) Nastaveni s pfivedenym napétim na vstup = viz (6)
3) Nastaveni jiné hodnoty zesileni nez pfivedené napéti na vstup =» viz (7)

(5).Jak nastavit zesileni frekvence bez pfivedenéha napétina.vstup......................
®Monitorovani analogového
napéti (%) na ® Stisknéte @ nebo@ tlaCitko jedenkrat
svorkach 2-5 a zobrazte nastavenou hodnotu napéti.
17115 ]_, Pfiklad: Nastaveni napéti
SR @ @ na hodnotu 100% (5V)

l Stisknéte 1.5 sek.

SET

(6) Jak nastavit néjakou hodnotu s pfivedenym napétim na svorky 2-5

.....(napf. z externiho potenciometru).(praud.: na svorkach 4-5). (kdyz pfivedeme 5V) ...
®Monitorovani analog.

Blika

napéti (%) na ®Pfivedte napéti 5V.
svorkach 2-5 (Otéacejte poetnciometrem na
:-: :-: ] max. vyﬁhylku na svorkach 2-5).

l Stisknétel.5 sek.

(1
-8
CW="
SET

Pokud je potenciometr

Blika vytoéen na max. vychylku,

hodnota je blizko 100%.
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(7) Jak Ize nastavit néjakou hodnotu bez pfivedeného napéti na svorky 2-5.
(bez privedeného proudu na svorky 4-5) (Pokud ménime z 4V (80%) na 5V(100%))

®Nastavte zesileni v (%) pomoci

® Monitorovani analogov.  estisknéte(a) nebd(¥ )jedenkrat @)/ tlagitek.
napéti (%) na a zobrazte nastavenou [0(%) pro OV (OmA), 100(%) pro
svorkach 2-5 hodnotu napéti. 5V (10V, 20mA)]

aol —oo|  8i—eu
Stisknéte 1.5 sek.

SET

Blika <
(8) Stisknéte [se) tladitko pro zménu dalsiho parametru.

(9) Nastavte Pr.79 na hodnotu, kterou vyuzivate u vlastni aplikace.

Pozn:1. Jestlize se zméni nastaveni Pr.903 nebo Pr.905, pak Pr.20 se nezméni.
2. Pokud se nastavi hodnota Pr.903 nebo Pr.905, pak hodnota parametru Pr.38
Jfrekvence pfi 5V (10V)“ nebo Pr.39 ,frekvence pfi 20mA“se zmeéni automa-
ticky.

/\ UPOZORNENi

/\ Budte opatrni, pokud nastavite hodnotu offsetu na jinou hodnotu nez 0V.
Bez zadani frekvence se motor rozbéhne pouhym sepnutim startovaciho
signalu.
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KAPITOLA 5

OCHRANNE
FUNKCE

Tato kapitola vysvétluje ochranné funkce ménice.
Prectéte si instrukce pfed pouZzitim tohoto zafizeni.
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5.3 Odstranéni problému 169
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5.1 Poruchy (Alarmy)

Jestlize se vyskytne néjaka porucha v ménici, aktivuje se odpovidajici ochranna funkce,
ktera zastavi méni€ a na parametrizacni jednotce nebo oviadacim panelu se zobrazi kéd
odpovidajiciho chybového hlaseni.

Jestlize vaSe chybové hlaseni neodpovida uvedenym alarmum, kontaktujte prosim

vaseho prodejce.

e Zadrzeni alarmu na vystupu

e Indikace alarmu ...............

e Metodaresetu ..................

.......... Pokud je styka¢ MC pouzity na strané napajeni
meénice a je rozepnut béhem vzniku alarmu, pak
méni¢ ztrati napajeni pro fidici obvody a alarmni
vystup se vypne.

.............. Pokud se aktivuje ochranna funkce, parametri-

zacni jednotka zobrazi jedno z alarmnich hlaseni,
které je uvedeno nize.

.............. Pokud se aktivuje ochranna funkce, méni¢ se za-

stavi a hlasi alarm. Ménic lze resetovat vypnutim
napajeni ménice a opétovnym zapnutim nebo
sepnutim signalu RES déle nez 0,1s. Na displeji se
zobrazi "Err." a blika, pokud je méni¢ znova re-
setovan.

e Pokud se aktivuje alarmni hlaseni, je nutno poruchu odstranit, ménic resetovat a znova

spustit.

5.1.1 Chybové hlaseni (Alarmy)

(1) Dulezité alarmy

Indikace alarmu panelu

-y

1
E.OCL1 | . FR-PU04 | OC During Acc

Nazev Nadproud béhem rozbéhu
Kdyz vystupni proud méni¢e dosahne pfiblizné 200% jmeno-
Popis vitého proudu béhem rozbé&hu, ménic se zastavi a aktivuje se
toto chybové hlaseni
Provéfeni Provérte (.JIobu rozbéhu.. ‘
Zkontrolujte vystup proti zkratu nebo zemni spojeni
L Opravné kroky Prodluzte dobu rozhéhu

Indikace alarmu panelu

Cror D
E.OC2 | Za

FR-PU04 | Stedy Spd OC

Nazev Nadproud béhem konstantni rychlosti
Kdyz vystupni proud ménic¢e dosahne pfiblizné 200% jmeno-
Popis vitého proudu béhem konstantni rychlosti, méni¢ se zastavi a
aktivuje se toto chyboveé hlasSeni
Provéfeni Provérte gétéi motoru. . _
Zkontrolujte vystup proti zkratu nebo zemni spojeni
L Opravné kroky Stabilizujte zatéz pouzijte vé&tsi vykon ménice
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Indikace alarmu panelu

L |

E.OC3 | .01 11| FR-PUO4

OC During Dec

Nazev Nadproud béhem brzdéni
Kdyz vystupni proud ménic¢e dosahne pfiblizné 200% jmeno-
Popis vitého proudu béhem brzdéni motoru, méni¢ se zastavi a ak-
tivuje se toto chybové hlaseni
Provéfte dobu brzdéni.
Provéreni Zkontrolujte vystup proti zkratu nebo zemni spojeni.

Provérte mechanickou brzdu motoru

Opravné kroky

Prodluzte dobu dobé&hu motoru.
Sefidte_ mechanickou brzdu motoru

Indikace alarmu panelu

0 '
E.OVL |00 0

FR-PU04 | OV During Acc

Nazev Prepéti béhem rozbéhu
Jestlize se zvySilo napéti ve stejnosmérném meziobvodé
Popis béhem rpzbéhu nad u[éi’tou hoq?’otL{_napétl’, aktjvu!e se tato
ochranna funkce. Napéti se zvySi pfi generatorickém chodu
motoru nebo pf zvySeném napajecim napéti ménice
Provéreni Provéfte dlouhou dobu rozbéhu, zmékte napajeci napéti
| Opravné kroky Snizte dobu rozbéhu. SniZte napajeci napéti

Indikace alarmu panelu

I
E.OV2 |01 C | FR-PUO4 | Stedy Spd OV

Nazev Prepéti béhem konstantni rychlosti
Jestlize se zvySilo napéti ve stejnosmérném meziobvodé
béhem konstantni rychlosti nad ur€itou hodnotu napéti, akti-

Popis vuje se tato ochranna funkce. Napéti se zvySi pfi generato-
rickém chodu motoru nebo pfi zvySeném napajecim napéti
menice

Provéreni Provérte kolisani zatéze motoru

Opravné kroky

 Stabilizujte zatéz.

Py Dnlﬁijfp hr7rim] ndpnr nebo brzdnou jpdnnfku a ndpnr

Indikace alarmu panelu

] =
E.OV3 | ./ 11| FR-PUO4

OV During Dec

Nazev Prepéti béhem brzdéni nebo zastaveni
Jestlize se zvySilo napéti ve stejnosmérném meziobvodé
béhem brzdéni a zastaveni nad urcitou hodnotu napéti, akti-

Popis vuje se tato ochranna funkce. Napéti se zvySi pfi generato-
rickém chodu motoru nebo pfi zvySeném napajecim napéti
menice

Provéreni Provérte délku brzdéni

Opravné kroky

¢ Prodluzte dobu brzdéni.(Nastavte dobu brzdéni odpovidajici
momentu setrvaénosti GD?)
e ZvySte zatézovatel brzdéni.

° Pmﬁijm hr7dm] ndpnr neho brzdnou jpdnnfkll a ndpnr
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Opravné kroky

Indikace alarmu panelu E. THM ::.l :’::: FR-PU04 | Motor Overload
. Pfetizeni motoru (elektronickd nadproudova ochrana)
Nazev
Pozn.1
Elektronicka nadproudova ochrana v ménici zjistila prehfani
Popis motoru_ nebo redukci chlazeni béhem konstantni rychlosti a
zastavila méni¢. Pokud pouzivate vice-polové motory nebo
dva a vice motorl najednou, pouzijte externi tepelné relé
Provéreni Proveéfte pretézovani motoru

e Snizte hmotnost zatizeni

e Pro motor scizim chlazenim nastavte v Pr.71 motor
s konstantnim momentem

Indikace alarmu panelu

[}

= -
E.THT (L0 ')t

[

FR-PU04 | Inv. Overload

Nazev Pretizeni ménice (elektronicka nadproudova ochrana)
Jestlize je proud méni¢ vétsi nez 150% jmenovitého proudu
Popis méniCe a nadproud nedosahl 200% hqdnpty jmgngvitého
proudu , pak inverzni Casova charakteristika aktivuje tuto
ochrannou funkci a tim chrani vystupni tranzistory ménice
Provéreni Pravéfte pretizeni motoru

Opravné kroky

Shizte hmotnast zatizeni motoru

Pozn.l: Resetujte méni€ a zobrazi se vnitfni integrovana data elektronické nadprou-

dové ochrany.

Indikace alarmu panelu

|

E.FIN |

-

!
! 11| FR-PUO4

H/Sink O/Temp

Nazev Prehrati chladice
Pobis Jestlize je chladi¢ ménice prehfan, pak ¢idlo na chladi¢i za-
P stavi ménic¢
o ¢ Provéite okolni teplotu.
Provéreni

Opravné kroky

e Provérte prl"lr‘hndnnqt chladice

Snizte okalni teplotu podle technickych parametr( ménice
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Indikace alarmu panelu

E.BE |[IC. (3 |FR-PU04 |Br. Cct. Fault (Pozn)

Nazev Porucha brzdného tranzistoru Pozn.2
Jestlize se vyskytla porucha na brzdném tranzistoru, napf. pfi

Popis velkém mnozstvi brzdné ene_rgie motoru. Jeli tatq chyba de-
tekovana béhem stopu ménice, je nutno okamzité vypnout
napajeni ménice

Provéreni Proveéfte nespravny brzdny zatézovatel

Opravné kroky

Vyménte meénic.

Pozn.2: Tato porucha se akt

Prosim kontaktujte svého obchodniho zastupce

ivuje jen tehdy, kdyz je pfipojen brzdny odpor.

Indikace alarmu panelu

E.GF |IC. 0LII"” | FR-PUO04 | Ground Fault

Nazev Zemni spojeni na vystupu ménice
Tato ochrana zastavi méni¢ tehdy, kdyZz zemnim spojenim
Popis teCe nadproud a tento nadproud je na strané zatéze.(na vy-
konovém vystupu menic)
Provéreni Provéfte zemni spojeni u motoru a kabelu motoru

Opravné kroky

Qdstrante zemni spojeni

Indikace alarmu panelu

o

E.OHT |01 11

FR-PU04 | OH Fault

Sepnuti externiho tepelného relé. Pozn.3

Nazev
Jestlize externi tepelné relé vyhodnotilo pfehfati motoru nebo
] tepelné Cidlo umisténé pfimo v motoru ( kontakt se rozepnul)
Popis vyhodnotilo pfehfati, ménic se zastavil . Jestlize se kontakt
relé sepne automaticky, méni¢ se musi resetovat ru¢né.
¢ Provérte prehfati motoru.
Provéreni ¢ Provéite spravné nastaveni a funkci svorky OH.

(Parametr Pr 180 az 183)

Opravné kroky

Snizte zatéz nastavte spravnou funkci tepelného relé

Pozn.3 Tato ochranna funkce je aktivni tehdy, kdyz je aktivovana svorka OH parame-
trem Pr.180 az Pr.183.

Indikace alarmu panelu

-

- ~

I
E.OLT |L .00 1 | FR-PUO4 | Stll Prev STP

Nazev Proudové omezeni
Frekvence ménice klesla na OHz pfi aktivované funkci prou-
Popis dového omezeni. ( OL se zobrazi dokud existuje aktivované
proudové omezeni)
Provéreni Provéfte motor na pretizeni

Opravné kroky

Shizte zatizeni motoru
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Indikace alarmu panelu

!

[l
E.OPT | .01

FR-PU04 | Option Fault

Opravné kroky

Nazev Porucha pfislusenstvi
Méni¢ se zastavi, jestlize specialni pfisluSenstvi je v poruse
. nebo porucha konektoru. Pokud je nainstalovan ,high power
Popis « . x . iy s
factor* méni¢ a na svorky L1, L2, L3 ménice se pfipoji AC
napéti, vznikne tato porucha
Provéreni Proveéite konektor prislusenstvi

PFipojte bezpecné pfislusenstvi ménice.
Prosim kontaktujte vase obchodni zastoupeni

Indikace alarmu panelu

[

' -
/

E.PE |1

-
[}

FR-PU04 | Corrupt Memry

Nazev Porucha paméti parametrt
Popis Chyba paméti parametr( napft E2PRQM alarm
Provéreni Nastavte parametry na tavarni nastaveni

L Opravné kroky Vymeénte méni¢

Indikace alarmu panelu

[

[N ]
E.PUE | .00 L1 | FR-PUO4 | PU Leave Out

Nazev

Odpojeni parametriza¢ni jednotky

Popis

Tato ochranna funkce zastavi ménic tehdy, kdyz se prerusi
komunikace mezi PU a méni¢em, napf. PU se odpoji a pa-
rametr Pr. 75 je nastaven na ,2,3,16,17“. Tato ochrana zastavi
ménic, jestlize byl pfekro¢en pocet neuspésnych pokusul na-
vazani komunikace pro komunikaci RS-485 pomoci PU ko-
nektoru. (Pr.121="9999)

Provéreni

¢ Provéfte konektor parametrizani jednotky
(FR-PA02-02) nebo FR-PUO4.

o Provérte nastaveni Pr.75

L Opravné kroky
C4

Upevnéte par. jednotku (FR-PA02-02) nebo FR-PUO4.

Indikace alarmu panelu

C [y

E.RET | C.0”

-
!

FR-PU04 | Retry No Over

Nazev PrekroCeny pocet restartd.
Popis Jestliit’e p(v)égvt restartt je vétSi nez nastaveny, tato ochrana
zastavimenic
Provéreni Zjistéte pficinu poruchy
L Opravné kroky Eliminujte pFic¢inu vyskytu této poruchy

Indikace alarmu panelu

= 12

-' -

E.CPU L./

-

11
I_l | FR-PU04

CPU Fault

Nazev CPU porucha
. Jestlize vznikne porucha vypoétu CPU, méni¢ se zastavi a
Popis . .
nahlasi tuto pnrur‘hu
Provéreni
L Opravné kroky Prosim kontaktujte vase obchodni zastoupeni
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Indikace alarmu panelu

E.LF

E.LF |C. 1 FR-PU04

Nazev Detekce preruseni vystupni faze.

Pobis Tato ochrana je aktivni, pokud se pferusi jedna ze tfi fazi (U,
P V/, W) na vystupni strané ménice

Provéreni Zkontrolujte zapojeni vodiéul

Opravné kroky

(2) VedlejsSi poruchy

Qpravte pferuSené vodice

Indikace alarmu panelu | | FR-PU04 | Fan Failure
Nazev Porucha ventilatoru
Popis Ventilator chladie se zastavil nebo pracuje odlisné od na-
staveni podle funkce ventilatoru Pr.244 . Na displeji ménice se
zobrazi hlaSeni EN béhem této poruchy
Provéreni Provéite funkci a zapojeni ventilatoru
Opravné kroky Vymeérite ventilator

162




OCHRANNE FUNKCE

(3) Upozornéni — méné vyznamny alarm

71
IR FR-PU04 | OL (Stll Prev STP)

Nazev Proudové omezeni (Nadproud)

Béhem rozbéhu | Jestlize se hodnota proudu zvysi nad 150%
jmenovitého proudu meéniCe, tak tato
ochrana pozastavi zvySovani frekvence tak
dlouho, dokud proud neklesne pod vypinaci
proud. Pokud proud klesne pod 150 %
jmenovitého proudu ménice, frekvence se
zaCne opét zvySovat. Pozn 4

Bé&hem kon- | Jestlize se hodnota proudu zvysi nad 150%
stantni rychlosti | jmenovitého proudu méni¢e, tak tato
ochrana zacne snizovat frekvenci tak dlou-
ho, dokud proud neklesne pod vypinaci
proud. Pokud proud klesne pod 150 %
jmenovitého proudu ménice, frekvence se
zaCne opét zvySovat na nastavenou hod-
notu. Pozn 4

Béhem brzdéni | Jestlize se hodnota proudu zvysi nad 150%
jmenovitého proudu ménice, tak tato
ochrana pozastavi snizovani frekvence tak
dlouho, dokud proud neklesne pod vypinaci
proud. Pokud proud klesne pod 150 %

jmenovitého proudu ménice, frekvence se
zaCne opét snizovat . Pozn.4

Indikace alarmu panelu oL

Popis

Provéreni Proveéfte pretizeni motoru

Zmérite doby rozbéhu a brzdéni.

Zvyste hodnotu proudového omezeni pomoci parametru
Pr.22, nebo mazete vypnout funkci proudového omezeni pa-
rametrem Pr_158

Pozn.4: Tovarné nastavena hodnota proudového omezeni Cini 150%. Tato hodnota

mudze byt uzivatelem zménéna.

Opravné kroky
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Indikace alarmu panelu | oL o :. FR-PU04 | oL
Nazev Prepéti
Béhem brzdéni | Jestlize generovana energie z motoru pfi
brzdéni dosahne brzdné kapacity, tato
. ochrana pozastavi snizovani frekvence do
Popis . . s . -
té doby nez klesne napéti v ss meziobvodé.
Pokud se snizi brzdna energie, brzdéni
pokracuje dal
Provéfeni Provéfte dobu brzdéni
Opravné kroky Prodluzte dobu brzdéni parametrem Pr.8
oc
Indikace alarmu panelu PS r_ FR-PUO4 | PS
Nazev PU stop
_ MénicC se zastavil stisknutim tlacitka ($192) na PU jednotce a
Popis v parametru Pr.75 je nastavena funkce PU stop.
o Provérte moznost zastaveni tlaCitkem ($o8) na PU jednotce
Provereni béhem externiho provozu.
Opravné kroky Viz. strana 102
| I
Indikace alarmu panelu Err. [ |
Tento alarm vznikne za podminek:
e RES signal je zapnuty.
e Pokusili jste se zménit parametr béhem externiho provozu.
e Pokusili jste se zménit druh provozu ménic¢e béhem provozu
ménice.
Popis e Pokusili jste se zadat hodnotu parametru mimo dovoleny
rozsah parametru.
e Pokusili jste se nastavit parametr, kdyz byly aktivni svorky
STF nebo STR.
o Pokusili jste se zménit parametr, kdyz je nastavena ochrana
pfepisu parametrl v Pr. 77
Opravné kroky Praovadéjte operace korekiné
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5.1.2 Zjisténi provozniho stavu pfi vzniku poruchy

Pokud vznikne porucha na ménici, na displeji ovladaci jednotky se zobrazi odpovidajici
koéd ochranné funkce. Stisknutim tlaCitka v tom Case bez resetu ménice, zobrazi se
na displeji vystupni frekvence, pfi které vznikla porucha. Stejnym zpusobem lze zjistit
také proud ménice pfi vzniku alarmu. Tyto hodnoty se neukladaji do paméti, a proto se
po resetu méni¢e automaticky smazou.

5.1.3 Pfevodni tabulka znaku na displeji a v manualu

Prevodni tabulka mezi znaky zobrazenymi na ovladaci jednotce (FR-PA02-02) a znaky
uvedenymi v tomto manualu:

| Aktualni | Displej L Aktualni | Displej L Aktudini | Displej
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5.1.4 Reset ménice

Ménic€ Ize resetovat jednou z nasledujicich metod. Pozor pfi resetu méniCe se smaze
vnitfni integrovana hodnota elektronické nadproudové ochrany a pocet opakovanych
starti ménice.

ZpGsob 1: =====Pouzitim ovladaci jednotky (FR-PA02-02), stisknutim tlagitka se
provede reset ménice.
(Toto Ize provést v pfipadé vzniku alarmu (dalezity alarm).)

Zpusob 2: ===<*=Vypnutim a zapnutim napajeciho napéti ménice.

Zpusob 3: ®==*=*Sepnutim vstupni svorky RES.
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5.2 Odstranéni problému

Pozn: Proveéfte odpovidajici oblast. Jestlize problém pretrvava nadale, provedte to-
varni nastaveni vSech parametr(i a reset ménice, a provérte znova.

5.2.1 Motor zustane stat

(1)Provérte hlavni obvod ménice
* Provérte spravné zapojeni a velikost napajeciho napéti. (Pomoci pfipojené ovla-
daci jednotky)
* Provéfte, zda je motor spravné zapojen.
(2)Provérte vstupni signaly
* Provérte startovaci vstupni signaly.
* Provérte, zdali nejsou sepnuty oba sméry STR a STF.
* Provérte, zdali neni zadana frekvence 0 Hz.
* Provérte, zdali je vstup AU sepnuty pfi pouZziti proudoveho vstupu 4-20mA.
* Provérte, zadli signal MRS (blokovani vystupu) a RES (Reset ménie) nejsou
sepnuty.
(3)Provérte nastaveni parametrud
* Provérte, jestli neni zakazan smér rotace (Pr. 78).
* Provérfte spravné nastaveni druhu provozu (Pr. 79).
* Provérte, zdali jsou korektné nastavené offset a zesileni (Pr. 902 az Pr. 905).
* Provérte, zadli neni startovaci frekvence (Pr. 13) vétSi nez provozni frekvence.
* Provérte, zdali maximalni frekvence Pr.1 neni nastavena na OHz .
* Provérte nastaveni parametru Pr. 146 = 1.
(4)Provéfte zatizeni
* Provérte, zdali zatéz motorz neni pfilis velika.
* Provérte, zdali hfidel motoru neni mechanicky zablokovana.
(5)Jiné
* Provérte, zdali ALARM signalka je vypnuta.
* Provérte, zdali ovladaci panel nehlasi alarm (napf.E.OC1)
* Provérte, zdali Pr.15 je nastaveny méné nez startovaci frekvence Pr.13.

5.2.2 Motor se ota¢i opaénym smérem

* Provérte zapojeni vystupnich svorek U,V a W na motor.
* Provéfte startovaci signaly, zdali jsou spravné zapojené (STF, STR).
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5.2.3 Rychlost se odliSna nez nastavena

* Provéfte spravné nastaveni signalu pro frekvenci. (Zméfte na analogovém vstupu
napéti)

* Provérte spravné nastaveni téchto parametra (Pr. 1, Pr. 2, Pr. 38, Pr. 39, Pr. 245,
Pr. 902 az Pr. 905, Pr. 19).

* Provéfte, zdali analogovy vstup neni elektromagneticky rusen. (Pouzijte stinéné
vodice)

* Provéfte, zdali neni zatéz motoru pfilis velika.

5.2.4 Rozbéh a dobéh neni hladky

* Provérte, zdali neni doba rozbéhu a dobéhu kratka.

* Provéfte, zdali neni zatéz motoru pfilis velika.

* Provérte, zdali nastaveni momentu Pr.0 neni pfili§ veliké a tak aktivuje funkci
proudového omezeni.

5.2.5 Proud motoru je veliky

* Provérte, zdali neni zatéz motoru pfilis velika.
* Provéfte, zdali nastaveni momentu Pr.0 neni pfilis veliké.

5.2.6 Rychlost se nezvySuje

* Provéfte korektni nastaveni maximalni frekvence.

* Provéfte, zdali neni zatéz motoru pfili§ velika. (U michadla, atd., zatéz maze byt
v zimé vysSi.)

* Provérfte, zdali nastaveni momentu Pr.0 neni pfilis veliké a aktivuje funkci prou-
dového omezeni.

* Provérfte, zdali neni brzdny odpor pfipojen na svorky +,-,P1 nahodné.

5.2.7 Rychlost se méni béhem provozu

Pokud se vyuziva kompenzace skluzu a vystupni frekvence se méni podle zatizeni
v rozsahu 0 az 2Hz, je to normalni a neni to chyba.
(1)Kontrola zatéze
* Provéfte, zdali zatéz neni proménna.
(2)Kontrola vstupnich signald
* Provérte, zdali se neméni signal pro zadani frekvence.
* Provéfte, zdali se neméni signal pro zadani frekvence vlivem elektromag. ruseni.
(3)Jiné
* Provéfte, zdali je spravné nastaveni vykonu motoru pro vektoroveé fizeni ménice
(Pr.80).
* Provéfte, zdali je délka vodi€l mezi motorem a ménice kratSi nez 30m, pokud se
pouziva vektorové Fizeni.
* Provéfte, zdali je korektni délka vodi€l u skalarniho Fizeni ménice (U/f).
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5.2.8 Provozni mod neni zménén korektné

Jestlize neni zménén provozni méd korektné, zkontrolujte nasledujici body:
1. Externi vstupni signal .Proveéfte, zdali signaly STF a STR jsou vypnute.

Pokud jsou sepnuty, provozni méd nelze zménit.

2. Nastaveni parametru ..Provéfte nastaveni Pr.79.

Pokud je parametr Pr.79 nastaven na ,0% pak pfi zapnuti
napajeni ménice se nastavi externi provoz. PFi stisknuti
tlacitka tfikrat, Ize externi provoz zménit na PU provoz.
Pro jiné nastaveni 1 az 8.

(Detaily jsou popsany na strané 106.)

5.2.9 Ovladaci panel neni funkéni

* Zkontrolujte spravné propojeni mezi ménice a ovladaci jednotkou.

5.2.10 Kontrolka POWER nesviti

» Zkontrolujte spravné zapojeni napajeni meénice.

5.2.11 Zapis parametru nelze potvrdit

Provéfte, zdali ménic€ neni v provozu (signaly STF nebo STR jsou sepnuty).
Provérte, zdali pfi nastaveni je tlaCitko nebo (wer tlagitko) stisknuto déle nez
1,5s.

Provérte, zdali neni nastavena hodnota parametru mimo rozsah nastaveni.
Provérte, zdali nenastavujete parametry v externim provozu ménice.

Provéfte nastaveni Pr.77 ,ochrana pfepisu parametrd®.
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5.3 Prevence udrzby a kontrola

Tranzistorovy méni¢ je statické zafizeni, které se sklada prevazné z polovodi¢ovych
soucastek. Pravidelna kontrola zafizeni se musi provadét s ohledem na nepfiznivy vliv
provozniho prostfedi, kontroly teploty, vihkosti, prachu, pary a vibraci, zmény dilQ, servis
zafizeni a jiné.

5.3.1 Prevence pro udrzbu a kontrola

Kratce po vypnuti napajeni napéti ménice zlstava zbytkové napéti na vyhlazovacich
kondenzatorech. Ackoli byl dodrzena doba 10 minut po vypnuti napajeni ménice, vzdy
se presvédCete zmérfenim napéti voltmetrem na svorkach + a -, neni-li vétsi nez 30VDC.
Pak muzete provést kontrolu ménice.

5.3.2 Kontrolni body

(1) Pravidelna kontrola

» Zkontrolujte nasledujici body:
1) Porucha provozu motoru
2) Nespravna instalace zafizeni
3) Porucha chlazeni
4) Neobvyklé vibrace a zvuky
5) Neobvykla prehrati a zbarveni
* Béhem provozu zkontrolujte napajeci napéti méni€e pomoci voltmetru.

(2) Cisténi

Ménic provozujte vzdy v Cistém stavu.

Pokud Ccistite ménic, lehce utfete znecistény povrch mékkym hadfikem namocenym
v neutralnim Cisticim prostfedku nebo etanolu.

Pozn: Jako Cistici prostfedek nepouzivejte aceton, benzin, toluen a alkohol.
Nepouzivejte Cistici prostfedek nebo alkohol, pro Cisténi displeje ovladaciho
panelu a jiné jeho ¢asti.

5.3.3 Pravidelna kontrola

Zkontrolujte nepfistupna mista béhem provozu a provedte pravidelnou kontrolu.

(1) Chladici systém: <= cisténi filtru, atd.

(2) Srouby a matice: = Tyto spoje se mizou diky zmé&né teploty a vibracemi povolit .
Proto zkontrolujte dotazeni Sroubl a matic u ménice.

(3) Vodice a izolanty: Zkontrolujte korozi a poskozeni materiald.

(4) 1zolaéni odpor: Zmérte.

(5) Ventilator chladi¢e a vyhlazovaci kondenzator: Zkontrolujte a jeli to nutné, vymeénte.
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5.3.4 Méreni izolaéniho odporu megmetem

(1)Pfed méfenim izolacniho odporu méni¢e odpojte vSechny vodiCe z ménice tak, Ze
méfici napéti megmetu neni pfivedeno do ménice.

(2)Pro méreni Fidicich obvodl pouzijte voltmetr, ktery ma velky vstupni odpor a nesmi se
pouzivat megmet apod.

(3)U ménice pospojujte svorky hlavniho obvodu podle obrazku nize uvedeného. (Pou-
Zijte k tomu 500VDC megmet). MéFeni neprovadeéjte na fidicich obvodech ménice.

Svorka uzemnéni (zem)
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5.3.7 Vyména nahradnich dila

Méni¢ se sklada z mnoha elektronickych soucastek jako jsou polovodicova zafizeni.
Nasledujici dily se muzou zhorsit s dobou pouziti, protoze jejich podstata nebo fyzikalni
vlastnosti vedou ke sniZeni vykonu nebo prace ménice. Kvali preventivni udrzbé je nutné
tyto dily periodicky vyménovat.

Nazev dilu Standardni cyklus vymény Popis

Ventilator chladice 2 az 3 roky \V/yména (padle potfehy)
Vyhlazovaci kondenzator

v hlavnim ahvads 5 let Vymeéna (podle potieby)
Vyhlazovaci kondenzator Vymeéna desky
v 5 let .
v Fidici desce (nadle potfehy)

(1) Ventilator chladice

Ventilator chladiCe slouzi k odvedeni tepla z vykonovych polovodi€ovych soucasti mé-
nige. Zivotnost loZisek ventilatoru je obvyka od 10.000 do 35.000 hodin. Proto musi byt
ventilator zménén vzdy po 2 az 3 letech, jestlize méni€ pracuje nepretrzité. Pokud ven-
tilator vydava béhem provozu ménic¢e neobvyklé zvuky nebo vibruje, musi se vyménit
ihned. Pokud chcete vyménit ventilator, kontaktujte zastupce Mitsubishi Electric.

Typ ménice Typ ventilatoru
FR-E540-1.5K az 3.7K-EC
EFR-E520S-1.5K, 2 2K-EC
ER-E540-5 5K, 7.5K-EC MME-06D24ES-FC5 BKQ-CA1027H10

MMF-06D24ES-FC4 BKO-CA1027H09

171



OCHRANNE FUNKCE

® Demontaz

1) Demontujte pfedni kryt
méniCe (viz strana b).

2) Odpoijte konektor ventila-
toru. Konektor ventilatoru je
umistén hned vedle Fidici
svorkovnice ménice.

3) Demontujte ventilator z
ménice.
Podle obrazku vedle de-
montuje ventilator v poradi
A a B.

4) Odstrante krytku
z ventilatoru. Ventilator je
uchycen ve specialnim
krytu . MlOzete vytahnou
ventilator uvolnénim za-
padek na krytu ventilatoru.

Krytka ventilatoru
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® |nstalace

1) Po potvrzeni spravného
sméru proudéni vzduchu

ventilatoru, instalujte novy ( S
ventilator do krytky venti- [[TAR FLow []
latoru podle obrazku vpra- P b
VO.

Pozn: Jestlize bude smér
proudéni opacny,
zkrati se vyrazné
Zivotnost ménice.

2) Instaluje ventilator s kryt-
kou zpét do ménice.
Kabel ventilatoru vedte
drazkou tak, aby nebyl
prichycen krytem ménice.

Drazka pro
vodiCe

3) Zapojte kabel do ménice.

4) Nainstalujte zpét predni
kryt ménice.

Konektor ventilatoru
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(2) Vyhlazovaci kondenzatory

Hlinikové elektrolytické kondenzatory s velikou kapacitou se pouZzivaji u meénice
k vyhlazeni stejnosmérného napéti ve vykonovém obvodu méniCe a dale se pouzivaji
v fidicich obvodech pro stabilizaci napajeni.
Jejich charakteristika je nepfiznivé ovlivnéna zvinénym proudem atd. Pokud se ménic
pouziva v zafizenich klimatizace, kondenzatory je nutné vyménit co 5 let. Pokud je doba
5 let pfekroCena, Zivotnost kondenzatoru rapidné klesa. Zkontrolujte kondenzatory
nejméné jedenkrat v roce.
Zkontrolujte nasledujici body:
1) Obal kondenzatoru (Celni strana a spodni strana pro roztazeni)
2) Tésnici viko (pro zfejmé zvinéni nebo extrémni prasknuti)
3) Vzhled, externi prasknuti, zména barvy, unik.
Pokud zmérfena kapacita kondenzatoru klesne pod 85% jmenovité hodnoty, vyménte
kondenzator ihned.
Pokud chcete vyménit kondenzator spojte se zastupcem Mitsubishi Electric.
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5.3.8 Méreni napéti, proudu a vykonu na silovych obvodech

® Méreni napéti a proudu
ProtoZze napéti a proudy na vstupni a vystupni strané meénice obsahuji slozky vyssich har-
monickych, méfeni je zavislé na pouZitych méficich pfistrojich a méfenem obvodé.

Trifadzové napajeni
400V na vstupu

/\ /\ /\ Vstupni Vystupni
/ \/ \/ \ napétl' napé“’

Vrscf 33 i [M% [ ;M *‘%1 Vystupni
P VA ‘,ﬁ’r Voo proud

Jednofazové napajeni
230V na vstupu
JANVANVAN
AVARVARN

(1)
B
o

» Do motoru

v —

napajeni

(2
3-fazove @
29

O

—

+

—
|

Typ méficiho t 1 t

t 1
pristroje { {: =) ™ {(pozn 2) &

Standardni mérici body a pristroje

Pozn:1. Pouzijte FFT (Fast Fourier Transforms) pro pfesné méfeni vystupniho
napéti.
Nelze méfit pfesné s ruckovym voltmetrem nebo méficim pfistrojem.
2. Pro FR-E520S-0.4K az 2.2K nepouzivejte At, Vt, Vs a W13.
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KAPITOLA 6

TECHNICKE
PARAMETRY

Tato kapitola obsahuje popis "technickych parametrd” obou
variant meénicu.

Pfed pouzitim zafizeni si vzdy pozorné precCtéte navod
k obsluze.

6.1 Standardni specifikace 180
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6.1 Standardni specifikace

AVa
6.1.1 Modelova specifikace
(1) Napajeni 3-faze 400V
Typ FR-E540- L 1K-EC 0.4 0.75 1.5 22 37 55 7.5
vkonmoori W) pezapy| 04 | 075 | 15 | 22 | 37 | 55 | 75
‘§ Jmenovity vykon (kVA) (Pozn. 2) 1.2 2.0 3.0 4.6 7.2 9.1 13.0
8 lImenavity proud (A)(Pazn. 6) |1.6(1.4)[26(22)] 4(38) | 6(5.4) [9587) 12 17
< | PretiZitelnost 150% 60 sekund 200% 0.5 sekundy
2 (Pozn_3) (Casové zavisla charakteristika)
5 Napéti (Pozn. 4) Trifazové 380V - 480V 50Hz/60H7
z Jmenovite vstupni napeti AC, Tifazové 380V - 480V 50Hz/60Hz
'~§ Dovoleny rozsah napajeni 325 - 528V 50Hz/60Hz
chs Tolerance napajeci frekvence +5%
Pfikon (kKVA) (Pazn.B) | 15 2.5 a5 | 55 | o | 12 | 17
Kryti P20
Systém chlazeni Hlinikovy chladi€ Ventilator s chladi¢em
Hmotnost (kq) 1.9 1.9 2.0 | 2.1 2.1 | 3.8 | 3.8
Poznamky: 1. Vykon motoru vyjadfuje maximalni pouzitelny vykon se standardnim
4-polovym asynchronnim motorem.

2. Hodnota jmenovitého vystupniho vykonu plati za predpokladu,
Ze vystupni napéti je 440V.

3. Pretizitelnost vyjadiena v % je pomér proudové pretizitelnosti
k jmenovitému proudu ménice. Pfi opakovaném pretizeni poskytuje tato
funkce ménici a motoru ¢as k obnové nebo snizi teplotu pod 100% zati-
zeni.

4. Maximalni vystupni napéti nesmi prekrocCit napajeci napéti. Maximalni
vystupni napéti vSak mize byt nastaveno nize nez je pfedepsané napa-
jeci napéti.

5. Napdjeci prikon se méni s hodnotou impedance na strané pfivodu. Im-
pedanci ovliviiuje délka pfivodniho kabelu a vstupni sitova tlumivka.

6. Jmenovity vystupni proud v zavorkach plati pro nizkou spinaci frek-

venci a okolni teplotu vyS8Si nez 40°C. Parametrem Pr. 72 se vybira
hodnota pulzné Sirkové modulace (PWM) od 2kHz vySe.
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(2) Napajeni jedna-faze 200V

AVa

Typ ER-E520S-JK-EC 0.4 0.75 15 2.2
Vykon motoru (kW)
(Pozn._1) 0.4 0.75 15 2.2
‘§ Jmenovity vykon (kVA) (Pozn. 2) 0.95 15 2.7 3.8
€ Imenavity proud (A) 2.5 4 7 10
£ | Pretizitelnost 150% 60 sekund 200% 0.5 sekundy
i (Pozn. 3) (Casové navisla charakteristika)
> | Napéti (Pazn. 4) Trifazové 200V - 240V 50Hz/60Hz
[ Jmenovité vstupni napéti AC, . ,
S| frekvence Jednofazoveé 200V - 240V 50Hz/60Hz
8] Dovaleny rozsah napéti ednofazové - z z
‘S Davoleny h napéti AC Jednof 170 - 264V 50Hz/60H
[ o
Z|Talerance napajeci frekvence +500
Prikon (kKVA) (Pozn. 5) 15 | 2.3 4.0 | 52
Kryti P20
Systém chlazeni Hlinikovy chladi€ Ventilator s chladi¢em
Hmotnost (kg) 1.9 1.9 2.0 2.0

Poznamky: 1. Vykon motoru vyjadiuje maximalni pouzitelny vykon se standardnim
4-pélovym asynchronnim motorem.
Obvykle by nemél jmenovity proud (pfi 50Hz) pouzitého motoru prekrocit
Jmenovity proud ménice.

2. Hodnota jmenovitéeho vystupniho vykonu plati za predpokladu,
Ze vystupni napéti je 220V.

3. Pretizitelnost vyjadiena v % je pomér proudové pretizitelnosti
k jmenovitému proudu ménice. Pfi opakovaném pretiZzeni poskytuje tato
funkce ménici a motoru ¢as k obnové nebo snizi teplotu pod 100% za-
tizeni.

4. Maximalni vystupni napéti nesmi pfekrocCit napajeci napéti. Maximalni
vystupni napéti vSak midze byt nastaveno nize nez je pfedepsané na-
pajeci napéti.

5. Napajeci pfikon se méni s hodnotou impedance na strané pfivodu.
Impedanci ovliviuje délka pfivodniho kabelu a vstupni sitova tlumivka.
PouZijte napajeci prikon vétsi nez je uvedeno.
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6.1.2 VSeobecna specifikace

Zpusob Fizeni

MozZnost volby druhu modulace Soft-PWM/PWM vysoka spinaci
frekvence 0,7-14,5 kHz. Volitelny zpGsob fizeni U/f fizeni nebo rozsi-
fené vektorové Fizeni s jednorazovou automatickou detekci a nastave-
nim ménie podle ln,'ar,clm::-rrﬁ maotoru (offline auto tuning)

Presny popis ovladacich parametr(

\/yqrulnm' frekvence

0.2 - 400Hz (nacm\/ifplnn’ startovaci frekvence od Q. do 60H7)

Zpusoby | Analogovym |30 e nt pro 10VDC 4-50mADC
OVIa\.daT K vstupem Zadani frekvence potenciometrem: 1/250 z max_nastavené frekvence
\Z/;nnecr;y ek Digitalnim vstu-|0.01Hz (méné nez 100Hz), 0.1Hz (100Hz a vice) zadavani se provadi pomoci
pem parametrizaéni jednatky FR-PA02-02 neha FR-PU04 s kahelem
. Analog vstupu |40 5% pfi maximalni vystupni frekvenci (25°C 4+10°C)
Presnost Digi'ral vstupu 0.01% nastavené vystupni frekvence zadavané parametr jednotkou PU
Charakteristika U/f Zakladni frekvence nastavena jako zadana od 0 do 400Hz. Je mozné

navalit konstantni nehao Inmménnnn momentovou charakteristiku

Startovaci moment

150% a vice (pfi 1Hz), 200% a vice (pfi 3Hz) jestlize je navoleno vek-
tarové Fizeni nebo kompenzace skluzu

Kroutici maoment

Kroutici maoment lze nastavit manualné v rozsahu 0 - 30%

Nastaveni doby rozbé-

0.01, 0.1 - 3600 s (rozbéh a dobéh je mozné nastavit kazdy samostat-

né), pro rezim rozb&hu nebo dobé&hu je mozné zvolit linearni charakte-
ristiku neho S-kfivku

0.4K, 0.75K ...100% a vice, 1.5K........
2 2K 37K 55K 75K ___20% a vice

50% a vice,

hu/dobéhu

Rekuperaéni
Brzdny brzdéni (Pozn. 3)
moment Stejnosmérné dy-

namické brzdéni

Frekvence brzdéni (0 - 120Hz), doba brzdéni (0 - 10 s),

velikost hrzdnéhao napéh’ (ﬂ ta 'znon)

Proudové omezeni ovladaci
urovné Ir'\‘r‘i d\/njifé ryr‘hlneri

Uroven proudového omezeni se nastavuje v rozsahu 0 - 200%.

Napétové omezeni ovladaci
urovné Ir'\‘r‘i d\/njifé ryr‘hlneri

Uroven napétového omezeni ma neménnou hodnotu.

Rychla odezva na proudové
amezenj

Uroveri proudového omezeni ma neménnou hodnotu, Ize nastavit.

Startovaci signal

Zpusoby na-|AN308O% | 5ypc, 0 - 10VDC, 4 - 20mADC.
\s/tGanvCeenl frek- Digitalni Zadavani se provadi pomoci parametrizac¢ni jednotky FR-PA02-02 nebo
vstup ER-PUQ4/FR-DUQ4 s kabhelem

Otacky vpred nebo vzad, volitelné Ize nastavit automatické drzeni

Reset alarmu

startovaciho Qignn’lll — samodrz (’%-\/ndir"\n\/}'/ \/erlln)

Resetovaci vystup alarmu pouzivejte jen tehdy, pokud je aktivovana
alarmni funkce

Vybér predvolené rychlosti

Nastaveno a vybirano muze byt az 15 rychlosti. (Kazdou
rychlost je mozno nastavit v rozmezi 0 - 400Hz, aktualni
rychlost Ize zménit béhem provozu pomoci ovladaci a

Vybér druhé sady para-

pa rametrizadéni Jipdnnﬂ(y )

Pouziva se k nastaveni druhé sady parametrd (doba roz-
béhu, doba dobéhu kroutici moment, zakladni frekvence,

Vstupni signaly

relé

metrd elektranicka ochrana nadproudu) Pro ,naSta'
\ystup blokovani Qkamyzité vypnuti ménice (frekvence napéti) Venlv__
Analogovy proudovy vstup flogii k navoleni analogového proudového vstupu Sglrjefrlqutgtry
= 20mADC (svarka 4) Pr 180 -
Vstup externiho tepelného | Vstupni kontakt tepelného relé k vypnuti ménice externim (" 1g3

tplnplnym relé

Zména mezi zpusoby
loviadani - externi / PU

Pouziva se ke zméné zpusobu ovladani, bud z ovladaci a
parampfri7ar“n|’ Jipdnn'rky PlU nebhao externé mimo ménic

vVozu -
vektorové Fizeni / U/f

Zména mezi zpusoby pro-

Pouziva se ke zméné zpusobu provozu skalarniho fizeni
U/f nebo vektorove Fizeni.
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Ovladaci funkce

Nastaveni maximalni / minimalni frekvence, frekvenéni skoky, nasta-
veni vstupu pro externi tepelné relé, automaticky restart po nahodném
vypadku napajeni, ochrana chodu vpfed/vzad, kompenzace skluzu,
nastaveni druhu provozu, funkce jednorazové automatické detekce a
nastaveni méni¢e podle parametrd motoru, regulace PID, propojeni a
ovladani pomoci RS-485 na PC

Popis ovladani

Funkce vystupu

Pfi provozu méni¢e mohou byt nastaveny 2 oteviené kolektory vy-
stupnich signalt, maximalni frekvence, kontrola frekvence, alarm pfi
pretizeni, detekce nulového proudu, kontrola vystupniho proudu, horni
mez pfi PID regulaci, dolni mez pfi PID regulaci, otacky vpred / vzad pfi
PID regulaci, pfipravenost k provozu, mensi poruchy a alarmy,

Vystupni signaly

stupu
T

Funkce analogového vy-

k diqlr_m7i(‘i jn ] \/}'/Q’rnpm’ kontakt (7’%0\/A(‘ 0.3A,30VDCO ’%A)

1 hodnota vystupni frekvence, proud motoru a vystupni napéti. Analo-
govy vystup 0 - 10VDC

Ovladaci a para-
metrizacni jed-
notka zobrazuje

Provozni | Vystupni napéti, vystupni proud, nastavena frekvence,
hodnaoty ménic v provozu
Typ alarmu Na displeji je zobrazen druh alarmu kdykoli je aktivovana ochranna

Zobrazeni

rolkama

Vlastnosti zobrazené LED kont-

funkce \/ Innméti anII ||In§pny 4 drllhy alarmi

Méni¢ pod napétim (POWER), Alarm (ALARM).

Ochranné /alarmni funkce

Nadproud vypne ménic¢ (béhem rozbéhu, dobéhu, konstantnich otacek),
prepéti vypne méni¢, podpéti (Pozn. 1), nahodny vypadek napajeni
(Pozn. 1), pfetizeni vypne méni¢ (elektronicka ochrana nadproudu),
alarm brzdného tranzistoru, zkrat na vystupu, zména frekvence
v zavislosti na vystupnim proudu pfi rozbéhu, dobéhu, konstantnich
otackach (proudové omezeni), ochrana brzdného odporu pfed prehra-
tim, ochrana prehfati chladi¢e, porucha ventilatoru (Pozn. 4), chyba
parametru,_chyba v pfipojeni (odpojeni) PU _ochrana zemniho spojeni

E Okolni teplota Pfi konstantnim momentu: -10°C to +50°C (bez namrazy)

@ Vihkost 90%RH a méné (bez kondenzace)

&| Skladovaci teplota -20°C - +65°C

‘€ (Pozn 2)

é Umisténi V rozvadéci (nekorozivni a nehotlavy, bez olejové mlhy, prachu a nedistot.)

& Naomorska viska, vibrace _|M1000 1. by rovor,Pro ke S60m navie max. veak do

Poznamky: 1. Pokud dojde k podpéti nebo nahodném vypadku napajeni a nevznikne
alarm nebo neni sepnut alarmni vystup, méni¢ je pro tento pfipad
chranén. Nadproud, prepéti a dalSi ochrany mohou byt aktivovany po
obnové napajeni podle provoznich hodnot (velikost zatizeni, atd.)

wN

. Teplota plati pouze pro kratkou dobu prepravy, a pod.
. Hodnota uvedeného brzdného momentu je kratkodobé trvajici hod-

nota primeérného momentu (je ruzna v zavislosti na ztratach motoru),
kdyZz motor zpomaluje z 50Hz v co nejkratSim ¢ase a moment neni
stabilni. Pokud motor zpomaluje z frekvence vysSi nez je zakladni
frekvence, stfedni hodnota brzdného momentu se snizi. Jestlize ménic¢
neni vybaven brzdnym odporem, pouZzijte jako voliteIné pfisluSenstvi
brzdny odpor. Je mozné pouzit rovnéz externi brzdnou jednotku (BU).
4. Neni zajisténo pro typy meénicu, které nejsou vybaveny chladicim
ventilatorem FR-E540-0.4K, 0.75K-EC, FR-E520S-0.1K - 0.4K-EC.
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6.1.3 Vnéjsi rozméry

AVa

® FR-E540-0.4K, 0.75K, 1.5K, 2.2K, 3.7K-EC
® FR-E520S-0.4K, 0.75K, 1.5K, 2.2K-EC

2-¢5 otvor 6
5 © Rl
13| 15
] 0
jj:‘T -ﬁt4 A 4
6
s))
6 128 6
D
140
— ™/
Ol L O
[ CE— —
[ N —
[ CH— —
[ G — ]
cc—IiTr—>
| CE— )
[ CE— —
[ CE— — ]
—
:':
]
Chladici
ventilator 1ks 1
(1T ﬁ]‘l’

| (
|
! ]
J
—
B
I — |
| —a1
2 L
1. D1 |
D
Typ ménicée D | D1
FR-E540-0.4K, 0.75K-EC |116| 44
FR-E540-1.5K to 3.7K-EC |136| 64
FR-E520S-0.4K, 0.75K-EC | 136 | 64
FR-E520S-1.5K, 2.2K-EC |156| 84

Pozn.: Typy ménic, které nejsou vybaveny
chladicim ventilatorem FR-E540-0.4K, 0.75K-EC
a FR-E520S-0.4K, 0.75K-EC

(Jednotka: mm)
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® FR-E540-5.5K, 7.5K-EC

AVa

Otvor 2 - ¢5
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Chladici ventilatory 2 ks
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(Jednotka: mm)
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PRILOHA

Tato kapitola obsahuje popis "kédu pro sériovou komunikaci”
uréeneého k pouzivani pro tento meénic.

Pfed pouzitim zafizeni si vzdy pozorné prectéte navod
k obsluze.

Dodatek 1 Kody pro sériovou komunikaci 186



Dodatek 1 Kody pro sériovou komunikaci

Funk | Gislo pa- N3 Kod Linkové parametry rozsifené na-
ce | rametru azev . . staveni
Cteni Zapis (Kéd dat 7E/EF)
0 Zvyseni momentu 00 80 0
(Dn7n 1)
1 Maximalni frekvence 01 81 0
2 Minimalni frekvence 02 82 0
) 3 Zakladni frekvence U/f 03 83 0
g (Dn7n 1)
X v ,
E 4 Predvojena rychlost 04 84 0
= (\/ycnkq ryr‘hlnct)
5 S .
& Predvolena rychlost
ﬁ 5 (stfedni rychlost) 05 85 0
Predvolena rychlost
6 (m’7k;’1 ryr‘hIan) 06 86 0
7 Daba rozhéhu 07 87 0
8 Daoba daobéhu 08 88 0
9 Nadproudova elektronicka 09 89 0
ochrana motoru
10 Frekvence DC dynamické 0A 8A 0
hr7riy
11 Dobha DC dynamir‘ké hr7riy 0B 8B 0
12 Napéti DC dynamické 0c 8C 0
hr7riy
13 Startovaci frekvence oD 8D 0
14 \(olba zatézovaci charakteris- OE 8E 0
hky (Dn7n 1)
15 Tipn\/am’ frekvence OF SE 0
16 Doba, rqzbehu/dobehu 10 9 0
hpn\mnl
18 Frekvence pro vysokou 12 9 0
ryrhlncf
19 Maximalni vystupni napéti 13 93 0
o (Dn7n 1)
X v 7
c Referenéni frekvence roz-
2 20 |p&hu a dobshu 14 94 0
c
N Velikost pfirlistku doby roz-
o
3 21 béhu/dobéhu 15 % 0
.g 22 \elikost pmud amezeni 16 96 0
© 7 r v ey s
3 Proudové omezeni pfi dvojité
ﬁ 23 rychlasti (Pozn_6) 1 97 0
24 Predvalena ry(‘hlan (A) 18 98 0
25 Predvaolena ry(‘hlan ("-x) 19 99 0
26 Predvaolena ry(‘hlan (6) 1A 9A 0
27 Predvaolena ry(‘hlan (7) 1B 9B 0
29 Kfivka rozhéhu a dobéhu 1D 9D 0
30 \/\J’/hér brzdné funkce 1E 9E 0
31 Erekvendéni skok 1A 1E 9F 0
32 Erekvencéni skok 1B 20 AQ 0
33 Erekvendéni skok 2A 21 Al 0
34 Erekvencéni skaok 2B 22 A2 0
35 Erekvencéni skak 3A 23 A3 0
36 Erekvencéni skaok 3B 24 A4 0
37 Zohrazeni ry(‘hlani 25 A5 0
38 Erekvence p‘r‘i 5V ( ] n\/) 26 A6 0
39 Erekvence p‘r‘i 20mA 27 A7 0
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APPENDIX

Funk-| Gislo pa- Nizey Kod Linkové parasr;laecg?ozswene na-
ce | rametru Cteni Zapis (Kéd dat 7E/EE)
-‘é 41 Sitka. citlivosti frekvence 29 A9 0
> ’ ’

g e 42 Detekce vystupni frek- oA AA 0

% © vence

g, 43 Detekce vystupni frek- oB AB 0

- vence prn smér vzad

g 44 2_daba rozbéhu/dohéhu 2C AC 0

g 45 2. doba dohéhu 2D AD 0

Q_ v r rs v ,

83 46 2. zvySovani tocivého mo- oF AE 0

g = mentu (Dn7n 1)

s 47 2_zakladni frekvence U/f 2F AFE 0

= . .

g 48 2. elektronicka ochrana nad- 30 BO 0
prnlldll

5 52 Vybér parametrizacni jed- 34 B4 0

S o nntl(y

RE Reference pro vystupni

©c 55 . 37 B7 0

532 frekvenci

(@] , ,

N 56 Reference pro vystupni 38 Bs 0
proL 1d

L2 o s

$§ E 57 Cv'c_ls d’obehu pro automat. re'_staljc 39 B9 0

8o g pfi kratkodaoh \/ypadku napajeni

X = .

cg o 58 Tlumici &as pro automat. restart pfi 3A BA 0
L2 kratkodob. vypadku napajeni
X
c
=}
=3 59 Funkce motorpoten- 3B BB 0
T clometru
[a)
60 Maod nejkratsiho rozbéhu/ 3 BC 0
dobéhu
61 Referendéni pmnd 3D BD 0
62 Referencni proud pro roz- 3E BE 0
béh
63 Referencni proud pro do- 3F BE 0
béh
65 \/\J’/hér npakn\mnp'hn startu 41 C1 0
5 Frekvence pfi snizovani
= 66 urovné proudového 42 c2 0
= omezeni(Pozn. 6)
S 67 Podet npakn\/anyrh startu 43 Cc3 0
c
N 68 Prodleva pfi opakavaném startu 44 C4 0
> , 7 wvr v
o 69 Smazani cCitaCe opako- 45 cs 0
o \/nnyrh startd
o 70 Zatézovatel brzdéni 46 Cé 0
g 71 Druh matoru 47 C7 0
3 72 Nastaveni PWM frekvence 48 for:! 0
Nastaveni analogového vstu-
3 pu 0-5V/0-10V 49 €9 0
74 Casova konstanta filtru pro 4A CA 0
nnnlngn\/y vstup
Vybér RESETU/Detekce PUodpo-
5 jeni/Vyhér PU STOP 4B cB 0
77 Qchrana pfepisu parampfrl"l 4D CcD Q
78 Zakaz reverzace motoru 4F CE Q
79 \/\J’/hér druhu provozu AF CE 0
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APPENDIX

Funk-| Gislo pa- ) Kod Linkové parametry rozsirené na-
ce | rametru Nazev - . . staveni
Cteni Zapis (Kod dat 7E/EF)
0 80 Vykon motoru 50 DO 0
= 82 Budici proud motoru 52 D2 0
_q:) E 83 Jmenovité napéti motoru 53 D3 0
N
-§’L 84 Jmenovita frekvence motoru 54 D4 0
§ 90 Konstanta motoru (R1) 5A DA 0
96 Funkce automat. nastaveni 60 EO 0
117 Cisla stanice 11 91 1
118 Komunikaéni rychlost 12 92 1
o 119 Délka stop hitu/délka dat 13 93 1
g 120 Kaontrola parity 14 94 1
S 121 Paocet navych pokus( komunikace 15 95 1
S
S 122 Interval kontroly komunikace 16 96 1
123 Daha prodlevy 17 97 1
124 Volba CR, LF 18 98 1
128 PID valha regulace 1C 9C 1
o 129 PID proparcionalni konstanta 1D aD 1
r—; 130 PID integraéni konstanta 1E 9F 1
E} 131 Harni hranice 1F 9F 1
) 132 Dalni hranice 20 AQ 1
& 133 PID Zadana hodnota pro PU provoz 21 Al 1
134 PID diferencialni konstanta 22 A2 1
o Parametr pro volitelnou ovladaci a
< 145 parametrizani jednotku 2D AD 1
2 (ER-PUI04)
M
5] ..
a 146 Parametr nastaveny vyrobcem. Nepouzivat!!!
95 150 Uraven detekce vystupniho proudu 32 B2 1
%% 151 Cas detekce vystupniha proudu 33 B3 1
2s 152 Uraver detekce nulovéha proudu 34 B4 1
153 Cas detekce nulovéha proudu 35 B5 1
9 156 Volba fu’nkce proudového 38 B8 1
5x omezeni
"5
158 Vybér funkce vystup. svorky AM 3A BA 1
x
c
2 .
N7 160 Cteni uzivatelské skupiny 00 80 2
<
o}
s
E g 171 Smazani mé&feni hodin provozu 0B 8B 2
2 173 1 reqistrace uzivatelské skupiny oD 8D 2
Do
% g 174 Smazani 1 uzivatelské skupiny OE 8E 2
c
22 175 2 reqgistrace uZivatelské skupiny OF 8F 2
D
176 Smazani 2 uZivatelské skupiny 10 90 2
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Funk-| Gislo pa- ) Kéd Linkove parametry rozsifené na-
ce rametru Nazev P . . staveni
Cteni | Zapis |  (Kdddat ZEIFF)
180 |RI volba funkce svorky 14 94 2
x 181 |RM volba funkce svorky 15 95 2
s 182 |RH volba funkce svorky 16 96 2
8 183 | MRS volba funkce svorky 17 97 2
L% 190 RUN volba vystupni svorky 1E 9E 2
191 |FU volba vystupni svorky 1F oF 2
192 ABC volba vystupni svorky 20 A0 2
232 | Pfedvolena rychlost (8) 28 A8 2
g 233 | Predvolena rychlost (9) 29 A9 2
= 234 | Predvolena rychlost (10) 2A AA 2
% 235 | Pfedvolena rychlost (11) 2B AB 2
S 236 Predvolena rychlost (12) 2C AC 2
if 237 Predvolena rychlost (13) 2D AD 2
> | 238 |Ptedvolena rychlost (14) 2E AE 2
239 | Pfedvolena rychlost (15) 2F AF 2
240 Funkce Soft-PWM 30 BO 2
& |__244 |Volba provozu ventilatoru 34 B4 2
2 |__245 |Jmenovity skluz matoru 35 BS 2
§ 246 |Casova konstanta pro skluz| 36 B6 2
247 Rozsah frekvence pro vypnuti 37 B7 9
kompenzace skluzu
o
Sy
‘E E 250 |Volba stopu 3A BA 2
s
g E 338 Provozni pfikaz 26 AG 3
g g 339 Pfikaz rychlosti 27 AT 3
2 340 |Volba startu po komunikagni 28 A8 3
lince
901 |Kalibrace AM svorky oD DD 1
902 |Offset napét. 5E DE 1
Q vstupl 1-frekvence
§ 903 |Zesileni napét. 5F DF 1
2 vstupl 1-frekvence
c
Pl s O e © | © :
g 905 \Z/Qeflslllpeurjml‘rg{(?/li?{rp o1 E L
990 Ovladani bzuc¢aku 5A DA
991 Kontrast LCD displeje 5B DB
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