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Bezpecnostni a provozni opatreni
pro ménice kmitoctu
(podle smérnice pro zafizeni nizkého napéti 73/23/EWG)

1. VSeobecné

rotujici ¢asti a také horké plochy.

osob a ke hmotnym Skodam.

Pfi provozu se mohou na nékterych Castech ménice
vyskytovat nebezpecna elektricka napéti, pohybujici se nebo

V pfipadé odstranéni ochrannych krytl, nespravnym pouZitim
nebo chybnou instalaci mize dojit k Graz(im nebo k usmrceni

4. Instalace

Pii instalaci a chlazeni zafizeni musi dodrzeny poZadavky
a technické Udaje uvedené dokumentaci k zafizeni.

MéniCe kmitoétu musi byt chranény pfed nadmémym
namahanim. Tzn. Zadné &asti zafizeni nesmi byt ohybany a
musi byt dodrzeny potfebné vzdalenosti od Zivych &asti pfi
pfepravé a umistovani zafizeni. Pfi manipulaci se osoby
nesmi pfimo nebo nastroji dotykat elektronickych jednotek

a soucastek.

Vechny prace pfi dopravé, instalaci a uv&déni do provozu a . Wy L e -
také pii Udrzbé zafizeni smi vykonavat pouze odbornd Ménice kmitoCtu obsahuji souCastky citlivé na elektrostaticky

zpiisobilé osoby (viz IEC 364 nebo CENELEC HD 384 nebo ~ Naboj @ mohou byt zniceny pfi neodborné manipulaci.

DIN VDE 0100 a zprava IEC 664 nebo DIN VDE 0110 Elektronické souCastky nesmi byt mechanicky poSkozeny

a narodni bezpegnostni normy) nebo zni¢eny (pfi jejich poSkozeni muize dojit k Urazu
' elektrickym proudem).

Pro Ucely téchto bezpe€nostnich pokyni jsou odborné

zplsobilé osoby takovi pracovnici, ktefi jsou dikladné 5. Elektrické pfipojeni

seznameni swlnst’alam, _montazi, uvadénim do PrOVOZU P praci na zafizeni pod napétim musi byt dodrzeny narodni

a qpsluhou zafizeni a maji potfebnou kvalifikaci pro préaci na bezpecnostni normy (napf. VBG 4).

zafizeni.

Pfi elektrické instalaci se musi dbat na poZzadavky

odpovidajici danému konkrétnimu zafizeni (napf. prifezy

vodiéd, hodnota pojistek, pfipojeni PE vodice apod.). Blizsi

informace jsou uvedeny v dokumentaci k zafizeni.

2. Urceni zafizeni

Ménice kmitoCtu a jejich komponenty jsou uréeny k zaclenéni
do celkoveé elektrické instalace zafizeni nebo stroje.

Instrukce  pro  instalaci  zafizeni dle  pozadavki
elektromagnetické kompatibility, jako jsou stinéni kabeld,
zemnéni, umisténi odruSovacich filtri a zplsob propojenti,
jsou uvedeny v dokumentaci k zafizeni. Musi byt dodrzeny
vzdy i v pfipadé, Ze na méniéi kmitoCtu je znacka CE.
Dodrzeni meznich hodnot, které byly stanoveny normami
Uvedeni ménice do provozu je mozné pouze tehdy, pokud  EmC, je mozné pouze tehdy, pokud budou dodrzeny

budou dodrzeny normy elektromagnetické kompatibility  goporugent instalace zafizeni a konstrukce stroje.
89/336/EEC.

Na ménide kmitotu se vztahuji pozadavky na zafizeni ~ ©- Provoz

nizkého napéti 73/23/EEC a také sjednocené normy fady  Zafizeni, pro ktera byly ménice kmitoCtu vyvijeny, musi byt
prEN 50178/DIN VDE 0160 s piihlédnutim k EN 60439-1/DIN  vybavena indikaénimi a ochrannymi prvky, které v pfipadé
VDE 0660 ¢ast 500 a EN 60146/DIN VDE 0558. potfeby zajisti bezpecnost zafizeni, napf. dodrzuji technické

Musi bjt pfisné dodrzeny pozadavky na napdjeci napéi podminky €innosti zafizeni, zabrani vzniku poruchy atd. Jsou

které jsou uvedeny v technickych udajich ménice kmitoétu na n}gz?:mg\;zigyv \tl)afgrll??ﬁgr:ié;nemce kmitoctu  pfi - zméné
vyrobnim $titku a v dokumentaci. prog y :

V pfipadé instalace na pracovnim stroji je uvedeni ménice
kmitoCtu do provozu (napf. uvedeni do bézného pracovniho
rezimu) podminéno dodrzenim nafizeni EC smérnice pro
pracovni  stroje  89/392/EEC  (Bezpelnostni  zafizeni
pracovnich stroju). Musi byt dodrzena téz EN 60204.

. o Po odpojeni zafizeni od napajeciho napéti, se nesmi dotykat
3. Pieprava, skladovani ihned &asti, které byly dfive pod napétim a silovych svorek
PH dopravé a skladovani musi byt spinény pozadavky  acasti k nim pfipojenych, protoZe je mozné, Ze se zde
uvedené v technické dokumentaci. vyskytuje naboj kondenzator(i. Dodrzujte dusledné vystrazna

Klimatické podminky odpovidaji pozadavkam prEN 50178 upozoment umisténa na menici kmitoctu.

Pfi provozu musi byt Fadné upevnény vSechny ochranné kryty
a zavieny dvefe.

7. Udrzba

Pii Udrzbé zafizeni musi byt dodrzeny pokyny uvedené
v dokumentaci k zafizeni.

Dodrzujte tyto bezpeénostni pokyny!

| pfes peclivou kontrolu této publikace, se mohou vyskytnout drobné
odchylky od skute¢ného stavu zafizeni nebo jeho programového
vybaveni. Pfipadné rozdily mohly vzniknout v dalSim vyvoji zafizeni a
vylepSovani jeho uzitnych vlastnosti. Doplfiky a zmény jsou pravidelné
kontrolovany a vydavany v samostatnych publikacich, které jsou
pfilozeny u zafizeni. VSechny nutné zmény budou zahruty v dalSich
vydanich této publikace. Autofi publikace dékuji za podméty sméfujici

k odstranéni chyb a dalSimu vylepSeni publikace. SIMOVERT® je registrovana obchodni znacka firmy SIEMENS AG

Vydal SIEMENS s.r.0., Praha



MICROMASTER 440PX OBSAH

(TR U1V 0000000000000 0000000000000 5

100 SYSEEM AOKUMENTACE ...ttt 5

1.2, DEFINICE @ VYSIANY ..ottt s bbb b bbb e bbb st b e 5

1.3, Preprava, SKladovani, VYDAIENI..........cccceiiiciiiece ettt 7

L TR o =111 OSSO ST PRSPPSO 8

1.4.1.  CharakteriStick€ VIASINOST. ...ttt 8

2. MONTAZ AINSTALACE .......o oo s s sseess e ssseee s esse s s ess e es s ee s 9

2.1, MEChANICKA INSTAIACE. .....c..cvevcecie ittt 10

2,100 MONTAZ MENICE ....cvv ettt s 88858 s s bbbt 12

2.1.2. Instalace rozSifujiCich MOAUIT ..........ccvicviiiicicicce et 13

2.2, EIEKITCKA INSIAIACE ... ettt ettt ettt 14

2.2.1.  Uvedeni méni¢e do provozu po delSi dobé sKIadoVAN.............c.ceiieiriieccece s 14

2.2.2. Provoz ménice s dlouhym motorovym KabeIEM ..........cccvcueuriieiicieiece et 14

2.2.3. Provoz ménice na izolovane Siti (IT SIt) .......ccccvieeiiiesiceceis ettt 15

2.2.4. PFPOJENT SIE @ MOTOTU ....vvivieiecicice ettt b bbb s bbb bbb s et b nae b s 16

2.2.5. PHPOJENT DrZANG JEANOIKY ......c..cvieierieicii bbb 16

2.2.6. Volba napajeciho napéti chladiciho VENtIIATOIU............c.ov i 19

2.2.7. RIdIC SVOTKOVNICE MENIGE...........ervvveeeeeseeeeeeeeeseeseeessessssesseesssssssssssseesssssssesessessess s sessssssssssssesssssssasssessssssesssne 20

2.2.8. Kryty méniCe a pristup K& SVOrKOVMICI ........cv.eveviicieiiicieisiceieets ettt 21

2.2.9. VoIba provozZUu EVIOPA [ USA ..ottt sttt bbbttt b 22

2.2.10. Konfigurace analogovyCh VSTUDU ..........c.curecucercieisieieie sttt et es ettt ensnen 22

2.2.11. TePeINA OCHIANA MOTOIU ......ceeiceeerieee ettt ettt s ee e ee e e b ennnsenns 23

2.3, BIOKOVE SCHEMA MENICE ...ttt e s s et s e et e s e et n et s annneenas 24

2.4.  Elektromagnetickd kompatibilita (EMC).........cccoveuiviirieiieisiieies sttt s bbb 25
2.4.1. Jak zapojovat a vést silové a Fidici vodice, aby se omezilo ruSeni a vzajemnému ovliviiovani silovych a fidicich

1710 o OO T TSP PP OT TP 27

2.4.2. ZpUsob uzemnéni a PriPOJENT SHNENT .......cvivierierireiie ettt 27

2.5, ChlazZeNni @ VENTIACE. .......ceeeeeeeeerieeeee ettt ettt ee et e s et ee st s e s s 28

2.5.1. ZETAIOVE VIKONY ....ovviiviitcteiceetset ettt s bbb s bbbttt b bbb bbb bn st s 28

2.5.2. Chlazeni @ VENHIACE .........cuuiuierirceiieicir ettt eb bbb 28

3. UVEDENI DO PROVOZU A OVLADANI MENICE...........couueuuueummimiammmmsmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnnns 29

3.1, Uvedeni do provozu méniCe s ovI&dacim panelem SDP............. et 30

3.2.  Uvedeni méni€e do provozu s ovlddacim panelem BOP.............o e 32

3.2.1.  Zména hodnot parametri pomoci ovliadaciho panelu BOP ... 33

3.2.2. VSEODECNE POKYNY ..ottt bbb s bbbt s bbbttt n s 34

3.2.3. ZAKIAANT PIOVOZ........vvcvicecieiiieisiete sttt sttt b sttt s bbb bbbt s bbb bbb st s 34

3.2.4. ZDUSODY FIZENT MOLOIU .....voceeeeeeeee ettt ettt ettt 38

R R & T - 1T 0TI oTo] 2o o TP 38

3.2.8. POUZILT HIACIKA Fit v.ovovveerieiiciiieieisce ettt ettt st 39

3.3, Uvedeni do provozu méniCe s ovIadacim panelem ADP...........c.ccciiiiiicice et 39

34, Mistni a dAIkOVE OVIAAANT MENICE........c..cuiiieiierieieieee et bbbt 39

3.5, DOPIMKOVE FUNKCE ...ttt ee s s st e e e e e et s et enns 40

3.5.1. VOINE FUNKENT DIOKY ....cvoviet et 40

3.5.2. ReZIM KONIOIY MOMENTU......ouiviiiiieiseiieieitt bbb bbb 41

3.5.3. KIiNEtICKE ZAIONOVANI ........vvirieiieiie s 42

3.5.4. Rezim polohovani pfi dOBERU PONONUL..........ceiiciiice sttt aes 42

4 NASTAVENIMENICE ... 43

R Ty (00T o] - 1 TSP T 43

A 01V T 4= 2T TSR 44

4.1.3. Volba stavu pro Nastaveni MENICE ...........cccivieiiecieieeee ettt nb s setes 44

4.1.4. Volba SKUPINY PArAMEIIT.......cccvieeviiiiriieiice ettt st bbb bbb 44

4.2, POPIS PAFAMELIU ....c.cvevuiiiviiescie ettt ess et b sttt b b ss st b s st b es s bRt et s b st e s s st s bbbt s 53

4.3, FUNKENT QIBGIAMY ...oieiiiieiiie et es bbb bbb 239

5. PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI...........oooooeeeeeeeeeee e 281

5.1.  Indikace poruchovych a vystraznych hlaSeni s panelem SDP...........cccocoeviiiiiieiiccs e 281

5.2.  Indikace poruchovych a vystraznych hladeni s panelem BOP N€bo AOP.........cccovvcviviceiiceeee e 282

5.2.1. POTUCROVA NIASENI. .....ovuiviiiceiii st st 282

5.2.2. VYSIAZNA NIASENT ......coivrieiiciiee et 287

duben 2003 3



OBSAH MICROMASTER 440PX

B, TECHNICKE UDAJE ....oooovooeeeveeeeeeeseessessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssosss s 291
6.1, TeChniCKE UdaJE MEBNMICU .....c.cveveviiecieiceisi ettt bbb bbb bbb s s bbbt bbbt 291

6.2.  TeChniCKE Udaje AOPIAKU .........coeecececereereereereer ettt sttt ettt 293
B8.2.1. OArUSOVACT fIlETY.....cevreeieeeeeeiei ettt bbbt 293

B8.2.2. VSUPNT HUMIVKY ©.eoceerceiiect ettt bbb bbbt 293

8.2.3.  VYSTUPNE HUMIVKY .....vovecviiectcicctscctsee ettt bbb bbbttt s st 293

6.2.4. ROZSIFUJICT MOAUIY @ AOPIAKY ......cvveieiveiriieiictcisice ettt 294

7o UDRZBA...oooooooeeeeeeeeeeee s 295
7.4, VYMENA POJISTEK VENTIAIOIU .....c..eieees i 295

8. SEZNAM NASTAVENT PARAMETRU......coooovoeeeeeceeeeeeeeeeseseeeeeeeeeeeeeseeeseesesssseseeeesssssssseesessess s sessssesesesesesssssseeeeessssssssneeees 297
9. POZNAMKY ...ooovvooeoeeee e 312
4 duben 2003



MICROMASTER 440PX UvoD

1.

Uvod

1.1.  Systém dokumentace

Dokumentace k méniéi kmito¢tu MICROMASTER 440PX je rozdélena do tfi publikaci:

*

Katalog

V katalogu jsou uvedeny technické informace tykajici se méni¢e kmitotu a doplfiki k ménii kmitoctu. Dle katalogu Ize vybrat
vhodny méni¢ kmito€tu pro danou aplikaci a také ziskat technické informace k doplikim, jako jsou tlumivky, radiové odruSovaci
filtry, ovladaci a komunikacni panely, pojistky apod.

Zakladni nastaveni a zprovoznéni ménice

Prirucka poskytuje uZivateli zakladni informace o zplsobu pfipojeni méniée, zapojeni a vyznamu jednotlivych svorkovnic. Dle tohoto
popisu je mozné instalovat méni¢ MICROMASTER 440PX v aplikaci, ktera nevyZaduje zménu zastaveni parametrd méni¢e a
vyuziva tovarniho nastaveni nebo jsou zménény pouze nezbytné nutné parametry pohonu.

Navod k obsluze a udrzhg

V priruéce jsou uvedeny informace nutné pro instalaci a nastaveni méni¢e MICROMASTER 440PX v riznych aplikacich. Je zde
uveden popis parametrd ménice, zplsob jejich nastaveni a vyznam. Pfirutka umoZiiuje uZivateli vyuzit rGznych moZnosti ménice a
pfizpusobit jeho vlastnosti pozadavkim aplikace.

Podrobnéjsi informace o ménicich kmitoétu MICROMASTER 440PX a jednotlivych publikacich standardnich pohonti SIEMENS obdrzite
u zastoupeni firmy SIEMENS a jednotlivych distributord nebo na internetové adrese http://www.siemens.de/micromaster.

1.2.  Definice a vystrahy

NEBEZPECI Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynu uvedenych na samotném vyrobku

znacka nebezpeci znamend, Ze v pfipadé nerespektovani bezpec€nostnich pfedpist dojde k tézkému
nebo smrtelnému Urazu nebo ke znaénym hmotnym Skodam.

VYSTRAHA Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynu uvedenych na samotném vyrobku

znacka vystrahy znamena, ze v pfipadé nerespektovani bezpecnostnich predpist dojde k tézkému nebo
smrtelnému Urazu nebo k hmotnym Skodam.

UPOZORNENI Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokynu uvedenych na samotném vyrobku

znacka upozornéni znamena, ze v pfipadé nerespektovani bezpeénostnich pfedpisi muze dojit k Grazu
nebo k poskozeni zafizeni.

POZNAMKA Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokyni uvedenych na samotném vyrobku

znacka poznadmky znamend upozornéni na dllezitou informaci o vyrobku nebo o pfislusné &asti v
Néavodu k obsluze a Udrzbé, na kterou je nutné zvlast upozornit.

Kvalifikovana obsluha Ve smyslu tohoto Navodu k obsluze a udrzbé a vystraznych pokyni uvedenych na samotném vyrobku

jsou to osoby, které jsou znalé sestaveni, montaze, uvedeni do provozu a provozu vyrobku a maji
odpovidajici kvalifikaci pro svou €innost:

+ vzdélani nebo Skoleni resp. opravnéni zapinat a vypinat, uzemfovat a oznaCovat elektricka
zafizeni a pfistroje podle bezpecnostnich predpisd,

¢ vzdélani nebo Skoleni podle norem bezpeénosti prace o pouzivani pfisluSnych ochrannych
pracovnich pomdcek pfi praci a péci o né,

+ Skoleni prvni pomoci.
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MICROMASTER 440PX

NEBEZPECi

Vj STRAHA

POZNAMKA

PE

Na nékterych ¢astech méniée MICROMASTER 440PX se vyskytuji nebezpecna elektricka napéti a
méni¢ napaji rotujici mechanické zafizeni. Jestlize pfi uvadéni méni¢e do provozu nebude
postupovano podle tohoto navodu, mize dojit k tézkym nebo smrtelnym drazdm nebo ke znacnym
hmotnym Skodam.

Prace na méni¢i mohou provadét pouze kvalifikované osoby, které musi byt seznamené se vSemi
vystrahami a opatfenimi tykajicimi se dopravy, sestaveni a obsluhy ménice, které jsou uvedeny v
tomto navodu k obsluze a Udrzbé.

MéniCe kmitoétu MICROMASTER 440PX jsou zafizeni vykonové elektroniky a na nékterych
Castech pfistroje se vyskytuji vysok& napéti. Na kondenzatorech stejnosmérného meziobvodu
ménice je i po odpojeni napajeciho napéti kratkou dobu vysoké napéti. Prace na méni¢i a
pfipojenych obvodech je mozné zacit az po 5 minutach po odpojeni rénice od napéti.
Zvlasté dulezité je toto opatfeni pfi pfipojovani obvodu ke svorkdm stejnosmérného meziobvodu
méniCe. | kdyz se motor jiz netoi, mize se na silovych svorkach vyskytovat nebezpecré
vysoké napéti.

ViSechny préce na pfistroji musi byt provddény v souladu s mistnimi bezpecnostnimi pfedpisy a
zakonnymi Upravami. Pfipojeni méni¢e, uvedeni do provozu a odstrafiovani poruch mohou
provadét pouze kvalifikovani pracovnici, ktefi museji byt dikladné seznameni se vSemi vystraznymi
pokyny a pravidly pro provadéni udrzby podle tohoto Navodu k obsluze a Udrzbé.

Pfi opravach a vyménach se sméji pouZivat jen originlni nahradni dily dodané vyrobcem.

Viykony ménicu jsou pfifazeny k motorim SIEMENS fady 1LA6 a jsou pouze doporugeny; nemusi
pfesné odpovidat motorim konstruovanym dle norem UL nebo NEMA HP.

Bezporuchovy a spolehlivy provoz tohoto zafizeni zavisi na pfiméfené dopravé, odborném
skladovani, sestaveni, montazi, odborné obsluze a Udrzbé.

Tento navod k obsluze a Udrzbé neobsahuje z divodu prehlednosti vSechny detailni informace ke
vSem €lendm a dopliikim méniét fady MICROMASTER 440PX a z téchto dlivodd ani nemize
zohlednit kazdy myslitelny pfipad umisténi ménice, zpisob provozovani a udrzby ménice.

Budete-li potfebovat dal$i informace nebo vyskytnou-li se zvlastni problémy, které nejsou v navodu
dostate¢né podrobné popsany, je mozné se obratit na zastoupeni firmy Siemens nebo jeji
distributory.

Obsah tohoto ndvodu neni Easti dfivéji nebo stavajici smlouvy, slibu nebo pravniho vztahu, nebo
by tento mé&l zménit. VSechny povinnosti a zavazky firmy Siemens vychazeji z pravné platné kupni
smlouvy, ktera obsahuje Uplné a samostatné platici zaruéni podminky. Tyto zaruéni podminky
nemohou byt timto navodem k obsluze a udrzbé ani rozSifeny, ani omezeny.

Ochranna svorka PE na ménici je dimenzovana na prdchod zkratového proudu v pfipadé poruseni
izolaéniho stavu ménie. Spi¢kové napéti na této svorce neprekroCi hodnotu 50V. Svorka se
pouziva pro uzemnéni ménice.

Svorka @ je pouzita pro uzemnéni ménice. Potencial této svorky by mél byt stejny jako potencial
uzemnéni. Svorka se pouZiva pro pfipojeni ochranného vodi¢e motorového kabelu.
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1.3. Pfeprava, skladovani, vybaleni

Preprava

Skladovani

POZNAMKA

Vybaleni

Provozni teplota

Nadmoiska vyska

Vihkost
Mechanicka odolnost

Elektromagneticka radiace
Znecisténi vzduchu

Voda

Teplo

Pri dopravé se vyvarujte silnych otfesl a razd, napf. pfi skladani a posunovani. V pfipadé, zZe zjistite
Skody vzniklé dopravou, obratte se ihned na pfisluSnou dopravni firmu.

Ménice sméji byt skladovany jen v Cistych a suchych prostorach, ve kterych je teplota v mezich od -40° C
do +70° C. Kolisani teploty vétsi nez 30 K za hodinu neni pfipustné.

Doba skladovani by neméla prfeséhnout jeden rok. V pfipadé prekroeni této doby se musi
kondenzatory v napétovém meziobvodu znovu zformovat.

Méniée kmito&tu jsou z vyrobniho zavodu expedovany v lepenkovych krabicich. Tyto obaly by m ély byt
recyklovany podle mistnich pfedpis( pro nakladani s takovymi odpady. Vyrobni Stitek je umistén jak na
ménici kmitoCtu tak na vnéjsi strané obalu. Dbejte doplnujicich pokyn( tykajicich se dopravy, skladovani
a manipulace s vyrobkem umisténych na obalu.

Po vybaleni, kontrole Uplnosti dodavky a kontrole méniCe a jeho dalSich soucasti na viditelnou
neporusenost Ize zacit s montazi a uvadénim do chodu.

Teplota okoli pfi provozu ménice miZe byt v rozmezi od 0 do +55°C. Nad teplotu +40°C je nutna
redukce vystupniho proudu:

vjstupni A
proud
[%]

100
951

904

85

I I | I I -
T T T _—

T T
0 10 20 30 40 505560 }ggl]otaokoli

Obr. 1 Graf pfipustné provozni teploty méniée

Pfi instalaci méni¢e v nadmofrské vySce vétsi nez 2000 m n.m. je nutné redukovat vystupni proud ménice;
pfi instalaci v nadmorské vySce vétsi nez 2000 m n.m. je nutné redukovat téZ vstupni napajeci nap &ti:

vystupni | napajeci A
proud napéti
[%] [%]
100 100
85
80 + ?9 1
60 + 60 +
40 + 40 +
20 + 20 -
| i > | f >
0 1000 2000 3000 4000 Fa]dmofské vyska 0 1000 2000 3000 4000 Fa]dmofské vyska
m m

Obr. 2 Graf redukce vystupniho proudu a napajeciho nap éti dle nadmorské vysky

95% bez kondenzace vodni péry.

Neupustte méni¢ nebo ho nevystavujte prudkym razdm. Neinstalujte méni¢ v mistech, kde mize byt
vystaven trvalym vibracim.

Mechanicka odolnost dle DIN IEC 68-2-6:

» konstantni amplituda vychylky: ~ 0,075mm v kmito¢tovém pasmu od 10 Hz do 58 Hz

» zrychleni: 9,8 m/s? v kmito&tovém pasmu od 58 Hz do 500 Hz

Neinstalujte ménic v blizkosti zdrojl elektromagnetického zafeni.

Ménice musi byt chranény pfed vnikanim cizich téles. V opaéném pfipadé neni zaruena bezchybna
funkce méniCe. Mista, kde bude méni¢ provozovan, musi byt sucha a neprasna. Pfivadény vzduch nesmi
obsahovat zadné vodivé plyny nebo pary, plyny, prach ¢i ¢astecky jinym zp sobem ohroZujici provoz.
Vzduch obsahujici prach musi byt vyfiltrovan.

Chrafite méni¢ pfed poSkozeni vodou nebo srédZenim vodni pary. Napf. neinstalujte méni¢ v blizkosti
Cerpadel, které jsou zdrojem kondenzace vodni pary.

Umistéte ménic svisle, aby bylo zajist&no jeho U&inné chlazeni; ménice nesmi byt umistény horizontainé.
V pfipadé, Ze méni€ bude umistén v rozvadécové skfini, ujistéte se, ze chlazeni skfiné je dostateéné a
pod i nad ménicem je dostatecny prostor, aby nedochazelo k akumulaci tepla.
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14.  Prehled

MICROMASTER 440PX jsou ménice kmitoctu s napétovym meziobvodem uréené pro napajeni tfifazovych asynchronnich elektromotor(
ve vykonovém rozsahu od 90 do 200 kW (konstantni zatéZovaci moment) / do 250 kW (kvadraticky zatéZovaci moment).

Obvody fizeni a regulace jsou realizovany pomoci digitaini techniky s mikroprocesorovym Fizenim a vykonovymi tranzistory typu IGBT.
To ¢ini ménice spolehlivymi zafizenimi s moznosti pfizptsobeni viastnosti velkému mnozstvi aplikaci. Metodou pulzné Sifkové modulace
s pfepinatelnym spinacim kmito¢tem je dosazeno tichého a rovnomérného chodu motoru. Ochranné funkce ménice a motoru zajistuiji

dokonalou ochranu pohonu.

Tovarni nastaveni ménie je vhodné pro Siroky rozsah zakladnich aplikaci. Zménou parametrd je mozné ménice
MICROMASTER 440PX pfizplsobit naroénym aplikacim. Ménie je mozné pouzit jako samostatna zafizeni nebo je zaclenit do
automatizacnich celkd.

1.4.1.  Charakteristické vlastnosti

Zakladni vlastnosti

+ Velice snadné pfipojeni, nastaveni a uvedeni do provozu.
Ménice jsou navrzeny v souladu s pozadavky EMC.
MoZnost provozu na izolované siti.
Rychla odezva na fidici signaly.
Obvody mikroprocesorového Fizeni a regulace zabezpeduji vysokou spolehlivost a flexibilitu zafizeni.
Mnozstvi parametrd umozfuje dokonalé pfizpisobeni pohonu s méni¢em kmitoctu dané aplikaci.
Moznost vybéru zplsobu ovladani pes Fidici svorkovnici se zakladnim ovladacim panelem (BOP), rozSifenym
ovladacim panelem (AOP), sériovou linkou z PC nebo komunikaéni sbérnici PROFIBUS / DEVICE NET.
# PoZadovanou hodnotu vystupniho kmitoctu (a tedy i hodnotu otaéek motoru) Ize zadavat témito zplsoby:
pfimym ¢iselnym zadanim hodnoty kmitoctu,
analogovym napétovym 0...10V, -10...+10V nebo proudovym signalem 0...20mA, 4...20 mA,
externim potenciometrem,
motorpotenciometrem,
aZ 15 pevné pfednastavenymi hodnotami kmitoétu,
prostrednictvim sériového rozhrani (USS protokol, PROFIBUS),
dle vngj$iho snimade pomoci vestavéného technologického regulatoru.
+ Dva analogové vstupy, dva analogové vystupy, 6 az 8 digitalnich vstupd, 3 reléové vystupy.
¢ Prednastavené hodnoty parametri odpovidaji pozadavkim evropskych a severoamerickych norem.

* & 6 O 0o o

VVVVYVYYVYY

Rozsifené vlastnosti
¢ Vektorové fizeni bez zpétné otackoveé vazby (SLVC)
¢ Vektorové fizeni (VC) se zpétnou otackové vazbou s inkrementalnim snimacem rychlosti
¢ Rizeni s aktivni regulaci magnetiza¢niho proudu (FCC) pro zvyeni Géinnosti pohonu.
¢ Rychla ochrana proti nadmérmému vzrlstu proudu (FCL) umoziiuje reakci ménice dfive tak, aby nedoslo k vyhodnoceni
poruchového stavu a zastaveni pohonu.
MoZnost brzdéni motoru stejnosmérnym proudem.
Kompaundni zpusob brzdéni motoru umoZzriuje aktivni zastaveni pohonu s dodrzenim doby dobéhu.
+ Nastavitelnd doba rozbéhu a dobéhu s pocateénim a koncovym zaoblenim rozbéhové kiivky pro mékky rozbéh a
zastaveni pohonu.
+ Pfizplsobeni doby rozbéhu pocatecni rychlosti zastavovani umozriuje zastaveni v pfedem uréeném misté.
+ Vestavény technologicky PID regulator umoZzriuje fizeni procesu bez nutnosti nadfazeného fidiciho systému.
+ Moznost pfepinani mezi 3 riznymi sadami nastaveni ménice a 3 riznymi sadami nastaveni pohonu umoZiuje pruzné
pouziti jednoho ménice pro rlizné aplikace.
+ VoIné funkéni bloky pro rozsifeni moznosti fizeni ménice bez nutnosti pouziti fidiciho systému.
¢ Speciélni funkce pro:
v’ Fizeni polohovani pfi zastaveni pohonu
v’ rezim kontroly zatéZovaciho momentu (hlidani spravného mechanického chodu pohonu)
v propojeni pomoci technologie BICO

* o

Ochranné funkce

+ Kompletni ochrana ménice i motoru pfed pfetizenim.
Ochrana proti pfepéti a podpéti.
Ochrana proti zemnimu a mezifdzovému spojeni.
Ochrana proti pfekroceni teploty ménice.
Tepelna ochrana [t motoru.
Ochrana motoru pomoci PTC/KTY ¢idla ve vinuti motoru.

* & & o o
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MONTAZ A INSTALACE

2. Montaz a instalace

UPOZORNENI

UPOZORNENI

Spolehlivy provoz je podminén tim, Ze ménie budou namontovany a uvedeny do provozu
pracovniky s pfisluSnou kvalifikaci a pfi dodrzovani pokynid a upozornéni, ktera jsou uvedeny v
tomto navodu k obsluze a udrzbé.

ZvIasté je nutné respektovat vSeobecné zfizovaci a bezpecnostni predpisy pro prace na
silnoproudych zafizenich, odborné pouzivat nafadi a pouzivat ochranné pracovni pomUcky dle
pfislusnych predpist.

Na silovych svorkach méniCe se mlze vyskytovat vysoké napéti nebezpeéné Zivotu. Po odpojeni
méniCe od sité vyckejte alespoii 5 minut nez zanete manipulovat se silovymi obvody
ménice.

Nedodrzovani vySe uvedenych predpisi a zasad mlze mit za nasledek smrt, t€Zka zranéni nebo
znaéné hmotné Skody.

Silovy piivod ménide musi byt pevny a méni¢ musi byt uzemnén (norma IEC 536, CSN 33 0600
tfida ochrany I).

Ménice s tfifazovym sitovym napajenim a zabudovanym odruSovacim filtrem nesmi byt pfipojeny
na sit pfes proudovy chrani¢ (viz norma DIN VDE 0160, kapitola 6.5).

| kdyz motor neni v chodu, m0Ze se na nasledujicich svorkach vyskytovat nebezpecné napéti:
- pfivodni svorky uréené pro pfipojeni sitového napéti L1, L2, L3,
- vystupni svorky k motoru U, V, W,
- svorky stejnosmérného meziobvodu DC+, DC-.

Za urcitych podminek pfi jistém nastaveni parametri mdze méni¢ po vypadku napajeciho napéti a
nasledném obnoveni dodavky elektrické energie znovu automaticky uvést motor do chodu.

Méni¢ kmito¢tu umoZziuje tepelnou ochranu motoru dle pozadavk( UL508C, ast 42 (viz. parametry
P0601 a P0611). Tepelnou ochranu motoru Ize zajistit téZ externim teplotnim snimacem PTC nebo
KTY84 umisténym ve vinuti motoru.

Zafizeni je mozné provozovat na sitich se zkratovym proudem do 10 000 A pfi max. napéti 460V,
pokud se pouziji pojistky s pfedepsanou charakteristikou vypnuti.

Méni¢ kmitoCtu nesmi byt pouZzit jako zafizeni nouzového stopu dle EN 60204, 9.2.5.4.
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MONTAZ A INSTALACE MICROMASTER 440PX

2.1.  Mechanicka instalace
Méni¢ upevnéte dle nasledujicich montaznich pokynd. Pod a nad méni¢em ponechejte volny prostor dle nasledujici tabulky. Vice
ménicl Ize instalovat tésné vedle sebe.

velikost GX

napajeni 380 az 480 V:
132 kW az 200kW, M=konst.
(160 kW az 250 kW, M~n2)

IS
IS
o
re]
N

velikost FX

napajeni 380 az 480 V:
90 kW a 110 kW, M=konst.
(110kW a 132 kW, M~n?)

250 mm
: [

i

150 mm
150 mm

Obr. 3 Volny prostor kolem ménice

10 duben 2003



MONTAZ A INSTALACE

MICROMASTER 440PX
velikost FX
37 mm 125mm 125 mm 1=
- e
$9,0 r$m &
N 5 &
) 020 mm/Z = 6 Sroubt M8,
(olololol 6 matek M8,
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momentem 13 Nm
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Obr. 4 Nacrtek ménici MICROMASTER 440PX velikosti FX, GX a vrtaci pfedpis upevnéni ménicl

1
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MONTAZ A INSTALACE MICROMASTER 440PX

21.1.  Montaz ménice
Béhem pfepravy je méni¢ upevnén na transportni paleté pomoci dvou ocelovych konzol.

1. Upevnéte lano jefabu do ok umisténych na ménici. K dispozici jsou dvé oka u ménice velikosti FX a &tyfi oka u ménice velikosti GX.
Viz nasledujici nacrtek - pohled na ménice z boku.

vel. FX vel. GX
B 545 %
5 | -
356 * 100 ! @R
30 R
@ 9

il

Obr. 5 Otvory pro upevnéni ménice pii transportu
2. Vy3roubuijte dva upevilovaci Srouby v horni €asti na Celnim krytu ménice.

3. VySroubujte Srouby, kterymi je méni¢ pfiSroubovan za transportni konzoly k paleté. Méni¢ zvednéte pomoci jefabu z palety.

UPOZORNENI

a zhoupne se ke strané. Budte proto pozorni, aby nedoslo k trazu.

4. Poinstalaci ménice a pfipojeni vSech kabell zasroubuijte zpét dva upevrfiovaci rouby na ¢elnim krytu ménice.
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2.1.2.  Instalace rozSifujicich modulQ

Konstrukce ménie je navrzena tak, Ze rozsifujici moduly ménie (modul IRC snimage, PROFIBUS modul, apod.) jsou v zakrytu s
¢elnim krytem ménice. Pfi standardni vybaveé je zde umistén ovladaci panel SDP.
Pokud do boxu elektroniky ménice instalujete jeden nebo vice rozsifujicich moduld, je nutné drzak elektroniky posunout vice vzad.

1. Odejméte Celni kryt.

2. VySroubujte Srouby, které upeviiuji drzak s elektronikou.

3. Drzak s elektronikou umistéte ve vhodné pozici podle poctu instalovanych rozsifujicich moduld dle obr. 6.
rozéiru?itz:iflr:r?i Srr?o%iuly

... pozice s 1
rozsifujicim modulem

standardni provedeni

standardni provedeni

... _pozices 1
rozsifujicim modulem \
g.QZ.I,Ce se 2
rozsifujicimi moduly
Obr. 6 Instalace rozsifujicich moduld
4. Do drZzéku elektroniky umistéte rozSifujici modul.

5. Nasadte zpét ochranny kryt.

duben 2003 13



MONTAZ A INSTALACE MICROMASTER 440PX

2.2. Elektricka instalace

UPOZORNENI +  P¥iinstalaci méniée nesmi byt v Zadném pfipadé poruSena bezpecnosti opatfeni.
¢ Pfed zapocetim praci odpojte napajeci pfivod k ménici.
+ Ujistéte se, Ze motor ma spravné zapojené vinuti.

¢ Méni¢ kmitoctu musi byt uzemnén! Pokud neni méni¢ spravné uzemnén, mohou se vyskytnout
nepfipustné provozni podminky ménice, které mohou vést ke znieni ménice.

Ujistéte se, vykon méniée odpovida pozadovanému vykonu pohanéné aplikace s pfihlédnutim na specifické poZadavky pohonu. Zda
skute¢né napajeci napéti odpovida technickym pozadavk( méniCe a ménic je jistén odpovidajicim jistiCem nebo pojistkami.

2.2.1.  Uvedeni méni¢e do provozu po delSi dobé skladovani

Pokud od data vyroby uplynul vice nez 1 rok je nutné znovu naformovat kondenzatory meziobvodu méniée nasledujicim zpisobem:

. Pripojte méni¢ pfes snizovaci nebo regulaéni transformator na napéti cca 340V (fj. 85% jmenovitého napéti ménice)
a ponechejte ho pfipojeny po dobu alespori 30 minut. Pfi delSi dobé skladovani as prodluzte. B&hem této doby nepfipojujte k
meénici motor.

. Po uplynuti pfedepsané doby pfipojte méni¢ k béZné napajeci siti a pohon mliZete provozovat.

Koédovani vyrobniho ¢isla ménice:

1. a 2. pozice = misto vyrobniho zavodu

3. pozice = rok vyroby (0=2002, P=2003, Q=2004, ...
4. pozice = mésic vyroby (1 ... 9 =leden ...zafi, O = fijen, N = listopad, D = prosinec)
I:TS. a 6. pozice = den vyroby v mésici
’_|__’> I—:S. aZ 13. pozice = pofadové Cislo 1 .. 999999

pi.v.: XAO514- 123456

2.2.2.  Provoz méniCe s dlouhym motorovym kabelem

Ménice kmitoctu MICROMASTER 440PX mohou byt bez pfidavnych opatfeni provozovany s motorovym kabelem maximalini délky podle
nasledujici tabulky:

Maximalni délka vystupniho motorového kabelu
Stinény kabel Nestinény kabel
pfimé pfipojeni motoru
K mEnici 100m 150m
pfipojeni motoru
pfes vystupni tlumivku 200m 300m

14 duben 2003



MICROMASTER 440PX MONTAZ A INSTALACE

2.2.3.  Provoz ménice na izolované siti (IT sit)

Ménice kmitoctu mohou pracovat v izolovanych sitich. Pokud dojde ke zkratu jedné z napéjecich fazi na zem, méni¢ bude pokracovat v
¢innosti. Pokud dojde ke zkratu jedné z vystupnich fazi na zem, méni¢ ohlasi poruchu FO001 (pfekroceni proudu).

Na izolovanych sitich musi byt odstranéna propojka, ktera pfipojuje odruSovaci Y kondenzator a na vystupu méniée musi byt zapojena
vystupni tlumivka. Umisténi propojky a zpisob jejiho odstranéni je uveden na nasledujicich obrazcich.

vySroubuijte dva
upeviiovaci Srouby
Torx TX20
a odstrante propojku

Vyéroubujte dva / I

upeviiovaci Srouby
Torx TX20
a odstrante propojku

Obr. 8 Propojka odrusovaciho kondenzatoru u ménice velikosti GX
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MONTAZ A INSTALACE MICROMASTER 440PX

2.24.  Pfipojeni sité a motoru

UPOZORNENI + Ujistéte se, ze motor je uren pro pfipojeni na spravnou hodnotu napéti a méni¢ je napajen
spravnym napétim.

¢ Po pfipojeni silovych a motorovych kabelt do odpovidajicich svorek, vykonejte kontrolu zapojeni
a pfipevnéte kryt ménice. Teprve poté pfipojte napajeci napéti.

Je nutné zajistit, aby napéti sitového pfivodu odpovidalo technickym podminkam, a aby sitovy pfivod byl dimenzovan na pozadovany
proud motoru. Méni¢ musi byt chranén vhodné dimenzovanymi pojistkami nebo jisticem.

Méniée MICROMASTER 440PX mohou napajet asynchronni i synchronni motory, jednomotorové i skupinové. V pfipadé napajeni
synchronniho motoru nebo vice asynchronnich motord paralelné spojenych (skupinovy pohon), musi byt zvolen zplsob fizeni dle
charakteristiky U/f (P1300 = 0, 2 nebo 3).

Sitové napéti pfipojte CtyrZilovym kabelem na svorniky L1, L2, L3 a na zemnici Sroub PE. Pro pfipojeni motoru pouZijte CtyiZilovy kabel.
Kabel se pfipoji na svorniky U2, V2, W2 a na zemnici roub PE. Prufez vodicu je uveden v kapitole Technické tdaje. Mista pro pfipojeni
napajeciho a motorového kabelu jsou zobrazena na obr. 10 a obr. 11.

PouZivejte vyhradné médéné vodiée nebo kabely s médénymi vodici, uréené pro provoz pfi teplotdch do 60/75°, tfida 1.
Na pfiSroubovéani kabelovych ok na svorniky pouzijte nastrkovy kli¢ velikosti OK17. Matice dotahnéte momentem 50 Nm.

Zapojeni silové svorkovnice

Silova
svorkovnice
PE uzemnéni sitového privodu
U1/L1 sitovy pfivod

V1/L2 sitovy pfivod

W1/L3 sitovy pfivod

PE uzemnéni motorového pfivodu
Uz2/T1 pfivod k motoru

V2/T2 pfivod k motoru

W2/T3 pfivod k motoru

Funkce

C/L+ kladny p6l meziobvodu - pfipojeni externi brzdné jednotky
D/L- zaporny pol meziobvodu - pfipojeni externi brzdné jednotky
— ¢ 13
L2
L1
odruSovaci vstupni
pojistky stykac filtr tlumivka MICROMASTER motor

") Doplnék ménice pokud impedance sité < 2% zdanlivé impedance ménice nebo je pouzit odrusovaci filtr
Obr. 9 Pfipojeni sité a motoru
2.2.5.  Pfipojeni brzdné jednotky

Pristup pro pfipojeni ke stejnosmémému meziobvodu je v hodni &asti méniCe. Ke svorkam L+ a L- je moZné pfipojit externi brzdnou
jednotku. Misto pfipojeni brzdné jednotky je zobrazen na obr. 10 a obr. 11.

Max. priifez pfipojovacich vodicl je 50 mm2. Pfipojeni je mozné pouze v pfipadé, Ze ¢ast kabelli, které prochazeji uvnitf ménice, je
stazena teplem smrstitelnym obalem. Toto opatfeni je nutné, aby byla ponechana dostate¢na mezera pro prdchod vzduchu a byly
dodrZeny poZadované vzdalenosti.
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oka pro pfenaSeni ménice

pfipojeni ochranného
vodic¢e PE napéjeni

vstup kabelli pro napajeni

vstup kabelli pro pfipojeni
externi brzdné jednotky

napajeni U1/L1, V1/L2, W1/L3

pfipojeni
kondenzatoru Y

svorky C/L+, DIL-
ext. brzdné jednotky
horni stavitelnd lista

horni vymezovaci $roub
pfidavnych moduld

ovladaci panel SDP

drzak elektroniky

dolni staviteln lista
dolni vymezovaci Sroub
pfidavnych moduld

upeviiovaci Srouby ventilatoru

chladici ventilator
tfmeny pro pfipojeni stinéni
ovladacich kabell

pojistky ventilatoru

pfipojeni napajeni ventilatoru

s volbou napajeciho napéti
motor faze U2/T1, V2/T2, W2T3
pfipojeni ochranného

vodi¢e PE motoru

~f

Obr. 10 Pripojovaci mista - méni¢ vel. FX
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MONTAZ A INSTALACE MICROMASTER 440PX

oka pro pfendSeni ménice

pfipojeni ochranného

vodice PE napajeni (3]
3
vstup kabelll pro napajeni 0,
/ >
&
vstup kabelli pro pfipojeni [ - .
externi brzdné jednotky @
[ ]
napajeni U1/L1, V1/L2, W1/L3 y
= ) ’ ’
pfipojeni kondenzatoru Y . o '
ae all® ’ !
L] [ Fy
svorky C/L+, D/L- '
ext. brzdné jednotky @ | ¢
horni stavitelna lista > :
horni vymezovaci Sroub Q .
pfidavnych moduld o
L5 .
[
ovladaci panel SDP h@ le. . e
drzak elektroniky @
© é e ’
dolni stavitelna lista .
dolni vymezovaci Sroub 2 O7% ’ .
pfidavnych moduld - »
4 L
upeviiovaci Srouby ventilatoru —~
@ L] ' +

tfmeny pro pfipojeni stinéni
ovladacich kabelu

pojistky ventilatoru

pfipojeni napajeni ventilatoru
s volbou napajeciho napéti
motor faze U2/T1, V2/T2, W2T3 I

pfipojeni ochranného
vodi¢e PE motoru

Obr. 11 Pfipojovaci mista - méni¢ vel. GX
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2.26. Volba napajeciho napéti chladiciho ventilatoru

Chladici ventilator ménice je napajen z oddélovaciho transformatoru, ktery pfizplsobuje napajeci napéti sité pozadovanému napajecimu
napéti ventilatoru.

Volba vstupniho napéti se uskuteériuje prepojenim vstupu odbodek primarniho vinuti napajeciho transformatoru podle skuteéného
napajeciho napéti (viz obr. 12).

0V 1L380V | 1L400V 1L440V | 1L480V -

JU OO} O

O Q Q\DQ © 0O

17

volba napajeciho napéti ménice

Obr. 12 Volba napajeciho napéti chladiciho ventilatoru

UPOZORNENI + Pokud neni napéjeci napéti ventilatoru pfizplsobeno skuteénému napajecimu napéti sité, maze
dojit k pferuseni pojistek nebo k nedostateénému vykonu chladiciho ventilatoru a pfehfati ménice.
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2.2.7.  Kryty ménice a pfistup ke svorkovnici
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Obr. 13 Pfistup ke svorkovnicim ménice
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2.2.8.  Ridici svorkovnice ménice
Zapojeni fidici svorkovnice
Svorky na fidici _ .
svorkovnici Oznaceni Hodnota Funkce Poznamka
1 10V+ +10V referenéni napéti <10mA
2 oV oV referenCni napéti vztazny potencial
3 AINT + 0+10V/-10V++10V " analogovy vstup 1 kladny potencial
4 AIN1 - 0+20mA/4+20mA?2 viz P0756[1] az PO761[1] zaporny potencial
5 DIN 1 telné digitalni vstup 1
6 DIN 2 programovateine digitalni vstup 2
vstupy = 24V 3)
7 DIN 3 viz P0701+P0704 digitalni vstup 3
8 DIN 4 digitalni vstup 4
. pomocné napajeci napéti
9 izol. +24 V +24V (izolovany zdroj) <50mA
10 AIN2 + 0+10V" analogovy vstup 1 kladny potencial
1 AIN2 - 0+20mA/4+20mA? viz P0756[2] aZ P0761[2] zaporny potencial
12 AOUT1 + . ) y analogovy vystup kladny potencial
e - )
13 AOUT - 0+-20mA/4=20mA viz PO771[1] a2 PO78111] [ z&porny potenciél
14 PTC A vstup tepelné ochrany .
15 PTCB motoru PTC / KTY viz P0601
16 DIN 5 programovatelné digitalni vstup 5 24V 3
17 DIN 6 vstupy viz P0705+P0706 digitalni vstup 6
18 RL1A 230V~/2A% programovatelné relé 1 roz’pma’\m Kontaki
19 RL1B 30V=/5A5 viz PO731 spinaci kontakt
20 RL1C stfedni kontakt
21 RL2 B 230V~/2A% programovatelné relé 2 spinaci kontakt
22 RL2C 30V=/5A% viz P0732 stfedni kontakt
28 RLSA 230V~/2A% programovatelné relé 3 roz'pma’\m Kontaki
24 RL3B 30V=/5A5 viz PO733 spinaci kontakt
25 RL3 C stfedni kontakt
26 AOUT2 + . ) y analogovy vystup kladny potencial
e - )
27 AOUT? - 0+-20mA/4=20mA viz PO771[2] a2 PO7812] [ z8porny potenciél
. pomocné napajeci napéti spolecny potencial ke sv. 9

28 izol. OV 0V (izolovanj zdro) aDIN1 a2 DING
29 P+ e
30 N- sériova linka RS485

1) Vstupni impedance 720kQ

ve funkci digitalniho vstupu DIN7, DIN8 je log.1 >3,7V, log.0 < 1,75V

2) Vstupni impedance 120Q

3) Logicka uroveri 1 = +15 az +30V, vstupni proud max. 5mA

|

AQUTHH AOUT1

1'12]13 14 15

+1I]V AIN1+ ANt +24V

3) Odporova zatéz

4) Max. zatéZovaci impedance 500 Q

5) Odporova zatéz

o AOUTZ
26 27

AIN2+ AIN2 |

Obr. 14 Ridici svorkovnice
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Vodice jsou v fidici svorkovnici upevnény pomoci pruziny. Maly plochy Sroubovak velikosti 3mm vsunte do vyfezu ve svorce @.
Pohybem nahoru odtlacte upeviiovaci pruzinu @. Viozte vodi¢ do svorky ®. Uvolnéte pruzinu @ a Sroubovak vysurite ®.

Obr. 15 Postup pfi upevnéni vodice v Fidici svorkovnici

2.2.9.  Volba provozu Evropa / USA

Pfepinacem DIP €. 2, ktery je umistén na fidici desce (viz obr. 16), je mozné zvolit provoz ménice na siti 50 Hz nebo 60 Hz.

Prepinac DIP €. 2 na fidici desce

OFF provoz ménice na siti 50 Hz (Evropa)  jmenovity bod motoru je na staven na 50 Hz, max. vystupni provoz
a zadavany kmitocet je 50 Hz, méFeni vykonu je v kW, apod. Evropa/USA

ON provoz ménice na siti 60 Hz (USA) jmenovity bod motoru je nastaven na 60 Hz, max. vystupni
a zadavany kmitoet je 60 Hz, méfeni vykonu je v hp, apod.

Poznamka: ZpUsob provozu Ize ovlivnit téZ parametrem P0100. poloha ON

Poznamka: Piepina€ DIP €. 1 neni urCen pro uzivatele, USA (60Hz)
proto jej ponechejte v poloze OFF. poloha OFF <Z——o

Evropa (50Hz)

2.2.10. Konfigurace analogovych vstupl

Piepinadi DIP, které jsou umistény na svorkovnicové desce (viz obr. 16), je mozné
zvolit konfiguraci analogovych vstupt AIN1 a AIN2.

Prepinace DIP na svorkovnicové desce

OFF napétovy vstup 0...10V pfepinacem DIP €. 1 se voli analogovy volba provozu
vstup AIN1 i | Evropa / USA
ON proudovy vstup 0...20 mA pfepinaem DIP €. 2 se voli analogovy '
VStUp AIN2 fidici deska
analogovy vstup

AINT  AIN2

poloha ON
0..20mA

poIohaOFF <——
0..10V

pfepina¢ analogovych
vstupd AIN1 a AIN2

Obr. 16 Vyznam pfepinacl DIP
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2.2.11. Tepelna ochrana motoru

snizen chladici U¢inek ventilatoru, ktery je umistén na hfideli
motoru. Z tohoto diivodu je nutna u motoru s vlastni ventilaci
redukce zatéZovaciho momentu. Velikost redukce pro bézné 4
polové motory je orientaéné uvedena na obr. 17 a zavisi na
provedeni motoru.

Méni¢ vyhodnocuje tepelné zatiZeni motoru pomoci teplotniho
T

integralu % I i2dt. Vypodet integralu je ovlivnén zpisobem
0

chlazeni motoru (P0335). Chovani méni¢e pfi dosazeni
maximalni zatéze je ur€eno parametrem P0610.

pokles momentu
z divodu ucinosti
pohonu s FM

Mmot

100%
~95%

50%

1/2 njm

Obr. 17 Redukce zatézovaciho momentu motoru s vlastni
ventilaci

Aby nemohlo dojit k tepelnému pfetizeni motoru pfi provozu na nizkych otackach, zvysené teploté okoli apod., je velmi vhodné vybavit

motor teplotnim Cidlem.
2.2.11.1. Bimetalovy kontakt

napajeni
ovliadani
svorkovnice
ménice
9 (+24V) bimetal
PO70x = 29 motoru

externi porucha

DINx

Obr. 18 Zapojeni bimetalu motoru

PT
+3

Ob

KTY84

2.2.11.2. PTC termistor

svorkovnice !
ménice
14
PTCA

s TPT0409-6

Cc

P0601

15

PTCB

r. 19 Zapojeni PTC motoru

REE!

I
200 °C

25C

— - TPTC

2.2.11.3. Linearni snima¢ KTY84-130

3

svorkovnice

R
(k)

ménice

14 2

PTCA

3 P0OB01=2

15

PTCB o

200
3,1%)

Obr. 20 Zapojeni tepl. snimade KTY 84

300

Bimetalovy kontakt zapojte do obvodu externi poruchy pfes
oddélovaci relé - na néktery z binarich vstupd DIN1 az DING a
pfislusny parametr P0701 az P0706 nastavte na hodnotu 29
(funkce externi porucha).

Pokud pro snimani teploty vinuti motoru je pouZzit pozistor s
kladnou teplotni charakteristikou PTC, zapojte ho na svorky fidici
svorkovnice dle obr. 19. Parametr P0601 nastavte na hodnotu 1
(PTC termistor).

Pokud je odpor termistoru vétSi nez asi 15002, méni¢ hlasi
nejdfive vystrazné hld3eni A0511 a poté poruchu F0011
(pfekrogeni zatizeni motoru). Skutena hodnota odporu, pfi které
dojde k hlaSeni by neméla byt mensi nez 1000Q2 a vétsi nez
2000Q2.

Pro méfeni teploty vinuti motoru je nejvhodnéjSi vyuZit linedrni
snima¢ teploty KTY84. Snima¢ zapojte dle obr. 20. Parametr
P0601 nastavte na hodnotu 2 (teplotni snima¢ KTY). Zméfenou
teplotu vinuti motoru Ize zjistit parametrem r0035. Teplotu, pfi
které méni¢ hlasi vystrahu A0511, Ize nastavit parametrem
P0604 (tovarni nastaveni 130°C). Pfi pfekroCeni této urovné o
10 % vznikne poruchové hlaseni F0011.
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Blokové schéma ménice

g

+ov

W

__| DIN7_ {)37 AIN1+

1»———047 AIN1-

phi pfipojenf spina&l
na analogové vstupy plati
nésledujicl spinacl napéti:

. 10 <1.75V ss = vypnuto 380 + 480V 3AC
__|DIN8__~T" a2+ >3.7Vss =zapnuto PE %
L oY ANg- FU []
T £ A T T L A '
1 zéakladnf ovladacl .
O #1OV panel BOP :
12 00000 :
oW T OO OO :
AIN{+ 3 [t mnt v A wm | !
ULo++iov ¢ - O ap — '
0+ 20mA g A 4 OX~X Z= ;
-10V + +10V - >5k0 A : o 0 @ e E
AIN2 .
O—— ap —
AINZ—C}“ ~ usmérfiovad
‘5
- DIN1 3
o  ____4— DIN2 ,QL = :
e by
. .- DN 7@87 j/
o 4 —DNs 16 . ol
17 :
e DN Q1 Fipojeni extemt
+ ‘g Erzdné jednotky
24V=( — PNP - +24V (max. 100mA) '
b | nebo . 28 (izolovany zdroj) '
____!NPN________ O GDC-
g AOUTI+ 12 oA :
@ E} AoUTH. 113 " >—| I}-—< ss meziobvod
+ <  AOUTZ+ .26 oA
@ E] AOUT2- 27 prevodnik [\ — CPU :
‘14 = .
B RO T stfidac :
15 !
PTCB -+ _ | :
RUA O 3 .
RL1B @19—— 1 .
R 02| iy :
' RL1 DIP1 E0Hz !
Kontakty vystupniho ‘21 nevyuzit ! ! .
relé 250V AC, max.2A R8O~ —— S0Hz :
(induktivnl z&t&2) '22 | DIP1 DIP2 .
30V DC, max. 5A RL2C Q——\
(odporové z4t&z) fepinad
' RL2 na fidici desce
Ra OB
RL3B 024 ON ON
RLIC O [ 0-20mA
; RL3 0-10vV
P+ :' 29 DIP1 DIP2
N- .30 RS 485 <;:> na ssgenr()g\}?lti"cové
- O' desce =
PE AIN1: 0 aZ 10V, 0 aZ 20mA
a-10V aZ +10V
AIN2: 0aZ 10V a0 aZ 20mA

Obr. 21 Blokové schéma ménice
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2.4.  Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

VSichni vyrobci elektrickych zafizeni, pfip. vyrobci, ktefi kompletuji vysledny vyrobek, a uvadéji po 1.1. 2001 na trh zafizeni tvofici
samostatny celek, se musi pfizpsobit evropské EN 61000-3-2 Limity harmonickych proudl pro vyzafovani (zafizeni s proudem < 16 A
v jedné fazi). Pro zafizeni s vykonem > 1 kW nejsou Urovné dosud stanoveny.

Ménice kmitotu MICROMASTER, které jsou zafazeny do skupiny ,prumyslova zafizeni“ tyto pozadavky splfiuji. Pozornost je tfeba
vénovat pouziti méni€l o vykonu 250 W az 550 W s jednofazovym napajenim 230V pfi pouziti mimo primyslové odvétvi. Tyto ménice
jsou dodavany s nasledujicim upozornénim:

»1oto zafizeni vyZaduje souhlas poskytovatele s pfipojenim do vefejné napéjeci sité”. DalSi informace jsou uvedeny v normé EN 61000-
3-12, €asti 5.3. a 6.4.

Pro pfipojeni ménicd, které budou pfipojeny na sit kategorie ,primyslova sit 1%, souhlas nevyzaduiji (EN 61800-3, ¢ast 6.1.2.2).

V8ichni vyrobci elektrickych zafizeni, pfip. vyrobci, ktefi kompletuji vysledny vyrobek, a uvadéji po 1.1. 1996 na trh zafizeni tvofici
samostatny celek, se musi pfizplsobit evropské smérnici EEC/89/336 (pro Ceskou republiku je tato smérnice zavazna od 1.1. 1997).

Kazdy vyrobce musi doloZit spinéni smérnice ve tfech smérech:

1. Certifikace vyrobku
Je prohlaseni vyrobce, Ze vyrobek odpovida pozadavkim evropskych norem na elektrické prostredi, ve kterém bude vyrobek
provozovan. V prohlaSeni mohou byt uvedeny pouze normy, které byly oficiainé publikovany v ,Oficialnim zpravodaji Evropského
spoleenstvi*.

2. Soubor technickych opatfeni
Soubor technickych opatfeni popisuje charakteristiky elektromagnetické kompatibility zafizeni. Tento soubor musi byt schvalen
kompetentnim organem, ktery byl ustanoven odpovidajici evropskou vladni organizaci. Tento pfistup umoZziuje, aby vyrobek byl v
souladu s normami, které se prozatim pfipravuji a nejsou dosud v platnosti.

3. Protokol o elektromagnetické zkousce
Tento protokol je nutny pouze u radiovych vysilacich zafizeni.

Ménice kmito¢tu MICROMASTER nemohou zaru¢ené spliiovat vyZadované parametry, pokud nejsou propojeny s dalSimi zafizenimi
(napf. motorem). Proto neni mozné, aby méniée kmitoctu byly oznaCeny znakem CE, ktery udava, ze zafizeni splfiuje pozadavky
elektromagnetické kompatibility. Presto, pokud budou dodrzeny doporuceni na instalaci ménice uvedené v kap. 2.4.1, ménice kmitoctu
uvedenym pozadavkidm elektromagnetické kompatibility vyhovi. Jsou tfi kategorie elektromagnetické kompatibility. Pozadavky
jednotlivych kategorii je mozné spinit pouze tehdy, pokud spinaci kmitocet ménice je men3i nebo roven tovarmé nastavené hodnoté a
délka motorového kabelu nepfesahuje 25 metr(.

1. Kategorie: VSeobecné pozadavky pro priimyslové prostredi
Ménice kmitoctu MICROMASTER jsou navrzeny v souladu s normami elektromagneticke kompatibility pro vykonova zafizeni
EN 68100-3 (CSN EN 68100) pro primyslové prostredi.

Elektromagneticky jev Norma Uroven
Vyzafovani:
vyzarfované ruseni EN 55011 Uroven A1
ruSeni po vodicich EN 68100-3 na limitni hodnoty neni bran zfetel
Odolnost proti ruseni:
elektrostaticky naboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV
prochazejici ruseni EN 61000-4-4 silové pfivody 2kV
fidici privody1kV
radiové elektromagnetické pole IEC 1000-4-3 26 - 1000 MHz, 10V/m

2, Kategorie: Pfipojeni na napajeci sit’ pres odrusovaci filtr v primyslovém prostredi

Pfi tomto zpUsobu pfipojeni méni¢i kmitoétu MICROMASTER je umoznéno vyrobci nebo dodavateli zafizeni, aby sam navrhnul zafizeni
tak, aby odpovidalo smérnicim pro elektromagnetickou kompatibilitu pro prdmyslové prostfedi. Pozadované Urovné jsou uvedeny v
normach na vSeobecné primyslové ruseni a odolnosti proti ruseni EN 50081-2 a EN 50082-2.

| Elektromagneticky jev Norma Uroven
Vyzafovani:
vyzafované ruSeni EN 55011 Uroveri A1
ruSeni po vodi¢ich EN 55011 Uroven A1
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Odolnost proti ruseni:

deformace napajeciho napéti IEC 1000-2-4 (1993)

nestabilita, vypadky, nesoumérnost a zména kmitotu nap. napéti IEC 1000-2-1

magnetické pole EN 61000-4-8 50Hz, 30 A/m

elektrostaticky naboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV

prochazejici ruseni EN 61000-4-4 silové pfivody 2kV
fidici privody 2kV

elm. pole radiovych kmito¢td -amplitudova modulace ENV 50 140 80 - 1000 MHz, 10V/m, 80 % AM,
silové i ovladaci vodice

elm. pole radiovych kmito¢tl - pulzni modulace ENV 50 204 900 MHz, 10 V/m, 50 % cyklus
opakovaci kmitoCet 200 Hz

3. Kategorie: Pfipojeni na napajeci sit’ pres odrusovaci filtr v obytném prostredi, obchodni sféfe a lehkém priimysiu

Pfi tomto zpUsobu pfipojeni ménicd kmitoctu MICROMASTER je umoznéno vyrobci nebo dodavateli zafizeni, aby sam navrhnul zafizeni
tak, aby odpovidalo smérnicim pro elektromagnetickou kompatibilitu pro obytné prostfedi, obchodni sféru a lehky primysl. Pozadované
urovné jsou uvedeny v normach na vSeobecné zdroje ruseni a odolnosti proti ruseni EN 50081-1 a EN 50082-1.

| Elektromagneticky jev Norma Uroven

Vyzafovani:

vyzarfované ruseni EN 55011 uroven B

ruSeni po vodigich EN 55011 Uroven B

Odolnost proti ruseni:

deformace napajeciho napéti IEC 1000-2-4 (1993)

nestabilita, vypadky, nesoumérnost a zména kmitotu nap. napéti IEC 1000-2-1

magnetické pole EN 61000-4-8 50Hz, 30 A/m

elektrostaticky néboj EN 61000-4-2 vybijeni vzduchem 8kV

prochazejici ruseni EN 61000-4-4 silové pfivody 2kV
fidici pfivody 2kV

elm. pole radiovych kmito¢tl -amplitudova modulace ENV 50 140 80 - 1000 MHz, 10 V/m, 80 % AM,
silové i ovladaci vodice

elm. pole radiovych kmito¢td - pulzni modulace ENV 50 204 900 MHz, 10V/m, 50 % cyklus
opakovaci kmitocet 200 Hz

Poznamka:

Pokud nebudou dodrZeny zasady pro omezeni elektromagnetického rueni, méni¢ nemusi splfiovat pfedpoklddanou

kategorii EMC. Méni¢ musi byt umistén k kovové rozvadécové skfini a délka motorového kabelu nesmi pfekrocit
25m. Pokud nebude méni¢ umistén v kovovém rozvadé¢i nebo motor bude pfipojen delSim kabelem, nebudou

Urovné dodrzeny.

Méniée kmito¢tu MICROMASTER jsou uréeny vyhradné pro profesionalni zafizeni. Proto nespadaji do skupiny
zafizeni s harmonickym ru$enim dle normy EN 61000-3-2.

Pokud je pouZit odruSovaci filtr, nesmi byt napajeci napéti vy3si nez 460 V.

Zarazeni ménicu do tfid EMC

| Typ ménice | Poznédmka |
1. kategorie

‘ 6SE6440 - 2U*** - **A0 ‘ ménice bez zabudovaného filtru, vSechny napajeci napéti a vykony ‘
2. kategorie

6SE6440 - 2A™* - **A0

tlumivka

ménice se zabudovanym filtrem tfidy A, je nutna téz vstupni

26
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24.1.  Jak zapojovat a vést silové a fidici vodiCe, aby se omezilo ruSeni a vzajemnému ovliviiovani silovych

a fidicich vodicu
Ménice MICROMASTER byly vyvinuty k pouZiti v prdmyslovych podminkach, ve kterych lze odekavat vysoky stupen
elektromagnetického ruseni. V principu zajistuje bezproblémovy provoz jiz odborna instalace. Vyskytnou-li se i poté potize nebo tézkosti,
postupujte podle nize popsanych krokd. Bezpodmine¢né nutné je uzemnéni vztazného potencialu (PE) ménice.

1. Zajistéte, aby vSechny pfistroje a stroje umisténé ve skfini byly uzemnény do spoleCného zemniciho bodu a to co moZna
nejkrat§imi vodici nebo pasy s velkym prifezem. Zvlasté dllezité je to, aby kaZdy fidici nebo automatizaéni prostfedek pfipojeny k
ménici byl spojen kratkym vodiéem velkého prufezu se spoleénym zemnicim bodem. Je duleZité, aby na tento spolecny zemnici
bod byl téZ pfipojen samotny méni€. Vyhodné je pouzivat plochych vodiéu, které se vyznaduji nizkou impedanci i pfi vysokych
kmitoGtech. Ochranny vodi¢ motoru napajeného z ménice je nutné pfivést pfimo na ochrannou svorku (PE) pfisluSného ménide.

2. Pokud je to moZné, pouZivejte pro fidici obvody stinéné vodie. Ochranné vodiCe a stinéni peclivé spojte se zemi co nejvétsi
plochou (objimkou) a dejte pozor na to, aby signalové vodice nebyly vedeny na dlouhou vzdalenost bez stinéni.

3. Ridici vodice se snazte vést co mozna nejdale od silovych vodic a tak, aby nevedly paralelné vedle sebe. Pokud je to mozné,
pouZijte oddélenych kabelovych kanald. Budou-li se vodice kriZit, snazte se dodrzet Ghel kfizeni 90°.

4. Uijistéte se, Ze vSechny stykace umisténé ve skfini jsou odruSené, a to bud odlehCovacimi obvody RC v pfipadé stykacd stfidavého
napajeni nebo nulovych diod v pfipadé stejnosmémého napajeni stykacu, pficemZ odruSovaci prvek musi byt pfipojen pfimo k
civee stykace. Uginné jsou téz varistory slouzici k omezeni piepéti. Vy$e uvedena opatfeni jsou zvia$té dileZita tehdy, je-li stykaé
ovladan pomoci relé umisténého v ménici.

5. Na silové spoje od ménice k motoru pouzivejte stinéné nebo pancéfované kabely. Stinéni, popf. pancéfovani, na obou koncich
uzemnéte.

6. Bude-li méni¢ provozovan v prostfedi, jehoZ okoli je citlivé na elektromagnetické ruSeni, je vhodné pouZzit odruSovaci filtr, ktery
omezi jak rueni prochazejici siti, tak ruSeni vyzafované pfimo z ménice. OdruSovaci filr je nutné pfipojit co mozna nejblize k
vlastnimu méniéi a ménic i filtr spravné uzemnit, viz bod 1.

7. Zvolte co mozna nejmensi hodnotu spinaciho kmito¢tu, ktery bude s ohledem na technologicky proces jesté vyhovovat. Nizsi
hodnota spinaciho kmitoCtu zmen3i intenzitu elektromagnetického ruSeni ménice.

24.2.  Zplsob uzemnéni a pfipojeni stinéni

Pripojte stinéni kabeld na mista k tomu uréena dle obr. 10 nebo obr. 11 na str. 17 a 18. Pro tento Ucel ohnéte kabel motoru tak, aby
stinéni kabelu bylo moZné pomoci pfichytky pfipojit k mistu pro pfipojeni stinéni.

Pokud je pouZit radiovy odruovaci filtr, je nutné zapojit téZ vstupni tlumivku. Stinéni kabelu by mélo byt pfipojeno na kovovy montézni
panel co nejvétsi plochou, nejlépe pomoci objimky.
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2.5. Chlazeni a ventilace

2.5.1.  Ztratové vykony

Ztraty ménice jsou zavislé na modulacnim kmitoctu, délce a provedeni (stinény, nestinény, prlfez, kapacita) motorového kabelu. Pfi
jmenovitém vystupnim proudu je ztratovy vykon ménict pfiblizné 3 % jmenovitého vykonu ménice.

2.5.2.  Chlazeni a ventilace
2.5.2.1. Nucena ventilace rozvadécové skfiné

V pfipadé instalace méni¢e do rozvadécové skiiné je nutné pouZit nucenou ventilaci nebo klimatizaéni jednotku. MnoZstvi vyménéného
vzduchu ventilatorem skfiné za hodinu ur¢ime podle vztahu:

V=3,1*PZ

Ti'Tok

kde V = pozadované mnozstvi vzduchu v m3 h-1.

PRIKLAD: Uréeni chlazeni rozvédéde v kryti IP 43 pro instalaci ménice MM440-110K/3 (132 kW pfi kvadratické z&tézi VT).
e Instalace je v kryti IP 43. Teplo je odvadéno pomoci chladicich ventilator(.
e  Hodnoty proménnych jsou dany pfedchozi specifikaci:

Pz =3960W (ztratovy vykon méni¢e MM440-110K/3 pfi VT)

Ti =40°C (max. teplota okoli pro méni¢e MM440PX pfi VT)

Tok =30°C

V= 3,1% 3960

40-30
V'=1230m3 h’
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3. Uvedeni do provozu a ovladani menice

UPOZORNENi + V8echna nastaveni smi provést pouze kvalifikovana obsluha, ktera dba na bezpeénostni opatfeni.

¢ Po odpojeni méniCe od napajeci sité je nutné nejprve 5 minut vyckat, nez se vybiji
kondenzatory v ménici. Teprve potom je dovoleno piipojovat nebo odpojovat silové vodice.
Zanedbani tohoto vystrazného pokynu mize vést ke smrtelnym nebo k tézkym urazdm !

Ovladaci panely méniée

Ménice kmitoétu MICROMASTER 440PX mohou byt vybaveny tfemi riznymi oviadacimi panely - viz obr. 22. Ménice jsou standardné
dodavany s ovladacim panelem SDP (Status Display Panel). Jako doplnék je dodavan panel BOP (Basic Operator Panel) nebo panel
AOP (Advanced Operator Panel).

POZNAMKA Ménice kmito¢tu mohou pracovat pouze s ovlddacimi panely BOP nebo AOP. Pokud pouZijete ovladaci
panel BOP-2 (urCeny pro MICROMASTER MM430) na displeji se zobrazi stav - - - - - :

SIEMENS SIEMENS

RUNNING =
150.00 R
1=48 RPM=1500

V=400v

083 3K

standardni ovladaci panel SDP zakladni ovladaci panel BOP komfortni ovladaci panel AOP

Obr. 22 Ovladaci panely
Vyména ovladaciho panelu

Pro nastaveni parametri ménice je nutné instalovat na ménici oviadaci panel BOP nebo AOP. Po vyméné panelu SDP za BOP, pfip.
AOP je mozné ménit parametry ménice, které jsou uloZeny v ménici. Proto je moZné po nastaveni méniCe opét zaménit ovladaci panel
zpét a pfi provozu pouzivat panel SDP. Pro nastaveni vice ménicu Ize pouZit pouze jeden panel BOP.

Poznamka: Parametry méniée je mozné zménit téZ pfes sériovou linku RS232 pomoci komunikaéniho modulu pro PC a
ovladaciho programu Drive Monitor nebo Starter nebo Drive ES
nebo pfes komunikacni rozhrani PROFIBUS DP s komunikaénim modulem PROFIBUS a ovladacim programem
Drive ES.
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MICROMASTER 440PX

3.1, Uvedeni do provozu ménice s ovladacim panelem SDP

*

* & o

* & o o

Provoz ménice s ovladacim panelem SDP

Ovl&daci panel SDP je dodavén jako standardni souc¢ast ménite MICROMASTER 440PX. Panel
SDP mé na Celni sténé pouze dvé LED, které indikuji z&kladni provozni stavy ménice. S ovladacim
panelem SDP je mozné vyuzit tovarniho nastaveni méniCe, které je vhodné pro mnoZzstvi
jednoduchych aplikaci s regulovanym pohonem.

Pfi tovarnim nastaveni ménice je zvolen nasledujici zp isob ovladani:

start / stop chodu motoru

reverzace chodu ota¢eni motoru

nulovani poruchy ménice

zadavani zadané hodnoty otadlek pomoci analogového vstupu AIN1 (Ize zapojit potenciometr
5+ 10kQ), 0+10V ~ 0+50 Hz

stavova relé indikuji pfi sepnuti bezporuchovy stav ménice a vystrahu

na analogovém vystupu AOUT1 je zobrazovan aktualni vystupni kmitoCet 0+20 mA ~ 0+50 Hz
maximalni vystupni kmitoCet 50 Hz

doba rozbéhu je 10 s; doba dobéhu je 30 s

»  Pfipojte kabely sitového napéjeni a motoru.
»  Zapojte ovladaci prvky na fidici svorkovnici dle obr. 23.
»  Zapnéte sitové napéjeni.
»  Zadejte povel ZAP sepnutim vypinace mezi svorkami 5a 9.
»  Motor se rozbéhne na poZzadované otacky dané potenciometrem.
> Doba rozbéhu a dobéhu motoru je nastavena na 10 s z nuly na 50 Hz.
»  Smér ot&&eni motoru zméiite sepnutim pfepinate mezi svorkami 6 a 9.
> Pokud méni¢ hlasi poruchu, zruste povel ZAP a poruchu vynulujte stisknutim tlagitka mezi svorkami 7 a 9.
Stav ménice indikovany LED na panelu SDP
zelena LED ZIWtALED  vyznam
D neni pfipojeno napajeci napéti
nesviti nesviti
i,
2 1S pfipraven k zapnuti pohonu
sviti sviti
JLis,
P (N chod pohonu
L nesviti
sviti
117 poruchovy stav’) = Zlutd nebo zelena LED
/ o
C._ blika
AN
1 'Y upfesfiujici vyznam je uveden v kapitole
blika blika Poruchova a vystrazna hlaseni
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Zpusob tovarniho nastaveni jednotlivych svorek fidici svorkovnice ménice

Tovarni nastaveni ménice

Cislo svorky | nazev svorky odpovidajici parametr vyznam nastaveni
5 DIN1 - digitalni vstup 1 P0701 =1 start motoru vpravo
6 DIN2 - digitalni vstup 2 P0702 = 12 reverzace chodu motoru
7 DIN3 - digitalni vstup 3 P0703 =9 nulovani poruchy ménice
8 DIN4 - digitalni vstup 4 P0704 = 15 pevny kmitoCet FF4 1)
16 DINS - digitalni vstup 5 P0705 = 15 pevny kmitoCet FF5 1)
17 DING - digitalni vstup 6 P0706 = 15 pevny kmitoCet FF6 1)
18/19/20 | RL1 - stavové relé 1 P0731 =52.3 indikace poruchy
21122 RL2 - stavové relé 2 P0732 = 52.7 indikace vystrahy
23/24/25 |RL3 - stavové relé 3 P0733 =0 (trvale vypnuto)

3/4 AIN1 - analogovy vstup 1 P1000 = 2, P1070 = 755.1 | Zadana hodnota kmitoétu
10/ 11 AIN2 - analogovy vstup 2 --- (bez piifazené funkce)
12/13 AOUT1 - analogovy vystup 1 | P0771.1 = 21 vystupni kmitoget
26127 AOUT? - analogovy vystup 2 | P0771.2=0 (bez pfifazené funkce)

"lze vyuzit az po zméné nastaveni P1000 = 3, jinak jsou vstupy neaktivni

R [

18 23 [ 24| 25
RL1 A RL1B RL1C RLZB RLZC RL3A|RL3B|RL3C

stavové
relé RL3
230V~ 230V~
stavové relé RL1 stavové
(porucha) relé RL2
(vystraha)
12 [ 13 | 14 16 (17 126 | 27 | 28 | 29 | 30

AOUT1+AOUT1-| PTC A PTCB DIN5 D|N6 AOUT2+AOUT2 ov P+ N-

sériova linka
s \ \ J A USS2
m (RS485)

analogovy teplotni ' analogovy
vystup 1 snimac dlgltalm vystup 2
(indikace otacek) vstupy |
DIN5,DING

11213456 10 | 11

+10V | OV ] AINT+| AIN1- DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 | +24V | AIN2+ | AIN2-

~
oo
O

; !
vl ]
ma— \ T
A0V ... +10V .
1:0/4 ... 20mA
referencni  analogovy digitalni vstupy ovladaci analogovy
napéti vstup AIN1 DIN1 az DIN4 napéti vstup
(zadané otacky) . AIN2

start

stop
reverzace
nulovani
poruchy

Obr. 23 Vyznam svorek pfi tovarnim nastaveni ménice
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3.2.  Uvedeni ménice do provozu s ovladacim panelem BOP

Ovladaci panel BOP je doplnék ménice MICROMASTER 440PX. Panel BOP umoZiuje uZivateli

pfistup k parametrim ménice a jejich zménou pfizptisobeni ménice rliznym aplikacim a zplsobim

ovladani. S ovladacim panelem BOP je mozné zménit parametry méniCe, aniz by poté musel byt
', 5 8 8 D panel BOP pfi provozu na ménici umistén. Timto zplsobem je mozné snizit naklady.

4

Pfi tovarnim nastaveni méni¢e je ovlddani méni¢e z panelu BOP zablokovéno. Odblokovani
ovl&dacich tlacitek je moZné nésledujicimi parametry:

+ start/ stop chodu motoru tlacitky o a 0 - nastavte P0700 = 1

# reverzace chodu otaéeni motoru tlagitkem @ - nastavte P0700 =1

teo

+ zvySovani a snizovani Zadané hodnoty otaéek tlacitky ° a ° - nastavte P1000 = 1

Vyznam ovladacich tladitek na panelu BOP

Ovladaci | Popis tlacitka | Funkce tlacitka
tlacitko

tlacitko Tlagitko ,I* slouzi k zapnuti chodu motoru. Cheete-li pohon zapnout, stiskn éte tlacitko ,I*. Tato funkce je
S standardné zablokovana. Odblokovani tladitka ,I* je mozné nastavenim parametru P0700 = 1.

tlacitko Tlacitko ,0* slouzi k vypnuti chodu motoru. Chcete-li pohon vypnout takovym zp (sobem, aby motor
,0° dobihal po dobéhové rampé, stisknéte tlacitko ,0“ jedenkrat. Tato funkce je standardné zablokovana. Jeji

odblokovani je mozné nastavenim parametru P0700 = 1.

Pokud stisknete tlacitko ,0“ dvakrat nebo tladitko podrZite déle stisknuté, dojde k okamZitému vypnuti

vystupnich tranzistord ménice a volnému dobéhu motoru.

tlacitko Tlagitko pro zménu sméru ot&leni motoru. Je-li zvolen smysl otaCeni doleva, objevi se na displeji
Jeverzace* |znaménko minus, popf. zagne blikat desetinnd teCka. Funkce tlalitka je standardné zablokovana.
Odblokovani tlacitka ,reverzace” je mozné nastavenim parametru P0700 = 1.

tlaitko Bude-li tlagitko ,krokovani® stisknuto pfi stojicim pohonu, zaéne se pohon rozbihat v zavislosti na
Jkrokovani“ | nastavenych hodnotach parametr(i. Po uvolnéni tlacitka se pohon zastavi. Stisk tlagitka pfi bé&Zicim
pohonu nema zadny ucinek.

tlacitko #  Prichodu pohonu tlaitko ,Fn“ slouzi k zobrazeni:
JFn’ - hodnoty napéti stejnosmérného meziobvodu (indikovano zobrazenim d a jednotek v)

- hodnoty vystupniho proudu (indikovano zobrazenim jednotek a)

- hodnoty vystupniho kmito¢tu (indikovano zobrazenim Hz)

- hodnoty vystupniho napéti (indikovano zobrazenim o a jednotek v)

- hodnoty uréené parametrem P0005 (pokud P0005 je nastaven na nékterou v vySe uvedenych
velicin, neni tato veliCina znovu zobrazovana)

Jednotlivé hodnoty jsou postupné zobrazovany pfi opakovaném stisku tlaitka.

¢ Pfi zméné parametru stisknutim tladitka ,Fn“ dojde k zobrazeni parametru r0000, pfi opétovném
stisknuti k zobrazeni posledné ménéného parametru.

¢ Nulovani poruchového stavu ménice pfi hlaSeni poruchy Fxxxx.

060 00

tlaitko Tlacitko ,P* slouzi k prepinani mezi &islem parametru a hodnotou parametru.
”PH

tlacitko Tlacgitko ,A“ slouzi k zvétSovani Cisel a hodnot parametrd nebo na zménu poZadované hodnoty
A" vystupniho kmito&tu. ZvySovani pozadované hodnoty kmito¢tu je standardn & zablokovano. Odblokovani je
mozné nastavenim parametru P1000 = 1.

tlaCitko | Tlacitko ,V* slouzi ke snizovani Gisel a hodnot parametrli nebo na zménu pozadované hodnoty
WV vystupniho kmito€tu. Snizovani pozadované hodnoty kmitoCtu je standardn & zablokovano. Odblokovani je
mozné nastavenim parametru P1000 = 1.

i 0000 Displej na ovladacim panelu ménice slouzi k indikaci Cisel parametr(i (r0000 ... P9999), index( parametri
a (in001), hodnot parametr( (napf. 12.40) nebo kddu poruchovych (FO011) a vystraznych hlaseni (A0501).

Hz
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OVLADANI

3.2.1.

Zména hodnot parametri pomoci ovladaciho panelu BOP

Nésledujici pfiklad popisuje postup pfi zméné hodnoty parametru P1082 (maximalni vystupni kmitoCet z tovarné nastavené hodnoty
50.00 Hz na hodnotu 35.00 Hz). Tento pFiklad slouzi jako postup pfi zméné parametrd ménice pomoci ovladaciho panelu BOP.

Vysledek ¢innosti zobrazeny na

Krok | Cinnost displeji panelu BOP
P(1)
1 Stisknéte tladitko ° pro pfistup k parametrdm. ~0000
Hz
P(1)
2 Stisknéte opakované tlacitko ° dokud se nezobrazi parametr P0010. POO10
Hz
P(1)
3 Stisknéte tlacitko ° Zobrazi se hodnota parametru P0010 (volba stavu ménice). 0
Hz
P(1)
4 TlaCitkem ° zménte hodnotu parametru P0010 = 1 (nastaveni ménice). ]
Hz
L ° . . 3 - 20
5 Stisknutim tlagitka dojde k uloZeni zvolené hodnoty parametru a zobrazeni &isla P00 10
parametru. e
P(1)
6  Stisknéte a podrZte tladitko ° dokud se nezobrazi parametr P1082 (max. kmitoCet). ) P108¢
Stisknéte tlacitko ° Zobrazi se pofadi indexu parametru P1082. Tlacitkem ° popf. P 000
7 n
°, muzete zménit ¢islo indexu parametru (v tomto pfipadé Cislo sady dat ménice). Hz
P(1)
8  Stisknéte tlacitko ° Zobrazi se hodnota parametru P1082. 50.00
Hz
P(1)
9  Stisknéte a podrzte tlacitko ° dokud se nezméni hodnota parametru na 35.00 Hz ) 35.00
. s ° . . , - )
10 Stisknutim tlacitka dojde k uloZeni zvolené hodnoty parametru a zobrazeni Cisla P1082
parametru P1082. e
-~ e ° , Bl
1" Stisknéte a podrzte tlacitko dokud se nezobrazi parametr P0010 (volba stavu P0OOI0
meénice). e
P(1)
12 Stisknéte tlacitko ° Zobrazi se hodnota parametru P0010. ]
Hz
o ° Ly , o Pl
13 Tlacitkem zménte hodnotu parametru P0010 = 0 (parametr P0010 je nutné pred ]
zadanim povelu ZAP nastavit vzdy na hodnotu 0, jinak se pohon nerozbéhne). he
14 Stisknutim tlacitka ° dojde k uloZeni zvolené hodnoty parametru a zobrazeni Cisla . P00 10
parametru P0010. He
Stisknd . ° ; . Pl
15 t[skqete opakované tlacitko dokud se nezobrazi parametr r0000 (zobrazeni stavu 0000
ménice) . e
stisknéte tiaitko @ pro zobrazent stavu ménice. Na displej budé stfidavé blikat nulova "
16 tisknéte tlacitko pro zobrazeni stavu ménice. Na displeji budé stfidavé blikat nulova 3500 © 00.00
Hz Hz

hodnota a pozadovana hodnota kmitoCtu.

Hodnota max. vystupniho kmito¢tu byla zménéna z hodnoty 50.00 Hz na hodnotu 35.00 Hz
Po povelu ZAP se bude zobrazovat pouze aktuélni hodnota vystupniho kmitoctu (pfip. jind hodnota zvolena P0005).

Poznamka:

blUSHY
Po zméné nékterych parametri se mize na displeji ménice zobrazit na kratkou dobu (max. 5 sec.) stav

Tento stav znamena, ze méni¢ vykonava v dané chvili ¢innost, ktera ma vys8i prioritu. Po skonceni této Cinnosti se
zobrazi automaticky bézny stav ménice.

Pokud nelze v daném rezimu ¢innosti zménit hodnotu parametru, zobrazi se stav - - - - _ .
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3.2.2.  VSeobecné pokyny

*

Méni¢ neni vybaven hlavnim sitovym spinadem a po pfipojeni k siti je stale pod napétim, pfipraven k provozu, méa zablokovany
vystupni tranzistorovy stfida¢ a oéekava povel ke startu na svorce DIN1 (svorka 5).

Z4dana hodnota rychlosti se zadava analogovym vstupem AIN1 (svorky 3 a 4). Na displeji panelu BOP stfidavé blika hodnota 0.00
a pozadovana hodnota kmito&tu s periodou 1s.

Pokud chcete méni¢ misto oviddani ze svorkovnice ovladat z panelu BOP zméte nésledujici parametry:

» P0700 = 1 povel k zapnuti a vypnuti chodu motoru ZAP / VYP bude pomoci tladitek ,I* a ,0%, smér chodu motoru je mozné
ménit tlacitkem ,reverzace”

> P1000 = 1 zadavani otdek bude pomoci motorpotenciometru tlacitky ,A“a ,V*

Ménice jsou z tovarny nastaveny na pouziti Ctyfpélovych standardnich motorG firmy SIEMENS stejného vykonu jako je jmenovity
vykon ménice. V pfipadé pouZiti motord jinych vyrobcl je potfebné zadat Stitkové hodnoty konkrétniho motoru parametry PO300 az
P0311. Pristup k t&mto parametrdm je mozny po volbé P0004 na hodnotu 4. Pfi zméné parametrli motoru je nutné nastavit
P0010 =1.

UPOZORNENI + Ujistéte se, Ze vinuti motoru je spravné zapojeno. U vétSich motord je obvyklé zapojeni vinuti do

trojuhelniku pro napéti 400V (380 V) a zapojeni do hvézdy pro napéti 690V (660 V).

UPOZORNENI ¢ Po zméné nastaveni parametri motoru je nutné nastavit parametr P0010 = 0. Jinak povel ZAP

k zapnuti chodu motoru neni Uéinny.

3.2.3.  Zakladni provoz

konstantni zatézovaci charakteristika
(dopravnik, pistové Cerpadlo, ...)

Zkontrolujte, zda jsou Fadné pfipojeny vSechny vodice a ovéfte, ze pfi zapnuti napajeni nemize dojit
k Urazu osob. Zadejte povel VYP rozpojenim pfepinaCe mezi svorkami 5 a 9. Potenciometrem
nastavte nulovou hodnotu otaéek (béZec notenciometru ie u vodice vedouci ke svorkam 2/4).

.

Pfipojte sitové napéjeni.

v

Nastavte pfistupova prava Urovné 1 (standardni) k parametrim méni¢e parametrem P0003 = 1.
Upozornéni: Pokud je vedle parametru uvedena Cislice v krouZzku @ nebo @, pro zménu hodnoty
parametru potfebujete pfistupova préva vy3si irovné:

nastavte P0O003 = 2 pro pfistupova prava @ (roz$ifena)

nebo P0003 = 3 pro pfistupova prava @ (expertni)

v

Nastavte parametr P0010 = 1 (nastaveni ménice

kvadraticka zatézovaci charakteristika
(ventilator, odstfedivé éerpadlo, ...)
typ pohonu

P0205 = 0 konstantni zatéZovaci moment P0205 = 1 kvadraticky zatéZovaci moment

P1300 = 0 ® standardni linearni charakteristika U/f P1300 = 2 ® kvadraticka charakteristika U/f
nebo P1300 = 1 ® FCC fizeni (s regulaci mag. proudu)

34
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v

Zménite hodnoty parametrd motoru dle vyrobniho $titku
motoru obr. 24.

P0304 jmenovité napajeci napéti motoru

P0305 jmenovity proud motoru

P0307 jmenovity vykon motoru

P0308 @ coso

P0310 jmenovity kmitoget motoru

P0311 jmenovité otaky motoru

¢ P0204 P0305 P0308
A A
Pokud znate hodnotu magnetizaéniho proudu motoru,
zadejte ji: SIEM ENS cie
) \ Hz| A |kW |coso|1/min]la/In |Te s|Certif. No| IP
V opa¢ném piipadé zadejte P0320 = 0, O r O
hodnota mag. proudu je automaticky nastavena pfi volbé 400 A| 50 |345|200| 0,87 | 1488 54
P0340 = 1 nebo P3900 = 1 az 3. 690 Y 200
EN 60 034 | nmax 2600 i/min  Gew./Wt. 1,20 t
¢ 380...420 VA , 360...330 A; 660...725 V Y, 205...192 A, 50 Hz
v v v
P0335 @ zplisob chlazeni motoru ( = 0, vlastni chlazeni) P0310 P0307 P0311
¢ Obr. 24 Viyrobni $titek motoru
P0640 @ 3pickovy proud motoru
hodnota parametru je omezena max. pfipustnym
proudem ménice
(=150 % ljm pro konstantni zatéZovaci moment
=110 % lim pro kvadraticky zatézovaci moment)
Parametrem P0700 nastavte zp(isob ovladani ménice:
P0700 = 1 tlacitka 0, I na ovladacim panelu BOP
P0700 = 2 fidici svorkovnice ménice
P0700 =1
Nastavte vyznam digitalnich vstupt DIN Ovladani ménice z ovladaciho panelu BOP
tovarni nastaveni: tlagitko | = zapnuti pohonu
P0701 =1 @ DIN1 zapnuti pohonu tlaitko 0 = vypnuti pohonu
P0702 = 2 @ DIN2 reverzace sméru otaceni stisknuti tladitka 0 2x rychle po sobé = volny dobéh motoru

P0703 = 9 @ DIN3 nulovani poruchy

P0704 = 15 @ DIN4 pfednastavené otacky FF4
P0705 = 15 @ DINS5 pfednastavené otacky FF5
P0706 = 15 @ DING pfednastavené otacky FF6

:

Nastavte vyznam digitalnich vystup RL
P0731 = 52.3 @ RL1 = porucha

P0732 = 52.7 @ RL2 = vystraha

P0733 = 52.2 @ RL3 = chod motoru

v
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v

Parametrem P1000 nastavte zp(isob zadavani otacek:
P1000 = 1 tlaCitka A, V na ovladacim panelu BOP
P1000 = 2 analoaovy vstup AIN1 na fidici svorkovnici

'

P1000 = 1
P1000 = ?
l P1000 = 2

Nastavte konfiguraci analogového vstupu AIN1 Zadavani otacek motorpotenciometrem (MOP)
(pozn. DIP1 je pfepinac vlevo vedle svorkovnice) P1031 = 1 ® ukladéani posledni nastavené hodnoty MOP
P0756 =0 @, DIP1=0OFF AIN10...+10V

P0756 =4 @,DIP1=0FF AIN1-10 ...+10V

P0756=2®@,DIP1=0ON AIN10...20mA

P0756 =3 @, P0757 =4mA @, P0761 =4mA @,
DIP1=0ON AIN14..20mA

h

P1080 minimalni kmitoCet ( = 0 Hz)
P1082 maximaini kmitocet ( = 50 Hz)

'

P1120 doba rozbéhu (= 105s)
P1121 doba dobéhu ( = 305)

'

Pro pfesnéjSi nastaveni parametrd pohonu je vhodné
aktivovat automatické méfeni parametri motoru
parametrem P1910.

automatické méfeni skuteénych
parametrd motoru

P1910=0 Aktivace automatického méfeni parametr( motoru.
Méni¢ hlasi vystrazné hlaseni A0541, které upozoriiuje na
start méfeni po zadani pfikazu ZAP.

P1910=1

P1910="?

Pozn. Identifikace motoru by méla probihat pfi studeném
motoru (20°C £5°C). Pokud tomu tak neni, zadejte
skute¢nou teplotu motoru parametrem P0625 @

<
h 4

Ukonceni nastaveni pohonu P3900 = 3
Automaticky jsou dopocitany a nastaveny dalSi parametry

pohonu.
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automatické mérfeni skuteénych

A0541 aktivni parametru motoru

A05417

v

A0541 neblika ZAPNETE POHON

v

Vyckejte asi 30's, dokud se neprovede automatické
zméfeni parametrd motoru

A A A

v
ZAPNETE POHON

rozbihé se pohon NE

plynule ?

v

ANO VYPNETE POHON

v

zvyste hodnotu pocateéniho napéti P1300 ®

nebo

hodnotu po¢ateéniho napéti pfi rozbéhu P1311 ®
Y |

Stisknéte tlacitko Fn po dobu 2's - zobrazi se hodnota

napéti meziobvodu (indikace pismenem d)

Kratce stisknéte tladitko Fn - zobrazi se hodnota
vystupniho proudu (indikace pismenem A)

je hodnota proudu NE

pfijatelna ?

v

ANO VYPNETE POHON

v

shizte hodnotu po¢ate¢niho napéti P1300 ®
nebo
hodnotu poc¢ateéniho napéti pfi rozbéhu P1311 ®

h 4
. POHON NASTAVEN
ZAPISTE NASTAVENI PARAMETRU DO TABULKY
V KAP. 8 SEZNAM NASTAVENI PARAMETRU
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3.24.  ZpUsoby fizeni motoru
Podle hodnoty parametru P1300 je mozné nastavit pohon v riiznych reZimech ¢innosti;

> P1300 = 0 Linearni charakteristika U/f = konst. Nejiednodudsi zpUsob fizeni, kdy napéti na motoru je Umémé statorovému
kmitoctu. PouZity zpusob fizeni je nutné nastavit v pfipadé skupinovych pohond (tj. dvou a vice motorl pfipojenych paralelné k
jednomu ménici) nebo pohonu se synchronnim motorem. V pfipadé, Zze pohon je tvofen asynchronnim motorem, dochazi pfi
nizkych otackach pohonu k poklesu momentu motoru. Vyrovnani momentové charakteristiky motoru v oblasti nizkych otacek je
mozné, za cenu zvySeného proudu motoru, dosahnout zvySenim pocateéniho napéti motoru parametrem P1310, popi. P1311 a
P1312.

> P1300 =1 FCC fizeni (fizeni s aktivni regulaci omezeni proudu). VylepSeny zpUsob standardniho Fizeni pfi velké zatézi pohonu.
Pokud zatéz pohonu je pfili§ velka, dochazi k omezovani $pickového proudu motoru tak, aby se zamezilo vypadkdm pohonu v
dusledku proudového pretizeni.

> P1300 = 2 Kvadraticka charakteristika U/f2 = konst. je variantou standardniho fizeni (P1300 = 0). Tento zpUsob fizeni je vhodny
v pfipadé pohonu s kvadratickou zatézovaci charakteristikou (pohony, kdy se stoupajicimi otdékami stoupa kvadraticky zatéz
pohonu), jako jsou ventilatory, odstfediva Cerpadla apod. Pii nizSich otakach, kdy je zatiZzeni mensi, dochazi k odbuzeni motoru a
tim zlepSeni jeho U¢innosti a stabilngjSiho chodu. Pfi nastaveni kvadratické charakteristiky U/f je mozné zvySit vykon méniée o
jeden stupen. Pouzity zpUsob fizeni je mozné pouzit i pro skupinové pohony s kvadratickou zatézovaci charakteristikou.

» P1300 = 3 Vicebodova U/f charakteristika se pouziva pouze ve speciélnich pfipadech, kdy charakteristiku U/f je mozné definovat
tfemi nezavislymi bodly.

> P1300 = 5 Ulf charakteristika pro textilni aplikace. Pro udrzeni konstantnich otacek motoru pfi synchronizaci vice pohont neni
korigovan skluz motoru a pfechézeny rezonanéni pasma. Regulator maximainiho proudu Imax je vyfazen. Pohon musi byt
dimenzovan s vykonovou rezervou.

> P1300 = 6 FCC Fizeni pro textilni aplikace. Kombinace zpusobu fizeni P1300 = 1 a P1300 = 5.

> P1300 = 19 U/f charakteristika s nezavislym nastavenim napéti. Napéti motoru je zaddvano parametrem P1330 nezévisle na
vystupnim kmitoctu.

> P1300 = 20 Vektorové fizeni bez zpétné vazby SLVC. Optimalni zpGsob fizeni asynchronniho motoru. Pohon ma vysoky moment
od velmi nizkych otacek. Otacky pohonu jsou automaticky vyrovnévany pfi zméné zatizeni.

> P1300 = 21 Vektorové fizeni se zpétnou otackovou vazbou VC. Optimalni zplsob Ffizeni asynchronniho motoru. Pohon ma
jmenovity moment i pfi nulovych otackach. Otacky pohonu jsou nezavislé na zatizeni pohonu. Na motoru musi byt umistén
inkrementalni snimag rychlosti otaceni a v ménici umistén rozsifujici modul pfipojeni IRC snimade.

» P1300 = 22 Momentové Fizeni bez zpétné otaCkové vazby. Pfimé fizeni momentu motoru. V aplikacich, kde je vyZzadovan
konstantni moment motoru, |ze zadavat zadanou hodnotu momentu. Méni¢ nastavi vhodné otacky motoru tak, aby moment motoru
odpovidal poZzadované hodnoté.

> P1300 = 23 Momentové fizeni se zpétnou otackovou vazbou. Pfimé fizeni momentu motoru. V aplikacich, kde je vyZadovan
konstantni moment motoru, Ize zadavat Zadanou hodnotu momentu. Méni¢ nastavi vhodné otacky motoru tak, aby moment motoru
odpovidal poZzadované hodnoté. Pohon ma jmenovity moment i pfi nulovych otdkach. Na motoru musi byt umistén inkrementaini
snimac rychlosti ota&eni a v ménici umistén rozsifujici modul pfipojeni IRC snimace.

3.2.5.  Zastaveni pohonu

Zastaveni motoru se muze provést nékolika zptsoby:
>  Snizovanim pozadované hodnoty kmito¢tu na 0.00Hz pomoci tlagitka ,V” zpusobi kontrolované zastavovani. Po dosazeni
nulového kmitoctu stisknéte tladitko ,0".

> Stisknuti tladitka ,0" na ovladacim panelu BOP ménice nebo zruSeni povelu ,ZAP” = aktivaci povelu ,VYP1* ovladacim spinadem
na Fidici svorkovnici zpUsobi plynulé snizovani vystupniho kmito¢tu ménice podle nastavené dob&hové rampy dané parametrem
P1121. Pfi nastavené kratké dob&hové rampé a velkém momentu setrvaCnosti zatéZe motor pfechazi do generatorického stavu a
vraci energii do méni¢e. Napéti v stejnosmérmém meziobvodu stoupa. Pokud pfekro¢i povolenou hranici, dojde k poruse F0002.
Tomu Ize pfedejit pfipojenim externi brzdné jednotky ke svorkam L+ a L- ménice.

> Povelem ,VYP2’, vypnuti méniCe s volnym dobéhem motoru; néktery ze vstup DIN je nastaven na funkci VYP2 (P0701 az
P0708 = 3). Stejny povel Ize vykonat, pokud stisknete dvojnasobné tlacitko ,0“ a nebo ho podrzite stisknuté po dobu delSi nez 2 s.
Vystupni tranzistory jsou ihned zablokovany, na motoru neni napéti a pohon volné dobiha.

> Povelem ,VYP3’, rychlé brzdéni (néktery ze vstupl DIN je nastaven na funkci VYP3 (P0701 az P0708 = 4). Doba dobéhu je
nastavitelna parametrem P1135 (tovarni nastaveni P1135 = 5.005s). Pfi pfekro¢eni napéti meziobvodu je automaticky prodlouzena
doba dobéhu bez ohledu na nastaveni parametru P1135.
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>  Pfi povelu VYP1 nebo VYP3 Ize souCasné aktivovat druhym vstupem DIN stejnosmérné brzdéni nebo kompaundni brzdéni
(stejnosmérné brzdéni s dodrzenim doby dobéhu pohonu podle nastavené dob&hové rampy). Pro vyvolani stejnosmérného brzdéni
nastavte néktery ze vstupl DIN na funkci ss brzdéni (P0701 az P0708 =25). V pfipadé, Ze je nastaveno brzdéni pomoci
stejnosmérného proudu (P1233 = 0) nebo kompaundni brzdéni (P1236 = 0), funkce stejnosmérného, popf. kompaundniho brzdéni
je vyvolana automaticky s povelem ,VYP1“ po dobu dobé&hové rampy. Pfi stejnosmérném brzdéni se mlze vyvinout brzdny
moment, ktery odpovida az 250 % jmenovitého proudu motoru. Je nutné dévat pozor na prehfati motoru, nebot pfi stejnosmérném
brzdéni vznika v motoru velky ztratovy vykon !

3.26.  Poutit tiatitka ()

Nulovani poruchy Fxxxx

Pfi vzniku poruchy je na displeji BOP zobrazovano poruchové hlaseni Fxxxx, kde xxxx znamena €islo poruchy (viz kapitola 5. Poruchova
a vystraznd hlaSeni). Stiskem tlagitka ,Fn“ je poruchové hladSeni vynulovano. Pfed nulovanim poruchového hl&3eni musi byt odstranéna
pfic¢ina poruchy.

Prepinani zobrazené hodnoty

Pokud stisknete tlagitko ,Fn“ na dobu delSi nez 2's, zobrazi se postupné nasledujici hodnoty :

hodnoty napéti stejnosmérného meziobvodu (indikovano zobrazenim d a jednotek v)

hodnoty vystupniho proudu (indikovano zobrazenim jednotek a)

hodnoty vystupniho napéti (indikovano zobrazenim o a jednotek v)

hodnoty vystupniho kmitoctu (indikovano zobrazenim jednotek wz)

hodnoty urené parametrem P0005 (pokud PO005 je nastaven na nékterou v vySe uvedenych veli€in, neni tato veli¢ina znovu
zobrazovana)

YVVVYVY

Jednotlivé hodnoty jsou postupné zobrazovany pfi opakovaném stisku tlacitka ,Fn“. Navrat do plvodniho stavu se provede stiskem
tladitka ,Fn* na dobu del3i nez 2s.

Pfepinani mezi nastavovanym parametrem a r0000
Pfi zobrazeni nékterého z parametri kratkym stisknutim tlacitka ,Fn“ dojde k okamzitému zobrazeni parametru r0000. Pfi opétovném
stisknuti tlacitka ,Fn“ k zobrazeni posledné ménéného parametru.

Zména hodnoty po fadech

nékterého z vysSich fadu Ize pouzit nasledujici postup:

Tlacitky ,A" a ,V* zobrazte Cislo pozadovaného parametru.

Stisknéte tlacitko ,P*, tim se dostanete na hodnotu parametru.

Stisknéte tlacitko ,Fn“. Pravy fad hodnoty parametru bude blikat (napf. P1082 = 50.0@).
Stisknéte opakované tladitko ,Fn" aZ se dostanete na ménény fad (P1082 = 50.00).
Tladitky ,A* a ,V* zméiite hodnotu (0.00 » ,v*— ,v*— £0.00)

Pokud potfebuijete, opakujte vySe uvedené dva kroky.

Stisknéte tlacitko ,P* pro zapsani hodnoty parametru a zobrazeni jeho Cisla.

VVVVVYVYYVY

3.3.  Uvedeni do provozu méniCe s ovladacim panelem AOP

Ovladaci panel AOP je dopinék méni¢e MICROMASTER 440PX. Panel AOP umoziuje uzivateli:
# zobrazovat sdruzené informace o stavu ménice
& pfi nastavovani parametr(i zobrazovat sou¢asné Cislo a hodnotu parametru a ve svétovych
i T v jazycich nazev parametru a struény vyznam nastaveni
=48 RPM=1500 ¢ uchovat nékolik sad nastaveni parametrli a kopirovat nastaveni zpét do ménice
V=400v ¢ fidit az 30 méni¢d MICROMASTER MM440PX po sériové lince RS 485

SIEMENS

Dalsi informace o ovladacim panelu AOP jsou uvedeny v Navodu k obsluze ovladaciho panelu AOP.

3.4. Mistni a dalkové ovladani ménice

Méni¢e MICROMASTER 440PX Ize ovladat bud z mista pfes ovladaci panel BOP/AOP nebo fidici svorkovnici nebo dalkové
prostrednictvim sériového komunikaéniho rozhrani a protokolu USS nebo pfes sbérnici PROFIBUS s dopliikovym modulem.

Dalsi informace o sériové komunikaci naleznete v prislusejicich publikacich.
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3.5.  Dopliikové funkce

3.5.1.  Volné funkéni bloky
Rozsifeni propojeni BINEKTOR a KONEKTOR digitalnich a analogovych vstup G a vystupl o jednoduché fidici Cleny.

Popis funkce

Volné funkEni bloky jsou jednoduché funkce, jako jsou sCitacka, nésobicka, logicky ¢len A, NEBO, Casoval apod., nezdvislé na
regulacnich algoritmech ménice. Jednotlivé funkce Ize volné pouZit v propojeni BINEKTOR a KONEKTOR. PouZiti volnych funkénich
blokd umozriuje nadstandardni konfiguraci ménice a lepSi pfizplsobeni v dané aplikaci.

START

=/

STOP

P2800

P2801[9] P2801[14]
P2828 P2822 P0840
6 DIN2 .
';r )——| r0722.1 }—9 index 0 (O— r2829 )—9 index 0 r2841 index 0 (P zdroj povelu
index 1 ZAP | VYP1

index 1 2842

I
I
I
i
I
I
I
i
5 >Z< DNt Fo722.0 )
i
i
i
I
I
i
I
I

zapnuti
stavové slovo 1 pZapnt
hlaseni poruchy r0052.3

Obr. 25 Priklad pouziti volnych funkénich blokd

Nastaveni ménice
P2800 az P2890 Konfiguraéni parametry volnych funkénich blok
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3.5.2.  Rezim kontroly momentu

Rozpoznéni mechanické poruchy pohonu, napf. pretrzeny pohanéci femen, chod Cerpadla na sucho apod.

moment pohonu &
[Nm]

P2189

max. moment M3
P2190 |

min. moment M3 |

P2187 |
max. moment M2

P2188
min. moment M2

P2185|
max. moment M1

P2186
min. moment M1

[

i
P2182 P2183
kmitocet f1 kmitocet f2

Obr. 26 Rezim kontroly momentu

Popis funkce

/
P2184
kmitocet 3

|

kmitocet [Hz]

Funkce méni¢e kmito¢tu MICROMASTER MM440PX reZim kontroly momentu umoZiuje kontrolovat, zda skute¢ny moment motoru leZi

v zadanych mezich. Tim Ize pfedejit poSkozeni pohdnéného nebo navazujiciho zafizeni.

Pomoci parametr(i je vymezena oblast momentu, které mize motor pfi provozu vyvinout (viz oblast na obr. 26 vyznaCena Sedé). Pokud
skute¢ny moment motoru leZi mimo zadanou oblast, jedna se pravdépodobné o poruchu zafizeni a pohon hlasi vystrazné hlaseni A0924
nebo poruchové hlaseni F0452. Pomoci parametru P2100 a P2101 Ize ovlivnit reakci na odchylku momentu.

Nastaveni ménice

P2181 ReZim kontroly momentu

P2182 az P2184 Kmito¢tova pasma rezimu kontroly momentu
P2185 az P2190 Komparaéni hodnota min./ max. momentu
P2100 Chovani ménice pii vystraze / poruse

P2101 Zpusob chovani ménice pfi vystraze / poruse
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3.5.3.  ReZim polohovani pfi dobéhu pohonu

Definované zastaveni motoru po povelu VYP1.

;A
-t
|‘_tP2488
P2488 ! f t
; S= T vwer T pdss
ujetd vzdalenost pfi zastaveni
pFevodovka 22 (8rafovana plocha) je vzdy stejna
|
|‘ tP2488 ‘!
A
(
ZAP )
VYP1 >t

Obr. 27 Rezim polohovani

Popis funkce
Méni¢ kmitoctu MICROMASTER MM440PX v rezimu polohovani umoznuje automaticky zménit dobéhovou rampu tak, aby se na
vystupu pfevodovky motoru vykonal konstantni pocet otagek, nezavisly na rychlosti, pfi které byl povel VYP1 zadén.

Nastaveni ménice

P0500 Povoleni rezimu polohovani

P2480 Rezim polohovani

P2481 ReZim polohovani - pfevodovy pomér vstup

P2482 Rezim polohovéni - pfevodovy pomér vystup

P2484 ReZim polohovani - poet otatek motoru na jednotku vzdalenosti
P2487 ReZim polohovani - korekéni hodnota polohy

P2488 ReZim polohovani - poZzadovana vzdalenost zastaveni

r2489 Rezim polohovani - poZzadovana vzdalenost zastaveni

3.5.4.  Kinetické zalohovani
Funkce kinetického zalohovani zabrariuje poruchovému stavu pfi kratkodobém vypadku nebo preruseni elektrické energie.

Popis funkce

Pokud je povolena funkce kinetickeho zalohovani a dojde ke vypadku napajeni ménice, méni¢ postupné snizuje otacky pohanéného
zafizeni a dochdzi k pfeméné kinetické energie zatéze na elektrickou. Ubytek kinetické energie kryje ztraty pohonu. Funkce kinetického
zalohovani je vhodna u pohonu s velkym momentem setrvaénosti zatéze, jako je pohon se setrvacnikem, ventilator s velkym ob&znym
kolem apod.

Nastaveni ménice

P1240 Konfigurace regulatoru napéti ss meziobvodu

P1245 Spinaci Urovef kinetického zalohovani

r1246 Zobrazeni skute¢né spinaci Urovné kinetického zalohovani
P1247 Dynamika regulatoru kinetického zélohovani
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4, Nastaveni ménice

Hodnoty parametri mohou byt ménény prostfednictvim tlaCitek na ovladacim panelu méni¢e BOP/AOP nebo sériové linky nebo
sbérnice PROFIBUS. Podle nastavenych hodnot parametrii je mozné ménit konfiguraci ménice, dobu rozbéhu a dobéhu motoru,
minimélni a maximalni hodnotu kmitoctu atd.

Poznamka: Pri kratkém stisku tlacitek ,A" i ,V* se méni hodnota nebo Cislo parametru po krocich. Pokud se stiskne tlagitko
déle, méni se hodnota nebo Cislo parametru plynule automaticky.

>  Pristup k parametrim se uskute¢huje v zavislosti na hodnotach parametrd P0O003, P0004 a P0010. Zkontrolujte, zda mate pro
nastaveni ménice zvoleno vhodné pfistupové pravo k parametrim.

>V popisu parametri jsou pouzity nasledujici znacky:

o hodnotu parametru Ize ménit pouze ve stavu nastaveni ménice P0010 = 1
£} hodnotu parametru Ize ménit i za chodu motoru
b hodnota parametru je zavisla na jmenovitém vykonu ménice
[ind] v hranatych zavorkach za Cislem parametru je uveden pocet indexu parametru
[ ] v hranatych zavorkach v rozsahu hodnot parametru jsou uvedeny hodnoty tovarniho nastaveni parametrd
®© @@ Cislice v krouzku oznaCuje potfebny stupen pfistupovych prav k parametru (P0003 = 1, 2, 3 nebo 4)
CO parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vystupni konektor
_P9999.D
Cl parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vstupni konektor
BO parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vystupni binektor
BI (E0] parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vstupni binektor
ComBO parametr je mozno pfi propojeni BICO pouzit jako vystupni konektor i jako vystupni binektor

> Parametry se skladaji z pismene P nebo r a Ctyfmistného Cisla. Parametry, jejichz hodnotu Ize ménit jsou oznaceny velkym
pismenem P, parametry indika¢ni, jejichZ hodnotu Ize pouze &ist, jsou oznaéeny malym pismenem r. Cislo a hodnota zvoleného
parametru jsou indikovany na sedmisegmentovém pétimistném displeji LCD panelu BOP.

> Aby bylo mozné hodnotu parametru zménit, musi byt spinény sou¢asné nasledujici podminky:
- parametr musi byt oznacen pismenem P
- pohon musi byt ve stavu, ktery pfipousti zménu parametrt (napf. nesmi byt v chodu, musi byt zvolen stav nastaveni ménice
apod., viz znacky = a )
- parametr musi byt ve zvolené skupiné parametrd (viz P0004)
- musite mit odpovidajici pfistupova prava pro ¢teni a zménu hodnot parametrd (viz P0003)
- nesmi byt aktivovan zamkovy mechanismus (zablokovani pfistupu k parametriim Ciselnym heslem, viz P0011 a P0012)
- méni¢ nesmi vykonavat Ulohu s vy3Si prioritou (na displeji panelu neni zobrazen stav ---- ).

> Pokud hodnotu parametru nelze v daném stavu zménit, zobrazi se symbol

41.1.  Pfistupova prava

Pristupova prava k parametrim jsou uréena P0003. Zménou hodnoty parametru je mozné nastavit jednu ze CtyF Grovni pfistupovych
prav a uzivatelskou sadu parametrd (P0003 = 0). Pfi nastaveni vy$$i trovné pfistupového prava jsou pfistupné vSechny parametry nizsi
pristupové Urovné. Je mozné vyuzit detailngjSiho nastaveni ménice, ztraci se ovSem prehlednost. Proto nastavte vzdy pouze takové
pFistupové pravo, které je pro nastaveni vyhovujici.

Pro vétSinu aplikaci je dostacuijici nastaveni pfistupové Urovné @ (standardni) nebo @ (rozsifena).

> pfistupovéa urovefi @ - standardni P0003 = 1, zakladni parametry pohony, napf. min. a max. rychlost, doba rozb&hu, dobéhu, ...

> pristupova Urovell @ - rozSifena  P0003 = 2, doplfujici parametry, napf. zplisob chlazeni motoru, doba dobéhu VYP3,
normovani analogového vstupu a vystupu, pevné rychlosti, ...

> pfistupova Uroven @ - expertni P0003 = 3, ostatni parametry pro naro¢néj§i nastaveni pohonu, napf. magnetizacni proud
motoru, konstanty proudového regulatoru, technika binektor, ...

> pfistupova troven @ - servisni P0003 = 4, parametry Ize Cist prostfednictvim programu DriveMonitor, na ovladacim panelu
BOP/AOP nejsou parametry viditelné; parametry této Urovné by uZivatel bez

detailni znalosti vyznamu nemél ménit
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4.1.2.  Tovarni nastaveni

Tovarni nastaveni je vychozi nastaveni parametri ménice. V tomto nastaveni je méni¢ dodavan z vyrobniho zavodu. Pokud pfi
nastavovani ménice jste udélali chybu, kterou nem0Zzete identifikovat, zvolte tovarni nastaveni a naprogramujte méni¢ od zacatku znovu.
Tim pFedejdete chybnému nebo nechténému nastaveni nékterého z parametru.

Aktivace tovarniho nastaveni se provede nasledujicim zpUsobem: | Skupina parametrd TOVARNi NASTAVENi P0010 = 30
> nastavte P0010 = 30 (stav nastaveni ménice = tovarni nastaveni) P0003 4 ®  Pristupova préva
> . - ; _
aktivujte tovarni nastaveni P0970 = 1 PO010 ®  Volba stavu ménice
P0970 o+~ ®  Tovarni nastaveni parametri

41.3.  Volba stavu pro nastaveni ménice

Parametrem P0010 se urCuje stav ménice pro zménu parametr(i. Pouze je-li parametr P0010 = 0 Ize zadat povel k chodu motoru
(,ZAP*). Pro zménu parametrt oznacenych ,=" je nutné nastavit P0010 = 1. Tim se méni¢ uvede do stavu nastaveni ménice. Po
ukonéeni nastaveni vhodnych parametr( je nutné zvolit automatickou parametrizaci P3900 # 0 nebo nastavit P0010 = 0. Teprve poté je
mozné spustit pohon povelem (,ZAP").

| Skupina parametrit NASTAVENI MENICE P0010 = 1

P0100 = O Volba provozu Evropa / USA P0B40[3] ¢ @ Spickovy proud motoru

P0205 s~ O Typ aplikace P0700[3] @ Zplsob ovladani ménice

P0300[3] = @ Typ motoru P1000[3] ® Vybér zdroje Zzadané hodnoty

P0304[3] = @ Jmenovité napajeci napéti motoru P1080[3] ¢ @ Minimalni hodnota vystupniho kmitotu fiin
P0305[3] s+ @ Jmenovity proud motoru P1082[3] ® Maximalni hodnota vystupniho kmitoctu fnax
P0307[3] = @ Jmenovity vykon motoru P1120[3] ¢ @ Doba rozbéhu motoru

P0308[3] s+ @ Uginik motoru cos ¢ P1121[3] ¢ @ Doba dobéhu motoru

P0309[3] o+~ @ Uginnost motoru P1135[3] ¢ @ Doba dobéhu motoru po povelu VYP3
P0310[3] s« @ Jmenovity kmitoCet motoru P1300[3] ® Volba modu fizeni a regulace

P0O311[3] = @ Jmenovité otacky motoru P1500(3] @ Zdroj Zadané hodnoty momentu

P0320[3] ® Magnetizacni proud motoru P1910 @ Méfeni parametri motoru

P0335(3] @ Zpusob chlazeni motoru P3900 =~ @ Ukonéeni nastaveni ménice

P0500[3] ® Typ aplikace

41.4. Volba skupiny parametru

Parametrem P0004 muze byt zvolen filtr, kterym se vyberou pouze vhodné parametry, pfisluSejici do stejné skupiny parametrd. Tim se
zvySi prehled pfi nastavovani ménice. PFi zvoleném filtru (P0004 # 0) je pfistup k parametrim ovlivnén nastavenymi pfistupovymi pravy
(P0003) a volbou stavu ménice (P0010).

| Parametry viditelné vzdy | | Ostatni parametry
r0000 ) Indikace zvolené hodnoty na displeji PO014[3] ¢ ©® Zpusob ukladani parametrd
P0003 § @ Pistupova prava P0199 ¢ @ Identifikacni Cislo ménice
P0004 £ @ Filtr skupiny parametr( P3%30 ¢ o Pistup k parametrim 4. Grovné
P0010 0) Volba stavu ménice r3954[13] @ Verze CM a identifikace GUI

r3986[2] @ Pocet parametr(i

| Skupina parametrt MENIC  P0004 = 2
r0018 ® Verze programového vybaveni ménice r0207 @ Jmenovity proud ménice
r0026 ® CO  Stejnosmérné napéti meziobvodu r0208 @ Jmenovité napajeci napéti ménice
r0036 @ CO  Tepelné vyuziti ménice pfi pretizeni r0209 @ Maximalini proud ménice
r0037[5] ® CO Teplota chladiée ménice P0210 ©) Napajeci napéti ménice
r0039 @ CO  Spotieba elektrické energie r0231[2] ©)] Max. délka motorového kabelu
P0040 @ Nulovani méfice spotfeby energie P0290 ©) Chovani ménice pfi pretizeni
r0070 ® CO  Ssnapéti meziobvodu nefiltrované P0291[3] @ Konfigurace ochran ménice
r0200 ©) Typ ménice (objednaci Cislo) P0292 ¢ O Teplota vystrahy pretizeni ménice
P0201 =~ O Potvrzeni typu ménice P0294 ¢ @ Urovedt vystrahy pretizeni ménige
r0203 ® Typ ménice (model) P1800 ¢ @ Spinaci kmitoCet
r0204 ® Zv|astni provedeni ménice r1801 ® CO  Aktualni spinaci kmitocet
P0205 &~ O Charakteristika zatéze P1802 ¢ O Zplsob modulace
r0206 @ Jmenovity vykon ménice P1803[3] ¢ @ Max. hloubka modulace

pokracovani
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P1820[3] @ Zména sméru otaceni motoru r1925 @ Zméfena hodn. napéti IGBT v zap. stavu
P1825 ¢ @ Napéti na IGBT v sepnutém stavu r1926 @ Zméfena hodn. &as. zpozdéni zap. IGBT
P1828 ¢ @ Kompenzace mrtvych ¢asd IGBT P1930 ¢ @ Nastaveni vektoru napéti pro kalibraci
P1911 @ Pocet fazi pfi méfeni parametr( motoru P1931 ¢ @ Faze vektoru napéti pro kalibraci

| Skupina parametrd MOTOR P0004 = 3

r0035[3] @ CO Teplota vinuti motoru r0370[3] @ Relativni odpor statorového vinuti
P0300[3] =~ @ Typ motoru r0372[3] @ Relativni odpor motorového kabelu
P0304[3] =~ @ Jmenovité napajeci napéti motoru r0373[3] @ Relativni jm. odpor statorového vinuti
P0305[3] =~ © Jmenovity proud motoru r0374[3] @ Relativni rotorovy odpor

P0307[3] =~ @ Jmenovity vykon motoru r0376(3] @ Relativni jmenovity rotorovy odpor
P0308[3] =~ @ Uginik motoru cos [0} r0377[3] @ Relativni rozptylové indukénost
P0309[3] =~ @ Uginnost motoru r0382[3] @ Relativni hlavni indukénost

P0O310[3] =~ @ Jmenovity kmito&et motoru r0384(3] ©] Casova konstanta rotoru

P0311[3] = @ Jmenovité otacky motoru r0386([3] @ Casova konstanta rozptylové indukénosti
r0313[3] ® Pocet polovych dvojic motoru r0394 @ CO Relativni statorovy odpor méfeny IGBT
P0314[3] =~ @ Zadani poctu polovych dvojic motoru r0395 ® CO Celkovy statorovy odpor

P0320[3] ©) Magnetiza¢ni proud motoru r0396 ® CO  Aktualni rotorovy odpor

r0330[3] ©) Jmenovity skluz motoru P0601[3] ¢ @ Teplotni snima¢ motoru

r0331[3] ©) Vypocteny magnetizaCni proud motoru P0604[3] ¢ @ Teplota motoru hlaSeni vystrahy / poruchy
r0332[3] ©) Vypoéteny ucinik motoru P0610[3] ©) Chovani ménice pfi petizeni motoru 12t
r0333[3] ©) Vypoéteny jmenovity moment motoru P0625[3] ¢ ® Teplota okoli

P0335[3] @ ZpUsob chlazeni motoru P0626[(3] ¢ @ Otepleni zeleza statoru

P0340[3] @ Vypocet parametrd motoru P0627[3] ¢ @ Otepleni vinuti statoru

P0341[3] ¢ © Moment setrva¢nosti motoru P0628[3] ¢ @ Otepleni rotoru

P0342(3] ¢ © Pomér momentu setrvaénosti pohonu r0630[3] @ CO  Aktualni teplota okoli

P0344[3] ¢ O Hmotnost motoru r0631[3] @ CO  Aktualni teplota zeleza statoru

r0345[3] ©) Standardni doba rozbéhu motoru r0632[3] @ CO  Aktualni teplota vinuti statoru

P0346[3] ¢ ® Doba magnetizace motoru r0633[3] @ CO  Aktualni teplota zeleza statoru

P0347[3] ¢ © Doba demagnetizace motoru P0640[3] ¢ @ Spitkovy proud motoru

P0350[3] ¢ @ Odpor statorového vinuti P1910 @ Méfeni parametrd motoru

P03523] ¢ ® Odpor motorového kabelu r1912[3] @ Zmérena hodnota statorového odporu
P0354[3] ¢ @ Rotorovy odpor r1913[3] @ Zméfena hodnota Casové konstanty rotoru
P0356[3] ¢ @ Statorova rozptylova indukénost r1914[3] @ Zméfena hodnota rozptylové indukénosti
P0358[3] ¢ @ Rotorové rozptylova indukénost r1915[3] @ Zméfena hodnota statorové indukénosti
P03603] ¢ @ Hlavni indukénost r1916[3] @ Statorova induk&nost motoru - méfeni 1
P0362(3] ¢ @ Saturaéni magnetizacni kfivka Y1 r1917[3] @ Statorova indukénost motoru - méfeni 2
P0O363[3] ¢ @ Saturaéni magnetizacni kfivka Y2 r1918[3] @ Statorova indukénost motoru - méfeni 3
P0364[3] ¢ @ Satura¢ni magnetizaéni kfivka Y3 r1919[3] @ Statorova induk&nost motoru - méfeni 4
P0365[3] ¢ @ Saturaéni magnetizacni kfivka Y4 r1920[3] @ Zméfena hodn. dynam. rozptylové induk.
P0366[3] ¢ @ Satura¢ni magnetizaéni kfivka X1 P1960 ©) Optimalizace otackového regulatoru
P0367[3] ¢ @ Satura¢ni magnetizaéni kfivka X2

P0368[3] ¢ @ Saturaéni magnetizacni kfivka X3

P03693] ¢ @ Satura¢ni magnetizaéni kfivka X4

| Skupina parametrd SNIMAC OTACEK P0004 = 4

P0400[3] @ Snimac otacek

P0408[3] @ Pocet impulst snimace otacek
P0491[3] @ Reakce na vypadek signalu snimace ot.
P0492[3] @ Max. zména otacek snimace

P0494[3] ¢ @ Max. doba vypadku signalu snimace ot.
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| Skupina parametrd DIGITALNI VSTUPY A VYSTUPY P0004 =7
r0002 @ Stav ménice P0840[3] ® Bl  Zdroj povelu ZAP / VYP1
r0019 ® COBO Stavové slovo BOP P0842[3] ® Bl  Zdroj povelu ZAP + REVERZACE / VYP1
r0050 ® CO  Zobrazeni aktivni sady dat v /v CDS P0844[3] ® Bl  Zdroj €. 1 povelu VYP2
r0051[2] ® CO  Zobrazeni aktivni sady dat motoru DDS P0845[3] ® Bl  Zdroj €. 2 povelu VYP2
r0052 @ COBO Stavové slovo 1 (SW1) P0848[3] ® Bl  Zdroj¢. 1 povelu VYP3
r0053 @® CO/BO Stavove slovo 2 (SW2) P0849[3] ® Bl  Zdroj €. 2 povelu VYP3
r0054 ® COBO Akt. hodnota fidiciho slova 1 P0852[3] ® Bl Zdroj povelu BLOKOVANI MENICE
r0055 ® CO/BO Akt. hodnota pridavného fidiciho slova P1020[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmito¢tu FF bit 0
r0403 @ CO/BO Stavové slovo snimace otadek P1021[3] ® Bl  Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 1
P0700[3] 0] Zpusob ovladani ménice P1022[3] ® Bl  Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 2
P0701[3] @ Vybér funkce digitalniho vstupu DIN1 P1023[3] ® Bl  Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 3
P0702[3] @ Vybér funkce digitalniho vstupu DIN2 P1026[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmito¢tu FF bit 4
P0703[3] @ Vybér funkce digitalniho vstupu DIN3 P1028[3] ® Bl Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 5
P0704(3] @ Vybér funkce digitalniho vstupu DIN4 P1035[3] ® Bl  Zdroj povelu MOP VICE
P0705[3] @ Viybér funkce digitainiho vstupu DIN5 P1036[3] ® Bl Zdroj povelu MOP MENE
P0706[3] @ Viybér funkce digitainiho vstupu DING P1055[3] ® Bl Zdroj povelu KROKOVANI VPRAVO
P0707[3] @ Vybér funkce digitalniho vstupu DIN7 P1056[3] ® Bl  Zdroj povelu KROKOVANI VLEVO
P0708[3] @ Vybér funkce digitalniho vstupu DINS P1074[3] ® Bl  Zdroj blokovani pfidavné Zzadané hodnoty
P0719[3] ©)] Soucasny vybér zplsobu ovl. a z. hodnoty P1110[3] ® Bl  Zdroj blokovani zaporné zadané hodnoty
r0720 ©) Zobrazeni poctu digitalnich vstupQ P1113[3] ® Bl  Zdroj povelu REVERZACE
r0722 @ COBO Zobrazeni stavu digitalnich vstupd P1124[3] ® Bl  Zdroj povelu rampy krokovani
P0724 ©)] Casova konst. filtrace digitalnich vstup( P1140[3] ® Bl  Zdroj povelu povoleni rampového gener.
P0725 ©)] Aktivni Uroven digitalnich vstupl DIN P1141[3] ® Bl Zdroj povelu start rampového generéatoru
r0730 ©) Zobrazeni poCtu reléovych vystupt P1142[3] ® Bl Zdroj povelu povoleni zadané hodnoty
P0731[3] ® Bl Vybérfunkce relé RL1 P1230[3] ® Bl  Zdroj povelu stejnosmérné brzdéni
P0732[3] @ Bl Vybérfunkce relé RL2 P2103(3] ® Bl Zdroj&. 1 povelu NULOVANI PORUCHY
P0733(3] @ Bl Vybérfunkce relé RL3 P2104[3] ® Bl Zdroj&. 2 povelu NULOVANI PORUCHY
r0747 ® CO/BO Zobrazeni stavu reléovych vystupd P2106[3] ® Bl  Zdroj signalu EXTERNI PORUCHA
P0748 ©) Invertovani stavu reléovych vystupl P2220[3] ® Bl Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 0
P0800[3] ® Bl  Zdroj nahravani sady parametri 0 z AOP P2221[3] ® Bl  Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 1
P0801[3] ® Bl  Zdroj nahravani sady parametr(i 1 z AOP P2222[3] ® Bl  Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 2
P0809[3] @ Kopirovani datovych sad CDS P2223[3] ® Bl Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 3
P0810 ® Bl Zdroj bitu 0 pfepinani sady dat v/v CDS P2226[3] ® Bl  Zdroj pevné hodnoty FS bit 4
P0811 @ Bl Zdroj bitu 1 pfepinani sady dat CDS P2228[3] ® Bl Zdroj pevné hodnoty FS bit 5
P0819[3] @ Kopirovani datovych sad DDS P2235[3] ® Bl  Zdroj povelu MOP VICE pro PID regultor
P0820 ® Bl  Zdrojbitu 0 pfepinani sady dat DDS P2236[3] ® Bl  Zdroj povelu MOP MENE pro PID regulator
P0821 ® Bl  Zdrojbitu 1 pfepinani sady dat DDS
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| Skupina parametrd ANALOGOVE VSTUPY A VYSTUPY P0004 =8
P0295 ¢ O Prodleva vypnuti ventilatoru ménice PO761[2] ¢ @ Pasmo necitlivosti analogovych vstupl AIN
r0750 ©) Zobrazeni poctu analogovych vstuptl AIN P0O762[2) ¢ ® Prodleva hlaSeni ztrata signalu AIN
r0751 @ BO  Stavoveé slovo analogovych vstupl AIN ro770 ® Zobrazeni poCtu analog. vystupd AOUT
r0752[2) @ Zobrazeni hodnoty analog. vstupl AIN PO771[2] ¢ @ ClI  Vybérfunkce analogovych vystupt AOUT
PO753(2] ¢ © Casova konstanta filtrace an. vstupt AIN PO773[2) ¢ @ Casova konst. filtrace an. vystupti AOUT
r0754[2) @ Zobrazeni zesilené hodnoty an. vstupl AIN r0774[2) @ Zobrazeni hodnoty analog. vystupl AOUT
r0755[2)] @ CO  Zobrazeni normalizované hodnoty AIN P0776[2] @ Typ analogového vystupu AOUT
P0756[2] @ Konfigurace analogovych vstupl AIN PO77712) ¢ @ Hodnota X1 normovani an. vystupt AOUT
PO757[2) ¢ @ Hodnota X1 normovani analog. vstup( AIN PO778[2] ¢ @ Hodnota Y1 normovani an. vystupt AOUT
PO758(2] ¢ @ Hodnota Y1 normovani analog. vstupl AIN PO77912) ¢ @ Hodnota X2 normovani an. vystupt AOUT
PO7592] ¢ @ Hodnota X2 normovani analog. vstup( AIN P0O78012) ¢ @ Hodnota Y2 normovani an. vystupt AOUT
P0O760[2] ¢ @ Hodnota Y2 normovani analog. vstupl AIN PO78112) ¢ @ Pasmo necitlivosti analog. vystupt AOUT
| Skupina parametrd ZADANE HODNOTY A RAMPY P0004 = 10
P1000[3] 0] Vybér zdroje z&dané hodnoty P1058[3] § @ PoZadovana hodnota pfi krokovani, vpravo
P1001[3] ¢ @ Pevny kmitoget FF1 P1059[3] ¢ @ Pozadovana hodnota pfi krokovani, vievo
P1002[3] ¢ @ Pevny kmitoget FF2 P1060[3] ¢ @ Doba rozbéhu motoru pfi krokovani
P1003[3] ¢ @ Pevny kmitoget FF3 P1061[3] ¢ @ Doba dobéhu motoru pfi krokovani
P1004[3] ¢ @ Pevny kmitoget FF4 P1070[3] ® Cl  Zdroj hlavni Zadané hodnoty
P10053] ¢ @ Pevny kmitoget FF5 P1071[3] ® ClI  Zdroj zesileni hlavni zadané hodnoty
P1006[3] ¢ @ Pevny kmitocet FF6 P1075[3] ® Cl  Zdroj pfidavné Zadané hodnoty
P1007[3] ¢ @ Pevny kmitoget FF7 P1076[3] ® Cl  Zdroj zesileni pfidavné zadané hodnoty
P1008[3] ¢ @ Pevny kmitocet FF8 r1078 ® €O Celkova zadana hodnota
P10093] ¢ @ Pevny kmitoget FF9 r1079 ® CO Vybrana zadana hodnota
P1010[3] ¢ @ Pevny kmitocet FF10 P1080[3] ¢ @ Minimalni vystupni kmitocet fiin
P1011[3] § @ Pevny kmitoget FF11 P1082[3] @ Maximalni vystupni kmitocet fmax
P1012[3] ¢ @ Pevny kmitoget FF12 P1091[3] ¢ © Potlaceni rezonanéniho kmit. ¢.1 motoru
P1013[3] ¢ @ Pevny kmitocet FF13 P1092[3] ¢ ® Potlaceni rezonancniho kmit. €.2 motoru
P1014[3] ¢ @ Pevny kmitocet FF14 P1093[3] ¢ ©® Potlaceni rezonancniho kmit. €.3 motoru
P10153] ¢ @ Pevny kmitoget FF15 P1094[3] ¢ ® Potlaceni rezonanéniho kmit. ¢.4 motoru
P1016 ® Typ pevného kmito¢tu FF bit 0 P1101[3] ¢ ® Pasmo rezonancniho kmitoctu
P1017 ©)] Typ pevného kmitotu FF bit 1 r1114 ® CO Zadana hodnota po reverzaci
P1018 ©)] Typ pevného kmito&tu FF bit 2 r1119 ® CO Zadana hodnota pfed ramp. generatorem
P1019 () Typ pevného kmito¢tu FF bit 3 P1120[3] ¢ © Doba rozb&hu motoru
r1024 ® CO Nastavena hodnota pevného kmitoétu FF P1121[3] ¢ © Doba dobéhu motoru
P1025 ® Typ pevného kmito¢tu FF bit 4 P1130[3] § @ Pocateni zaobleni kfivky narlstu otacek
P1027 ® Typ pevného kmito¢tu FF bit 5 P1131[3] § @ Koncové zaobleni kfivky narlistu otacek
P1031[3] ¢ @ Ukladéani hodnoty motorpotenciometru P1132[3] ¢ @ Pocate¢ni zaobleni kfivky poklesu otagek
P1032 @ Povoleni reverzace pii zadavani MOP P1133(3] ¢ @ Koncové zaobleni kfivky poklesu otacek
P1040(3] ¢ @ UloZena hodnota motorpotenciometru P1134[3] ¢ @ Zplsob zaobleni
r1050 ® €O Nastavena hodnota MOP P11353] ¢ @ Doba dobéhu motoru po povelu VYP3
r1170 ® €O Zadana hodnota za ramp. generatorem
P1257[3] ¢ O Kmito&et vypnuti pfi kinetickém zalohovani
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Skupina parametrd VLASTNOSTI POHONU P0004 = 12

P0005[3] ¢ @ Veli¢ina zobrazovana na displeji P1233(3] ¢ @ Doba ss brzdéni po povelu VYP1/VYP3
PO006 ¢ O ZpUsob zobrazeni veli¢iny na displeji P1234(3] ¢ @ Kmitoget po€atku ss brzdéni po povelu
P0007 ¢ O Doba podsviceni displeje P1236[3] ¢ @ Proud kompaundniho brzdéni
P0011 ¢ O Zamek pro blokovani pfistupu k param. P1240[3] ©) Konfigurace regulatoru napéti Uss
P0012 ¢ O Kli¢ pro blokovani piistupu k parametrim r1242 ® CO Spinaci uroven max. napéti regulatoru Uss
P0013[20] ¢ ® UZivatelska sada parametr( P12433] ¢ O Dynamika regulatoru max. napéti Uss
P1200 ¢ @ Synchronizace na otacejici se motor P1245[3] ¢ O Spinaci uroven kinetického zalohovani
P1202[3] ¢ ® Proud pfi synchronizaci r1246 ® CO  Zobrazeni spinaci Urovné kin. zalohovani
P1203[3] ¢ ® Rychlost hledani pfi synchronizaci P1247(3] ¢ ® Dynamika regulatoru kin. zalohovani
r1204 @ Stavové slovo synchronizace U/f P12503] ¢ @ Zesileni regulatoru napéti Uss
r1205 ©) Stavové slovo synchronizace SLVC P1251[3] ¢ @ Integracni slozka regulatoru napéti Uss
P1210 ¢ @ Automaticky start pohonu P1252[3] ¢ @ Derivaéni slozka regulatoru napéti Uss
P1211 ¢ O Pocet pokusl o automaticky restart P1253[3] ¢ © Omezeni poklesu kmitotu regulatoru Uss
P1215 @ Povoleni ovladani externi brzdy P1254 ©) Povoleni autodetekce spinaci Urovné Uss
P1216 @ Zpozdéni pro vypnuti externi brzdy P1256(3] () Chovani regulatoru kinetického zélohovani
P1217 @ Zpozdéni pro sepnuti externi brzdy
P1232[3] ¢ @ Proud stejnosmérného brzdéni
| Skupina parametrd RIZENI P0004 = 13
r0020 ® CO Zadana hodnota pfed ramp. generatorem P1300[3] @ Volba mddu fizeni a regulace
r0021 @ CO  Vystupni kmitocet P1310[3] ¢ @ Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru
r0022 ©) Otacky motoru P1311[3] ¢ @ Zvy3eni napajeciho napéti pfi rozbéhu
r0024 ® CO  Aktudlni vystupni kmitocet P1312[3] § @ Posun UJf charakteristiky pfi rozbéhu
r0025 ® CO  Vystupni napéti r1315 @ CO  Celkova hodn. zvySeni pocatecniho napéti
r0027 ® CO  Vystupniproud P1316[3] ¢ ® Kmito&et zvySeni napajeciho napéti motoru
r0029 ® CO  Budici proud motoru P1320[3] ©) Vicebodova U/f charakteristika f1
r0030 ® ¢o Cinny proud motoru P1321[3] ¢ O Vicebodovéa U/f charakteristika U1
r0031 ® €O  Moment motoru P1322[3] () Vicebodovéa U/f charakteristika f2
r0032 @ CO  Vystupnivykon P1323(3] ¢ © Vicebodova U/f charakteristika U2
r0038 ® CO  Aktudlni tcinik motoru P1324[3] ©) Vicebodova U/f charakteristika f3
r0056 ® CO/BO Stavove slovo fizeni motoru P13253] ¢ ® Vicebodova U/f charakteristika U3
r0061 ® CO Rotorovy kmitoget P1330[3] ® Cl  Zdroj zadavani napéti charakteristiky U/f
r0062 ® CO Zadana hodnota kmitoctu P133313] ¢ O Pocatecni kmitocet FCC regulace
r0063 ® CO  Aktualni hodnota kmito¢tu nefiltrovana P1335[3] § @ Kompenzace skluzu
r0064 ® CO  Odchylka kmitoctu P1336[3] ¢ @ Omezeni skluzu
r0065 ® €O  Skluzovy kmitoget r1337 ® CO Hodnota kompenzace skluzu
r0066 ® CO  Aktualni vystupni kmitocet nefiltrovany P1338[3] & ® Zesileni rezonanéniho kmitani pfi U/f fizeni
r0067 ® CO  Max. vystupni proud po omezeni P1340[3] & ® Zesileni regulatoru Imax, omezeni kmito&tu
r0068 ® CO  Vystupni proud nefiltrovany P1341[3] ¢ O Integr. slozka regulatoru Imax, omezeni f
r0069[6] @ CO Fazovy proud r1343 ® CO  Kmitocet omezeny regulatorem Imax
r0071 ® CO  Max. vystupni napéti r1344 ® CO  Napéti omezené regulatorem Imax
ro072 ® CO  Vystupni napéti nefiltrované P1345[3] ¢ ® Zesileni regulatoru Imax, omezeni napéti
r0074 @ CO Hioubka modulace P1346[3] ¢ ©® Integr. slozka regulétoru Imax, omezeni U
r0075 ® CO Zadana hodnota magnetizatniho proudu P1350[3] ¢ ©® ZpUsob magnetizace motoru
r0076 ® CO  Skute¢na hodnota magnetizaéniho proudu P1400[3] ¢ ©® Konfigurace otackového regulatoru
r0077 ® CO Zadana hodnota ¢inného proudu r1407 ® CO/BO Stavové slovo 2 fizeni motoru
ro078 ® €O  Skute¢na hodnota Cinného proudu r1438 ® CO Zadanahodn. na vstupu otagkového regul.
r0079 ® CO Celkova zadana hodnota momentu P1442(3] ¢ O Casova konst. filtrace skuteéné rychlosti
r0080 @ CO  Moment motoru nefiltrovany r1445 @ CO  Skutecna hodnota rychlosti filtrovana
r0084 @ CO Pokles magnetizace motoru P1452[3] ¢ © Casova konstanta filtrace rychlosti SLVC
r0086 ® ¢o Cinny proud motoru P1460[3] ¢ @ Zesileni otackového regulatoru VC
r0090 @ ¢O  Uhel natogeni rotoru P1462[3] § @ Integracni slozka otakového regul. VC
P0095[10] ® ClI  Zdroj zobrazeni procesnich dat P1470[3] ¢ @ Zesileni regulatoru otackového reg. SLVC
r0096[10] ©) Zobrazeni procesnich dat P1472[3] ¢ @ Integracni slozka otackového reg. SLVC
r1084 () Zobrazeni max. vystupniho kmito&tu frmax P1477(3] ¢ ® Bl  Zdroj povoleni nastaveni integ. slozky reg.
pokracovani
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P1478[3] ¢ ® CI  Zdroj hodnoty nastaveni integr. slozky reg. P1610[3] § @ Trvalé zvySeni proudu pii nizkych f SLVC
r1482 ® CO  Hodnota integracni ¢asti regulatoru P1611[3] ¢ @ Zvy3eni proudu motoru pfi rozbéhu SLVC
P1488[3] ¢ © Zdroj kompenzace vypadek vstup. signalu P1654[3] ¢ @ Casova konst. 7. h. &inného proudu Isq
P1489[3] ¢ ©® Normovani signalu vypadek vstup. signélu P1715[3] ¢ @ Zesileni proudového regulatoru
r1490 ® CO  Vystupni hodnota vypadek vstup. signalu P1717[3] ¢ @ Integracni konst. proudového regulétoru
P1492[3] ¢ ® Povoleni funkce vypadek vstupniho signalu r1718 @ CO  Zobrazeni vystupu reg. ¢inného proudu lsq
P1496[3] ¢ @ Zesileni dopfedné slozky akcelerace r1719 @ CO  Zobrazeni integ. slozky reg. lsq
P1499[3] ¢ ©® Zesileni dopfedné slozky momentu r1723 @ CO  Zobrazeni vystupu reg. lsq
P1500[3] @ Vybér zdroje zadané hodnoty momentu r1724 @ CO  Zobrazeni integracni slozky reg. lsq
P1501[3] ® Bl  Zdroj pfepinani otackové / moment. fizeni r1725 @ CO  Zobrazeni omezeni integr. slozky lsq
P1503[3] ® ClI  Zdroj zadané hodnoty momentu r1728 @ CO  Zobrazeni rozdéleného napéti
r1508 @ €O Zadana hodnota momentu P1740 ¢ O Zesileni rezonanéniho kmitani SLVC
P1511[3] ® Cl  Zdroj pfidavné Zadané hodnoty momentu P1750[3] ¢ ® Ridici slovo modelu motoru SLVC
r1515 ® CO Pfidavna zadana hodnota momentu r1751 ® Stavové slovo modelu motoru
r1518 ® CO Rozbéhovy moment P1755[3] ¢ © Pocatecni kmitocet SLVC
P1520[3] ¢ ® CO  Omezeni max. hodnoty momentu P1756[3] ¢ ® Hystereze kmito¢tu aktivace SLVC
P1521[3] § @ CO  Omezeni min. hodnoty momentu P1758[3] ¢ ® Prodleva pfepnuti do napét. modelu SLVC
P1522[3] ® Cl  Zdroj omezeni max. hodnoty momentu P17593] ¢ © Prodleva ustaleni adaptace otacek SLVC
P1523[3] ® Cl  Zdroj omezeni min. hodnoty momentu P1764[3] ¢ ® Zesileni regulatoru adaptace otacek
P1525[3] ¢ ® Normovani omezeni min. hodnoty M P1767]3] ¢ @ Integracni konst. reg. adaptace otacek
r1526 ® CO  Zobrazeni omezeni min. hodnoty momentu r1770 ® CO  Zobrazeni prop. slozky adaptace otacek
r1527 ® CO  Zobrazeni omezeni max. hodnoty M r1771 ® CO  Zobrazeniintegr. slozky adaptace otacek
P1530[3] ¢ @ Omezeni vykonu v motorickém chodu r1778 @ CO  Zobrazeni rozdilu Ghlu mag. toku
P1531[3] § @ Omezeni vykonu v generatorickém chodu P1780[3] ¢ ® Ridici slovo teplotniho modelu odporu
r1536 @ CO  Zobrazeni max. proudu v motor. chodu P17813] ¢ @ Integracni konstanta adaptace Rs
r1537 @ CO  Zobrazeni max. proudu v generator. chodu r1782 ® Zobrazeni korigovaného odporu statoru Rs
r1538 @ CO  Zobrazeni max. momentu P1786[3] ¢ @ Integracni konstanta adaptace Xm
r1539 @ CO  Zobrazeni min. momentu r1787 ©) Zobrazeni korig. impedance statoru Xm
P1570[3] § @ CO Zadana hodnota magnetizacniho proudu P1909[3] ¢ @ Ridici slovo identifikace motoru
P1574[3] ¢ O Dynamicka hodnota napéti pfi VC fizeni P2480[3] ©) Rezim polohovani
P1580[3] ¢ @ Optimalizace U€innosti P2481[3] ¢ O Rezim polohovani - pfevod. pomér vstup
P1582(3] ¢ © Casova konstanta nartistu mag. proudu P2482[3] ¢ O ReZim polohovani - pfevod. pomér vystup
r1583 @ CO Zobrazeni zadané hodnoty mag. proudu P2484[3] ¢ ® Rezim polohovani - pocet otatek motoru
P1596[3] ¢ ® Integracni sloZka regulatoru mag. proudu P2487[3] & ® ReZim polohovani - korekéni hodn. polohy
r1597 @ CO Zobrazeni mag. proudu na vystupu reg. P2488[3] ¢ O Rezim polohovani - vzdalenost zastaveni
r1598 ® CO Zobrazeni celkové hodnoty mag. proudu r2489 ©) ReZim polohovani - aktualni pocet otagek

| Skupina parametrd KOMUNIKACE P0004 = 20
P0918 @ Adresa ménice na shérnici PROFIBUS P2019[8] ® ClI  Vysilana data PZD sériové linky USS2
P0927 ¢ @ Povoleni zafizeni pro zménu parametrd r2024[2) ©) Pocet bezchybnych telegramu linky USS
r0964[5] ©) Verze programového vybaveni ménice r2025[2] ©) Pocet odmitnutych telegram( linky USS
r0965 ® Verze progr. vybaveni PROFIBUS modulu r2026[2] ® Pocet chybnych znaka v tlg. linky USS
r0967 ® Ridici slovo 1 r2027[2) ® Pocet telegram( linky USS s pretecenim
r0968 ©) Stavové slovo 1 r2028[2] ©) Pocet tlg. linky USS s paritni chybou
P0971 ¢ O Pfenos parametrd z RAM do EEPROM r2029[2] ©) Pocet tlg. linky USS bez start signélu
P2000[3] @ Referencni kmitoget r2030[2] ©) Pocet telegram( linky USS s BCC chybou
P2001[3] ©) Referenéni napéti r2031[2] ©) Pocet tlg. linky USS s chybnou délkou
P2002[3] ® Referencni proud r2032 ® BO Ridici slovo 1 sériové linky USS1 (RS232)
P2003[3] ® Referencni moment r2033 ® BO Ridici slovo 2 sériové linky USS1 (RS232)
r2004[3] ® Referenéni vykon r2036 ® BO Ridici slovo 1 sériové linky USS2 (RS485)
P2009[2] ® Normalizace dat sériové komunikace USS r2037 ® BO Ridici slovo 2 sériové linky USS2 (RS485)
P2010[2) ¢ @ Rychlost pfenosu sériové komunikace USS P2040 ©) Max. pfipustna prodleva tlg. PROFIBUS
P2011[2) ¢ @ Adresa ménice na sériové lince USS P2041[5] ©) Parametry PROFIBUS
P2012[2] ¢ ©® Délka procesnich dat PZD linky USS r2050[8] ® CO Piijata data PZD linky PROFIBUS
P2013[2] ¢ ©® Délka ¢asti PKW sériové linky USS P2051[8] ® ClI  Vysilana data PZD linky PROFIBUS
P2014[2] ©) Max. pfipustna prodleva mezi tlg. USS r2053[5] ©) Verze progr. vybaveni modulu PROFIBUS
r2015[8] ® CO Pfijata data PZD sériové linky USS1 r2054[7] ©) Diagnostické parametry PROFIBUS
P2016[8] ® CI  Vysilana data PZD sériové linky USS1 r2090 ® BO Ridici slovo 1 linky PROFIBUS
r2018[8] ® CO Piijata data PZD sériové linky USS2 r2091 ® BO Ridici slovo 2 linky PROFIBUS
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| Skupina parametri PORUCHY A VYSTRAHY P0004 = 21
r0947(8] @ Pamét kodu poruch P2170[3] ¢ ® Porovnévaci hodnota proudu Iporov
r0948[12] ©) Cas vzniku poruchy P2171[3] & ® Prodleva hlaseni lskut > Iporov
r0949[8] ©) Upiesnéni kddu poruchy P2172[3] ¢ ® Porovnévaci hodn. nap. meziobvodu Uporov
P0952 ©) Pocet zaznamenanych poruch P2173[3] ¢ © Prodleva hladeni Uss < Uporov
P2100[3] ©)] Chovani ménice pfi vystraze / poruse P2174[3] ¢ @ Komparaéni hodn. hiaSeni dosazeni M
P2101[3] ©) Chovani ménice pfi vystraze / poruse P2176[3] ¢ @ Prodleva hla$eni dosaZzeni momentu
r2110[4] @ Kad vystrazného hlaSeni P2177(3] ¢ @ Prodleva hlaseni motor je zablokovan
P2111 ® Pocet zaznamenanych vystrah P2178[3] ¢ @ Prodleva hlaSeni motor stoji
r2114[2] ©)] Provozni ¢as ménice P2179 ¢ O® Porovnavaci hodn. hladeni bez zatizeni
P2115[3] () Cas - ovladaci panel AOP P2180 ¢ O® Prodleva hlaSeni motor neni zatizen
P2120 ¢ @ Cita¢ poétu vystrah P2181[3] @ Rezim kontroly momentu
P2150[3] ¢ © Hystereze hlaseni dosazeni otacek P2182[3] ¢ @ Kmito&et f1 rezimu kontroly momentu
P2153[3] ¢ @ Casova konstanta filtru otagek P2183[3] ¢ @ Kmito&et f2 rezimu kontroly momentu
P2155[3] ¢ ® Komparaéni hodnota hlaseni f< f1 P2184[3] ¢ @ Kmitocet f3 rezimu kontroly momentu
P2156[3] ¢ ® Prodleva hlaSeni f < 1 P21853] ¢ @ Komparaéni hodnota max. momentu M1
P2157[3] ¢ @ Komparaéni hodnota hlaseni f< f2 P2186[3] ¢ @ Komparaéni hodnota min. momentu M1
P2158[3] ¢ @ Prodleva hlaeni f< f2 P2187(3] ¢ @ Komparaéni hodnota max. momentu M2
P21593] ¢ @ Komparaéni hodnota hlaseni f< f3 P2188[3] ¢ @ Komparaéni hodnota min. momentu M2
P2160[3] ¢ @ Prodleva hlaseni f< f3 P2189[3] ¢ @ Komparaéni hodnota max. momentu M3
P2161[3] ¢ @ Komparaéni hodnota hlaseni fzad < fmin P2190(3] ¢ @ Komparaéni hodnota min. momentu M3
P21623] ¢ @ Hystereze hlaseni f > fmax P21923] ¢ @ Prodleva hlaSeni v rezimu kontroly M
P2163[3] ¢ @ Komparacni hodn. hl&Seni odchylka otacek r2197 @ CO/BO Stavoveé slovo 1 monitoru
P2164[3] ¢ ® Hystereze hlaeni odchylka otacek r2198 ® CO/BO Stavové slovo 2 monitoru
P2165[3] ¢ @ Prodleva hl&Seni odchylka otacek P3981 @ Nulovéni poruchy
P2166[3] § @ Prodleva hlaSeni ramp. gener. neni aktivni r0000 0] Indikace zvolené hodnoty na displeji
P2167[3] ¢ O Kmito&et vypnuti fuyp PO003 ¢ @ Pfistupovéa prava
P2168[3] ¢ ® Prodleva vypnuti ménice P0004 ¢ @ Filtr skupiny parametr(i
r2169 ® Cco Zobrazeni skute¢nych otacek po filtraci. P0010 0] Volba stavu ménice

| Skupina parametri TECHNOLOGICKY PID REGULATOR A VOLNE FUNKCNi BLOKY P0004 = 22
P0500[3] ©)] Typ aplikace P2254[3] ¢ ® ClI  Zdroj pfidavné z&dané hodnoty PID reg.
P2200[3] ¢ ® Bl  Zdroj povoleni PID regulatoru P2255 ¢ ® Zesileni zadané hodnoty PID regulatoru
P2201[3] ¢ @ Pevna hodnota FS1 P2256 ¢ O Zesileni pridavné zadané hodnoty PID reg.
P2202(3] ¢ @ Pevna hodnota FS2 pP2257 ¢ @ Doba nabéhu zadané hodnoty PID reg.
P2203[3] ¢ @ Pevna hodnota FS3 pP2258 ¢ @ Doba poklesu zadané hodnoty PID reg.
P2204[3] § @ Pevna hodnota FS4 r2260 ® CO  Celkova zadana hodnota PID regulatoru
P2205[3] § @ Pevna hodnota FS5 P2261 ¢ O Casova konst. filtrace Zadané h. PID reg.
P2206[3] ¢ @ Pevna hodnota FS6 r2262 ® CO Celkova zadana hodn. PID reg. filtrovana
P2207[3] ¢ @ Pevna hodnota FS7 P2263 ©) Typ derivaéni slozky PID regulatoru
P2208[3] ¢ @ Pevna hodnota FS8 P2264[3] ¢ @ ClI  Zdroj skutecné hodnoty PID regulatoru
P2209[3] § @ Pevna hodnota FS9 P2265 § @ Casova konst. filtragniho &lenu PID reg.
P2210[3] § @ Pevna hodnota FS10 r2266 ® CO  SkuteCnd hodnota PID regulétoru
P2211[3] ¢ @ Pevna hodnota FS11 pP2267 ¢ O Max. omezeni skute¢né hodnoty PID reg.
P2212[3] ¢ @ Pevna hodnota FS12 P2268 ¢ O Min. omezeni skute¢né hodnoty PID reg.
P2213(3] ¢ @ Pevna hodnota FS13 P2269 ¢ O Zesileni skute¢né hodnoty PID regulatoru
P2214[3] ¢ @ Pevna hodnota FS14 P2270 ¢ O Vybér funkce skutecné hodnoty PID reg.
P22153] ¢ @ Pevna hodnota FS15 pP22711 ¢ @ Polarita signalu €idla PID reg.
P2216 ® Typ pevné hodnoty FS bit 0 r2272 ® CO  Skutecna hodnota PID reg. po omezeni
P2217 ® Typ pevné hodnoty FS bit 1 r2273 ® CO  Odchylka PID regulatoru
P2218 ® Typ pevné hodnoty FS bit 2 P2274 ¢ @ Derivaéni konstanta PID regulatoru
P2219 () Typ pevné hodnoty FS bit 3 P2280 ¢ @ Proporcionaini konstanta PID regulatoru
r2224 @ CO Pevnazadana hodnota PID regulatoru pP2285 ¢ @ Integracni konstanta PID regulatoru
P2225 ® Typ pevné hodnoty FS bit 4 P2291 ¢ @ Max. vystupni hodnota PID regulatoru
p2227 ® Typ pevné hodnoty FS bit 5 P2292 ¢ @ Min. vystupni hodnota PID regulatoru
P2231[3] § @ Ukladani zadané hodnoty zadavané MOP P2293 ¢ O Doba nabéhu a dobéhu vystupni hodn.
P2232 @ Povoleni zaporné hodnoty zadavané MOP 12294 @ CO  Vystupni hodnota PID regulatoru
P2240[3] ¢ @ UloZena hodnota PID reg. zadavana MOP P2295 ¢ O Zesileni vystupni hodnoty PID regulatoru
r2250 @ CO Zadana hodnota PID reg. zadavana MOP P2350 ¢ @ Automatické nastaveni PID regulatoru
P2251 ©) Konfigurace vystupu PID regulatoru pP2354 ¢ O Doba automatického nastaveni PID reg.
P2253[3] ¢ ® ClI  Zdroj Zadané hodnoty PID regulatoru P2355 ¢ O Odchylka automat. nastaveni PID reg.
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P2800 ¢ O Aktivace funkénich blokd P2849 ¢ ® Bl  Casovad TIMER1 - vstup
P2801[17]1 ¢ @ Pofadi vykonavani funkénich blokd 1 P2850 ¢ O® Casovag TIMER1 - &as
pP2802[14] ¢ ©® Poradi vykonavani funkénich blokd 2 p2851 ¢ O Casova¢ TIMER1 - méd
P2810[2] ¢ ® Bl  Logicky soucin AND1 - vstupy r2852 ® BO Casovat TIMERT - vystup Y
r2811 ® BO  Logicky soucin AND1 - vystup r2853 ® BO Casova& TIMER1 - vystup notY
P2812[2] ¢ ® Bl  Logicky soucin AND2 - vstupy P2854 ¢ ® Bl  Casovaé TIMER2 - vstup
r2813 ® BO Logicky soucin AND2 - vystup P2855 ¢ O® Casova¢ TIMER?2 - &as
P2814[2] ¢ ® Bl  Logicky soucin AND3 - vstupy pP285%6 ¢ O Casovaé TIMER2 - mod
r2815 ® BO  Logicky soucin AND3 - vystup r2857 ® BO Casovat TIMER2 - vystup Y
P2816[2] ¢ ® Bl  Logicky soucet OR1 - vstupy r2858 ® BO Casovat TIMER2 - vystup notY
r2817 ® BO Logicky soucet OR1 - vystup P2859 ¢ ® Bl  Casovad TIMER3 - vstup
P2818[2] ¢ ® Bl  Logicky soucet OR2 - vstupy P2860 ¢ O® Casova¢ TIMER3 - &as
r2819 ® BO Logicky soucet OR2 - vystup P2861 ¢ O Casova¢ TIMER3 - mad
P2820[2] ¢ ® Bl  Logicky soucet OR3 - vstupy r2862 ® BO Casova& TIMER3 - vystup Y
r2821 ® BO Logicky soucet OR3 - vystup r2863 ® BO Casovat TIMER3 - vystup notY
P2822[2] ¢ ® Bl  Logicky ¢len nonekvivalence XOR1-vstupy P2864 ¢ ® Bl Casovad TIMER4 - vstup
r2823 ® BO  Logicky ¢len nonekvivalence XOR1-vystup P2865 ¢ O® Casova¢ TIMER4 - as
P2824[2] ¢ ® Bl  Logicky Clen nonekvivalence XOR2-vstupy P2866 ¢ O Casova¢ TIMER4 - méd
r2825 ® BO Logicky ¢len nonekvivalence XOR2-vystup r2867 ® BO Casova& TIMER4 - vystup Y
P2826[2] ¢ ® Bl  Logicky Clen nonekvivalence XOR3-vstupy r2868 ® BO Casovat TIMER4 - vystup notY
r2827 ® BO Logicky ¢len nonekvivalence XOR3-vystup P2869[2] ¢ ® ClI  Scitacka ADD1 - vstupy
P2828 ¢ ® Bl  Logicky soucin NOT1 - vstup r2870 ® €O Scitacka ADD1 - vystup
r2829 ® BO  Logicky sou¢in NOT1 - vystup P2871[2] ¢ ® ClI  Scitacka ADD2 - vstupy
P2830 ¢ ® Bl  Logicky soucin NOT2 - vstup r2872 ® CO Scitacka ADD2 - vystup
r2831 ® BO  Logicky soucin NOT2 - vystup P2873[21 ¢ ® CI  Odcitatka SUB1- vstupy
P2832 ¢ ® Bl Logicky soucin NOT3 - vstup r2874 ® CO Odcitatka SUB1- vystup
r2833 ® BO Logicky soucin NOT3 - vystup P2875[21 ¢ ® CI  Odcitatka SUB2- vstupy
P2834[4] ¢ ® Bl  Klopny obvod D1 - vstupy r2876 ® CO Odcitatka SUB2- vystup
r2835 ® BO Klopny obvod D1 - vystup Q P2877[21 ¢ ® CI  Nasobitka MUL1 - vstupy
r2836 ® BO  Klopny obvod D1 - vystup notQ r2878 ® CO  Nasobicka MUL1 - vystup
P2837[4] ¢ ® Bl Klopny obvod D2 - vstupy P2879[2] ¢ ® CI  Nasobitka MUL2 - vstupy
r2838 ® BO Kilopny obvod D2 - vystup Q r2880 ® CO  Nasobicka MUL2 - vystup
r2839 ® BO  Klopny obvod D2 - vystup notQ P288112] ¢ ® CI  Délicka DIV1 - vstupy
P2840[2] ¢ ® Bl  Klopny obvod RS1 - vstupy r2882 ® CO Délicka DIV1 - vystup

r2841 ® BO  Klopny obvod RS1 - vystup Q P2883[2] ¢ ® CI  Délicka DIV2 - vstupy

r2842 ® BO Klopny obvod RS1 - vystup notQ r2884 ® €O Délicka DIV2 - vystup
P2843[2] ¢ ® Bl  Klopny obvod RS2 - vstupy P2885[2] &£ ® CI  Komparator CMP1 - vstupy
r2844 ® BO  Klopny obvod RS2 - vystup Q r2886 ® BO  Komparator CMP1 - vystup
r2845 ® BO Klopny obvod RS2 - vystup notQ P2887[2] ¢ ® CI  Komparator CMP2 - vstupy
P2846[2] ¢ ® Bl  Klopny obvod RS3 - vstupy r2888 ® BO  Komparator CMP2 - vystup
r2847 ® BO  Klopny obvod RS3 - vystup Q P2889 ¢ ® CO Pevnahodnota FIX1

r2848 ® BO  Klopny obvod RS3 - vystup notQ P2890 §# ® CO Pevnahodnota FIX2
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4.2.  Popis parametrl

Cislo parametru | ¥istupové
zaprovozu  [------ ----{ ndzev parametru

&= Zména mozna | Propojent
pfi P0010=1 BICO

rozsah hodnot
[tovarni nastaveni]

r0000 @ |Indikace zvolené hodnoty na displeji 8

Zobrazeni zakladniho stavu méniée (P0005 = 0) nebo zvolené hodnoty parametru PO005 # 0.

Poznamka: Pokud se stlaéi tlaitko ,Fn“ po dobu del$i nez 2s, zobrazi se na displeji ovladaciho panelu hodnota stejnosmérného
napéti mezibvodu (d), proud motoru (A), vystupni kmitoCet (Hz), napéti motoru (V) nebo hodnota parametru zvolena v
P0005.

r0002 ® |[Stav méniée

Zobrazeni aktualniho stavu.

0 nastaveni ménice (P0010 # 0)
1 pfipraven k provozu

2  porucha

3 pfednabijeni meziobvodu

4 chod

5

zastavovani (probihd dob&hova rampa)

Poznamka: Stav 3 je v dobé, kdy je pfipojeno napajeci napéti ménice a probiha inicializace ménice. Proto je ho mozné indikovat
pouze po sériové lince, pokud je komunikaéni jednotka napajena z externiho zdroje nap éti.

P0003 @ 0az4

p Pristupova prava [1]

UrCuje uroven pfistupovych prav k parametrim. VysSi pistupové pravo umoziiuje ¢ist a ménit hodnotu vice parametrd. Sou¢asné se
ztraci prehlednost pfi nastavovani vlastnosti ménice a sledovani stavu pohonu. Volte proto pouze takova pfistupova prava, ktera jsou
jesté dostatecna pro danou aplikaci. Ve vétsing pfipadi je dostacujici standardni troveri (P0003 = 1).

0 uZivatelska sada parametrd - je uréena P0013

1 standardni - umoznuije pfistup k vétSiné bézné pouzivanych parametr(i

2 rozSifena - umoziuje zménit nastaveni vstupu a vystupt

3 expertni - ur€eno pro detailni nastaveni viastnosti ménice, je nutna vy3si znalost funkce ménice

4 servisni - parametry této Urovné nejsou volné pfistupné pro uZivatele a vyzaduiji znalost pFistupového hesla (viz P3950).
P°§04 @ | Filtr skupiny parametn 0 3[3122

Pfi vybéru urcité skupiny parametrd jsou pfistupné pouze parametry vzajemné souvisejici. To zvySuje pfehlednost pfi nastavovani
parametrd.

0 filtr neni aktivni, jsou pfistupné vSechny parametry 10 zadana hodnota a rampovy generator
(v zavislosti na nastaveném stupni pfistupovych prav P0003 12  vlastnosti pohonu
a stavu ménice P0010) 13 zplsob fizeni motoru

2 nastaveni ménice 20 komunikace

3 typ, Stitkové udaje a vlastnosti motoru 21 vystrahy, poruchy

4 snimac otacek 22 technologicky PID regulator

5 technologické aplikace

7 digitaini vstupy a vystupy

8  analogové vstupy a vystupy

Pozndmka:  Vybér skupiny parametri nema vliv na chovani méniCe, napf. neni blokovan chod pohonu. Pfistup k jednotlivym
parametrdm ve vybrané skupiné je ovlivnén nastavenym stupném pfistupovych prav P0003 a nastavenym stavem
ménice P0010).
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P0005[3]
o @)

Veli¢ina zobrazovana na displeji 2 3[22‘11?00

Parametrem se uskute¢iiuje vybér veli€iny (Cisla parametru), kterd se bude zobrazovat na displeji pfi zobrazeném parametru r0000 nebo
pfepnuti tlaCitkem ,Fn*.

Vhodné hodnoty nastaveni parametru:

21 aktualni vystupni kmitoCet

25  aktualni hodnota napéti motoru

26  stejnosmémé napéti meziobvodu

27 proud motoru (vystupni proud méniée)

Index PO0005[0] 1.sada dat motoru DDS
P0005[1] 2. sada dat motoru DDS
P0005[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka:  Parametr Ize nastavit pouze na hodnoty odpovidajici Cislim parametr(i uréenym pro &teni rxxxx. Vyznam nastaveni je
uveden u odpovidajicich parametrd.

0az4

AL (® | Zpusob zobrazeni veli¢iny na displeji 2

8

Parametrem se voli zplisob zobrazeni zvolené veliCiny na displeji ovladaciho panelu BOP/AOP.

Na displeji BOP/AOP jsou zobrazeny nasledujici veliciny:

ve stavu pfipraven k provozu ve stavu chod pohonu
0 stiidavé zobrazeni Zadané hodnoty kmito¢tu a nulové hodnoty vystupni kmitocet
1 Zadané hodnota kmito¢tu vystupni kmitoCet
2 stiidavé zobrazeni zvolené veli¢iny (P005) a aktuélni Z&dané hodnoty (r0020)  zvolend veli¢ina (P0005)
3 stfidavé zobrazeni stavu pohonu (r0002) a aktualni Zadané hodnoty (r0020) stav pohonu (r0002)
4 zvolena veli¢ina (P0005) zvolena veli¢ina (P0005)

Poznamka:  Pfi tovarnim nastaveni ménice je ve stavu pfipraven k provozu zobrazovéna Zadané hodnota kmitoctu a nulova hodnota;
ve stavu chod pohonu vystupni kmitoget

0az2000s

P0007
o [0s]

o Doba podsviceni displeje

Parametrem se voli doba zpozdéni, po kterém zhasne podsviceni displeje ovladaciho panelu BOP/AOP, pokud nebylo stlaéeno Z&dné
ovladaci tlagitko na panelu.

0 podsviceni displeje je trvale zapnuto
1+2000 doba zpozdéni [s]

0az 30

P0010 @® |Volba stavu ménice [0]

Pro nastaveni méniée je nutné zvolit vhodny stav. Podle zvoleného stavu Ize teprve ménit urdité parametry.

0  provoz pohonu

1 nastaveni ménice (parametry, které Ize ménit v tomto stavu jsou oznaceny symbolem &)
29 nahravani parametrli pfes sériovou linku

30 tovarni nastaveni ménie

Poznamky: P0010=1
Nastaveni parametrt motoru. V tomto stavu jsou ménitelné parametry oznacené symbolem «, jako je P0304 (jmenovité
napéti motoru), P0305 (jmenovity proud motoru) apod. Aby bylo mozné pohon uvést do chodu, musi byt parametr
P0010 = 0 nebo zvoleno automatické nastaveni parametrd P3900 # 0 (tovarni nastaveni je P3900 = 0).

P0010 = 29
Pfi nahravani souboru parametr pomoci programu Drive Monitor nebo STARTER je parametr P0010 automaticky
nastaven na hodnotu 29 (nahravani parametr(i). Po ukonéeni nahravani je parametr automaticky nastaven na hodnotu 0.

P0010 =30
Pokud chcete nastavit véechny parametry do vychoziho tovarniho nastaveni (tovamni hodnoty), musite nastavit nejdfive
P0010 = 30 a poté P0970 = 1. Proces nastaveni parametrii do vychoziho tovarniho nastaveni trva pfiblizné 60s.
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0 az 65535

AU ® | Zamek pro blokovani pristupu k parametriim 0

¢

Pokud hodnota P0012 (kli¢ pro blokovani pfistupu k parametrdm) je odlina od hodnoty P0011 (zdmek pro blokovani pfistupu
k parametrdim), neni mozné ménit hodnoty uzivatelsky nastavenych parametrd (viz téz P0013 a P0003).

Pokud je aktivovan zamek blokovani pfistupu k parametrim (P0012#P0011) a soucasné je zvolena uzivatelska sada parametrd
(P0003=0), pro zobrazeni vSech parametrd;

= je nutné spravné zadat hodnoty zamku i klice (P0012=P0011, pozn.: parametr P0011 neni pfi nastaveni P0003 = 0 viditelny)

= vykonat tovarni nastaveni ménice, se ztratou nastaveni hodnot vech parametr(

0 az 65535

U ® | KIié pro blokovani pfistupu k parametrim 0]

8

Pokud hodnota P0012 (kli¢ pro blokovani pfistupu k parametrim) je odliSnd od hodnoty P0011 (zamek pro blokovani pfistupu
k parametriim), neni mozné ménit hodnoty uzivatelsky nastavenych parametrd (viz téz P0013 a P0003).

0 az 65535

P0013[20] ® |Uzivatelska sada parametri [0]

¢

Pomoci parametru P0013 je mozné vytvofit uzivatelskou sadu parametrdi, ktera bude zobrazena pfi nastaveni P0003 =0. Do jednotlivych
indext parametrd P0013 zapiSte Cisla parametr(, ktera se maji zobrazovat pfi volbé uzivatelské sady. V pfipadé, Ze chcete blokovat
zménu téchto parametr( uZivatelem, nastavte zamek pro blokovani pfistupu k parametrdm (P0011).

Postup pfi vytvofeni uZivatelské sady parametrd:
krok 1:  nastavte P0003=3 (expertni pfistupova prava)
krok 2:  do index(i 0 az 16 parametru P0013 zapiste Cisla parametrd, které chcete zobrazovat pfi volbé uZivatelské sady parametr(i
indexy 17 az 19 nelze zménit a jsou nastaveny na pevné hodnoty
P0013.17 = 3 pfistupova prava
P0013.18 = 10 volba stavu ménice
P0013.19 = 12 ki€ pro blokovani pfistupu k parametrim
krok 3:  pokud chcete blokovat pfistup ke zméné parametr(i nastavte P0011# 0 (zamek pro blokovani pfistupu k parametrdim)
krok 4:  aktivujte uzivatelskou sadu parametri P0003=0

Index r0013[0] azr0013[16]  uzivatelem viditelné parametry pfi nastaveni P0003 = 0.

r0013[17] =3 pfistupova prava (hodnotu indexu parametru nelze zménit)
r0013[18] = 10 volba stavu ménice (hodnotu indexu parametru nelze zménit)
r0013[19] =12 kli¢ pro blokovani pfistupu k parametrim (hodnotu indexu parametru nelze zménit)
POOJ;B] ® |Zpusob ukladani parametrti 0[3]1

ZpUsob ukladani parametrd. Pfi zméné parametrd jsou parametry ukladany bud do paméti RAM nebo EEPROM.

Pamét RAM neuchovava svij obsah pfi vypnuti napajeni ménice. Hodnoty takto uloZzenych parametr( jsou ztraceny. Pamét EEPROM
uchovava svij obsah i pfi vypnutém napajeni. Pfi zapnuti napajeni dojde v inicializa¢ni fazi ménice k pfenosu hodnot viech parametrli
ulozenych v paméti EEPROM do paméti RAM. Pfi nastaveni P0014 = 1 (ukladani do paméti EEPROM) je hodnota parametru ulozena
soucasné do paméti RAM i EEPROM.

0  ukladani do paméti RAM (po vypnuti napajeni ménice jsou zde ulozené hodnoty parametri ztraceny)
1 ukladani do paméti EEPROM (uchovani hodnot parametrdi i po vypnuti napajeni ménice)

Poznamka: - pfizméné parametrd z BOP jsou hodnoty ukladany vzdy do EEPROM
- hodnota parametru P0014 je vzdy ukladana do EEPROM
- pfi nastaveni P0014 =0 (ukladani do RAM) Ize hodnoty pfepsat z paméti RAM do EEPROM nastavenim P0971 =1
- pfi nesouladu prikazu z USS/CB (uloZ hodnotu do RAM/EEPROM) s nastavenim P0014 (=EEPROM/RAM) ma
vy§8i prioritu ukladani do paméti EEPROM

Upozornéni: - hodnota parametru P0014 neni zménéna pii volbé tovarniho nastaveni parametri ménice (P0970 = 1)
- hodnotu parametru P0014 je mozné zménit i pfi nahravani vech parametrd programem DriveMonitor nebo Starter
(P0010 = 29, download)

Index PO0014[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
P0014[1] sériova linka RS232 (USS1, pfi pfipojeni BOP viz poznamka)
P0014[2] komunika¢ni linka PROFIBUS
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r0018

@ | Verze programového vybaveni ménice

Parametr obsahuje verzi programového vybaveni ménice.

r0019

©)

COIBO Stavové slovo BOP

[]

Zobrazeni stavového slova ovladaciho panelu BOP/AOP. Jednotlivé bity stavového slova je mozné pouzit pro BICO propojeni. Aktivece
bitd je indikovana rozsvicenim jednotlivych segmentl displeje dle obr. 28.

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 CHOD MOTORU ZASTAVENI PO DOBEHOVE RAMPE P1121 (VYP1)
bit 1 VOLNY DOBEH MOTORU (VYP2)
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bitb (11) | REVERZACE SMERU OTACENI
bitd (13) | MOTORPOTENCIOMETR - KMITOCET ZVYSIT
bitE (14) | MOTORPOTENCIOMETR - KMITOCET SNIZIT
Poznamka:  Pfi pouziti nastaveni pfes BICO, které nastavuje jiné zdroje poveld nez BOP/AOP, r0019 zobrazuje aktualni stav
odpovidajicich poveld.
56
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r0020 (C;?) Zadana hodnota pred rampovym generatorem ?]Z
Aktualni Zadana hodnota kmito¢tu na vstupu rampového generatoru.
10021 g Vystupni kmitoget TT

Aktualni hodnota vystupniho kmitoCtu bez pfi¢tené hodnoty skluzového a rezonanéniho kmitotu a bez kmitoCtového omezeni.
Filtrovana hodnota s ¢asovou konstantou 160 ms.

r0022 ® | Otaéky motoru Ot-/[?in-

Aktualni hodnota otacek rotoru motoru. Otacky jsou vypogitany podle vztahu r0022 = vystupni kmitocet * 120 / poCet poli motoru. Pfi
vypodtu neni pfihlédnuto ke skluzovému kmitoCtu pfi zatizeni motoru.

Hz

r0024 © Aktualni vystupni kmitocet 8

CcO

Aktuaini hodnota vystupniho kmito¢tu se zapo&tenim hodnoty skluzového a rezonanéniho kmito¢tu a kmito&tového omezeni. Filtrovana
hodnota s ¢asovou konstantou 160 ms.

@ . e Vv
r002 v ni napéti
0025 co ystupni napét [
Aktualni efektivni hodnota vystupniho napéti ménice. Filtrovana hodnota s asovou konstantou 160 ms.
@ . C Vv
r0026 co Stejnosmérné napéti meziobvodu 8

Aktualni hodnota stejnosmérného napéti meziobvodu. Hodnota je filtrovana tak, aby ji bylo mozné zobrazit na BOP/AOP. Filtrovana
hodnota s ¢asovou konstantou 30 ms.

A

r0027 @ Vystupni proud 2

CcO

Aktualni efektivni hodnota vystupniho proudu ménice. Hodnota je filtrovana tak, aby ji bylo mozné zobrazit na BOP/AOP. Filtrovana
hodnota s ¢asovou konstantou 400 ms.

A

r0029 ® Budici proud motoru 2

CcO

Aktualni hodnota budiciho proudu motoru. Hodnota budiciho proudu je vypoctena z jmenovité hodnoty (r0331) po vypoCtu parametri
motoru (viz P0340).

Budici proud motoru ma obvykle konstantni hodnotu az do jmenovitych otaéek motoru. Nad témito otaCkami vlivem nedostateéného
vstupniho napéti dochézi k odbuzovani motoru a snizovani budiciho proudu. Pohon musi pracovat sredukovanym zatézovacim
momentem.

Poznamka:  Hodnotu budiciho proudu Ize zobrazit pouze, je-li pouZito vektorové fizeni P1300= 20, 21, 22, 23). Jinak je hodnota
r0029 nulova.

A

r0030 ® Cinny proud motoru 0

co

Aktualni hodnota €¢inného proudu motoru. Hodnota ¢inného proudu je odvozena zhodnoty poZzadovaného momentu na vstupu
otackového regulatoru.

Poznamka:  Hodnotu &inného proudu Ize zobrazit pouze, je-li pouzito vektorové fizeni (P1300=20, 21, 22, 23). Jinak je hodnota
r0029 nulova.

@ Nm
r0031 co Moment motoru %

Aktualni hodnota to¢ivého momentu motoru. Filtrovana hodnota s ¢asovou konstantou 30ms.
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10032 @ | ystupni vykon Ay
Cco [l
Aktuélni hodnota vykonu motoru. Jednotka zobrazeni je zavisla na nastaveni P0100 (provoz Evropa / USA).
r0035[3] ((;22 Teplota vinuti motoru [_c]:

Aktualni hodnota teploty vinuti motoru.

Pokud je k ménici pripojeno teplotni Sidlo KTY84, zobrazuije se teplota méfena timto Cidlem (P0601 = 2). V pfipadé poruchy tohoto Cidla
nebo pokud ¢&idlo neni pfipojeno, zobrazuje se vypodtend hodnota.

Index r0035[0] 1. sada dat motoru DDS

r0035[1] 2. sada dat motoru DDS
r0035[2] 3. sada dat motoru DDS

@
co

r0036 Tepelné vyuziti ménice pfi pretizeni EAi

Hodnota oteplovaciho integralu 12t ménice pfi pfetizeni. Zobrazena hodnota je vztazena k max. mozné hodnoté pretizeni.

¢ Pokud je vystupni proud méni¢e mensi neZ jmenovita hodnota, hodnota parametru je nulova (r0036 = 0).

+ Pokud pretizeni ménice prekro¢i hodnotu parametru P0294 (Uroven vystrahy pfi pfetizeni ménice), méni¢ hlasi vystrazné hlaseni
A0504 (pfekroCena dovolend teplota ménice). Podle nastaveni parametru P0290 (chovani ménice pfi pfetiZeni) je bud snizovén
vystupni kmitocet nebo redukovén spinaci kmitoCet nebo hlaSeno poruchové hlaseni FO004.

¢ Pokud je pfetiZzeni ménice v&tsi nez 100 %, je hladSeno poruchové hladeni FO005 (pfekroCeni zatizeni ménice).

r0037[5] g Teplota chladiée ménice [?

Aktualni teplota chladi¢e ménice méfena teplotnim Cidlem a teplota IGBT modulu vypoctena na z&kladé teplotniho modelu.

Index r0037[0] teplota chladite méni¢e méfena teplotnim Cidlem
r0037[1] teplota IGBT modulu vypoétena na zakladé teplotniho modelu
r0037[2] teplota usmérfiovade
r0037[3] okolni teplota ménice
r0037[4] teplota Fidici desky ménice

r003s8 © Aktualni uéinik motoru )
co [l
Zobrazeni aktualni hodnoty uciniku motoru pfi U/f fizeni (viz P1300); v jinych regulaénich modech je hodnota parametru nulova.
r0039 ((;22 Spotreba elektrické energie k\[/_\;h
Hodnota spotfebované energie od doby nulovani méfice (viz P0040). Méfi¢ spotfeby je nulovan ve 3 pfipadech:
1. pfi nastaveni P0010 = 1 a nasledné P3900 = 0 (ukondeni nastaveni pohonu)
2. pfinastaveni P0010 = 30 a nasledné P0970 = 1 (nastaveni v§ech parametri do tovarniho nastaveni)
3. pfinastaveni P0040 = 1 (nulovani méfice spotfeby energie)
P0040 @ | Nulovani méfice spotieby elektrické energie 0[8]1

Nastaveni méfiCe spotfeby elektrické energie na nulovou hodnotu.

0  beze zmény
1 nulovani r0039 (po stlaceni tlacitka ,P*)

Poznamka:  M&fi€ energie je téZ vynulovan v pfipadé volby stavu méni¢e nastaveni méni¢e (P0010 = 1) nebo pfi tovarnim nastaveni
parametr(i (P0970 = 1).
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r0050 @ Zobrazeni aktivni sady dat v /v CDS

co []

Zobrazeni zvolené aktivni sady dat vstupl a vystupt CDS (binektor - konektor).

0  prvnisadadatv/vCDS$1
1 druha sada datv/v CDS2
2  treti sada dat v/v CDS3

Poznamka: Volba sady dat v/v CDS se provadi parametry P0810 a P0811.

r0051[2] ((;22 Zobrazeni aktivni sady dat motoru DDS

[]

Zobrazeni zvolené aktivni sady dat motoru DDS.

0  prvni sada dat motoru DDS1
1 druha sada dat motoru DDS2
2  tfeti sada dat motoru DDS3

Poznamka: Volba sady dat motoru DDS se provadi parametry P0820 a P0821.

Index r0051[0] Zvolena sada dat motoru DDS
r0051[1]  Aktivni sada dat motoru DDS
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r0052

@ .
COBO Stavové slovo 1 (SW1)

[]

Zobrazeni 1. stavového slova ménice. Nastaveni jednotlivych bitd stavového slova je indikovano rozsvicenim jednotlivych segment
displeje dle obr. 28.

bitF bitE  bitd bitC  bitb bitA  bit9 bit8

AR

Frii

EENNNANANS

bit7 bit6 bit5 bit4 bit3 bit2  bit1 bit0

Obr. 28 Zobrazeni binarné kédovanych hodnot parametri

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 PRIPRAVEN K PROVOZU
bit 1 PRIPRAVEN K ZAPNUTI
bit 2 CHOD MOTORU
bit 3 PORUCHA ¥ signal je na fidici svorkovnici invertovan
bit 4 VYP2
bit 5 VYP3
bit 6 BLOKOVANI ZAPNUTI
bit 7 VYSTRAHA
bit 8 ODCHYLKA SKUTECNE HODNOTY OTACEK
bit 9 POZADAVEK RIZENI Z RIDICIHO SYSTEMU
bitA(10) | DOSAZEN MAXIMALN|I KMITOCET
bitb (11) PROUDOVE OMEZENI
bitC (12) | BRZDA MOTORU VYPNUTA BRZDA MOTORU SEPNUTA
bitd (13) PRETIZENi MOTORU
bitE (14) | SMER OTACENI MAGNETICKEHO POLE VPRAVO SMER OTACENI MAGNETICKEHO POLE VLEVO
bit F (15) PRETIZENI MENICE
povel
ZAPNYP1
ZAP
VYP1 >t
povel
REVERZACE
>t
otacky T—
0 >t
chod pohonu chod )
-
M o A
smér otaceni
—{r008244 ) P ~ . o
stav nen definovén Obr.29 Bity CHOD a SMER OTACENI
posledni stav nezménén stavového slova 1
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r0053

@ .
COBO Stavové slovo 2 (SW2)

[]

Zobrazeni 2. stavového slova ménice. Nastaveni jednotlivych bitd stavového slova je indikovano rozsvicenim jednotlivych segment
displeje dle obr. 28.

cislo oy .
bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 STEJNOSMERNE BRZDENI AKTIVNi
bit 1 KMITOCET > UROVEN VYPNUTI (P2167)
bit 2 KMITOCET = MINIMALNI (P1080)
bit 3 PROUD > NASTAVENA UROVEN (P2170)
bit 4 VYSTUPNI KMITOCET > REF. KMITOCET (P2155)
bit 5 VYSTUPNi KMITOCET < REF. KMITOCET (P2155)
bit 6 VYSTUPNI KMITOCET = ZADANA HODNOTA
bit 7 SS NAPET] < NASTAVENA UROVEN (P2172)
bit 8 SS NAPETI > NASTAVENA UROVEN (P2172)
bit 9 ROZBEH / DOBEH UKONCEN PROBIHA ROZBEH NEBO ZASTAVOVANI POHONU
bit A(10) | VYSTUP.H.PIDREG. < MIN. HODN. PID REG. (P2292)
bitb (11) | VYSTUP.H.PIDREG. > MAX. HODN. PID REG. (P2291)
bit C (12)
bit d (13)
bitE (14) | NAHRAVANi SADY PARAMETRU 0 Z AOP
bitF (15) | NAHRAVANI SADY PARAMETRU 1 Z AOP
r0054 C(SDB o | Akt hodnota fidiciho slova 1 [:]

Zobrazeni stavu 1. fidiciho slova ménice. Nastaveni jednotlivych bitd Fidiciho slova je uréeno nastavenim Fidicich bitd pomoci ovladaciho
panelu BOP, pres sériovou linku apod. Parametr slouzi pro indikaci, ktery pfikaz je pravé aktivni. Rozsviceni jednotlivych segmentl
displeje je dle obr. 28.

éi.SIO segment sviti segment nesviti
bitu
bit 0 POHON V CHODU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)

bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENRATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENRATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANI PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO

bitA(10) | POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU

bitb (11) |  ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA

bit C (12)

bitd (13) MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT

bitE (14) | MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT

bit F (15) | SADADAT V/V (CDS)BIT 0
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r0055

®
CO/BO

Akt. hodnota pridavného ridiciho slova

[]

Zobrazeni stavu pfidavného fidiciho slova ménice. Nastaveni jednotlivych bitd fidiciho slova je uréeno nastavenim Fidicich bitl pomoci
ovl&daciho panelu BOP, pfes sériovou linku apod. Parametr slouzi pro indikaci, ktery pfikaz je pravé aktivni. Rozsviceni jednotlivych
segmentu displeje je dle obr. 28.

éi.SIO segment sviti segment nesviti
bitu
bit 0 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 0
bit 1 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 1
bit 2 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 2
bit 3 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 3
bit 4 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 0
bit 5 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 1
bit 6
bit 7
bit 8 PID REGULATOR ODBLOKOVAN PID REGULATOR ZABLOKOVAN
bit 9 SS BRZDENI AKTIVOVANO
bit A (10)
bitb (11) | KOMPENZACE POKLESU OTACEK (DROOP)
bitC(12) | MOMENTOVE RIZENI OTACKOVE RIZENI
bit d (13) EXTERNI PORUCHA 1
bit E (14)
bit F (15) | SADA DAT V/V (CDS) BIT 1
r0056 © Stavové slovo fizeni motoru }

CO/BO

[]

Zobrazeni stavu stavového slova fizeni motoru. Parametr slouzi pro indikaci stavu vnitfnich fidicich obvodd méni¢e. Rozsviceni
jednotlivych segment displeje je dle obr. 28.

éi.SIO segment sviti segment nesviti
bitu
bit 0 UKONCENA INICILAIZACE RIDICICH OBVODU
bit 1 MOTOR DEMAGNETIZOVAN
bit 2 TRANZISTOROVY STRIDAC ODBLOKOVAN TRANZISTOROVY STRIDAC ZABLOKOVAN
bit 3 NABEH NAPETI JE AKTIVNI
bit 4 MOTOR NABUZEN
bit 5 TRVALE ZVYSENI NAPETI JE AKTIVNI
bit 6 ZVYSENI NAPETI PRI ROZBEHU JE AKTIVNI
bit 7 KMITOCET JE ZAPORNY KMITOCET JE KLADNY
bit 8 ODBUZOVANi MOTORU
bit 9 OMEZENI NAPETI
bitA(10) | OMEZENI SKLUZU
bitb (11) | VYSTUPNI KMITOCET > MAX. KMITOCET
bitC (12) | OPACNY SMER OTACENI ZMENOU SLEDU FAZi
bitd (13) | REGULATOR Iuax JE AKTIVNI
bitE (14) | REGULATOR MAX. SS NAPETI JE AKTIVNI
bitF (15) |  REGULATOR MIN. SS NAPETi JE AKTIVNi
(PROBIHA KINETICKE ZALOHOVAN!)
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@ v kmitoc Hz

r0061 o Rotorovy kmitocet [
Zobrazeni skutené hodnoty kmito¢tu ot&&eni motoru zméfena snimagem otacek.

0062 g Z4dana hodnota kmitoétu 5

Zobrazeni zadané hodnoty kmitoCtu.

r0063 g Aktualni hodnota kmito¢tu nefiltrovana ?]Z
Zobrazeni skutené hodnoty kmitotu bez ¢asové filtrace.
ulf
fizeni
o Mod fizeni 160 ms
Snimac otacek 023 CO: Vystupni kmit. filtrovany [Hz]
i 000 | >
P0400.D (0) _'h( )
5 ;, <20 | CO: Vystupni kmito&et [Hz]
model o ! NG r0063 >
motoru _O\‘\o___> %
CO: Rotorovy kmit.[Hz]
IRC
snimac
Obr. 30 Aktuélni hodnota kmito&tu
10064 ® | odchylka kmitoétu Hz
co [l
Zobrazeni rozdilu mezi Z&danou (r0062) a skute€nou hodnotou (r0063) kmitoctu otdkového reguldtoru (pouze pii vektorovém fizeni).
0,
10065 g Skluzovy kmitoget [f"

Zobrazeni skluzového kmito¢tu motoru (pouze v U/ffizeni). Hodnota je zobrazovana relativné (%) k jmenovitému kmito¢tu motoru.
Hodnota skluzového kmitoctu je dana parametrem P1135.

r0066 g Aktualni vystupni kmitocet nefiltrovany ?]Z
Aktualni hodnota vystupniho kmito¢tu se zapoétenim kmito¢tového omezeni bez ¢asové filtrace.

® . . . A

r0067 o Max. vystupni proud po omezeni ]

Maximalni vystupni proud méni¢e omezeny parametrem P0640 (Spi¢kovy proud motoru), odlehCovaci charakteristikou motoru a
tepelnou ochranou méni¢e a motoru.

Pokud vystupni proud dosahne hodnoty r0067, méni¢ vykona &innost podle nastaveni P0610 (chovani méniée pfi dosaZeni proudového
omezeni).

Poznamka:  Standardni nastaveni; r0067 = jmenovity proud motoru (P0305) * Spi¢kovy proud motoru (P0640).
Tato hodnota je dale omezena max. proudem méniée a snizenim proudu pfi dosazeni charakteristiky max. tepelného

zatizeni motoru v zavislosti na otackach.
((;3(_?) Vystupni proud nefiltrovany [A]

Aktualni efektivni hodnota vystupniho proudu ménice bez Casové filtrace.

r0068
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@ A

r0069[6] o Fazovy proud [

Zobrazeni aktuélni hodnoty proudu jednotlivych fazi.

Index r0069[0] fazeU
rooe9[1] fazeV
ro0692] faze W
r0069[3] ofset faze U
r0069[4] ofsetfaze V
r0069[5] ofset faze W
©) Vv

o Stejnosmérné napéti meziobvodu nefiltrované o

r0070

Aktualni hodnota stejnosmérného napéti meziobvodu bez ¢asové filtrace.

©) . e Vv
e Max. vystupni napéti [

Hodnota maximalniho napéti na vystupu ménice s korekci podle aktualni hodnoty napajeciho napéti.
VA
r0071

r0071

max ;,g;pmax = f (U ss yMOD
(ménic)

max )

P0304 Upge
U

m
(motor)

A

«

(@ -
P0310

(motor)

VYKON

MAG. TOK /

1

f

06 > f
odbuzovani motoru —>

Obr. 31 Vystupni napéti ménice

r0072 g Vystupni napéti nefiltrované [V]

Aktuaini hodnota vystupniho napéti bez ¢asové filtrace.
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@ %
r0074 00 Hloubka modulace M

Aktuaini hodnota hloubky PWM modulace vystupniho napéti.

Poznamka:  Hloubka modulace je definovana jako pomér mezi amplitudou prvni harmonické vystupniho fazového napéti a poloviéni
hodnotou stejnosmérného napéti meziobvodu.

r0075 g Zadana hodnota magnetizaéniho proudu ﬁ‘]
Zobrazeni Zadané hodnoty magnetizaéniho proudu lsa motoru (pouze pfi vektorovém fizeni).

r0076 ((;32) Skute€na hodnota magnetizaéniho proudu [A]
Zobrazeni aktualni hodnoty magnetizaéniho proudu lss motoru (pouze pfi vektorovém fizeni).

r0077 g Zadana hodnota éinného proudu f‘]
Zobrazeni Zadané hodnoty &inného proudu lsq motoru (pouze pfi vektorovém fizeni).

r0078 g Skutecna hodnota ¢inného proudu G
Zobrazeni aktualni hodnoty €inného proudu lsg motoru (pouze pfi vektorovém fizeni).

r0079 ((;32) Celkova zadana hodnota momentu '\[IT
Zobrazeni celkové Zadané hodnoty to¢ivého momentu motoru (pouze pfi vektorovém fizeni).

r0080 g% Moment motoru nefiltrovany '\["]n
Aktuaini hodnota to¢ivého momentu motoru bez Casové filtrace.

r0084 S% Pokles magnetizace motoru E/‘i
Zobrazeni snizeni magnetizace motoru (%) k jmenovité hodnoté magnetizacniho proudu.

r0086 ((;32) Cinny proud motoru f‘]
Zobrazeni ¢inného proudu motoru (pouze fizeni U/f, P1300 # 20, 21, 22, 23; v opacném pfipadé r0086 = 0).

r0090 % Uhel natoéeni rotoru [i]

Zobrazeni Uhlového nato€eni rotoru snimané Cidlem otacek. Funkce neni dostupné pfi pouZiti jednokanalového snimace IRC.
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P0095[10] ?I Zdroj zobrazeni procesnich dat 00 a[g%(])oo'o

Viybér zdroje zobrazeni procesnich dat (PZD). Vybrané signaly Ize sledovat parametrem r0096.

Index P0095 [0] zdroj procesnich dat PZD1 P0095 [5] zdroj procesnich dat PZD6
P0095 [1] zdroj procesnich dat PZD2 P0095 [6] zdroj procesnich dat PZD7
P0095 [2] zdroj procesnich dat PZD3 P0095[7] zdroj procesnich dat PZD8
P0095 [3] zdroj procesnich dat PZD4 P0095 [8] zdroj procesnich dat PZD9

P0095 [4]

zdroj procesnich dat PZD5

P0095 [9]

zdroj procesnich dat PZD10

r0096[10]

® | Zobrazeni procesnich dat

%
[l

Zobrazeni procesnich dat (PZD) vybranych parametrem P0095 (zdroj procesnich dat). 100% ~ 4000h.

Index  r0096 [0]

zobrazeni procesnich dat PZD1

r0096 [5] zobrazeni procesnich dat PZD6

r0096 [1] zobrazeni procesnich dat PZD2 r0096 [6] zobrazeni procesnich dat PZD7
r0096 [2] zobrazeni procesnich dat PZD3 r0096 [7] zobrazeni procesnich dat PZD8
r0096 [3] zobrazeni procesnich dat PZD4 r0096 [8] zobrazeni procesnich dat PZD9
r0096 [4] zobrazeni procesnich dat PZD5 r0096 [9] zobrazeni procesnich dat PZD10
P09100 @® |Volba provozu Evropa / USA Y E]Z] 2

Parametrem je mozné zvolit provoz ménie kmitoCtu na siti 50Hz (Evropa) nebo 60Hz (USA). Podle hodnoty parametru jsou
automaticky zménény tovarni hodnoty parametrd P0310 (jmenovity kmitodet motoru), P1082 (max. kmitoCet), P2000 (referencni

kmitocet) na hodnotu 50 Hz nebo 60 Hz a zobrazeni vykonu, napf. P0307 (jmenovity vykon motoru) v kW nebo koriskych silach (hp).

0  vykon v kW, kmitoget 50 Hz (pfepina¢ DIP €. 2 je v poloze OFF)
1 vykon v hp, kmitocet 60 Hz (pfepinac DIP €. 2 je v poloze ON)
2 vykon v kW, kmitoCet 60 Hz

Poznamka: Volba provozu na siti 50 Hz nebo 60Hz je uréena prepinaéem DIP &. 2 (viz kap. 3.2.6 Volba provozu Evropa / USA).
Zménou hodnoty parametru P0100 Ize prepsat polohu pfepinace a tim zménit nastaveni parametrd P0310, ....
Pfi tovarnim nastaveni parametr( ménice (P0971 = 1), jsou parametry véetné P0100 nastaveny dle polohy pfepinace.
Pokud je hodnota parametru 2, na poloze pfepinage DIP €. 2 nezaleZi.
ZAPNUTI NASTAVENi
NAPAJENI POHONU
(PO010=1)
ANO ANO
@
NE P0100 =1
P0100 =1 NE
A 4
vykon v kW vykon v kW vykon v hp
kmitodet 50 Hz kmitocet 60 Hz kmitocet 60 Hz
P0100=0 P0100 = 2 P0100 =1
Obr. 32 Volba provozu Evropa / USA
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Poggg @ | e ETe e T 0 3[20]255

Oznaceni ménice Cislem. Parametr neméa vyznam na Cinnost ménice. Dle identifikacniho Cisla ménice Ize rozpoznat jednotlivé ménice
napf. fidicim systémem po sériové lince.

r0200

©)

Typ ménice (objednaci ¢islo)

[]

Identifikace typu méniée podle objednaciho €isla.

5 §2 | S« = g

r0200 | obj. &islo ménice " g z;:z z L g %;j
== = £

1001 | 6SE6440-2UD38-8FAx | 3x 400V 90 kW 110 kKW FX
1002 | 6SE6440-2UD41-1FAx | 3x400V 110 kW 1320 kW FX
1003 | 6SE6440-2UD41-3GAx | 3x400V | 1320kW 160 kW GX
1004 | 6SE6440-2UD41-6GAx | 3x400V 160 kW 200 kW GX
1005 | 6SE6440-2UD42-0GAx | 3x400V | 200kW 250 kW GX

" x=0..swverze 1.0
x=1...swverze 2.0

Poznamka:  Pokud parametr r0200 = 0, typ ménie neby! identifikovan
POBEM ® | Potvrzeni typu ménice 0 az[gf‘r’ss

Potvrzeni identifikace typu ménice - viz r0200.

r0203

©)

Typ ménice (model)

[]

Identifikace typové fady ménice.

rezerva

~NoO OO WON -

MICROMASTER 420
MICROMASTER 440
MICRO- / COMBIMASTER 411
MICROMASTER 410

MICROMASTER 440PX
MICROMASTER 430

r0204

®

Zvlastni provedeni ménice

[]

Identifikace dopliikd ménice.

Cislo segment sviti segment nesviti

bitu 9 g

bit 0 stiida¢ (stejnosmérné napéjeni) méni¢ kmitoCtu (stfidavé napajeni)
bit 1 odrusovaci filtr vestavén zakladni odruSeni
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P0205 ©)

8

Charakteristika zatéze 0[8]1

Viybér charakteristiky zatéze pohanéné aplikace. PoZadavky na méni¢ a motor jsou uréeny regulanim rozsahem otaéek a momentovou
charakteristikou zatéZe. Parametrem se uréuje vztah mezi otatkami a zatéZovacim momentem.

0  konstantni zatéZovaci moment (CT)
1 kvadraticky zat&Zovaci moment (VT)

Konstantni zatéZovaci moment maji aplikace, kdy moment z&téze je v celém otadkovém rozsahu stejny (M = konst.). Mezi typické
aplikace patfi pohony dopravnikd, pistovych kompresord, mlyn( apod.

U kvadratického zatéZovaciho momentu stoupa zatéZ s druhou mocninou otaéek (M ~ n2). Kvadratickou zatéZovaci charakteristiku maji
napf. ventilatory a odstfediva Cerpadla. Pfi nastaveni kvadratické zatéZovaci charakteristiky méni¢ umoznuije:

= zvysit jmenovity proud motoru P0305

= zvySit jmenovity vykon motoru P0307

= zvysit pfetizeni motoru P0640

= vyuzit kvadratickou charakteristiku U/f P1300

zatézovaci moment M ~ 1 M = konst. M~n M ~ n?
n
vykon P~nd
charakteristika
- N
piklad aplikace ¢ navijeCka/odvijeCka | ¢ zdvihaci zafizeni ¢ hydraulicky lis ¢ odstfedivé Cerpadio
¢ Celni soustruh ¢ pasovy dopravnik ¢ brzda s vifivymi + ventilator
+ rotacni nizky ¢ manipulator proudy ¢ odstiedivka
¢ mlyn
¢ pistovy kompresor

Volbu typu aplikace je vhodné uskute¢nit pfed nastavenim parametr( motoru. Pokud se zvoli opa¢ny postup, nemohou byt pfi nastaveni
ménice (P0010 = 1) automaticky zménény vy3e uvedené parametry.

parametry ménice;

r0204 |mén,jm
r0205 Pmén,jm
r0209 Imax man,m zpUsob fizeni:
parametry motoru: P1300 zpiisob fizeni
P0305 Imotjm motoru
P0307 Pmot,jm

P0640 Imax mot,jm
technologické parametry:

P0500
Poznamka: Hodnota parametru neni zménéna pfi volbé ,tovarni nastaveni ménice” (P0970 = 1).
Poznamka: Nastaveni P0205 = 1 Ize uskutecnit pouze u nékterych typt ménica (viz tabulka jm. vykonu M ~ nZ parametru r0200).
Upozornéni: Pokud je zvolen kvadraticky zatéZovaci moment pro pohony s konstantni zatéZovaci charakteristikou, neni spravné

vyhodnoceno pretizeni motoru [2t (viz P0640). Tim mdze dojit k pretizeni motoru, aniz by méni¢ v€as zobrazil
vystrazné hlaseni.
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KW / hp

r0206 @ | Jmenovity vykon ménice 8

Zobrazeni jmenovitého vykonu ménice v kW nebo hp podle nastaveni P0100.

r0207 @ | Jmenovity proud ménice

Zobrazeni maximalniho trvalého vystupniho proudu ménice v A.

r0208 @ | Jmenovité napajeci napéti ménice

Zobrazeni napajeciho napéti ménice ve V.
hodnota 230 odpovida napajecimu napéti 1 AC 200240V +10 % nebo 3AC 200240V +10%

hodnota 400 odpovida napajecimu napéti 3 AC 380+480V +10 %
hodnota 575 odpovida napajecimu napéti 3AC 500+600V £10 %

A

r0209 @ | Maximalni proud ménice i

Zobrazeni Spitkového vystupniho proudu méniée v A. Hodnota parametru je redukovana v zavislosti na hodnoté spinaciho kmitoctu (viz

0az 1000V

P0210 ® |Napéajeci napéti ménice [230V nebo 400V]

Nastaveni spravné hodnoty napajeciho napéti odpovidajici skute¢né hodnoté napéti napéjeci sité umoziuje optimalizovat regulator
napéti stejnosmérného meziobvodu. Regulétor napéti stejnosmérného meziobvodu v pfipadé pfechodu pohonu do generéatorického
stavu pfi zastavovani prodluzuje dobu dobé&hu a tim zabrariuje nadmérnému zvySeni napéti meziobvodu a vzniku poruchového hlaseni.
Pokud je parametr nastaven na niz§i hodnotu, napétovy regulator reaguje dfive a je mensi nebezpeci vzniku prepéti.

Poznamka: Pokud nastavite spravné parametr P0210, deaktivujte automatickou detekci spinaci urovné napétového regulatoru
(P1254 nastavte na hodnotu 0). Spinaci Urove regulatoru je poté odvozena pfimo od nastavené hodnoty parametry
P0210.
min. spinaci Uroven napétového regulatoru = P1245* P0210

max. spinaci urover napétového regulatoru =1,15* V2 * P0210
spinaci urovern kompaundniho brzdéni =1,13* +2 * P0210

Poznamka: Pokud je hodnota napajeciho napéti vy33i nez hodnota parametru P0210, pfi nastaveni automatické detekce
spinaciho napéti maze dojit k potlaéeni rozbéhu pohonu. Sougasné je hlaseno vystrazné hlaSeni A0910 (regulator
napéti je zablokovan).

r0231[2] (® | Max. délka motorového kabelu {n]
Zobrazeni maximalni pfipustné délky motorového kabelu bez pouZiti motorové tlumivky.
Index r0231[0] max. délka nestinéného motorového kabelu
r0231[1]  max. délka stinéného motorového kabelu
Poznamka: Pro dodrZeni norem elektromagnetické kompatibility nesmi délka stinéného motorového kabelu prekroit 25 m.
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0az3

P0290 2l

©)

Chovani ménice pfi pretizeni

Pokud dojde k pfekrogeni teploty ménice, Ize zvolit zplsob reakce:
0  snizeni vystupniho kmitoctu

1 poruchové hladeni F0004

2 sniZeni spinaciho kmitoCtu a vystupniho kmitoCtu

3 sniZeni spinaciho kmito&tu

i 5 I A0504
teplota chladic ] fizeni ! A0S0
eplota chiadaice i lmex A0505
ménice / 2
! fizeni 1 A0506
teplotni teplota IGBT : feoin !
model menice : . : F0004
ménice i eplotni ochrana ;
i ménice P0290 i F0005

Obr. 33 Teplotni ochrany ménice

Poznamka: Snizeni vystupniho kmitoétu pro snizeni zatizeni méni¢e je vhodné obvykle pouze u pohonl s kvadratickou
zatéZovaci charakteristikou, kdy zatéZovaci kmitoCet je pfi niz8im kmito&tu mensi. Pokud pfi snizeni vystupniho
kmitoctu nebo spinaciho kmito¢tu nedojde ke snizeni zatizeni ménice, méni¢ ohlasi poruchové hlaseni FO004.

Poznamka: Spinaci kmitoCet se snizuje pouze tehdy, je-li nastaven na vy3si hodnotu neZ 2kHz. Pokud se mé sniZovat i pod
2kHz, je nutné tuto vlastnost povolit parametrem P0291. Aktualni hodnotu kmitoCtu zobrazuje r1801.

P0291[3] @ | Konfigurace ochran ménice Oazi
[1 nebo 5]

Konfigurace ochrannych funkci ménice.

cislo o i
: segment sviti segment nesviti
bitu
bit 0 spinaci kmitoCet je redukovan pod 2 kHz min. spinaci kmitoCet je 2kHz
bit 1
bit 2 povoleni indikace vypadku faze napajeciho napéti indikace vypadku faze napéjeciho napéti zablokovana
') tovarni nastaveni pro ménice velikosti D, E, F ') tovarni nastaveni pro ménice velikosti A, B, C

Index P0291[0] 1. sada dat motoru DDS

P0291[1] 2. sada dat motoru DDS
P0291[2] 3. sada dat motoru DDS
P0§92 (® | Teplota vystrahy pietizeni ménice 0 [311252%]C

Parametrem je ur¢eno o kolik °C pfed poruchovym hlasenim bude aktivovano vystrazné hiaSeni A0504 - prekroéena dovolena teplota
meénice.

P0294
g

10.0 az 100.0 %

® [95 %]

Uroveii vystrahy pretizeni ménice

Uroved tepelného zatizeni ménide I2t pro vystrazné hlaseni A0504 - prekrodena dovolena teplota ménice. Méni¢ vypoditava dovolenou
dobu pretizeni ménice. Pokud zatizeni ménice dosahne 100 %, neni mozné dale pohon pietéZovat. Povolené pietizené ménice (P0640)
je automaticky snizeno na 100 %.

Poznamka: Nastaveni P0294 = 100 % znamena trvalé zatizeni ménice jmenovitym proudem.
P0§95 ® |Prodleva vypnuti ventilatoru ménice 0 az[(? S]OO S

Hodnota parametru ur€uje dobu, po ktery se jesté otaci chladici ventilator ménice po zastaveni pohonu.
Pfi nastaveni P0295 = 0's dojde k okamzZitému vypnuti ventilatoru po zastaveni pohonu.

Poznamka:
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P0300[3] 122
9_' ® | Typ motoru ]

Volba typu motoru.

1 asynchronni motor
2 synchronni motor

Index P0300[0] 1.sada dat motoru DDS
P0300[1] 2. sada dat motoru DDS
P0300[2] 3. sada dat motoru DDS

Spravné nastaveni hodnoty parametru je nutné pro optimalni nastaveni dalSich parametr(i pfi automatické parametrizaci pohonu.

Poznamka: Pokud je zvolen synchronni motor (P0300 = 2), nejsou k dispozici nasledujici parametry:
P0308 (ucinik motoru), P0309 (U&innost motoru), P0320 (magnetizaéni proud motoru), P0330 (jm. skluz motoru),
P0331 (jm. magnetizaéni proud), P0332 (jm. ucinik), P0346 (doba magnetizace), P0347 (doba demagnetizace),
P0384 (Casova konst. rotoru), P1200 (synchronizace na otacejici se motor), P1202 (proud pfi synchronizaci), P1203
(kmitoCet pocatku synchronizace), P1230 (povoleni ss brzdéni), P1233 (proud ss brzdéni), P1236 (proud
kompaundniho brzdéni), P1335 (kompenzace skluzu), P1336 (skluzovy kmitocet).

10 az 2000V

P03£4[3] @® | Jmenovité napajeci napéti motoru ™

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych Gdaju motoru.

Index PO0304[0] 1. sada dat motoru DDS
P0304[1] 2. sada dat motoru DDS
P0304[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Sprévna hodnota napajeciho napéti motoru musi odpovidat zapojeni vinuti motoru (hvézda / trojuhelnik).
»  Pokud se jedna o ménic¢ s jednofazovym napajenim 1x 230V, zapojte vinuti motoru na napéti 3x 230V (obvyklé
zapojeni malych motor( do trojuhelniku A).
»  Pokud se jedna o ménic s tfifazovym napajenim 3x 400V, zapojte vinuti motoru na napéti 3x 400V (obvyklé
zapojeni malych motor( do hvézdy Y a motor( nad 3 kW do trojuhelniku A).

jmenovité napeti 3AC 230/400V 3AC 400/690V
motoru
W2 U2 V2 :
zapolj(enl _ ; 1 ; |
svorkovnice 1 Py '
motoru | | :
= —0 B e
napajeni ménice 1AC 230V 3AC 400V 3AC 400V
uto
S
uto ut o
3/ & 3/ &
zapojeni vinuti V1 vt v2 ¥
motoru S & % N %
V10 V1o
wio ., w10
W1o 4
zapojeni trojuhelnik hvézda trojuhelnik
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0.01 az 10000.00 A

P03£5[3] Q) Jmenovity proud motoru ™1

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych tdajd motoru.
Minimalni nastavitelnd hodnota je 1/32 jmenovitého proudu méniCe r0207, maximélni hodnota je maximaini proud méni¢e r0209
(asynchronni motor), dvojnasobek maximalniho proudu ménice r0209 (synchronni motor).

Poznamka:  Doporuduje se, aby byl zachovan maximalni pomér vykonu méni¢e k vykonu motoru
> pfifizeni U/f a FCC: jmenovity proud ménice nebyl v&t3i neZ osminasobek jmenovitého proudu motoru
r0207 < 8 * P0305
»  pfi VC a SLVC fizeni: jmenovity proud ménice nebyl vétsi nez &tyinasobek jmenovitého proudu motoru
r0207 < 4 * P0305
Index P0305[0] 1.sada dat motoru DDS

P0305[1] 2. sada dat motoru DDS
P0305[2] 3. sada dat motoru DDS

P03£7[3] @® | Jmenovity vykon motoru 00122 ﬁ?%o'oo KW

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych Gdaju motoru.

Index P0307[0] 1. sada dat motoru DDS
P0307[1] 2. sada dat motoru DDS
P0307[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Pfi nastaveni P0100 = 0 nebo 2 (provoz méni¢e v Evropé) je hodnota parametru zad&vana v [kW], pfi nastaveni
P0100 = 1 (provoz ménice v USA) je hodnota parametru zadavana v [hp].

0.000 az 1.000

P03£8[3] ® | Uginik motoru cos ¢ (]

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych daji motoru. Pfi nastaveni P0308 = 0.000 je dcinik motoru zvolen interné.
Index P0308[0] 1.sada dat motoru DDS

P0308[1] 2. sada dat motoru DDS
P0308[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Parametr je k dispozici pouze v pfipadé, Ze je zvolen provoz méni¢e v Evropé (P0100 = 0 nebo 2).
’ > 0,
P03£9[3] @ | Uginnost motoru 00 a;g}g,g e

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych Udaju motoru. Pfi nastaveni P0309 = 0.0 je G¢innost motoru zvolena interné.
Index P0309[0] 1.sada dat motoru DDS

P0309[1] 2. sada dat motoru DDS
P0309[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Parametr je k dispozici pouze v pfipadé, Ze je zvolen provoz ménice v USA (P0100 = 1).
P0310[3] 1 (1P Y 12.00 az 650.00 Hz
o @ | Jmenovity kmito&et motoru 150,00 Hz]
Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych Gdaju motoru.
Index P0310[0] 1. sada dat motoru DDS
P0310[1] 2. sada dat motoru DDS
P0310[2] 3. sada dat motoru DDS
P0391_r1 [3] ® | Jmenovité otacky motoru 0az 40?39]Ot'/m'n'

Hodnotu parametru je potfebné zadat podle Stitkovych Udaji motoru. Pfi nastaveni P0311 = 0 jsou jmenovité otacky motoru zvoleny
interné. Pokud je zvolena kompenzace skluzu (P1335 # 0) nebo vektorové fizeni (P1300= 20, 21, 22, 23) je potiebné zadat spravnou
hodnotu parametru, jinak nebude regulace spravné fungovat.
Index P0311[0] 1. sada dat motoru DDS

P0311[1] 2. sada dat motoru DDS

P0311[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Podle hodnoty parametru je automaticky nastaven pocet poli motoru (r0313).
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r0313[3] ® |Pocet pélovych dvojic motoru [:]

Zobrazeni poc¢tu pdél parl motoru. Hodnota parametru je automaticky vypocitana na zakladé zadanych hodnot parametrd P0310
(imenovity kmitocet motoru) a P0311 (jmenovité ota¢ky motoru). Vypoctena hodnota je pouzita pro interni vypocet regulacnich algoritmd.

1 2 p6lovy motor
2 4 pblovy motor atd.

Index r0313[0] 1. sada dat motoru DDS
r0313[1] 2. sada dat motoru DDS
r0313[2] 3. sada dat motoru DDS

P0314[3] @

&

Zadani poétu pélovych dvojic motoru 0 13199

Zadani poctu pol pard motoru. Pokud hodnota parametru r0313 (pocet pélovych dvojic motoru) je nespravné vypoctena, Ize spravny
Udaj zadat timto parametrem. Zadana hodnota je pouzita pro interni vypoget regulacnich algoritmu.

1 2 p6lovy motor
2 4 polovy motor atd.

Index P0314[0] 1. sada dat motoru DDS
P0314[1] 2. sada dat motoru DDS
P0314[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 a2 99.0 %

P0320[3] ® | Magnetizaéni proud motoru [0.0 %]

Zadéani magnetizacniho proudu motoru. Hodnota se zadava relativné (v %), vztazena k hodnoté P0305 (jmenovity proud motoru).

Pokud hodnota parametru neni zadana (P0320 = 0.0 %), vypoCte se magnetizaCni proud pfi nastaveni P0340 = 1 (automaticky vypoCet
parametr(i motoru) nebo pfi ukonceni nastaveni ménice (P3900 = 1 nebo 2 nebo 3) podle Stitkovych udajt.

Index P0320[0] 1.sada dat motoru DDS
P0320[1] 2. sada dat motoru DDS
P0320[2] 3. sada dat motoru DDS

%

r0330[3] ® | Jmenovity skluz motoru -

Zobrazeni jmenovitého skluzového kmito¢tu motoru. Hodnota parametru je automaticky vypoéitdna na zakladé zadanych hodnot
parametr( P0310 (jmenovity kmitoéet motoru) a P0311 (jmenovité otacky motoru) a je vztazena k P0310 (jmenovity kmitoCet motoru).
Viypoctena hodnota je pouzita pro interni vypocet regulacnich algoritm0.

P0310—M* r0313

r0330 = 60 *100%
P0310

Index r0330[0] 1. sada dat motoru DDS
r0330[1] 2. sada dat motoru DDS
r0330[2] 3. sada dat motoru DDS

r0331[3] ® | Vypoéteny magnetizaéni proud motoru [

Zobrazeni vypocteného magnetizacniho proudu motoru.

Index r0331[0] 1. sada dat motoru DDS
r0331[1] 2. sada dat motoru DDS
r0331[2] 3. sada dat motoru DDS
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r0332[3] ® | Vypoéteny uéinik motoru [:]

Zobrazeni vypocteného Uciniku motoru. Hodnota parametru je vypocitdvana, pokud zadand hodnota cos¢ je nulova (P0308 = 0).
V opacném pfipadé je zobrazena hodnota parametru P0308.

Index r0332[0] 1. sada dat motoru DDS
r0332[1] 2. sada dat motoru DDS
r0332[2] 3. sada dat motoru DDS

r0333[3] (® | Vypoéteny jmenovity moment motoru '\["]n

Zobrazeni vypoétené hodnoty jmenovitého krouticiho momentu motoru. Hodnota parametru je vypoCitana na zakladé zadanych hodnot
parametrd PO307 (jmenovity vykon motoru) a P0311 (jmenovité otacky motoru).

_ P0307[kw]*1000

P0311[ot./min] , 2n
60

Index r0333[0] 1. sada dat motoru DDS

r0333[1] 2. sada dat motoru DDS
r0333[2] 3. sada dat motoru DDS

r0333[Nm] *100%

P0335[3] @ | Zpusob chlazeni motoru b [aOZ] 8
0  motor ma vlastni ventilaci (na hfideli motoru je umistén chladici ventilator)
1 motor ma cizi ventilaci (chlazeni motoru je samostatné napajenym chladicim ventilatorem)
2 motor ma vlastni ventilaci a interni ventilator (motory fady 1LA1 a 1LA8)
3 motor mé cizi chlazeni a interni ventilator
Poznamka: Pro pohony s konstantnim zatéZovacim momentem neni pfipustné soucasné nastaveni P0610 = 1 (redukce

vystupniho kmitoCtu pfi dosazeni Imax) @ P0335 = 0 nebo 2 (motor s vlastni ventilaci). Pfi snizeni kmito¢tu nedojde ke
shizeni zatizeni motoru, ale snizi se pouze chladici U¢inek ventilatoru a tim mdZe dojit k pFehrati motoru. Snizeni fugst
pro sniZzeni zatizeni motoru je neucinné.
Pro pohony s kvadratickym zatéZovacim momentem vySe uvedené omezeni neplati.

Index P0335[0] 1.sada dat motoru DDS

P0335[1] 2. sada dat motoru DDS
P0335[2] 3. sada dat motoru DDS

P0340[3] @ | Vypocet parametr(i motoru 0 E)Z] 4

Automaticky vypodet parametri motoru podle zadanych Stitkovych tdajd.

neaktivni

automaticky vypocet vSech parametri regulace
vypocet parametr(i motoru

vypoCet parametr(i fizeni U/f nebo vektorového Fizeni
vypodet parametrd proudového regulatoru

A~ wpp -0

Automaticky vypodet parametri motoru je nutny pro optimalni vykon pohonu. Pfitom jsou vypocteny a nastaveny nasledujici parametry:
e  P0344 hmotnost motoru P1253 omezeni poklesu kmito¢tu regulétoru Uss

P0346 doba magnetizace motoru P1316 koncovy kmitoget zvySeni napéjeciho napéti motoru

P0347 doba demagnetizace motoru P2000 referenéni kmito&et

P0350 odpor statorového vinuti P2002 referen¢ni proud

P0611 ¢asova konstanta motoru [2t

Index P0340[0] 1.sada dat motoru DDS
P0340[1] 2. sada dat motoru DDS
P0340[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Automaticky vypoCet parametri motoru vykonejte vzdy po zméné Stitkovych Gdaji motoru. Pfipadné odchylky
skute¢ného stavu oproti automatickému vypoctu Ize korigovat ruéni zménou vySe uvedenych parametri po ukonceni
vypoctu. Doba vypodtu trva pfiblizné 20 s.
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0.0001 aZ 1000 kgm?

P0341[3]
® [0.00180 kgm?]

o Moment setrvacnosti motoru

Zadani momentu setrvaCnosti motoru bez pfipojené zatéze.

Na zakladé zadanych hodnot P0341 (moment setrvaénosti motoru), P0342 (pomér momentu setrvaénosti pohonu / motoru) a P1496
(dynamika rozb&hu pohonu) je vypodéten pozadovany rozbéhovy moment (r1518). Ktéto hodnoté mize byt pfipoctena hodnota
pfidavného momentu pomoci propojeni BICO a celkova hodnota pouzita jako zadana hodnota rozbéhového momentu regulaénich
algoritma.

Index P0341[0] 1. sada dat motoru DDS
P0341[1] 2. sada dat motoru DDS
P0341[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Viysledna hodnota celkového momentu setrvaénosti je uréena soucinem P0341 * P0342 * P1496 (zesileni dopfedné
slozky akcelerace v %).

Pomér momentu setrvaénosti pohonu / motoru 1'000[13 338]0 UL

P0342[3]
pe ©)

Zadani celkového momentu setrvaénosti pohonu, tj. souéet momentu setrvacnosti motoru a zatéze.

Na zakladé zadanych hodnot P0341 (moment setrvacnosti motoru), P0342 (pomér momentu setrvacnosti pohonu / motoru) a P1496
(dynamika rozb&hu pohonu) je vypodéten pozadovany rozbéhovy moment (r1518). Ktéto hodnoté mize byt pfipottena hodnota
pfidavného momentu pomoci propojeni BICO a celkovd hodnota pouZita jako Zadand hodnota rozbéhového momentu regulaénich
algoritma.

Index P0342[0] 1.sada dat motoru DDS
P0342[1] 2. sada dat motoru DDS
P0342[2] 3. sada dat motoru DDS

P0344[3]
o ©)

1.0 az 6500.0 kg

Hmotnost motoru [9.4kg]

Zadani hmotnosti motoru. Uvedena hodnota je pouZita pro vypocet otepleni motoru podle teplotniho modelu.

Index P0344[0] 1. sada dat motoru DDS
P0344[1] 2. sada dat motoru DDS
P0344[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi zadani vypoctu parametrli (P0340 = 1). Pfesny Udaj mdze byt
zadéan rucné.

S

r0345[3] (® |Standardni doba rozbéhu motoru ¥

Zobrazeni doby rozb&hu motoru z nulovych na jmenovité otacky motoru (P0311) pfi uvaZovani standardniho momentu setrvaénosti
motoru a rozb&hovém momentu rovném jmenovitému momentu motoru (r0333).

Index r0345[0] 1. sada dat motoru DDS
r0345[1] 2. sada dat motoru DDS
r0345[2] 3. sada dat motoru DDS
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P0336[3] ® | Doba magnetizace motoru Gy eﬁ S]O'OOOS

Zadani doby potiebné pro namagnetovani motoru. Magnetizace motoru za€ina ihned po povelu ZAP. Teprve po ukonéeni magnetizace
se motor zagne rozbihat po nastavené rozb&hové rampé (P1120).

Index P0346[0] 1. sada dat motoru DDS
P0346[1] 2. sada dat motoru DDS
P0346[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi zadani vypoétu parametr(i (P0340 = 1) a je odvozena z ¢asové
konstanty motoru (r0384). Korigovany Udaj miZze byt zadan ruéné. Pokud bude zadan pfili§ kratky ¢as, motor nemusi
byt dostate&né namagnetovan a nema potfebny kroutici moment.

P0337[3] (® | Doba demagnetizace motoru G eﬁ E]O'OOOS

Zadani doby potfebné pro odmagnetovani motoru po povelu ,VYP2“ nebo vzniku poruchy. Po dobu demagnetizace motoru jsou
zablokovany vystupni tranzistory ménice, aby se pfedeslo vniku proudové picky a prekroceni povoleného proudu ménice.

Index P0347[0] 1. sada dat motoru DDS
P0347[1] 2. sada dat motoru DDS
P0347[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi zadani vypoétu parametr(i (P0340 = 1) a je odvozena z ¢asové
konstanty motoru (r0384). Doba demagnetizace je pfiblizné 2,5 x r0384. Korigovany udaj mize byt zadan rucné.
Pokud bude zadan pfili$ kratky ¢as, mdze dojit ke vzniku poruchy FO001 (pfekroceni proudu).

Poznamka: Doba demagnetizace motoru neni aktivni po povelech ,VYP1*, ,VYP3" nebo ,krokovani“.

Odpor statorového vinuti 0'00001[*3*312000 Q

P0350[3]
e @)

Hodnotu odporu statorového vinuti motoru Ize zadat tfemi zpUsoby:

1. automatickym vypoctem parametr(i motoru P0340 = 1 nebo P3900 = 1, 2 nebo 3

2. automatickym zméfenim méni¢em P1910 = 1

3. zméfenim ohmmetrem a ruénim nastavenim hodnoty parametru; uvazuje se odpor mezi dvéma fazemi studeného motoru motoru -
vinuti motoru musi byt v okamziku méfeni zapojeno do hvézdy Y, pfi zapojeni vinuti do trojuhelniku A (motor s napajenim
3x 230V) je méfeni chybné; po ukonéeni méfeni ohmmetrem zapojte spravné vinuti motoru

Poznamka: Pro piepoCet odporu Ize pouZit téZ vztah Ruvy = Ruv, * 3

Index P0350[0] 1.sada dat motoru DDS
P0350[1] 2. sada dat motoru DDS
P0350[2] 3. sada dat motoru DDS

UPOZORNENI ¢ Pfed ruénim méfenim pomoci ohmmetru vypnéte napéjeci napéti ménice, vyckejte 5 minut nez se
vybije kondenzator meziobvodu a teprve poté odpojte motor od ménice.

0.0az120.0Q

P0352[3]
©) [0.0Q]

o Odpor motorového kabelu

Zadani ohmické hodnoty odporu jedné faze kabelu, kterym je propojen méni¢ s motorem.

Index P0352[0] 1.sada dat motoru DDS
P0352[1] 2. sada dat motoru DDS
P0352[2] 3. sada dat motoru DDS
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P0354[3] 0 0.0 a2z 300.0Q
o @ | Rotorovy odpor 100
Zadani ohmické hodnoty odporu jedné faze rotorového obvodu motoru pfepoctenou z nahradniho schématu.
Index P0354[0] 1. sada dat motoru DDS
P0354[1] 2. sada dat motoru DDS
P0354[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi méfeni parametr( motoru (P1910).
P0356[3] 2 - . 0.00001az 1000.0 mH
3 @ | Statorova rozptylova indukénost [10.0mH]
Zadéni hodnoty rozptylové induk&nosti jedné faze statorového obvodu motoru.
Index P0356[0] 1.sada dat motoru DDS
P0356[1] 2. sada dat motoru DDS
P0356[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi méfeni parametrd motoru (P1910).
P0358[3] 2 ar . 0.0 az 1000.0mH
o @  |Rotorova rozptylova indukénost [10.0 mH]
Zadéni hodnoty rozptylové induk&nosti jedné faze rotorového obvodu motoru pfepoctenou z ndhradniho schématu
Index P0358[0] 1.sada dat motoru DDS
P0358[1] 2. sada dat motoru DDS
P0358[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi méfeni parametr( motoru (P1910).
P0360[3] o . 0.0 az 3000.0mH
o @  |Hilavni indukénost (10.0mH]
Zadani hodnoty hlavni indukénosti jedné faze statorového obvodu motoru.
Index P0360[0] 1.sada dat motoru DDS
P0360[1] 2. sada dat motoru DDS
P0360[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi méfeni parametrd motoru (P1910).
ménic¢ | motorovy | motor
. kabel . stator. rozptyl.
| | indukénost rotorovy odpor
1 1 0.00001 ... 1000.0 0.0...300.0 [Ohm]
napéti na IGBT  mrtvy ¢as IGBT = . P0356.D (10.0) P0354.D (10.0)
00..200 [V] 000..350 [us]]  odporkabelu | statorovy odpor (L2L) rotor. rozptyl. ind.
P1825 (1.4) P1828 (0.50) y 0.0..120.0 [Ohm] ; 0.00001..2000.0 [Ohm] 0.0... 1000.0
T : P0352.D (0.0) | P0350.D (4.0) P0358.D (10.0)
Riapel I P0350=2"R Las
{G il iy 9
Crabel P0360.D (10.0)
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Obr. 34 Nahradni schéma motoru
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P0362[3] iy . 0.0a2300.0%
o @ | Saturaéni magnetizaéni kivka Y1 160.0%

Zadéani hodnoty saturaéniho napéti magnetizaCni kfivky bod 1. Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého napéti motoru

(P0304).

Hodnota 100 % odpovida jmenovitému magnetickému toku = jmenovité indukované elektromotorické napéti.

Index  P0362[0]
P0362[1]
P0362[2]

Poznamka:

Upozornéni:

tok A

¢

R
3

PO364 —m-m oo
O |

P0363 -

P0362 -{-------

P0366 P0367 1, P0368

Obr. 35 Saturacni magnetizacni kfivka

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi méfeni parametr(i motoru (P1910 =3).

P0369

magnetizacni proud

Hodnota parametru P0362 musi byt mensi nez P0363 < P0364 < P0365. V opatném pfipadé je vytvofena linearni

zavislost Y1...Y4 na X1...X4.

P0363[3]
g

@ | Saturaéni magnetizaéni kivka Y2

0.0 az 300.0 %
[85.0 %]

Zadani hodnoty saturaéniho napéti magnetizacni kfivky bod 2. Vyznam nastaveni parametru je stejny jako P0362.

Index  P0363[0]
P0363[1]
P0363[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P0364[3]
g

@ | Saturaéni magnetizaéni kiivka Y3

0.0 a2 300.0%
[115.0 %]

Zadani hodnoty saturaéniho napéti magnetizacni kfivky bod 3. Vyznam nastaveni parametru je stejny jako P0362.

Index  P0364[0]
PO364[1]
P0364[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P0365[3]
¢

@ | Saturaéni magnetizaéni kiivka Y4

0.0 a2 300.0%
[125.0 %]

Zadani hodnoty saturaéniho napéti magnetizacni kfivky bod 4. Vyznam nastaveni parametru je stejny jako P0362.

Index  P0365[0]
PO365[1]
P0365[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS
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P0366[3] » o 0.0 82 500.0%
o @ | Saturaéni magnetizaéni kivka X1 150.0%

Zadani hodnoty magnetizaéniho proudu na magnetizaCni kfivce bod 1. Hodnota parametru je vztaZena k hodnoté jmenovitého

magnetizaéniho napé&ti motoru (P0331).
Magnetizacni kfivka je zobrazena na obr. 35.

Index P0366[0] 1.sada dat motoru DDS
P0366[1] 2. sada dat motoru DDS
P0366[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pfi méfeni parametr(i motoru (P1910=3).
Upozornéni: Hodnota parametru P0366 musi byt men3i nez P0367 < P0368 < P0369. V opaéném pfipadé je vytvofena linearni
zavislost Y1...Y4 na X1...X4.
2 0,
P03§7[3] @ | Saturaéni magnetizaéni kfivka X2 0'0[%%0(2]']0 &

Zadani hodnoty magnetizaniho proudu na magnetizaéni kfivce bod 2. Vyznam nastaveni parametru je stejny jako P0366.

Index P0367[0] 1.sada dat motoru DDS
P0367[1] 2. sada dat motoru DDS
P0367[2] 3. sada dat motoru DDS

P0368[3] - o 0.0 a2 500.0 %
o @ | Saturaéni magnetizaéni kiivka X3 [135.0%]

Zadani hodnoty magnetiza¢niho proudu na magnetizacni kfivce bod 3. Vyznam nastaveni parametru je stejny jako P0366.

Index P0368[0] 1.sada dat motoru DDS
P0368[1] 2. sada dat motoru DDS
P0368[2] 3. sada dat motoru DDS

P0369[3] - x i 0.0 az 500.0 %
¢ @ | Saturaéni magnetizaéni kiivka X4 [170.0%]

Zadani hodnoty magnetiza¢niho proudu na magnetizacni kfivce bod 4. Vyznam nastaveni parametru je stejny jako P0366.

Index P0369[0] 1.sada dat motoru DDS
P0369[1] 2. sada dat motoru DDS
P0369[2] 3. sada dat motoru DDS
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r0370[3]

@

Relativni odpor statorového vinuti

%
-

Zobrazeni skute¢né hodnoty odporu jedné faze statorového vinuti motoru vztaZzené k standardni hodnoté celkové impedance motoru.

Hodnota 100 % odpovida hodnoté  Z jm. motor *

Index  P0370[0]

P0304 (jmenovité napéti motoru)
P0305 (jmenovity proud motoru)

1. sada dat motoru DDS

P0370[1] 2. sada dat motoru DDS
P0370[2] 3. sada dat motoru DDS

0,

10372[3] @ |Relativni odpor motorového kabelu &

[]

Zobrazeni skute¢né hodnoty odporu jedné fdze motorového motoru vztaZené k standardni hodnoté celkové impedance motoru. Obvykla
hodnota je 20 % hodnoty odporu statorového vinuti.

Hodnota 100 % odpovida hodnoté  Z jm. motor

Index  P0372[0]
PO372[1]
PO372[2]

. P0304 (jmenovité napéti motoru)
P0305 (jmenovity proud motoru)

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

r0373[3]

@

Relativni jmenovity odpor statorového vinuti

%
-

Zobrazeni skutené hodnoty odporu jedné faze statorového vinuti motoru vztazené k jmenovité hodno# celkové impedance motoru.

Hodnota 100 % odpovida hodnoté¢  Z im. motor *

Index P0373[0]
P0373[1]
P0373[2]

P0304 (jmenovité napéti motoru)
P0305 (jmenovity proud motoru)

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

r0374[3]

@

Relativni rotorovy odpor

%
-

Zobrazeni skute¢né hodnoty odporu jedné faze rotorového odporu motoru vztazené k standardni hodnoté celkové impedance motoru.

Hodnota 100 % odpovida hodnoté  Z jm. motor

Index  PO374[0]
PO374[1]
PO374[2]

. P0304 (jmenovité napéti motoru)
P0305 (jmenovity proud motoru)

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

r0376[3]

@

Relativni jmenovity rotorovy odpor

%
[]

Zobrazeni skute¢né hodnoty odporu jedné faze rotorového odporu motoru vztazené k jmenovité hodnot celkové impedance motoru.

Hodnota 100 % odpovida hodnoté  Z jm. motor

Index P0376[0]
P0376[1]
P0376[2]

. P0304 (jmenovité napéti motoru)
P0305 (jmenovity proud motoru)

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS
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%

r0377[3] @ | Relativni rozptylova indukénost -

Zobrazeni skuteéné hodnoty rozptylové indukénosti jedné faze statorového obvodu motoru vztaZené k standardni hodno celkové

impedance motoru.
P0304 (jmenovité napéti motoru)

P0305 (jmenovity proud motoru)

*

Hodnota 100 % odpovida hodnoté  Z jm. motor

Index P0377[0] 1.sada dat motoru DDS
P0377[1] 2. sada dat motoru DDS
P0377[2] 3. sada dat motoru DDS

%

r0382[3] @ | Relativni hlavni indukénost -

Zobrazeni skute¢né hodnoty hlavni indukénosti jedné faze statorového obvodu motoru vztazené k standardni hodno® celkové

impedance motoru. P0304 (jmenovité napéti motoru)
Hodnot 1000/ d idah d té Zj . motor
odnota  0Cpovica hodnole . met P0305 (jmenovity proud motoru)

*

Index P0382[0] 1.sada dat motoru DDS
P0382[1] 2. sada dat motoru DDS
P0382[2] 3. sada dat motoru DDS

r0384[3] ® | Casova konstanta rotoru T]S
Zobrazeni vypoCitané Easové konstanty rotoru.
Index P0384[0] 1. sada dat motoru DDS
P0384[1] 2. sada dat motoru DDS
P0384[2] 3. sada dat motoru DDS
r0386[3] @ | Casova konstanta rozptylové indukénosti T]S

Zobrazeni vypocitané Easové konstanty celkové rozptylové indukEnosti motoru.

Index P0386[0] 1.sada dat motoru DDS
P0386[1] 2. sada dat motoru DDS
P0386[2] 3. sada dat motoru DDS

%

r0394 @ Relativni statorovy odpor méreny IGBT L

CcO

Zobrazeni skutetné hodnoty statorového odporu jedné faze motoru odvozené znapéti na tranzistoru IGBT vzapnutém stavu a
prochazejiciho proudu . Hodnota je vztazena k hodnoté celkové impedance motoru.
P0304 (jmenovité napéti motoru)

P0305 (jmenovity proud motoru)

*

Hodnota 100 % odpovida hodnoté  Z jm. motor

%

r0395 © Celkovy statorovy odpor L

CcO

Zobrazeni skute¢né hodnoty statorového odporu jedné faze motoru véetné odporu motorového kabelu vztaZzené k hodnoté celkové

E”%ed?”%eogngtorg- 44 hodnote Z . P0304 (jmenovité napéti motoru)
odnota o 0dpovida hodnote: & Jm meter P0305 (jmenovity proud motoru)

%

r0396 © Aktualni rotorovy odpor L

CcO

Zobrazeni skute¢né hodnoty odporu jedné faze rotorového obvodu motoru pfepoctenou z nahradniho schématu a vztazené k hodnoté

I‘E'e"éov‘té ingcj/ange m?(tﬁ”r‘]' P . P0304 (jmenovité napéti motoru)
odnota © 0CpOVICA NOGNOIE 2 im. motor P0305 (jmenovity proud motoru)

Poznamka: Pfi hodnoté parametru vétsi nez 25% je nastaven pfili§ velky skluzovy kmito&et. Zkontrolujte zadani spravné
hodnoty jmenovitych ota¢ek motoru (P0311).

duben 2004 81



POPIS PARAMETRU

MICROMASTER 440PX

P0400[3] @

Snimac otacek

0az2
[0]

Volba typu zpétnovazebniho snimace otaéek umisténého na hfideli motoru.

0 bezsnimade
1 inkrementalni snimac s jednou stopou

2 inkrementalni snimac se dvéma stopami posunutymi o 90°
Nastaveni parametru | Svorka Signal snimace Typ snimace
P0400 = 1 AT | | [ |jedna stopa
A _l | | |_ diferenéni jedna stopa
A
I I R
P0400 = 2 AT | | [ | diferencni signaly se dvéma stopami
Y posunutymi o 90°
i [ S R
I I
|

Poznamka:

MUZe byt pouzit téz snimac s nulovym impulsem. Nulovy impuls neni ale méni¢em vyhodnocovan.

UPOZORNENI

Index  PO400[0]

¢ Pfi vektorovém fizeni se snimaem ot&ek musi souhlasit smér ota&eni snimale otatek se
smérem otaceni motoru. Pokud podminka neni spinéna, vektorové Fizeni neni funkéni (kladna
zpétnd otackovéa vazba). ZvySenou pozornost je nutné vénovat spravnému zapojeni jednotlivych
vodicl snimace otadek na konektoru snimace otacek a svorkovnici modulu vyhodnoceni IRC a téz
porfadi fazi motoru na svorkovnici motoru a ménice.

1. sada dat motoru DDS

P0400[1] 2. sada dat motoru DDS
P0400[2] 3. sada dat motoru DDS
r0403 @ Stavové slovo snimace otacek ’
CO/BO []
Zobrazeni stavu snimace otadek.
Cislo segment sviti segment nesviti
bitu g g
bit 0 SNIMACOVY MODUL JE AKTIVNI SNIMACOVY MODUL NENi PRIPOJEN
bit 1 CHYBA SNIMACE OTACEK
bit 2 SIGNAL SNIMACE OTACEK V PORADKU
bit 3 VYPADEK SIGNALU PRI NiZKYCH OTACKACH
bit 4 JE POUZIT HW CITAC
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P0408[3] @ | Poéet impulsi snimade otaéek 2 Tﬁozzof]oo
Pocet impulsti zpétnovazebniho snimace otacek na jednu otacku.
Poznamka: Maximalni kmitoCet snimace ota&ek, ktery ménic je schopen zpracovat, je 300kHz. KmitoCet snimace je zavisly na
poctu impuls snimace na jednu otacku a rychlosti otaéeni snimace. Max. kmitoCet vstupu snimace otacek musi byt
Vetsi nez:
P0408 * max. ot&¢ky motoru
300 kHz > fmax snimace = Y
60
Index P0408[0] 1. sada dat motoru DDS
P0408[1] 2. sada dat motoru DDS
P0408[2] 3. sada dat motoru DDS
P0491[3] @ | Reakce na vypadek signalu snimace otagek 0[8]1
Reakce ménice na vypadek signalu snimace otacek.
0  zOstava vektorové fizeni VC
1 pfechod do vektorového Fizeni bez zpétné vazby SLVC
Index P0491[0] 1. sada dat motoru DDS
P0491[1] 2. sada dat motoru DDS
P0491[2] 3. sada dat motoru DDS
P0492[3] @ | Max. zména otaéek snimace 0'00[13 5 38&310 Hz

Parametr je pouZit pro kontrolu vypadku signélu snimace otd¢ek motoru. Pokud rozdil mezi dvéma po sobé jdoucimi vzorky otacek
motoru, které méni¢ piedte ze snimade otalek, je vé&tsi nez hodnota parametru, znamena to, Ze doSlo k preruSeni signélu snimace
otacek nebo k chybnému ¢teni hodnoty, napf. signal snimace otacek je zarusen.

UPOZORNENI + Pfinastaveni hodnoty parametru P0492 = 0, neni vypadek signalu ze snimace otacek kontrolovan.
Pokud v tomto pfipadé dojde k vypadku signalu ze snimace otacek, chod pohonu mize byt
nestabilni.

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pokud zménite hodnotu parametru P0345 (standardni doba rozbéhu

motoru) nebo je nastavena automaticka optimalizace otaékového regulatoru P1960 = 1.

Index P0492[0] 1.sada dat motoru DDS
P0492[1] 2. sada dat motoru DDS
P0492[2] 3. sada dat motoru DDS

0 az 65000 ms

P0494[3]
@ [10ms]

b Max. doba vypadku signalu snimace otacek

Parametr je pouZit pro kontrolu vypadku signalu snima&e ota€ek motoru pfi nizkych rychlostech otaCeni motoru. Pfi vystupnim kmito¢tu
méniCe < P0492 je kontrolovan vypadek signélu snimace otacek. Parametrem je urena doba mezi zjiSténim vypadku signélu snimace
otaCek a reakci ménice na vypadek.

Poznamka: Pfi nastaveni hodnoty parametru P0494 = 0, neni vypadek signalu ze snimade otaCek kontrolovan pfi nizkych
rychlostech kontrolovan. Pokud v tomto pfipadé dojde k vypadku signalu ze snimace otacek, chod pohonu mize byt
nestabilni.

Pro kmitoCty > P0492 je nastavena pevné doba reakce 40 ms.

Poznamka: Hodnota parametru je automaticky nastavena pokud zménite hodnotu parametru P0345 (standardni doba rozb&hu
motoru) nebo je nastavena automaticka optimalizace otaékového regulatoru P1960 = 1.

Index P0492[0] 1. sada dat motoru DDS
P0492[1] 2. sada dat motoru DDS
P0492[2] 3. sada dat motoru DDS
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P0500[3] ® |Typ aplikace

0az3
[0]

Viybér charakteristiky zatéZe pohanéné aplikace.
0  konstantni zatéZzovaci moment (CT)

1 kvadraticky zat&Zovaci moment (VT)

2 rezerva

3 polohovani pfi zastaveni

Index P0500[0] 1.sada dat motoru DDS
P0500[1] 2. sada dat motoru DDS
P0500[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Vlyznam nastaveni parametru je uveden u P0205.
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P0601
g

0az2

(3] @ | Teplotni snima¢ motoru [0]

Volba snimade teploty vinuti motoru.

0 motor

nema teplotni snimag, otepleni motoru je vypogitdvano méni¢em z matematického modelu motoru

1 PTC termistor
2 linearni teplotni snima¢ KTY84

P0601 = 0

P0601 =1

Otepleni motoru je pocitano z teplotniho modelu motoru. Pro spravny vypocet musi byt zadany pfesné parametry motoru
vCetné hmotnosti motoru, zplisobu chlazeni apod.

Pro kontrolu otepleni motoru je pouzit teplotni snima¢ PTC i teplotni model motoru. PouZiti dvou metod soucasné dovoluje
dUslednéjsi ochranu motoru.

PTC snima¢ je odpor s nelinearni teplotni charakteristikou. Pfi teploté 20°C mé& hodnotu 50 az 100 Q. Pfi zvy3eni teploty
nad povolenou hodnotu PTC skokové zvy3i odpor na hodnotu nékolika k2 aZ desitek kQ. Standardné jsou v motoru
umistény tfi PTC snimace zapojené v sérii. Hodnota odporu ve studeném stavu motoru je potom cca 150 az 300 Q.

Pfi zapojeni PTC mezi svorky 14 - 15 je vyhodnocovéna teplota snimace. Pfi vy$8i hodnot& nez 2000 Q2 je hldSena porucha

F0011 (pfekroCeni teploty motoru). Pfi hodnoté odporu PTC nizsi neZ 100 Q2 je hlaSena porucha F0015 (pferudeni teplotniho
shimace).

P0601 = 2 Linearni teplotni snima¢ KTY84-130 umoziiuje pribézné méfeni teploty vinuti motoru.

Teplotni snima¢ KTY84 je polovodiCovy prvek s lineami teplotni charakteristikou. Pfi teploté 0°C je hodnota odporu 500 O,
pfi 300°C je hodnota odporu 2600 Q2. Pomérné strmé teplotni charakteristika umoZiiuje dostate¢né pfesné méfeni teploty
vinuti motoru. Teplotu vinuti Ize pfeCist parametrem r0035.

Vénujte pozornost spravnému pfipojeni snimace, protoZze se jedna o polovodiCovy (diodovy) prechod. Anoda snimace
PTC A (+) pfipojte na svorku 14, katodu PTC B (-) na svorku 15.

Podle teplotni tfidy motoru nastavte spravné hodnotu parametru P0604. Max. pfipustna teplota motoru je méni¢em
automaticky nastavena o 10 % vy3si nez hodnota P0604.

Pfi teploté > P0604 je hlaSena porucha F0011 (pfekroCeni teploty motoru). Pfi ztraté signdlu ze snimae méni¢ hlasi
vystrazné hladeni A0512 a automaticky je kontrola otepleni motoru pfepnuta na teplotni model motoru. Pokud jsou svorky
14 - 15 zkratovany nebo rozpojeny, je hiaSena porucha F0015 (pferuSeni teplotniho snimace).

teplotni tfida motoru max. teplota vinuti motoru
A 100°C
E 115°C
B 120°C
R 140°C
(standardni provedeni motoru)
H 165°C
vystraha
A0512
P0601 =2
5V '_’
7l &
T,=4s
detekce 0 o[P€Z Snimace -
ADC |»| i -] vpadku [ PTC L chovani
signalu 1EKTY 'OIJ:[_> >1 b _pn
2 ol = pretizeni
izt
5 —{r0035 >
P0601 —|-> IZ —L Y I
Al e W1 1E P0610
obvodovy Lo 1 o
model _|->
motoru .
teplotni 63T >
ztratovy vykon model PO604
P, met —=> motoru —{r0632>
I_> r0633

Obr. 36 Teplotni ochrana motoru

Index P0601[0] 1.sada dat motoru DDS
P0601[1] 2. sada dat motoru DDS
P0601[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.0 az200.0°C

UK @ | Teplota motoru hla$eni vystrahy / poruchy [130°C]

¢

Zadani hodnoty teploty, pfi které ma méni¢ hlasit vystrazné hldSeni / poruchové hladeni. Typ hladeni je urfen nastavenim parametru
P0610 (chovani ménice pfi pfetiZzeni motoru). Poruchové hla3eni nebo redukce vystupniho proudu (dle nastaveni P0640) je nastavena
vzdy 0 10 % vy3Si nez je teplota vystrazného hlaseni.

Parametr ma vyznam pouze pfi snimani teploty linearnim snimac¢em teploty KTY84 (P0610 = 2).

Poznamka: Hodnota parametru by méla byt min. 0 40°C vétsi nez teplota okoli motoru P0604 = P0625 + 40°C

Index P0604[0] 1.sada dat motoru DDS

P0604[1] 2. sada dat motoru DDS
P0604[2] 3. sada dat motoru DDS

P0610[3] ® | Chovani méniée pi pretizeni motoru It 0 ?22] 2

Pokud dojde k prekroceni zatizeni motoru (I2t), Ize zvolit zplsob reakce:

0  pouze vystrazné hladSeni A0511
1 vystrazné hiaSeni A0511 a snizeni vystupniho proudu (méni€ se snazi snizovat vystupni kmitoCet a tim i proud motoru)
2 vystrazné hlaseni A0511 a poté poruchové hlaseni FO011

Poznamka: Pokud dojde k pfetizeni motoru o vice neZ 105 % povolené hodnoty zatiZzeni (P0604 * 105 %) po dobu delsi nez je
tepelna ¢asova konstanta motoru, méni¢ ohlasi poruchové hlaseni FO011.

Ugelem hlidani zatizeni motoru dle I2t je vypogitat nebo zméfit teplotu motoru a zablokovat méni¢, pokud je nebezpeéi prehati motoru.

Teplota motoru zavisi na mnoha faktorech, jako je velikost motoru, teplota okoli, pfedchozi zatéz motoru, aktualnim proudu motoru
apod. Casovy integral druhé mocniny proudu 1%t dostateéné pfesné charakterizuje vzrist teploty motoru . ProtoZze motor je obvykle
chlazen vlastnim ventilatorem a ucinnost chlazeni je zavisla na otackach motoru, jsou otacky motoru ddlezité pro vypocet. Pokud
zatizeni motoru pfi nizkych otackach bude stejné jako pfi jmenovitych otackéch, teplota motoru bude stoupat rychleji.Také tento vliv
zahrnuje méni¢ do vypoctu.

Pfi vypoctu 12t je uvazovano téZ s vlastni ochranou ménice (viz P0290). Vypocet 12t ménice probiha nezavisle na vypodtu 12t motoru.
Aktualni hodnota proudu motoru je zobrazena r0027, aktualni teplota motoru r0035. Teplota motoru je ziskana pfimo méfenim pomoci
teplotniho snimace KTY84 nebo vypoctem z teplotniho modelu motoru. Pro pfimé méfeni teploty je nutné pfipojit teplotni snimaé KTY84
na svorky 14 - 15 a nastavit P0602 = 2. V ostatnich pfipadech, vCetné preruSeni nebo zkratu teplotniho snimace je teplota motoru

pocitano s mnoha parametry véetné okolni teploty P0625.

Index P0610[0] 1. sada dat motoru DDS
P0610[1] 2. sada dat motoru DDS
P0610[2] 3. sada dat motoru DDS

P0625[3] 7 -40.0 a2z 80.0°C
s ® |[Teplota okoli 20°C]
Teplota okoli motoru v dobé nastaveni parametr( motoru.
P0626 P0627 P0628 P0304 P0305 P0307 P0308 P0310 P0311
N v A
E—
D0625 t;rggt;i ‘ rzzz; > ekvivalentni
|—> r <—| P1910
motoru — obvod
r0633
>
Poznamka: Hodnota parametru se smi ménit pouze, pokud je motor studeny. Poté je nutné vykonat identifikaci motoru.

Index P0625[0] 1.sada dat motoru DDS
P0625[1] 2. sada dat motoru DDS
P0625[2] 3. sada dat motoru DDS
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20.0 a2 200.0°C

PR @ | Otepleni zeleza statoru 150°C]

¢

Hodnota otepleni Zeleza statoru pfi napajeni motoru ze zdroje sinusového napéti. Pfi napajeni motoru z méni¢e kmito¢tu je uvazovano
se zvySenymi ztratami pfi napajeni PWM modulaci a pouziti vystupniho filtru.

Index P0626[0] 1.sada dat motoru DDS
P0626[1] 2. sada dat motoru DDS
P0626[2] 3. sada dat motoru DDS

20.0 a2 200.0°C

P0627[3] @ | Otepleni vinuti statoru [80°C]

8

Hodnota otepleni vinuti statoru pfi napajeni motoru ze zdroje sinusového napéti. Pi napajeni motoru z ménice kmito¢tu je uvazovano se
zvySenymi ztratami pfi napajeni PWM modulaci a pouZiti vystupniho filtru.

Index P0627[0] 1.sada dat motoru DDS
P0627[1] 2. sada dat motoru DDS
P0627[2] 3. sada dat motoru DDS

20.0 a2 200.0°C

AL @ | Otepleni rotoru (100°C]

¢

Hodnota otepleni rotoru pfi napajeni motoru ze zdroje sinusového napéti. Pfi napajeni motoru z méni¢e kmitoCtu je uvaZzovano se
zvySenymi ztratami pfi napajeni PWM modulaci a pouZiti vystupniho filtru.

Index P0628[0] 1.sada dat motoru DDS
P0628[1] 2. sada dat motoru DDS
P0628[2] 3. sada dat motoru DDS

r0630[3] S‘g Aktualni teplota okoli [_?
Zobrazeni teploty okoli motoru vypoctené z modelu motoru.
Index r0630[0] 1. sada dat motoru DDS
r0630[1] 2. sada dat motoru DDS
r0630[2] 3. sada dat motoru DDS
@ ’ re o oC
r0631[3] 0 Aktualni teplota zeleza statoru ]
Zobrazeni teploty Zeleza statoru motoru vypoctené z modelu motoru.
Index r0631[0] 1. sada dat motoru DDS
r0631[1] 2. sada dat motoru DDS
r0631[2] 3. sada dat motoru DDS
@ - —_— °C
r0632[3] 0 Aktualni teplota vinuti statoru ]
Zobrazeni teploty vinuti statoru motoru vypo¢tené z modelu motoru.
Index r0632[0] 1. sada dat motoru DDS
r0632[1] 2. sada dat motoru DDS
r0632[2] 3. sada dat motoru DDS
@ s . “C
r0633[3] o Aktualni teplota zeleza statoru &

Zobrazeni teploty rotoru motoru vypoétené z modelu motoru.

Index r0633[0] 1. sada dat motoru DDS
r0633[1] 2. sada dat motoru DDS
r0633[2] 3. sada dat motoru DDS
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P0640[3] . 10.0 a2 400.0 %
o ® | Spickovy proud motoru (150%]

Parametrem Ize omezit kratkodoby Spickovy proud motoru. Hodnota parametru je vztaZena k jmenovitému proudu motoru P0305.

Omezeni:

- teplota motoru
- teplota ménice
- 12t ménice

}_’lg
Jmenovity proud motoru

0.01 ... 10000.00 [A]
P0305.D

Max. proud motoru
10.0 ... 400.0 [%]
P0640 D (150.0)

o mezeni proudu

[r0067 >

CO: Omezeni proudu [A]

méfeni proudu

Obr. 37 Omezeni max. proudu ménice

Poznamka:
proudu motoru (P0305); mensi z obou hodnot.

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Index P0640[0]
PO40[1]
P0640[2]

Regulator Imax
- omezeni f
P1340, P1341

Regulator Imax
-omezeni U
P1345, P1346

CO: Kmitocet
omezeny Imax

CO: Napéti
omezené Imax

Hodnota parametru je omezena na hodnotu maximalniho proudu ménice (r0209) nebo 4 nésobkem jmenovitého

88
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9 f rt o xoix 0az6
P0700([3] ® | Zphsob ovladani ménice 2.1.2]

Parametr slouZi k vybéru mista, ze kterého je méni¢ ovladan. Pokud je parametr zménén, jsou automaticky zménény téZ navazujici
parametry (viz Poznamka).

oo BN O

Poznamka:

nastaveni ovladani na tovarni nastaveni ménice
klavesnice na ovladacim panelu BOP / AOP (tladitka ,0°, ,I)
fidici svorkovnice ménice
sériova linka USS1 (RS232 na konektoru pro pfipojeni panelu BOP)
sériova linka USS2 (RS485 na fidici svorkovnici svorky 29, 30)
sériova linka PROFIBUS (s komunika&nim modulem)

Index  PO700[0]
PO700[1]
PO700[2]

Poznamka:

1. sada datv/v CDS
2.sada datv/v CDS
3.sadadatv/v CDS

zméné P0700 = 1 — 2 jsou parametry vSech digitalnich vstupli nastaveny na tovarni hodnoty.
Pfi zméné nastaveni parametru P700 jsou automaticky pfepsany hodnoty parametri P0840 (zdroj povelu
ZAPVYP1), P0845 (zdroj povelu VYP2), P1113 (zdroj povelu REVERZACE) apod.

(RS485 na fidici svorkovnici svorky 29, 30) nastavte P700 = 5.

Pfi zméné parametru P0700 jsou zmé&nény automaticky nasledujici parametry propojeni BICO:

Zména nastaveni parametru PO700 zpUsobi nastaveni parametr(i vybraného zafizeni na tovami hodnoty. Napf. pfi

Pfi umisténi AOP na Celni sténé méni¢e nastavte P700 = 4. Pfi pfipojeni AOP prostfednictvim sériové linky USS2

P0700=0 | P0700=1 | P0700=2 | P0700=4 | P0700=5 | P0700=6
P0840 | Zdroj povelu ZAP / VYP1 722.0 19.0 722.0 2032.0 2036.0 2090.0
P0844 | Zdroj €. 1 povelu VYP2 1.0 19.1 1.0 2032.1 2036.1 2090.1
P0845 | Zdroj €. 2 povelu VYP2 19.1 19.1 19.1 19.1 19.1 19.1
P0848 | Zdroj €. 1 povelu VYP3 1.0 1.0 1.0 2032.2 2036.2 2090.2
P0852 | Zdroj povelu BLOKOVANI MENICE 1.0 1.0 1.0 2032.3 2036.3 2090.3
P1035 | Zdroj povelu MOP VICE 19.13 19.13 19.13 203213 | 2036.13 | 2090.13
P1036 | Zdroj povelu MOP MENE 19.14 19.14 19.14 2032.14 2036.14 2090.14
P1055 | Zdroj povelu KROKOVANi VPRAVO 0.0 19.8 0.0 2032.8 2036.8 2090.8
P1056 | Zdroj povelu KROKOVANI VLEVO 0.0 0.0 0.0 20329 2036.9 2090.9
P1113 | Zdroj povelu REVERZACE 7221 19.11 7221 2032.11 2036.11 2090.11
P1140 | Zdroj povelu povoleni rampového generatoru 1.0 1.0 1.0 2032.4 2036.4 2090.4
P1141 | Zdroj povelu start rampového generatoru 1.0 1.0 1.0 2032.5 2036.5 2090.5
P1142 | Zdroj povelu povoleni zadané hodnoty 1.0 1.0 1.0 2032.6 2036.6 2090.6
P2103 | Zdroj ¢. 1 povelu NULOVANi PORUCHY 722.2 722.2 722.2 722.2 7222 7222
P2104 | Zdroj €. 2 povelu NULOVANI PORUCHY 0.0 0.0 0.0 2032.7 2036.7 2090.7
P2235 | Zdroj povelu MOP VICE pro PID regulator 19.13 19.13 19.13 203213 2036.13 2090.13
P2236 | Zdroj povelu MOP MENE pro PID regulator 19.14 19.14 19.14 2032.14 2036.14 2090.14
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PO701[3]

@ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN1

0az 99
[1]

Parametr slouZi k vybéru Fidici funkce binarniho vstupu DIN1 vstupni svorky 5.
Pfi volbé P0701 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitoget FF1 (P1001), popf. pevna hodnota FS1 (P2201).

Prirazeni funkci digitalnim vstup Gm DIN1 aZ DIN8 (P0701 az P0708)

Hodnota parametru | Funkce digitalniho vstupu Vs;(t)tgp ze(os ij\)vu V|2t;.p|-\|/ ?zjt?/\;u
0 vstup bez funkce - -
1 chod motoru, smér otaceni vpravo VYP1 ZAP DOPRAVA
2 chod motoru, smér otageni vlevo VYP1 ZAP DOLEVA
3 volny dobéh motoru VYP2 VYP2 neaktivni
4 rychlé zastaveni pohonu s vy3$3i prioritou VYP3 (viz P1135) VYP3 neaktivni
9 nulovani poruchy neaktivni vzestupnou hranou
10 krokovéni doprava (viz P1058) vypnuto zapnuto
11 krokovani doleva (viz P1059) vypnuto zapnuto
12 reverzace sméru otaceni normalni reverzace
13 motorpotenciometr - kmitoCet zvySit kmitoCet se neméni kmitoCet zvysit
14 motorpotenciometr - kmitoCet snizit kmitoCet se neméni kmitoCet sniZit
15 pevny kmitoCet FF1 az FF6 (viz P1001) blokovany aktivovany
(pouze DIN1 az DING) | nebo pevna hodnota FS1 az FS6 (viz P2201)
16 pevny kmitoCet FF1 az FF6 (viz P1001), popf. pevna hodnota blokovany + VYP1 aktivovany
(pouze DIN1 az DIN6) | FS1 az FS6 (viz P2201)a sou¢asné povel ,ZAP DOPRAVA" + ZAP DOPRAVA
17 binarni fizeni pevnych kmito¢td FF1 az FF15 (viz P1001), viz tabulka ,Binarni kédovani pevnych
(pouze DIN1 az DIN4) | popf. pevnych hodnot FS1 aZ FS15 (viz P2201) pozadovanych hodnot*
25 brzdéni stejnosmérnym proudem (viz P1230 az P1233) neaktivni aktivni
29 externi porucha aktivni neaktivni
33 zablokovani pfidavné zadané hodnoty odblokovéna zablokovana
99 propojeni pomoci BICO (binektor - konektor)
Poznamka: Pokud je zvolena funkce digitalniho vstupu ,propojeni pomoci BICO* Ize funkci zrusit pouze zménou parametru

P0700 nebo nastavenim P3900 = 1, 2 nebo nastavenim viech parametri do tovarniho nastaveni P0970 = 1.

Funkce digitalnich vstupl DIN Ize kombinovat s funkcemi tlacitek na oviadacim panelu. Napf. pokud chcete zadavat
otacky tlacitky ,A", ,V* a povel ZAP a nulovani poruchy zadavat pfes svorkovnici, zvolte:
P1000 = 1, P0700 = 1, P0731 =1, P0733 = 9.

1. sada datv/v CDS
2.sada datv/v CDS
3.sadadatv /v CDS

Index  PO701[0]
PO701[1]
PO701[2]

0az 99

® (12]

P0702[3] Vybér funkce digitalniho vstupu DIN2

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce digitalniho vstupu DIN2 vstupni svorky 6. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volbé P0702 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitoget FF2 (P1002), popf. pevna hodnota FS2 (P2202).

Index P0702[0] 1.sadadatv/vCDS
P0702[1] 2.sadadatv/vCDS
P0702[2] 3.sadadatv/vCDS
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0az 99

P0703[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN3 o]

Parametr slouZi k vybéru fidici funkce digitalniho vstupu DIN3 vstupni svorky 7. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volbé P0703 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitoget FF3 (P1003), popf. pevna hodnota FS3 (P2203).

Index P0703[0] 1.sadadatv/vCDS
P0703[1] 2.sadadatv/vCDS
P0703[2] 3.sadadatv/vCDS

0az 99

P0704[3] @ | Vyber funkce digitalniho vstupu DINA ]

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce digitalniho vstupu DIN4 vstupni svorky 8. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volbé P0704 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitocet FF4 (P1004), popf. pevna hodnota FS4 (P2204).

Index P0704[0] 1.sadadatv/vCDS
P0704[1] 2.sadadatv/vCDS
P0704[2] 3.sadadatv/vCDS

0az 99

P0705[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN5 [15]

Parametr slouzi k vybéru Fidici funkce digitalniho vstupu DIN5 vstupni svorky 16. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volb&é P0705 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitoget FF5 (P1005), popf. pevna hodnota FS5 (P2205).

Index P0705[0] 1.sadadatv/vCDS
P0705[1] 2.sadadatv/vCDS
P0705[2] 3.sadadatv/vCDS

0az 99

P0706[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DING [15]

Parametr slouZi k vybéru fidici funkce digitalniho vstupu DING vstupni svorky 17. Viyznam nastaveni je stejny jako u P0701.
Pfi volbé P0706 = 15 nebo 16 je vstupem volen pevny kmitocet FF6 (P1006), popf. pevna hodnota FS6 (P2206).

Index P0706[0] 1.sadadatv/vCDS
P0706[1] 2.sadadatv/vCDS
P0706[2] 3.sadadatv/vCDS

0az 99

P0707[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN7 0]

Parametr slouzi k vybéru fidici funkce digitalniho vstupu DIN7 pfi pouziti analogového vstupu AIN1 svorky 3, 4 jako funkce digitalniho
vstupu. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.

Index P0707[0] 1.sadadatv/vCDS
P0707[1] 2.sadadatv/vCDS
P0707[2] 3.sadadatv/vCDS

Poznamka: Digitalnim vstupem DIN7 nelze volit pevné kmitoCty FF, popf. pevné hodnoty FS (tj. vstup nelze nastavit na funkci
15, 16 nebo 17).

0az 99

P0708[3] @ | Vybeér funkce digitalniho vstupu DINS 0

Parametr slouZi k vybéru fidici funkce digitainiho vstupu DINS pfi pouZiti analogového vstupu AIN2 svorky 10, 11 jako funkce digitalniho
vstupu. Vyznam nastaveni je stejny jako u P0701.

Index P0708[0] 1.sadadatv/vCDS
P0708[1] 2.sadadatv/vCDS
P0708[2] 3.sadadatv/vCDS

Poznamka: Digitalnim vstupem DIN8 nelze volit pevné kmitoCty FF, popf. pevné hodnoty FS (tj. vstup nelze nastavit na funkci
15, 16 nebo 17).
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PO719[3]

(® | Souéasny vybér zpiisobu ovladani a zdroje zadané hodnoty

0 az 66
[0]

Parametrem se voli souasné zdroj ovladani a zdroj Zadané hodnoty. Volba zdroje ovladani i zdroje Zadané hodnoty je na sobé

nezavisla.

Zdroj ovladani / zdroj Zzadané hodnoty je mozné nastavit na volné propojitelné BICO parametry nebo obvyklé zdroje.

Hodnota parametru je dana souctem jednoho z &isel zdroje ovladani =0 ... 6 a 10 * jedno z Cisel zdroje zadané hodnoty = 0x ... 6x.

Mozné hodnoty parametru jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

Index  PO719[0]
PO719[1]
PO719[2]

Poznamky:

zadana hodnota kmitoctu

=
§ T O
= 1) 19p) o
© 2] [<2] e
<3 -] - o
© © o
(@) ~ [ [ o
2 | £ S| B | 3
SI8El || g] 3|8
° 25| 2 @ o o IS
s|=2 2|2 | |5
2148l 5| E| S| = 8
EI185| 2|2 E| 8| ¢
] |8 g e > ) @ S
>N =] (3] o [72] n X
ovladani BICO parametry 0 1 2 3 4 5 6
«E zékladni ovladaci panel BOP 10 11 12 13 15 16
O
3 I
% sériova linka RS232 na USS1 40 41 42 43 44 45 46
3 | sériova linka RS485 na USS2 50 | 51 1 50 | 53 | 52 | 55
N
komunikacni modul PROFIBUS 60 61 62 63 64 66

1. sada datv/v CDS
2.sada datv/v CDS
3.sadadatv/v CDS

Pokud hodnota parametru P0719 # 0, zdroj &. 1 povelu VYP2 (P0844) a zdroj ¢. 1 povelu VYP3 (P0848) nejsou
aktivni; zdroj €. 2 povelu VYP2 (P0845) a zdroj ¢. 2 povelu VYP3 (P0849) aktivni zlistavaji podle nastaveni zdrojl

P0845 / P0849.

Drive nastavené propojeni BICO zlistava nezménéno.
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r0720 ® | Zobrazeni poétu digitalnich vstup( [:]

Zobrazeni poctu digitalnich vstupl DIN.

r0722 COBO Zobrazeni stavu digitalnich vstupu ]

Zobrazeni stavu digitalnich vstupl DIN1 az DIN8 na displeji. Stav digitalnich vstupl je indikovan rozsvicenim jednotlivych segmentd
displeje dle obr. 38. Pokud je segment rozsvicen, je digitalni vstup v trovni log. H.

,_ — — — —
HENNNNNNYS

bit7 bit6  bits bit4  bit3 bit2  bit1 bit0

Obr. 38 Zobrazeni stavu digitalnich vstupd

Cislo bitu segment sviti segment nesviti

bit 0 DIGITALNI VSTUP DIN1 AKTIVNI DIGITALNi VSTUP DIN1 NEAKTIVNi

bit 1 DIGITALNI VSTUP DIN2 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN2 NEAKTIVN

bit 2 DIGITALNI VSTUP DIN3 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN3 NEAKTIVNi

bit 3 DIGITALNI VSTUP DIN4 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN4 NEAKTIVNi

bit 4 DIGITALNI VSTUP DIN5 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN5 NEAKTIVNi

bit 5 DIGITALNI VSTUP DING AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN6 NEAKTIVNI

bit 6 DIGITALNI VSTUP DIN7 AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN7 NEAKTIVNi

bit 7 DIGITALNI VSTUP DINS AKTIVNI DIGITALNI VSTUP DIN8 NEAKTIVNI

P0724 ® | Casova konstanta filtrace digitalnich vstup( 0 [%Z] 3
Parametrem se nastavuje Casova konstanta filtrace pouzita pfi éteni digitalnich vstupu.
0 bezfiltrace
1 CGasova konstanta filtrace 2,5ms
2  Casova konstanta filtrace 8,2ms
3 ¢asova konstanta filtrace 12,3 ms
P0725 ® | Axtivni troven digitalnich vstup DIN 0[?]1

Nastaveni trovné digitalnich vstupl DIN, ve které jsou vstupy aktivni.
0 digitalni vstupy jsou aktivni (log. irover H) pfi propojeni se svorkou 28 (0V)
1 digitalni vstupy jsou aktivni (log. Groven H) pfi propojeni se svorkou 9 (+24 V)
Poznamka: Uvedenou vlastnost Ize vyuzit pfi spojeni s fidicim systémem. Pokud vystupy RS jsou tvofeny tranzistory typu PNP

(spinaji kladné napajeci napéti), nastavte P0725 = 0; pokud vystupy RS jsou tvofeny tranzistory typu NPN (spinaji
nulové napéti), nastavte P0725 = 1.
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r0730 (® | Zobrazeni poétu reléovych vystupu [:]
Zobrazeni poctu digitalnich vystupd RL.
P0731[3] @ 1y . 0.0 az 4000.0
) 3 Vybér funkce relé RL1 523

Parametrem se specifikuje udalost, na jakou bude relé RL1 reagovat (svorky 18, 19 a 20).
Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplsobem: Cislo parametru . ¢islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou bindrné kddované (parametry typu BO), napf. stavové slovo 1 (r0052) stavové slovo 2

(r0053). Porad

i bitu je zadano hexadecimalné v rozsahu od 0 do F.

Pi pfistupovych pravech @ je parametr mozné nastavit na nasledujici hodnoty:

Pfifazeni funkci relé RL1 az RL3 (P0731 az P0733)

Hodnota . PoZadovanou udélost
parametru Funkee rele hlasi relé ve stavu
0 relé trvale rozepnuto rozepnuto
1 relé trvale sepnuto sepnuto
52.0 pfipraven k provozu sepnuto
52.1 pfipraven k zapnuti sepnuto
52.2 chod motoru sepnuto
52.3 porucha rozepnuto
524 VYP2 rozepnuto
52.5 VYP3 rozepnuto
52.6 blokovani zapnuti sepnuto
52.7 vystraha sepnuto
52.8 odchylka skute¢né hodnoty otacek rozepnuto
52.9 poZadavek fizeni z fidiciho systému sepnuto
52.A dosazen maximalni kmitoCet sepnuto
52.b proudové omezeni rozepnuto
52.C brzda motoru odbrzdéna sepnuto
52.d pfetizeni motoru rozepnuto
52.E smér otaCeni magnetického pole vpravo sepnuto
52.F pfetizeni ménice rozepnuto
53.0 stejnosmérné brzdéni aktivni sepnuto
53.1 vystupni kmito&et r0021 > Groven vypnuti (P2167) sepnuto
53.2 vystupni kmitoget r0021 = minimalni (P1080) sepnuto
53.3 vystupni proud r0027 > nastavena Uroven (P2170) sepnuto
53.4 vystupni kmitoCet r0021 > kompara¢ni kmitoCet f1 (P2155) sepnuto
53.5 vystupni kmitoget r0021 < komparaéni kmitocet f1 (P2155) sepnuto
53.6 vystupni kmitoget r0021 = Zadana hodnota sepnuto
53.7 ss napéti r0026 < nastavena urover (P2172) sepnuto
53.8 ss napéti r0026 > nastavena uroven (P2172) sepnuto
53.A vystupni kmit. PID reg. r2294 < min. kmitoget PID reg. (P2292) sepnuto
53.b vystupni kmit. PID reg. r2294 = max. kmitocet PID reg. (P2291) sepnuto
Poznamka: Dal3i moZné hodnoty parametru jsou pfi nastaveni pfistupovych prav ®.
Index P0731[0] 1.sadadatv/vCDS
P0731[1] 2.sadadatv/vCDS
P0731[2] 3.sadadatv/vCDS
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P0732[3] @
[ Bl

0.0 az 4000.0

Vybér funkce relé RL2 [52.7]

Parametrem se specifikuje udalost, na jakou bude relé RL2 reagovat (svorky 21 a 22).

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zptisobem: &islo parametru . €islo bitu parametru. Vyznam nastaveni je stejny jako u
parametru P0731.

Index P0732[0] 1.sadadatv/vCDS
P0732[1] 2.sadadatv/vCDS
P0732[2] 3.sadadatv/vCDS

P0733[3] @
13 BI

0.0 az 4000.0

Vybér funkce relé RL3 [0]

Parametrem se specifikuje udalost, na jakou bude relé RL3 reagovat (svorky 23, 24 a 25).

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zpisobem: Cislo parametru . ¢islo bitu parametru. Vyznam nastaveni je stejny jako u
parametru P0731.

Index P0733[0] 1.sadadatv/vCDS
P0733[1] 2.sadadatv/vCDS
P0733[2] 3.sadadatv/vCDS

©) . o . -
r0747 COBO Zobrazeni stavu reléovych vystupu [

Zobrazeni stavu digitalniho vystup RL na displeji. Stav digitalniho vystupu je indikovan rozsvicenim jednotlivych segmentl displeje dle
obr. 39.

¢islo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 RELEOVY VYSTUP RL1 (svorky 18/19/20) SEPNUT RELEOVY VYSTUP RL1 ROZEPNUT
bit 1 RELEOVY VYSTUP RL2 (svorky 21/22) SEPNUT RELEOVY VYSTUP RL2 ROZEPNUT
bit 2 RELEQVY VYSTUP RL3 (svorky 23/24/25) SEPNUT RELEOVY VYSTUP RL2 ROZEPNUT
Poznamka: Zobrazeni stavu je véetné inverze nastavené P0748.
P0§48 ® |Invertovani stavu reléovych vystup( 0 %2] !

Parametrem je moZné invertovat stav udalosti, na kterou relé reaguje. Parametr je binarné kddovan podle obr. 39. Pokud je pfisludny bit
parametru = 1, stav relé je opacny nez je uvedeno v tabulce parametru P0731.

’_
| hhh

bit2 bit1 bit0
(RL3) (RL2) (RL1)

Obr. 39 Vyznam nastaveni P0748

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 RELEOVY VYSTUP RL1 (svorky 18/19/20) INVERTOVAN RELEOVY VYSTUP RL1 BEZ INVERZE
bit 1 RELEOVY VYSTUP RL2 (svorky 21/22) INVERTOVAN RELEOVY VYSTUP RL2 BEZ INVERZE
bit 2 RELEOVY VYSTUP RL3 (svorky 23/24/25) INVERTOVAN RELEOVY VYSTUP RL2 BEZ INVERZE
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r0750 (® | Zobrazeni poétu analogovych vstupt AIN

Zobrazeni poctu analogovych vstupl AIN.

r0751 S_?) Stavové slovo analogovych vstupt AIN

Zobrazeni stavu analogovych vstup( AIN.

Cislo bitu segment sviti segment nesviti
bit 0 ANALOGOVY VSTUP AIN1 (svorky 3/4) BEZ SIGNALU
bit 1 ANALOGOVY VSTUP AIN2 (svorky 10/11) BEZ SIGNALU
. . ; V nebo mA
r0752[2] @ | Zobrazeni hodnoty analogovych vstupt AIN ]

Zobrazeni Urovné signalu na analogovém vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10 /11) po filtraci. 100% ~ 10V nebo 20 mA.

Index r0752[0] analogovy vstup AIN1
r0752[1] analogovy vstup AIN2

P07§3[2] ® | Casova konstanta filtrace analogovych vstupii AIN 0 az[;?T(])SO]O ms
Parametrem se nastavuje ¢asova konstanta filtrace pouzita pfi ¢teni analogovych vstupli AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11).
P0753=0 filtrace analogového vstupu vypnuta
P0753 #0 vy$8i hodnota Casové konstanty filtrace potladuje ucinnégji ruseni indukované do pfivodnich vodi¢i AIN, souCasné se

zpomaluje reakce (zména otacek) pohonu pfi zméné signalu na analogovém vstupu

Index PO0753[0] analogovy vstup AIN1
P0753[1] analogovy vstup AIN2

%

r0754[2] @ | Zobrazeni zesilené hodnoty analogovych vstupt AIN L

Zobrazeni Urovné signalu na analogovém vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11) po zesileni (viz P0757 az P0761). 100 % ~
10V nebo 20 mA.

Index r0754[0] analogovy vstup AIN1
r0754[1]  analogovy vstup AIN2
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r0755[2] (C;% Zobrazeni normalizované hodnoty AIN k hodnoté 4 000h [:]

Zobrazeni Urovné analogového vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11) po normalizaci signalu max. a min. hodnoty (viz
P0757 az P0760) vztazené k hodnoté 4 000h = 16 384d.

Zadana hodnota je po prevodu A/D prevodnikem normalizovana parametry P0757 az P0760 - viz obr. 40. Hodnota 4000h = 16 384d
reprezentuje vySsi z absolutni hodnoty Cisel ASWmin, ASWmax.

Priklad 1: ASWmin = +300 %, ASWmax= +100 %. Hodnota 16 384 reprezentuje +300%. Potom podle urovné analogového
vstupu AIN je rozsah zobrazeni parametru r0755 od +5461 do +16 384 (tj. od 1555h do 4000h).
(pozn. 5461 = 1555h = 16384 * 100 / 300).

Priklad 2: ASWmin = -200 %, ASWmax= +100%. Hodnota 16384 reprezentuje +200%. Potom podle drovné analogového
vstupu AIN je rozsah zobrazeni parametru r0755 od -16383 do +8 192 (tj. od 7FFFh do 2000h).
(pozn. 8192 = 2000h = 16 384 * 200 / 300; -16 383 = 7FFFh).

Index r0755[0] analogovy vstup AIN1
r0755[1]  analogovy vstup AIN2

Poznamka: Hodnota parametru je pouZita jako hodnota konektoru pfi propojeni BICO. Hodnotou ASWmax je uréena hodnota
nejvyssiho vstupniho signalu (napf. 10V), hodnotou ASWmin je uréena hodnota nejnizsiho vstupniho signalu (napf.
ov).

P0756[2] @ |Konfigurace analogovych vstupti AIN Y FOZ] 4

Parametr slouZi ke konfiguraci analogového vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11).

Volba napétového signlu nebo proudového signalu se voli pfepinatem DIP na analogovy vstup

svorkovnicové desce a sou¢asnym vhodnym nastavenim parametru. AINT  AIN2

pfepina¢ DIP je v poloze OFF = napétovy signal(10V)

pfepina¢ DIP je v poloze ON = proudovy signal (20 mA) poloha ON

pfepinacem vlevo (DIP1) se voli analogovy vstup AIN1, 0..20mA <~——7"

prepinaCem vpravo (DIP2) se voli analogovy vstup AIN2.

poloha OFF <——¢

0..10V
0V..+10V

1 0V...+10V s kontrolou signalu (vhodné pfi nastaveni P0757 = 2V, P0761 = 2V; pfi vstupnim signélu < 1V je hlddena
porucha F0080)

2 O0mA..20mA

3 0mA ... 20mA s kontrolou signalu (vhodné pfi nastaveni P0757 = 4mA, P0761 = 4mA,; pfi vstupnim signalu < 2mA je
hlaSena porucha F0080)

4 -10V..+10V Upozornéni: nastaveni pouze u AIN1

1) Pokud je zapnuta kontrola vstupniho signalu (P0756 = 1 nebo 3) a vstupni signal poklesne pod Urovef % pasma necitlivosti (P0761,
viz obr. 41), je hlaSena porucha F0080 (vstupni hodnota analogového signalu AIN je nulova). To Ize vyuZit napf. pro kontrolu preruseni
proudové smycky 4 az 20 mA.

Index PO756[0] analogovy vstup AIN1
P0756[1] analogovy vstup AIN2
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P07§7[Z] @ | Hodnota X1 normovani analogovych vstupt AIN 20z [BZ\?]V/ mA

Pomoci parametr(i P0757 az P0760 Ize nastavit zesileni analogového vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11). Vyznam
nastaveni jednotlivych parametr(i je uveden na obr. 40.

Zadana hodnota (ASW) je v rozsahu ASWmin do ASWmax. ASWmin reprezentuje minimalni zadanou hodnotu (0V / 0 mA pfi kladné
prevodni charakteristice nebo 10V / 20 mA pfi zaporné pfevodni charakteristice); ASWmax. reprezentuje maximalni Zadanou hodnotu.

Poznamky:

Upozornéni:

Index P0O757[0]
PO757[1]

sadana
hodnota
ASWmax p — — — — — — —( —
\
\
e | o \
PO760 [%] | }
| \
I \
X1 ' | vstupni
PO757 [V] | | napéti [V]
| \ -
o | X2 10V
\
\ PO759 [V]
Y1
PO758 [%] P1
ASWmin

Obr. 40 Normovani analogového vstupu AIN

Procentualni hodnoty jsou vztazeny k hodnoté referenéniho kmito&tu (P2000). Pfi zad&vani sériovou linkou odpovida

100 % hodnota 4000h.

Hodnota parametrd P0758 nebo P0760 mize byt vé&tsi nez 100 %.
Pfi volbé proudové smycky P0756 = 2 nebo 4 a DIN1/2 = ON jsou Udaje parametrd PO757 a PO759 v mA.
Tovérni nastavenije: 0V =0%, 10V =100%.

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2

P0758[2]
¢

-99999 aZ +99 999 %

@  |Hodnota Y1 normovani analogovych vstupu AIN [0%]

Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru P0757.

Index P0758[0]
P0758[1]

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2

P0759[2]
¢

-20az +20V / mA

@  |Hodnota X2 normovani analogovych vstupi AIN [0V]

Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru P0757.

Upozornéni:

Index P0759[0]
PO759[1]

Nastaveni parametrd musi byt P0757 < P0759.

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2

P0760[2]
g

-99999 az +99 999 %

@ | Hodnota Y2 normovani analogovych vstupii AIN (100 %]

Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru P0757.

Index P0760[0]
PO760[1]

analogovy vstup AIN1
analogovy vstup AIN2
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0az20V

AU @ | Pasmo necitlivosti analogovych vstupi AIN 0V]

¢

Hodnota parametru ur€uje Sifku pasma necitlivosti analogového vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10 a 11) pfi nulové Urovni
signélu. Vyznam nastaveni je uveden na nasledujicich pfikladech:

Priklad 1: Vstupnim signalem 4 az 20 mA je zadavan pozadovany kmitocet 0 az 50 Hz.
Nastaveni parametr: Sadans
P0756 = 2 nebo 3 hodnota
P0757 =4 mA
P0759 = 20mA Y2 P2
P0761 = 4mA P0O760=100% |~~~ T T T T T
P2000 = 50 Hz |
\
\
PO761 = 4mA }
- - \
} vstupni
Y1 P1 \ "aFﬂM
P0758 = 0% oV X1 X2
P0757 = 4mA P0759 = 20mA

Obr. 41 Nastaveni AIN pro proudovou smycéku 4 + 20 mA

Priklad 2: Vstupnim signalem 0 az 10V je zadavan pozadovany kmitoCet -50 Hz az +50 Hz.
Pozn. potenciometrem zapojenym mezi
svorky 1 az 4 (viz zapojeni fidici zadana
svorkovnice) Ize zadavat otacky motoru i hodnota
smér otaCeni motoru. P2

Y2
P0760 =100%
Nastaveni parametr(:

|
P0756 = 0 > > }
PO757 =0V S S |
P0758 = -100 % o o }
P0761=0.1V (na konci pasma g g | o
necitlivosti neni hystereze, proto v R | Xi;’&?'[v]
okoli nulového signalu AIN je 0% ' /' ‘ >
, L . , X1 X2
zavedeno pasmo necitlivosti, které P0757 = OV / PO759 = 10V

je symetrické kolem 0'V)

P1080 =0Hz (hodnota minimélniho
kmitoCtu je bez znaménka)

P2000 = 50 Hz

Y1
P0758 =-100% | P1

Obr. 42 Nastaveni AIN pro zadavani sméru otaceni
potenciometrem

Index P0761[0] analogovy vstup AIN1
PO761[1] analogovy vstup AIN2

0az 10000 ms

P07§2[2] (® | Prodleva hlaseni ztrata signalu analogovych vstupt AIN [10ms]

Nastaveni ¢asu mezi pferuSenim signalu na analogovém vstupu AIN1 (svorky 3/4) nebo AIN2 (svorky 10/11) a hlaSenim poruchy F0080
(pferuseni proudové smycky).

Index PO0762[0] analogovy vstup AIN1
P0762[1] analogovy vstup AIN2

Poznamka: Pomoci parametri P2100 a P2101 Ize nastavit jiny zpsob reakce na poruchu FO080 nez je VYP2.
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ro770 (® | Zobrazeni poétu analogovych vystupi AOUT [:]

Zobrazeni poctu analogovych vystupli AOUT.

P0771[2] @
[ Cl

Vybér funkce analogovych vystupi AOUT 0-&?20480(?]-0

Hodnota parametru uréuje veli€inu, ktera bude indikovana na analogovém vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27).
Hodnota 20 mA je vztaZena k referenéni hodnoté (uvedena v zavorce).

Pi pfistupovych pravech @ je parametr mozné nastavit na nasledujici hodnoty:

21 vystupni kmitoCet bez pfictené hodnoty skluzu nebo kmitoCtového omezeni (referenéni hodnota = P2000)
24 vystupni kmitoCet s pfitenou hodnotou skluzu (referenéni hodnota = P2000)
25 vystupni napéti (referencni hodnota = P2001)

26 napéti ss meziobvodu (referenéni hodnota = P2001)

27 vystupni proud (referenéni hodnota = P2002)

755.0 analogovy vstup AIN1

755.1 analogovy vstup AIN2

2224  pevna zadana hodnota PID regulatoru

2250 Zzadana hodnota motorpotenciometru PID regulatoru

2260 celkova Zadana hodnota PID regulatoru

2266 skute¢nd hodnota PID regulétoru

2272  skutegné hodnota PID regulatoru po omezeni

2273  odchylka PID regulatoru

2294  vystupni hodnota PID regulatoru

Index PO771[0] analogovy vystup AOUT1
PO771[1] analogovy vystup AOUT2

Poznamka: Dal3i mozné hodnoty parametru jsou pfi nastaveni pfistupovych prav ®. Hodnota parametru je Cislo parametru
uréeného pro &teni (rxxxx), ktery je vystupnim konektorem CO.

PWZ;’[Z] @ | Casova konstanta filtrace analogovych vystupi AOUT 0 32[21 2]2(]) ms
Parametrem se nastavuje ¢asova konstanta filtrace analogovych vystupld AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27).
P0773=0 filtrace analogového vystupu vypnuta
P0O773#0 vy$8i hodnota Casové konstanty filtrace potlaCuje G¢innéji ruSeni indukované do vystupnich vodi¢l AOUT, soucasné

se zpomaluje reakce zafizeni pfipojeného na analogovy vystup

Index PQ0773[0] analogovy vstup AOUT1
P0773[1] analogovy vstup AOUT2

r0774[2] @ | Zobrazeni hodnoty analogovych vystupu AOUT T?
Zobrazeni Urovné signalu na analogovém vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27). 100 % ~ 20 mA.
Index PO0774[0] analogovy vystup AOUT1
PO774[1] analogovy vystup AOUT2
0a1

P0776[2] @ | Typ analogového vystupu AOUT 0]

Volba typu zobrazeni signalu analogového vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27). Analogové vystupy maji pouze
proudovy vystup. Typ vystupu nelze zménit parametrem P0776. Pokud pozadujete napétovy vystup 0 .. 10V, je nutné proudovy vystup
zatizit odporem 500 Q, nejlépe na strané zatéze. Parametr slouzi pouze ke zméné méfitka nékterych parametrd, napf. r0774.

0  proudovy vystup 0 .. 20mA
1 napétovy vystup 0 .. 10V

Index PO776[0] analogovy vystup AOUT1
PO776[1] analogovy vystup AOUT2
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-99999 az +99 999 %

PO777[2]
@ [0%]

o Hodnota X1 normovani analogovych vystupti AOUT

Pomoci parametr( P0777 az P0780 Ize nastavit zesileni analogového vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27).
Vlyznam nastaveni jednotlivych parametrd je uveden na obr. 43.
Analogovy vystup ma rozsah od 0 do 20 mA.

analogovy
vystup

20mA f—————————————— —— ——

Y2
P0780 [mA]

Y1
P0O778 [mA]

\ X1 zobrazovana
OmA PO777 [%] Ve'ﬂa
O‘% (unipolarni signaly) X2 0%
-100% (bipolarni signaly) P0779 [%]

Obr. 43 Normovani analogového vystupu AOUT

Index PO777[0] analogovy vystup AOUT1
PO777[1] analogovy vystup AOUT2

Poznamky: Procentudlni hodnoty jsou vztaZeny k referencni hodnoté.
Hodnota parametrd P0777 nebo P0779 maze byt vé&tsi nez 100 %.

Pokud P0758 a P0760 maji opacna znaménka, pasmo necitlivosti P0761 je ucinné v kladném i zaporném sméru od
nulové normované hodnoty (symetricky) - viz obr. 41.

Pokud P0758 a P0760 maji stejna znaménka, pasmo necitlivosti je P0761 je ucinné pouze od 0% do kladné hodnoty
(z&porné hodnoty) normovaného signélu (podle znaménka P0758, P0760), viz obr. 42.

Tovarni nastaveni je: 0mA =0%, 20mA = 100 %.

P07i7>8[2] @ |Hodnota Y1 normovani analogovych vystupi AOUT 0 TS anOATA
Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru P0777.
Index PQO778[0] analogovy vystup AOUT1
PO778[1] analogovy vystup AOUT2
4 3 0
P07i7>9[2] @ |Hodnota X2 normovani analogovych vystupi AOUT % 999[%022? k)
Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru P0777.
Index PQ0779[0] analogovy vystup AOUT1
PO779[1] analogovy vystup AOUT2
P07§0[2] @ |Hodnota Y2 normovani analogovych vystupi AOUT 0 EZO?A?A
Vlyznam nastaveni parametru je uveden u parametru PO777.
Index P0780[0] analogovy vystup AOUT1
P0780[1] analogovy vystup AOUT2
ngl [2] @ | Pasmo necitlivosti analogovych vystupii AOUT 0 TS anOATA

Hodnota parametru uréuje Sifku padsma necitlivosti analogového vystupu AOUT1 (svorky 12/13) nebo AOUT2 (svorky 26/27). Pokud
indikovand hodnota leZi v pasmu 0...P0781, analogovy vystup ma nulovou hodnotu. Pokud indikovand hodnota po
normalizaci = P0781, analogovy vystup ma hodnotu uréenou pfevodni charakteristikou (P0777 az P0780).

Index P0781[0] analogovy vystup AOUT1
P0781[1] analogovy vystup AOUT2
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0.0 az 4000.0

P0800[3] ® Zdroj nahravani sady parametrii 0 z AOP 00

Bl

Parametrem se voli zdroj signalu pro aktivaci nahravani sady parametru €. 0 z ovladaciho panelu AOP do méni¢e. Hodnota parametru
se nastavuje nasledujicim zplsobem: &islo parametru . Cislo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro parametry uréené pro
¢teni rxxxx, které jsou binarné kddované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:
722.0  digitaini vstup DIN1
7221 digitalni vstup DIN2
722.2  digitalni vstup DIN3
722.3  digitalni vstup DIN4

svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)
svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)
svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)
svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)
7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)
7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

Poznamka: Nahravani se aktivuje logickou Urovni H digitalniho vstupu DIN a je ukonéeno automaticky po ukonéeni pfenosu
parametrd.

Index P0800[0] 1.sadadatv/vCDS
P0800[1] 2.sadadatv/vCDS
P0800[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —

0.0 az 4000.0

P0801[3] o Zdroj nahravani sady parametrd 1 z AOP
[0.0]

Bl

Parametrem se voli zdroj signalu pro aktivaci nahravani sady parametr(i €. 1 z ovladaciho panelu AOP do méni¢e. Hodnota parametru
se nastavuje nasledujicim zplsobem: &islo parametru . Cislo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro parametry uréené pro
Cteni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:
722.0  digitaini vstup DIN1
7221 digitani vstup DIN2
722.2  digitalni vstup DIN3
722.3  digitalni vstup DIN4

svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)
svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)
svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)
svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)
7226  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)
722.7  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

Poznamka: Nahravani se aktivuje logickou urovni H digitélniho vstupu DIN a je ukon&eno automaticky po ukonceni pfenosu
parametrd.

Index P0801[0] 1.sadadatv/vCDS
P0801[1] 2.sadadatv/vCDS
P0801[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —
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0az2

P0809[3] @ | Kopirovani datovych sad CDS 0]

Parametrem se kopiruji hodnoty jedné datové sady vstupt a vystupt (CDS) do druhé. Je mozné zvolit jednu ze tfi sad CDS.

Index P0809[0] volba zdrojové sady dat vstupl a vystupd (CDS) P0809[0]=0...CDS1
P0809[0]=1...CDS2
P0809[0]=2...CDS3

P0809[1] volba cilové sady dat vstupt a vystupl (CDS) P0809[1]=0...CDS1
P0809[1]=1...CDS2
P0809[1]=2...CDS3

P0809[2] vyvolani funkce kopirovani datové sady P0809[2]=0...kopirovani neprobiha
P0809[2]=1...aktivace kopirovani, po ukonceni ¢innosti je
automaticky nastaven P0809[2]=0

PO§10 @85 1o bitul0 prapinaniisady dat iv.GDS UL
¢ BI [0.0]
Parametrem se voli zdroj signalu bitu 0 Fidiciho slova 1, bit 15 (r0054.15), volba datové sady CDS.
vybrana sada CDS 4 —
3 vybrana sada CDS aktn(/:nsgada
P0811 CDS bit 1 r0055 bit 15 | r0054 bit 15 r0050
L BOO—= " 2 CDS1 0 0 0
CDS bit 0 CDS2 0 1 1
BO.O)— 1 ) CDS3 1 0 2
0 - CDS3 1 1 2
doba prepnuti
cca4d ms
aktivni sada CDS 4 T
r0050
3 \
r0055 ;
2 \ t r0055.15 ) akt. stav CDS bit 1
r0054 ;
1 ﬂ r0054.15 ) akt. stav CDS bit 0
0 >t

Obr. 44 Prepinani sad CDS

Vhodné nastaveni parametru:

19.0 tlagitka ZAP / VYP na ovladacim panelu BOP / AOP

19.11  tladitko REV na ovlddacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.15 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 15

2036.15 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 15

o~ — — —

Poznamka: Volba sady dat v/iv CDS je ovlivnéna téz bitem 1, viz P0811.
P0§11 E? Zdroj bitu 1 pfepinani sady dat CDS 00 a[%%(])oo'o

Parametrem se voli zdroj signalu bitu 1 fidiciho slova 2, bit 15 (r0055.15), volba datové sady CDS.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P0810, kromé poslednich dvou hodnot;
2033.15 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 15
2037.15 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 15

Poznamka: Volba sady dat v/iv CDS je ovlivnéna téz bitem 0, viz P0810.
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0az2

P0819[3] @ | Kopirovani datovych sad DDS 0]

Parametrem se kopiruji hodnoty jedné datové sady motoru (DDS) do druhé. Je mozné zvolit jednu ze tfi sad DDS.

Index P0819[0] volba zdrojové sady dat motoru (DDS) P0819[0]=0...DDS1
P0819[0]=1...DDS2
P0819[0]=2...DDS3

P0819[1] volba cilové sady dat motoru (DDS) P0819[1]=0...DDS1
P0819[1]=1...DDS2
P0819[1]=2...DDS3

P0819[2] vyvolani funkce kopirovani datové sady P0819[2]=0...kopirovani neprobiha
P0819[2]=1...aktivace kopirovani, po ukonceni ¢innosti je
automaticky nastaven P0819[2]=0

P0820 ?I Zdroj bitu 0 prepinani sady dat DDS 0 3[3‘5?00-0
Parametrem se voli zdroj signalu bitu 0 Fidiciho slova 2, bit 4 (r0055.4), volba datové sady DDS.
chod pohonu 4 chod pohonu
1 —{r0052.2 )
0 |
vybrana sada DDS §
r0051{0] , aktivni sada
3 vybrana sada CDS cDS
P0821 - r0055 | r0054
DDS bit 1
80— " 9 bit15 | bit15 | 005101 | r0051[1]
P0820 DDS bit 0 = \ CDS1 0 0 0 0
BOO—= " 1 CDS2 | 0 1 1 1
0 - CDS3 1 0 2 2
doba prepnuti CDS3 1 1 2 2
aktivni sada DDS & gea S0 ms
r0051[1]
3
—o—>{r005%5__>
2
T 100554 ) akt. stav DDS bit 0
1 L—{r0055.5 ) akt. stav DDS bit 1
0 -

Obr. 45 Prepinani sad DDS

Vhodné nastaveni parametru:

19.0 tlagitka ZAP / VYP na ovladacim panelu BOP / AOP

19.11  tladitko REV na ovlddacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2033.4  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 4

2037.4  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 4

Poznamka: Volba sady dat DDS je ovlivnéna téZ bitem 1, viz P0821.

o~ — — —
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P0821

®
BI

Zdroj bitu 1 pfepinani sady dat DDS

0.0 az 4000.0
(0.0]

Parametrem se voli zdroj signalu bitu 1 fidiciho slova 2, bit 5 (r0055.5), volba datové sady CDS.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P0810, kromé poslednich dvou hodnot;
2033.5 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 5
2037.5 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 5

Poznamka:

Volba sady dat DDS je ovlivnéna téZ bitem 1, viz P0820.
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0.0 az 4000.0

P0840[3] © Zdroj povelu ZAP / VYP1 [722.0]

Bl

Parametrem se voli zdroj povelu ZAP/VYP1 (chod motoru zapnout / vypnout) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

19.0 tlagitka ZAP / VYP na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.0 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 0

2036.0 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 0

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpusob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0840 = DINx musi byt PO700 = 2 (ovladani pies svorkovnici).

o~ — — —

Upozornéni: Pokud pozaduijete jiny zdroj povelu ZAP/VYP1 nez tovarni hodnotu DIN1 (P0840 = 722.0), musite nejdfive zménit
nastaveni funkce DIN1 (P0701 #1).

Index P0840[0] 1.sadadatv/vCDS
P0840[1] 2.sadadatv/vCDS
P0840[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P0842[3] © | Zgroj povelu ZAP + REVERZACE / VYP1 00

Bl

Parametrem se voli zdroj povelu ZAP + REVERZACE CHODU MOTORU / VYP1pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

19.0 tlaCitka ZAP / VYP na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpGsob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0842 = DINx musi byt P0700 = 2 (ovladani pfes svorkovnici).

o~ — — —

Upozornéni: Pokud pozadujete jiny zdroj povelu REVERZACE nez tovarni hodnotu DIN2, musite nejdfive zménit nastaveni
funkce DIN2 (P0702 # 12).

Index P0842[0] 1.sadadatv/vCDS
P0842[1] 2.sadadatv/vCDS
P0842[2] 3.sadadatv/vCDS
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0.0 az 4000.0

P0844[3] © Zdroj €. 1 povelu VYP2 [1.0]

Bl

Parametrem se voli zdroj €. 1 povelu VYP2 (volny dob&h motoru) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

1.0 povel VYP2 neni aktivni

19.1 tlaCitko VYP na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.1 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 1

2036.1 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 1

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpusob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0844 = DINx musi byt PO700 = 2 (ovladani pfes svorkovnici).

o~ — — —

Upozornéni: Funkce VYP2 je aktivni, pokud alespor jeden ze zdroju P0844, P0845 ma log. Uroveri L.

Index P0844[0] 1.sadadatv/vCDS
P0844[1] 2.sadadatv/vCDS
P0844[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P0845[3] © Zdroj €. 2 povelu VYP2 [19.1]

Bl

Parametrem se voli zdroj &. 2 povelu VYP2 (volny dob&h motoru) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

1.0 povel VYP2 neni aktivni

19.1 tlaCitko VYP na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.1  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 1

2036.1 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 1

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni vzdy bez ohledu na nastaveni P0719 (vybér zdroje ovladani).

o~ — — —

Upozornéni: Funkce VYP2 je aktivni, pokud alespori jeden ze zdroji P0844, P0845 ma log. Uroven L.

Index P0845[0] 1.sadadatv/vCDS
P0845[1] 2.sadadatv/vCDS
P0845[2] 3.sadadatv/vCDS
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0.0 az 4000.0

P0848[3] © | zdroj & 1 povelu VYP3 =

Bl

Parametrem se voli zdroj €. 1 povelu VYP3 (rychly dobéh motoru s dob&hovou rampou P1135) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

1.0 povel VYP3 neni aktivni

19.2 tlaCitko VYP na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.2  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 2

2036.2  sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 2

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpusob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0848 = DINx musi byt PO700 = 2 (ovladani pfes svorkovnici).

o~ — — —

Upozornéni: Funkce VYP3 je aktivni, pokud alespor jeden ze zdroju P0848, P0849 ma log. Uroveri L.

Index P0848[0] 1.sadadatv/vCDS
P0848[1] 2.sadadatv/vCDS
P0848[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P0849[3] ® | zdroj & 2 povelu VYP3 =

Bl

Parametrem se voli zdroj €. 2 povelu VYP3 (rychly dobéh motoru s dob&hovou rampou P1135) pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

1.0 povel VYP3 neni aktivni

19.2 tlaCitko VYP na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.2  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 2

2036.2  sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 2

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni vzdy bez ohledu na nastaveni P0719 (vybér zdroje ovladani).

o~ — — —

Upozornéni: Funkce VYP3 je aktivni, pokud alespori jeden ze zdroji P0848, P0849 ma log. Uroven L.

Index P0849[0] 1.sadadatv/vCDS
P0849[1] 2.sadadatv/vCDS
P0849[2] 3.sadadatv/vCDS
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P0852[3] © Zdroj povelu BLOKOVANi MENICE

0.0 az 4000.0

Bl [1.0]

Parametrem se voli zdroj povelu BLOKOVANI MENICE pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

1.0 povel BLOKOVANI MENICE neni aktivni
722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)
7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)
722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)
7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)
722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)
7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.3 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 3
2036.3 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 3
Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpusob ovladani BICO propojenim).
Pfi volbé zdroje povelu P0852 = DINx musi byt PO700 = 2 (ovladani pfes svorkovnici).
Upozornéni: Funkce BLOKOVANI MENICE je aktivni, pokud zdroj P0852 mé log. Grover L.

Index P0852[0] 1.sadadatv/vCDS

P0852[1] 2.sadadatv/vCDS
P0852[2] 3.sadadatv/vCDS
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0 az 65535

P0918 ® | Adresa ménice na sbérnici PROFIBUS 3]

Definuje adresu ménice, ktery je pomoci komunika¢niho modulu pfipojen na sbérnici PROFIBUS. Na komunika¢nim modulu je umistén
pfepina¢ DIP. Pokud je pfepinatem DIP nastavena hodnota:

DIP=0 je adresa ménice urcena hodnotou parametru P0918
DIP #0 je adresa uréena prepinaem DIP, ktery ma prioritu pfed nastavenim parametru; hodnota parametru je pfepsana hodnotou
zvolenou DIP pfepinaéem

Parametr je moZné nastavit na hodnoty:
1... 125 adresa méniCe na sbé&mici PROFIBUS

Poznamka: Hodnoty parametru 0, 126 a 127 nejsou povoleny.
P0§27 @ |Povoleni zafizeni pro zménu parametrd 0 ?125]15

Podle hodnoty parametru je povoleno / zakazano ménit hodnoty parametr( z urcitého zafizeni.
Cislo bitu segment sviti segment nesviti

bit 0 komunikaéni modul PROFIBUS POVOLEN ZAKAZAN

bit 1 ovlédaci panel BOP, AOP POVOLEN ZAKAZAN

bit 2 sériova linka USS1 (RS232) POVOLENA ZAKAZANA

bit 3 sériova linka USS2 (RS485) POVOLENA ZAKAZANA
Viysledna hodnota parametru je dana souétem nasledujicich hodnot:
1 (bit 0)
2 (bit 1)
4 (bit 2)
8 (bit 3)

bit3 bit2  bhit1 hit0
Obr. 46 Povoleni zafizeni pro zménu parametrd

Poznamka: Pfi nastaveni P0927 = 0 nelze ménit parametry ménice; pfi nastaveni P0927 = 15 jsou v3echna zafizeni povolena.
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r0947[8] @ | Pamét kédi poruch [:]

Pamét kodl poruch obsahuje jeden nebo dva kddy aktualnich poruchovych hlaseni (viz kapitola ,Poruchova hlaseni) a az ffi dvojice
poslednich poruchovych hlaseni. Parametr méa 8 indexd. Cislo indexu se zobrazi po volbé &isla parametru r0947 a stisknuti tlaitka o
(indikace na displeji symbolem in001). Volbu indexu Ize provést tlaitky ° a ° Poté se zvoleny index vybere tlaCitkem °

Poruchové hlaseni méni¢ indikuje nasledujicim zpisobem:

e naovladacim panelu SDP blikanim zelené a Zluté LED dle tabulky uvedené v kapitole Poruchova a vystrazna hlaseni
e na ovladacim panelu BOP zobrazenim kodu Fxxxx na displeji BOP
e naovladacim panelu AOP zobrazenim kodu Fxxxx a kratkého popisujiciho textu na displeji AOP

Pfi vzniku poruchy je na ovladacim panelu ménice zobrazeno poruchové hl&3eni (Fxxxx). K&d poruchy se uloZi jako hodnota parametru
r0947[1] (parametr €. r0497 a jeho index €. 1). Pokud v této dobé dojde ke vzniku jiné poruchy, uloZi se kdd poruchy do druhého indexu
(r0947[2]). Vice poruchovych hlaseni sou¢asné méni¢ uchovat neumi.

Po stisku tlacitka W se aktualni poruchova hlaseni nuluji a kédy poruch se prepisi do vyssich index( podle nasledujiciho schématu:

a) hodnota indexu 6 se pfepiSe hodnotou indexu 4 (r0947[4] — r0947[6]) a hodnota indexu 7 se pfepiSe hodnotou indexu 5
(r0947[5] — r0947[7])

b) hodnota indexu 4 se piepiSe hodnotou indexu 2 (r0947[2] — r0947[4]) a hodnota indexu 5 se prepiSe hodnotou indexu 3
(r0947[3] — r0947[5))

c) hodnota indexu 2 se pfepiSe hodnotou indexu 0 (r0947[0] — r0947[2]) a hodnota indexu 3 se piepiSe hodnotou indexu 1
(r0947[1] — r0947[3))

d) indexy 0a 1 se vynuluji (0 — r0947[1], 0 — r0947[2])

Dvojice kodd nejstarSich poruch se pfitom vymazou.

prepis indext r0947
vznik poruchy pfi nulovani poruchy

porucha &, 1 10947 ind 0 |- w0947 ind 2 |- me1r0947 ind 4 |-L— {10947 ind 6 |
porucha &, 2 10947 ind 1 | 110947 ind 3 | #1094 ind 5 | {10947 ind 7 |
L | | | L | L |

VZngugrupfnfﬁ;”bch‘ aktivni poruchy predposledni posledni poruchy -2 nejstarsi
P jeétép nubvéng poruchy zaznamenané poruchy

Obr. 47 Pamét poruch

Poznamka: Indexy 1, 3, 5 a 7 obsahuji nenulovou hodnotu pouze tehdy, kdyZ po vzniku jedné poruchy dojde k jiné poruse, aniz
by se mezitim prvni porucha nulovala. Napf. pokud do$lo ke hiaSeni poruchy vlivem podpéti v siti (FO003) a poté k
aktivaci externi poruchy (F0085), aniZ by porucha podpéti byla vynulovéna, v parametru r0947 je zapsano:
r0947[0] =3 porucha podpéti v siti
r0947[1] = 85 externi porucha
Po vynulovani poruchy bude r0947 obsahovat:
r0947[0] = 0
r0947[1]=0
r0947[2] = 3 porucha podpéti v siti
r0947[3] = 85 externi porucha

Index P0947[0] kod posledni poruchy €. 1
P0947[1] kod posledni poruchy €. 2
P0947[2] kod predposledni poruchy &. 1
P0947[3] kod predposledni poruchy &. 2
P0947[4] kod posledni poruchy-2 €. 1
P0947[5] kod posledni poruchy-2 €. 2
P0947[6] kod posledni poruchy-3 €. 1
P0947[7] kod posledni poruchy-3 €. 2
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r0948[12]

® | Cas vzniku poruchy rok, ; sec

Parametr obsahuje zaznamenany €as vzniku poruchy. Pokud neni pfipojen ovladaci panel AOP, zaznamenéva se provozni doba
ménice (r2114); pokud je pfipojen ovladaci panel AOP, zaznamenava se skutecny Cas (P2115).

Index  r0948[0]

Cas posledni poruchy, hodnota: minuty + sekundy

r0948[1]  Cas posledni poruchy, hodnota: dny + hodiny

r0948[2]  Cas posledni poruchy, hodnota: roky + mésice

r0948[3] Cas pfedposledni poruchy, hodnota: minuty + sekundy

r0948[4] Cas predposledni poruchy, hodnota: dny + hodiny

r0948(5] c¢as predposledni poruchy, hodnota: roky + mésice

r0948[6] cCas posledni poruchy - 2, hodnota: minuty + sekundy

r0948[7] Cas posledni poruchy - 2, hodnota: dny + hodiny

r0948(8] Cas posledni poruchy - 2, hodnota: roky + mésice

r0948[9] ¢as posledni poruchy - 3, hodnota: minuty + sekundy

r0948[10] ¢as posledni poruchy - 3, hodnota: dny + hodiny

r0948[11] cas posledni poruchy - 3, hodnota: roky + mésice

Poznamka: Pokud je pfipojen ovladaci panel AOP a ma se zaznamenavat skuteny Cas, je nejdfive nutné nastavit spravné
parametr P2115 (skute€ny ¢as panelu AOP).
r0949[8] ® | Upiesnéni kédu poruchy [:]

Pamét s upfesnénim kadl poruch obsahuje nékdy upfesnéni typu poruchy v r0947. Vyznam upfesfiujicich hodnot je uveden v popisu
poruch. Indexy parametru r0949 jednotlivych upfesnéni odpovidaji indexm paméti kadl poruch r0947.

Index r0949[0]

upfesnéni typu posledni poruchy €. 1

r0949[1]  upfesnéni typu posledni poruchy €. 2
r0949(2]  upfesnéni typu pfedposledni poruchy €. 1
r0949(3]  upfesnéni typu pfedposledni poruchy €. 2
r0949[4]  upfesnéni typu posledni poruchy -2 €. 1
r0949[5]  upfesnéni typu posledni poruchy -2 €. 2
r0949(6]  upfesnéni typu posledni poruchy -3 €. 1
r0949(7]  upfesnéni typu posledni poruchy -3 €. 2
. . 0az8
P0952 ® | Poéet zaznamenanych poruch 0]
Zobrazovaci parametr uréuje pocet poruch zaznamenanych v paméti poruch r0947.
Pokud nastavite parametr P0952 na hodnotu 0, pamét poruch r0947 / r0948 / r0949 se vymaze.
r0964[5] ® | Verze programového vybaveni ménice [:]
Typ, verze a datum vytvofeni ovladaciho programu ménice.
Index r0964[0] vyrobce 42 = Siemens
r0964[1]  typ ménice 1001 = MICROMASTER 420
1002 = MICROMASTER 440
1003 = MICROMASTER / COMBIMASTER 411
1004 = MICROMASTER 410
1006 = MICROMASTER 440PX
1007 = MICROMASTER 430
r0964[2]  verze programu napf. 105 = verze programu 1.05
r0964(3]  rok vytvoreni
r0964[4] den + mésic vytvofeni napf. 507 = 5. ervence
r0965 (® | Verze programového vybaveni PROFIBUS modulu [:]

Typ a verze ovladaciho programu rozsitujiciho modulu PROFIBUS.

112
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MICROMASTER 440PX

POPIS PARAMETRU

r0967

® |Ridici slovo 1

[]

1. fidici slovo ménice.

(;:ill(: log. uroveii H log. urovei L
bit 0 CHOD POHONU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENRATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENRATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANI PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bit 10 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 11 ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit 12
bit 13 MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bit 14 MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit 15 SADA DAT V/V (CDS) BIT 0
r0968 ® | Stavové slovo 1 [:]
Zobrazeni 1. stavového slova ménice. Kopie parametru r0052.
(;:ill(; log. iroven H log. Groven L
bit 0 PRIPRAVEN K PROVOZU
bit 1 PRIPRAVEN K ZAPNUTI
bit 2 CHOD MOTORU
bit 3 PORUCHA *) signal je na fidici svorkovnici invertovan
bit 4 VYP2
bit 5 VYP3
bit 6 BLOKOVANI ZAPNUTI
bit 7 VYSTRAHA
bit 8 ODCHYLKA SKUTECNE HODNOTY OTACEK
bit 9 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 10 DOSAZEN MAXIMALNI KMITOCET
bit 11 PROUDOVE OMEZENI
bit 12 BRZDA MOTORU VYPNUTA BRZDA MOTORU SEPNUTA
bit 13 PRETIZENI MOTORU
bit 14 SMER OTACENI MAGNETICKEHO POLE VPRAVO SMER OTACENI MAGNETICKEHO POLE VLEVO
bit 15 PRETIZENI MENICE
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POPIS PARAMETRU MICROMASTER 440PX

0a1

PO970 @® | Tovarni nastaveni parametr(i 0

8

Nastavenim parametru na hodnotu 1 se aktivuje nastaveni hodnot vSech parametrli na vychozi hodnoty. Pro pfistup k parametru je
nutné nejdfive nastavit P0010 = 30.

0 beze zmén
1 aktivace tovarniho nastaveni

Poznamka: Parametr P0100 (provoz Evropa / USA) se nastavi podle polohy pfepinace DIP €. 2.
Pfi tovarnim nastaveni parametrd se neméni hodnoty parametr:
P0014 Zpusob ukladani parametri RAM / EEPROM
r0039 Spotfeba elektrické energie
P0918 Adresa PROFIBUS
P2010 Pfenosova rychlost USS
P2011 Adresa USS

P0§71 (® |Prenos parametri z paméti RAM do EEPROM 0[8]1

Pfi zapnuti napajeni ménice jsou v inicializacni ¢asti nahrany parametry z paméti EEPROM do operaéni paméti RAM. Pamét EEPROM
slouzi k uchovani parametrd i po odpojeni napajeni, pamét RAM pro do¢asné uloZeni parametrl pfi ¢innosti ménice.

Standardné je pfi zméné nékterého z parametri kazda zména v paméti RAM prepsana ihned do paméti EEPROM, proto i po odpojeni
napéjeni zUstava nastaveni méni¢e zachovano. Pokud bylo pfes sériovou sbérmici USS zvoleno ukladani parametrd pouze do paméti
RAM, po odpojeni napajeni jsou vSechny zmény v nastaveni zruSeny. Nastavenim P0970 = 1 jsou hodnoty vSech parametrii z paméti
RAM prepsany do paméti EEPROM.

Po ukonéeni piepisu je hodnota parametru automaticky nastavena na nulu (P0971 = 0).

0 bezezmén
1 aktivace pfepisu parametri z RAM do EEPROM

Poznamka: Viz téz parametr P0014 ZpUsob ukladani parametrd RAM / EEPROM.
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0az77

P1000[3] @® | Vybér zdroje zadané hodnoty 24.0]

Parametrem se voli zobrazeni hlavni a pfidavné zadané hodnoty. Vyslednd Zadana hodnota je dana souctem hlavni a pfidavné Zadané
hodnoty. Celkem je mozné volit ze Sesti zdroji Zadané hodnoty:

tlaCitka ° a ° na ovladacim panelu BOP/AOP nebo motorpotenciometr (vstupy VICE a MENE na idici svorkovnici)
analogovy vstup AIN1

pevné kmitoéty FF (P2200 = 0) nebo pevné hodnoty FS (P2200=1)

sériova linka RS232 na USS1

sériova linka RS485 na USS2

komunikaéni modul PROFIBUS

analogovy vstup AIN2

~NoO O O -

Hodnota parametru je dana souétem jednoho z isel zdroje zadané hodnoty =0 ... 7 (hlavni zadana hodnota) a 10 * jedno z Cisel zdroje
Zadané hodnoty = 0x ... 7x (pfidavna Zadana hodnota).

Mozné hodnoty parametru jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

pfidavna zadana hodnota

5
5
k) (9] 9] o
o n 2] i
e - - o
2 ElZ |l Ll x| 8| 3] 2
8 a a [ ) & 3 o
< o =] @ o o IS =
el | 2|2 e|lg|5| 2
3| || E|=E|=|%8]|¢%
= © > = ‘© “© = o))
s | =| 9| | 3 3 2| S
81 8| S| &g|8|8| 65| E
o] = © o [72) [72) = @©
bez hlavni hodnoty 0 | 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70
tladitka A,V nebo motorpotenciometr 1 1 21 31 41 51 61 71
(2]
2 | analogovy vstup AIN1 2 | 12 | 2 | 32 | 42 | 52 | 62 | 72
(=]
E pevny kmitocet FF 3 | 13| 23 | 33 | 43 | 53 | 63 | 73
(S
g | sériova linka RS232 na USS1 4 14 | 24 | 34 | 44 | 54 | 64 | 74
% |sériova linka RS485 na USS2 5 | 151 25 | 35 | a5 | 55 | - | 75
=
komunika&ni modul PROFIBUS 6 16 2% 36 46 - 66 76
analogovy vstup AIN2 7 | 17 | 21 | 37 | 41 | 57 | 67 | 77
Poznamka: Pri zméné nastaveni parametru P1000 jsou automaticky pfepsany hodnoty parametri P1070 (zdroj hlavni zadané

hodnoty) a P1075 (zdroj pfidavné Zadané hodnoty) a zdroj hodnoty zesileni hlavni a pfidavné zadané hodnoty jsou
nastaveny na 100% (P1071 = 1.0, P1076 = 1.0).
Priklad: Pfi nastaveni P1000 = 12 jsou nastaveny parametry

P1070 = 755 zdroj hlavni Zadané hodnoty je analogovy vstup AIN1

P1071=1.0

P1075 = 1050 zdroj pfidavné Z&dané hodnoty je motorpotentiometr (podle nastaveni P1035 a P1036

bud tlagitka A, V na BOP nebo svorkovnice ménice)
P1076=1.0

Index P1000[0] 1.sadadatv/vCDS
P1000[1] 2.sadadatv/vCDS
P1000[2] 3.sadadatv/vCDS
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-650.00 az 650.00 Hz

P1001[3]
@ [0Hz]

0 Pevny kmitocet FF1

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmitoctu FF1. Pro povoleni pevnych kmitogtli je nutné nastavit P1000 (vybér zdroje zadané
hodnoty) na vhodnou hodnotu.

Pevné zadané hodnoty kmitoctu mohou byt voleny digitalnimi vstupy DIN1 az DIN6 (P0701 az P0706) a mohou byt kombinovany se
souc¢asnym zadanim povelu ZAP. Jsou mozné ffi typy:

a) Primy vybér jednoho ze Sesti pevnych kmitoét i (P0701, P0702, P0703, P0704, P0705, P0706 = 15)

Alespof jeden z parametr(l P0701, P0702, P0703, P0704, P0705, PO706 musi byt nastaven na hodnotu 15. Digitalnim vstupem
DIN1 je vybiran pevny kmitoet FF1 (P1001), digitainim vstupem DIN2 je vybiran pevny kmitoCet FF2 (P1002) atd, az digitalnim
vstupem DING je vybiran pevny kmitocet FF6 (P1006). Pfi souCasné aktivaci vice vstupl je vysledna hodnota pevného kmitoctu
dana souctem jednotlivych pevnych kmito¢t; napf. je-li DIN1=H, DIN2=L, DIN3=H, DIN4=DIN5=DIN6=L je vysledny kmitocet
FF1+FF3.

Pro start chodu motoru je nutné zadat povel ZAP nékterym z digitainich vstup DIN1, DIN2 ... DIN6 nebo tlaCitkem ,I* na ovladacim
panelu nebo sériovou linkou.

b) Pfimy vybér jednoho ze Sesti pevnych kmitoct G + povel ZAP (P0701, P0702, P0703, P0704, P0705, P0706 = 16)
Alespon jeden z parametrd P0701, P0702, P0703, P0704, P0705, PO706 musi byt nastaven na hodnotu 16. Pevné hodnoty
kmitoCtu jsou vybirany stejnym zpisobem jako a).
Start chodu motoru je zad&van vstupem, jehoz fidici parametr je nastaven na hodnotu 16 (P0701, P0702, P0703, P0704, P0705,
P0706 = 16). Pfi aktivaci vice vstupt je povel ZAP dan logickym souctem vstupt nastavenych na tuto funkci.

c) Binarni kodovani az 15 pevnych kmitoct G + povel ZAP (P0701, P0702, P0703, P0704 = 17)
Viybér az 15 pevnych kmito¢td FF1 az FF15 je dan nasledujici tabulkou (Uroven L=vstup bez napéti, iroven H=na vstupu je napéti):

Binarni kédovani pevnych pozadovanych kmito¢t t
DIN4 DIN3 DIN2 DIN1
(P0704 = 17) (P0703 = 17) (P0702 =17) (P0701=17)
VYP L L L L
ZAP + FF1 (P1001) L L L H
ZAP + FF2 (P1002) L L H L
ZAP + FF3 (P1003) L L H H
ZAP + FF4 (P1004) L H L L
ZAP + FF5 (P1005) L H L H
ZAP + FF6 (P1006) L H H L
ZAP + FF7 (P1007) L H H H
ZAP + FF8 (P1008) H L L L
ZAP + FF9 (P1009) H L L H
ZAP + FF10 (P1010) H L H L
ZAP + FF11 (P1011) H L H H
ZAP + FF12 (P1012) H H L L
ZAP + FF13 (P1013) H H L H
ZAP + FF14 (P1014) H H H L
ZAP + FF15 (P1015) H H H H

Start chodu motoru je zadavan logickym souctem vstupt nastavenych na tuto funkci.

Poznamka: Pokud neni nutné pouzit vSech 15 pevnych kmitoCti FF1 + FF15 ale méné, nemusi byt néktery ze vstupl na
funkci pfednastavenych kmito¢t nastaven. V tomto pfipadé je hodnota odpovidajiciho vstupu v tabulce Binarni
kddovani pevnych pozadovanych kmitoétd log. L.

Priklad: Pfi nastaveni P0701= 17, P0702 = 17, P0703 = 0, P0704 = 0 jsou voleny pouze kmito¢ty FF1+FF3.

Index P1001[0] 1. sada dat motoru DDS
P1001[1] 2. sada dat motoru DDS
P1001[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1ogz[3] @ | Pevny kmitocet FF2 -650.00[22HE;?0.00 Hz

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitodtu FF2. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.
1. sada dat motoru DDS

Index  P1002[0]

P1002[1] 2. sada dat motoru DDS
P1002[2] 3. sada dat motoru DDS

P1003[3] 2 DTy -650.00 az 650.00 Hz
o @ | Pevny kmitocet FF3 [10Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitodtu FF3. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.
1. sada dat motoru DDS

Index  P1003[0]

P1003[1] 2. sada dat motoru DDS
P1003[2] 3. sada dat motoru DDS

P1004[3] & DTy -650.00 az 650.00 Hz
o @  |Pevny kmitoéet FF4 [15Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoétu FF4. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.
1. sada dat motoru DDS

Index  P1004[0]

P1004[1] 2. sada dat motoru DDS
P1004[2] 3. sada dat motoru DDS

P1005[3] & Myl -650.00 az 650.00 Hz
o @  |Pevny kmitoéet FF5 [20H2]

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmitoétu FF5. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.
1. sada dat motoru DDS

Index  P1005[0]

P1005[1] 2. sada dat motoru DDS
P1005[2] 3. sada dat motoru DDS

P1006[3] S -650.00 az 650.00 Hz
o @ |Pevny kmitoéet FF6 25Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoétu FF6. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.
1. sada dat motoru DDS

Index P1006[0]

P1006[1] 2. sada dat motoru DDS
P1006[2] 3. sada dat motoru DDS

P1007[3] 2 DTy -650.00 az 650.00 Hz
o @ | Pevny kmitocet FF7 3042

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitodtu FF7. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.
1. sada dat motoru DDS

Index  P1007[0]

P1007[1] 2. sada dat motoru DDS
P1007[2] 3. sada dat motoru DDS

P1008[3] 2 DTy -650.00 az 650.00 Hz
o @ | Pevny kmitocet FF8 35Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitodtu FF8. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Index  P1008[0]
P1008[1]
P1008[2]
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P1009[3] o 650.00 a2 650.00 Hz
o ® | Pevny kmitocet FF9 140 Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitodtu FF9. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1009[0] 1.sada dat motoru DDS
P1009[1] 2. sada dat motoru DDS
P1009[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1010[3
= @ [45Hz]

o Pevny kmitocet FF10

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoGtu FF10. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1010[0] 1. sada dat motoru DDS
P1010[1] 2. sada dat motoru DDS
P1010[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1011[3
8 = @ [50 Hz]

Pevny kmitocet FF11

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmitoGtu FF11. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1011[0] 1. sada dat motoru DDS
P1011[1] 2. sada dat motoru DDS
P1011[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1012[3] 7 kmitos
o @ | Pevny kmitocet FF12 [55 Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmitoGtu FF12. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1012[0] 1. sada dat motoru DDS
P1012[1] 2. sada dat motoru DDS
P1012[2] 3. sada dat motoru DDS

P1013[3]
o @)

-650.00 az 650.00 Hz

Pevny kmitoCet FF13 [60Hz]

Parametr uréuje hodnotu pevného zadaného kmito€tu FF13. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1013[0] 1. sada dat motoru DDS
P1013[1] 2. sada dat motoru DDS
P1013[2] 3. sada dat motoru DDS

P1014[3]
g

@

Pevny kmitocet FF14

-650.00 az 650.00 Hz
[65HZ]

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoGtu FF14. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1014[0] 1. sada dat motoru DDS
P1014[1] 2. sada dat motoru DDS
P1014[2] 3. sada dat motoru DDS

-650.00 az 650.00 Hz

P1015[3]
¢ @ [70HZ]

Pevny kmitocet FF15

Parametr uréuje hodnotu pevného Zadaného kmitoGtu FF15. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu parametru P1001.

Index P1015[0] 1. sada dat motoru DDS
P1015[1] 2. sada dat motoru DDS
P1015[2] 3. sada dat motoru DDS
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1az3

P1016 (® | Typ pevného kmitoétu FF bit 0 1]

Pevné kmitoCty FF mohou byt pouZity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), c). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery méd je pfi vybéru pevného kmitoctu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1020 pouZit.

Zdroj vibaru FF bit 0 Tyﬁ FF3b't0
00 ...40000
P1020.C (00) P1016 (1)
[P70207 ] 1 y
| DIN1 |—| 107221 )) B7221 |———p

0 —P1=2

O—PQO\L_
Pevny kmitoSet FF1
—>T°

-650.00 ... +650.00 Hz

P1001.D (0)
n + CO: Zvolen4 hodnota FF [Hz]
i r1024 >
Obr. 48 Volba pevného kmito¢tu FF
Parametr P1016 urcuje bit 0 a mlze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP
3 binarni kddovani + povel ZAP
1az3

P1017 ® | Typ pevného kmito&tu FF bit 1

[1]

Pevné kmitoéty FF mohou byt pouzity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), ¢). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uruji, ktery mod je pfi vybéru pevného kmitotu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1021 pouzit.

Parametr P1017 urcuje bit 1 a m0ze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

1az3

P1018 (® | Typ pevného kmitoétu FF bit 2 1]

Pevné kmito&ty FF mohou byt pouZity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), c). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery méd je pfi vybéru pevného kmitotu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1022 pouZit.

Parametr P1018 urcuje bit 2 a mze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

1az3

P1019 ® | Typ pevného kmitoétu FF bit 3 g

Pevné kmitoéty FF mohou byt pouzity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), ¢). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery méd je pfi vybéru pevného kmitotu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1023 pouZit.

Parametr P1019 urcuje bit 3 a mze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP
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P1020[3] E Zdroj vybéru pevného kmito&tu FF bit 0 0.0 3[20‘5?00-0

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 0 pevného kmitodtu FF pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro

parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).
Vhodné nastaveni parametru:
0.0 bit vybéru je v log. L
1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99

)l
7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni
)r

)
P0702=99)
)

7222 digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitaini vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

(
E
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)
(
(
(

2033.0 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 0
2037.0 sériov4 linka USS2 (RS485), Fidici slovo 2 USS2, bit 0

Index P1020[0] 1.sadadatv/vCDS
P1020[1] 2.sadadatv/vCDS
P1020[2] 3.sadadatv/vCDS

P1021[3] E? Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 1

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 1 pevného kmitoétu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P1020, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.1  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 1
2037.1  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 1

Index P1021[0] 1.sadadatv/vCDS
P1021[1] 2.sadadatv/vCDS
P1021[2] 3.sadadatv/vCDS

P1022[3] E? Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 2

0.0 az 4000.0
(0.0]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 2 pevného kmitoétu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P1020, kromé poslednich dvou hodnot;
2033.2  sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 2 USS1, bit 2
2037.2  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 2

Index P1022[0] 1.sada datv/vCDS
P1022[1] 2. sadadatv/vCDS
P1022[2] 3.sadadatv/vCDS

P1023[3] ?I Zdroj vybéru pevného kmitoétu FF bit 3

0.0 a2 4000.0
[722.3]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 3 pevného kmitodtu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P1020, kromé poslednich dvou hodnot;
2033.3 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 3
2037.3  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 3

Index P1023[0] 1.sadadatv/vCDS
P1023[1] 2.sadadatv/vCDS
P1023[2] 3.sadadatv/vCDS

r1024 g Nastavena hodnota pevného kmitoétu FF

Hz
[

Zobrazeni vybrané hodnoty pevného kmito¢tu FF.
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1a2

P1025 ® | Typ pevného kmitoétu FF bit 4 1]

Pevné kmitoCty FF mohou byt pouZity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), c). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uréuji, ktery méd je pfi vybéru pevného kmitoctu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1026 pouZit.

Parametr P1025 urcuje bit 4 a m(Ze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

0.0 az 4000.0

P1026[3] o Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 4 [722.4]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 4 pevného kmitoctu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitaini vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1026[0] 1.sadadatv/vCDS
P1026[1] 2.sadadatv/vCDS
P1026[2] 3.sadadatv/vCDS

1a2

P1027 ® | Typ pevného kmitoétu FF bit 5 1]

Pevné kmito&ty FF mohou byt pouZity ve tfech modech - viz parametr P1001, typy a), b), c). Parametry P1016 az P1019, P1025, P1027
uruji, ktery mod je pfi vybéru pevného kmitotu FF pfi aktivaci zdroje nastaveného P1028 pouzit.

Parametr P1027 urcuje bit 5 a m(Ze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

0.0 az 4000.0

P1028[3] o Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 5 [722.5]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 5 pevného kmitoctu FF pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitaini vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitaini vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1028[0] 1.sadadatv/vCDS
P1028[1] 2.sadadatv/vCDS
P1028[2] 3.sadadatv/vCDS
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0a1

P1031[3] ® | Ukladani hodnoty motorpotenciometru [0]

¢

Parametr slouZi k nastaveni ukladani poZadované hodnoty kmito&tu pfi zadavani poZadované hodnoty tlacitky ,A* &i ,V* nebo zvySovani
| snizovani hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru (MOP). Po zadani povelu ZAP se motor rozb&hne na posledni
nastavenou hodnotu kmito¢tu. Parametr mlize nabyvat nasledujicich hodnot:

0  ukladani MOP neni aktivni
1 po povelu VYP1 se do parametru P1040 uloZi pozadovana hodnota kmitotu nastavena tlacitky ,A" ¢i ,V* nebo pfes digitani
vstupy VICE / MENE pomoci motorpotenciometru

Index P1031[0] 1. sada dat motoru DDS
P1031[1] 2. sada dat motoru DDS
P1031[2] 3. sada dat motoru DDS

P1032 @ | Povoleni reverzace pii zadavani hodnoty motorpotenciometrem 0[?]1

Parametrem se voli povoleni sméru ot&&eni motoru, pokud pozadované hodnota kmito¢tu je zadavana tlacitky ,A* &i ,V* nebo zvySovani
/ snizovani hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru. Parametr miize nabyvat nasledujicich hodnot:

0 reverzace otaceni motoru je povolena - pii zadavani zadané hodnoty kmito¢tu je povolen opacny smér otaeni motoru pfi zadani
celkové z&porné hodnoty poZadovaného kmitogtu (souctu hlavni a pfidavné Zadané hodnoty) tlagitky ,A“ i ,V* nebo pfes digitalni
vstupy VICE / MENE pomoci motorpotenciometru

1 reverzace neni povolena

0.0 az 4000.0

P1035(3] O | Zdroj povelu MOP VICE o.0]

Bl

Parametrem se voli zdroj povelu MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT HODNOTU pi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.D tladitko ,A“ na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitaini vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.13 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 13

2036.13 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 13

Index P1035[0] 1.sadadatv/vCDS
P1035[1] 2.sadadatv/vCDS
P1035[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —

0.0 az 4000.0

P1036[3] © Zdroj povelu MOP MENE (19E]

Parametrem se voli zdroj povelu MOTORPOTENCIOMETR SNiZIT HODNOTU pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.E tlacitko ,V* na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.14 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 14

2036.14 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 14

o~ — — — —

pokracovani
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Index P1036[0] 1.sadadatv/vCDS
P1036[1] 2.sadadatv/vCDS
P1036[2] 3.sadadatv/vCDS

P1030[3] @ | Ulozena hodnota motorpotenciometru '650'00[?'_'62?0'00 Hz

Parametr slouZi k uloZeni poZadované hodnoty kmitoCtu pfi zadavani poZzadované hodnoty tladitky ,A* ¢i ,V* nebo zvySovani / snizovani

hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru. Po zadani povelu ZAP se motor rozbéhne na tuto hodnotu kmitoctu.

Poznamka:
Poznamka:
Index P1040[0]

P1040[1] 2. sada dat motoru DDS
P1040[2] 3. sada dat motoru DDS

Ukladani hodnoty je povoleno nebo zakazano parametrem P1031.

Opacny smér otaCeni motoru pfi zadani zaporné hodnoty musi byt povolen parametrem P1032.
1. sada dat motoru DDS

. Hz
r1050 S’?) Nastavena hodnota MOP &
Zobrazeni hodnoty kmitoGtu nastaveného motorpotenciometrem.
ll1 "
DIN
IW IIOII #
)] t
BOP nqn
RS232 — t
uss 1
RS485 P1036 "o" >
é t
CB vy Y v A4 24
PROFIBUS f 4
P1082
P1080 v
/ \ Ve
/ \ / >
PR / t
P1120 P1121 //
-P1080 \ /
- fvyst
r1050
-P1082

Obr. 49 Nastaveni kmito&tu motorpotenciometrem
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0.0 az 4000.0

P1055[3] ® Zdroj povelu KROKOVANi VPRAVO 10.]

Bl

Parametrem se voli zdroj povelu KROKOVANI VPRAVO pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.8 tlacitko ,Jog“ ve funkci ,krokovani vpravo® na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitaini vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.8 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 8

2036.8 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 8

o~ — — —

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpGsob ovladani BICO propojenim).
A0923 A0923
DIN KROKOVANI  wqn
vpravo ¢
P1055 nQ >
BOP v
©
USS .
RS232 KROKOVANI """
vlevo t
Rags | L2 o g
0
CB
PROFIBUS
P1058
t
P1059
o ~ o ~—
© © © ©
o o o o
o o a o

Obr. 50 Nastaveni kmito&tu funkci KROKOVANI

Index P1055[0] 1.sadadatv/vCDS
P1055[1] 2.sadadatv/vCDS
P1055[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P1056[3] o Zdroj povelu KROKOVANI VLEVO 10.]

Parametrem se voli zdroj povelu KROKOVANI VLEVO pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.9 tlacitko ,Jog" ve funkci ,krokovani vlevo" na oviadacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.9 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 9

2036.9 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 9

Poznamka: Zdroj povelu je aktivni pouze pfi nastaveni P0719 = x0 (zpusob ovladani BICO propojenim).
Index P1056[0] 1.sadadatv/vCDS

P1056[1] 2. sada datv/v CDS
P1056[2] 3. sada datv/v CDS

o~ — — —
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P1058[3] @ Pozadovana hodnota pfi krokovani, 0.00 az 650.00 Hz
3 smér otaceni vpravo [SHz]

Obsahem parametru je pozadovana hodnota kmitoCtu pfi krokovani pfi otaeni motoru doprava. Krokovani slouzi k pootoCeni motoru o
maly poCet otaCek nebo jen o uhlovou vyseé, napf. pfi sefizovani pohonu nebo technologického celku. Funkce krokovani doprava je
ovladana nékterym z digitalnich vstup(i DIN1 + DIN8 (P0701 + P0708 = 10) nebo tlatitkem ,Jog" na ovladacim panelu.

Pokud néktery z fidicich vstupu je nastaven na funkci krokovani doprava (P0701 + P0708 = 10) a vstup je aktivni (sepnuté tlagitko nebo
spinac) nebo je stisknuté tlacitko ,Jog" na ovladacim panelu (podle nastaveni P0700), méni¢ zaCne zvySovat vystupni kmitoCet podie
nastavené rozb&hové rampy P1060 na hodnotu P1058. Pfi deaktivaci vstupu (rozpojené tlacitko nebo spina¢) méni¢ snizuje kmitocet
podle nastavené dob&hové rampy P1061 na nulovou hodnotu.

Poznamka: PoZadovana hodnota pfi krokovani maze byt i niz8i nez hodnota min. kmitoctu fmin (P1080).

Index P1058[0] 1. sada dat motoru DDS
P1058[1] 2. sada dat motoru DDS
P1058[2] 3. sada dat motoru DDS

P1059[3] @ Pozadovana hodnota pfi krokovani, 0.00 az 650.00 Hz
g smér otaceni vlevo [5Hz]

Obsahem parametru je poZzadovana hodnota kmitoctu pfi krokovan” pfi otaeni motoru vievo. Vyznam je obdobny jako P1058.

Index P1059[0] 1. sada dat motoru DDS
P1059[1] 2. sada dat motoru DDS
P1059[2] 3. sada dat motoru DDS

P10§0[3] @ | Doba rozbéhu motoru pfi krokovani 0.00 a[§0685]0_003

Obsahem parametru je doba naristu vystupniho kmito¢tu z nuly na maximalni kmito¢et (P1082) pfi krokovacim provozu nebo po povelu
ZAP, pokud je povolena rozb&hova a dob&hova rampa pro krokovani parametrem P1124.

fvy’st A fvyst A
fmax 77777777 fmax .
P1082 /] P1082 | |\
// } ‘ \\
fo b —— fs |
| \
\
\
| \
| |
OHz } - OHz | 1 -
- cas 0 |= - cas
doba rozbéhu doba dobéhu
P1060 P1161

Obr. 51 Doba rozbéhu a dobéhu pfi krokovani

Poznamka: Doba rozbéhu a dobéhu je:
P1060 / P1061:  pfi volbé KROKOVANI VLEVO nebo KROKOVANI VPRAVO
P1120/P 1121:  pfivolbé ZAP / VYP1
P1160/P 1161:  pfi volbé ZAP / VYP1 a aktivnim stavu P1124 Zdroj rampy krokovani

Index P1060[0] 1. sada dat motoru DDS
P1060[1] 2. sada dat motoru DDS
P1060[2] 3. sada dat motoru DDS

ng [3] @ | Doba dobéhu motoru pii krokovani 0.0 350685]0'00 S

Obsahem parametru je doba poklesu vystupniho kmitoctu z maximalniho kmito¢tu (P1082) na nulu pfi krokovacim provozu nebo po
povelu VYP1, pokud je povolena rozb&hova a dobéhova rampa pro krokovani parametrem P1124.

Index P1061[0] 1. sada dat motoru DDS
P1061[1] 2. sada dat motoru DDS
P1061[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.0 az 4000.0

P1070[3] o Zdroj hlavni zadané hodnoty [755.0]

Cl

Parametrem je mozné volit zdroj hlavni Zadané hodnoty pfi propojeni BICO.

Parametr se nastavuje nasledujicim zplisobem: ¢islo parametru . index parametru. MoZné nastaveni je pouze pro parametry uréené pro
CO propojeni, napf.
755.0  analogovy vstup AIN1
755.1  analogovy vstup AIN2
1024 pevny kmitoget FF
1050  motorpotenciometr
Index P1070[0] 1.sadadatv/vCDS
P1070[1] 2.sadadatv/vCDS
P1070[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P1071[3] ® Zdroj zesileni hlavni Zédané hodnoty [1.0]

Cl

Parametrem je mozné volit zdroj zesileni hlavni Zadané hodnoty pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
1.0 100 %

755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

1024 pevny kmitoget FF

1050  motorpotenciometr

Index P1071[0] 1.sadadatv/vCDS

P1071[1] 2. sadadatv/v CDS
P1071[2] 3. sada datv/v CDS

0.0 az 4000.0
(0.0]

P1074[3] ©)

o = Zdroj blokovani pfidavné zadané hodnoty

Parametrem je mozné volit zdroj potladeni pfidavné zadané hodnoty, tj. nastaveni pfidavné Z&dané hodnoty na 0.0Hz, pfi propojeni
BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 pfidavna Zadana hodnota blokovana

1.0 pfidavna zadana hodnota povolena

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1074[0] 1.sadadatv/vCDS
P1074[1] 2.sadadatv/vCDS
P1074[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —

0.0 az 4000.0

P1075[3] o Zdroj pfidavné zadané hodnoty [0.0]

Cl

Parametrem je mozné volit zdroj pfidavné zadané hodnoty pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bez pfidavné zadané hodnoty

755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

1024 pevny kmitoget FF

1050  motorpotenciometr

Index P1075[0] 1.sadadatv/vCDS
P1075[1] 2.sadadatv/vCDS
P1075[2] 3.sadadatv/vCDS
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P1076[3] ?I Zdroj zesileni pridavné zadané hodnoty 00 i %(])oo.o
Parametrem je mozné volit zdroj zesileni pfidavné Zadané hodnoty pfi propojeni BICO.
Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
1.0 100 %
755.0  analogovy vstup AIN1
755.1  analogovy vstup AIN2
1024 pevny kmitodet FF
1050  motorpotenciometr
Index P1076[0] 1.sadadatv/vCDS
P1076[1] 2.sadadatv/vCDS
P1076[2] 3.sadadatv/vCDS
r1078 © Celkova zadana hodnota Hz
Cco [l
Zobrazeni celkové Zadané hodnoty, ktera je dana souctem hlavni a pfidavné zadané hodnoty.
Cl: Hlavniz. h.
P1070.C
E (K755.0)
Cl: Zesileni hlav. z.h.
p1071C CO: Celkova Zadana
(K1.0) hodn. [Hz]
BI: Blokovani
Fid. 7. h.
!P1 074.C 0{ U
(B0.0) —»
Cl: Pfidawnazh. \?
P1075.C
(B0.0)
Cl: Zesileni pfid. z.h.
P1076.C
(B1.0)
Obr. 52 Vybér Zadané hodnoty
11079 g Vybrana z4dana hodnota '[*T

Zobrazeni zadané hodnoty, ktera je:

bud P1058 (hodnota krokovani vpravo
nebo P1059 (hodnota krokovéni vievo

=

: pokud P1055 # 0.0 (zdroj krokovani vpravo)
, pokud P1056 # 0.0 (zdroj krokovani vievo)
nebo r1078 (celkové Zadana hodnota), pokud P1055 = 0.0 i P1056 = 0.0 (neni zvolen zdroj krokovani)
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i 030[3] @ | Minimalni hodnota vystupniho kmitoétu frin 0.00 a[zofzo]'oo Hz

Obsahem parametru je minimalni hodnota vystupniho kmitoctu fwin, na které mize motor trvale pracovat. Z 0.0 Hz na minimaini kmitoCet
se motor rozbiha po nastavené rozb&hové rampé (P1120).
Nastavena hodnota fmin je platna pro oba sméry otaCeni motoru.

= Min. kmitoget f
| f kt l < fmin 0.00 ... 650.00 [Hz]
P1080.D (0.00)
I.
f N | fald | <= fmin
o s
[ y =0 r2197 bit 0
_A|_ K r0053 bit 2
Filtrace f,, Hysterezef
0 .. 1000 [ms] 0.00 ...10.00 [HZ]
P2153.D (5) P2150.D (3.00)
ZAPNYP1
1
0 >t
4 A\
analog. vstup AIN1
0795 =1 5y A /\‘/\/\ fiécf{:nm / (I
P1080 <
() % -
»
-P1080 N~—" £ oo
f fus<fon ¥ s> o Y v 0y v i > k‘y o
Kt #4d” | akt
“A <
P1080
(frin) / \; >
-P1080
fiéd <f min

Obr. 53 Omezeni z&dané hodnoty minimalnim kmitoctem

Poznamka: Pokud dojde k omezeni proudu ménice, muze byt vystupni kmitoCet nizsi nez fmin.
Nastavena hodnota kmitotu KROKOVANI P1058 / P1059 mize byt nizSi nez fmin.

Index P1080[0] 1.sada dat motoru DDS
P1080[1] 2. sada dat motoru DDS
P1080[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1082[3] @D | Maximalni hodnota vystupniho kmitoétu frax 0.00 Té(?ﬁgjoo Hz

Obsahem parametru je maximalni hodnota vystupniho kmito¢tu fmax. Na tuto hodnotu je omezena poZadovana hodnota kmito&tu.
Nastavena hodnota fmax je platna pro oba sméry otaéeni motoru.

fmax A max. vystupni kmitocet
P1082
650Hz
povolena oblast nastaveni
max. vystupniho kmitoctu
133Hz +----
fsp\'n
2kHz 10kHz 16kHz spina(? kmitocet
P1800

Obr. 54 Maximalni vystupni kmitoCet ménice

Index P1082[0] 1. sada dat motoru DDS
P1082[1] 2. sada dat motoru DDS
P1082[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamky: Pfi nastavené kompenzaci skluzu (P1335 >0) je max. vystupni kmito¢et omezen na hodnotu:
P1082 + P1336 (fmax + fokuz max).

Pfi nastavené synchronizaci na otagejici se motor (P1200 > 0) je max. vystupni kmitoet omezen na hodnotu:
P1082 + P1335 (fmax + 2*fskuz ).

Pfi nastaveném vektorovém fizeni (P1300 = 20, 21, 22, 23) je kmitoet omezen:
niz8i z hodnot 200 Hz nebo 5 * fim motoru (P0305).

Maximalni kmitoCet je omezen mechanickymi vlastnostmi pohonu. Obecné by nemél byt nastaven na vy3$i hodnotu
nez trojnasobek jmenovitého kmito¢tu motoru. Pfi vy$Sich kmitoCtech stoupaji ztraty v motoru a klesa Gc&innost
pohonu. Je tfeba téz pfihlédnout k momentové charakteristice motoru pfi napajeni z ménic¢e kmito¢tu a momentové
charakteristice zatéze.

r1084 (® | Zobrazeni max. hodnoty vystupniho kmitoétu frax 'F]Z

Zobrazeni maximalni hodnoty vystupniho kmito€tu fmax, které je omezena nejmensi z hodnot:

a) pfi Uff fizeni (P1300 < 20) - hodnota parametru P1082
- podle spinaciho kmitoCtu na hodnotu P1800 / 15 pfi fuyst > 133 Hz
- hodnotou kmitoc¢tu 650 Hz
- max. proudem méniée nebo motoru (viz P0290)

b) pfi vektorovém Fizeni (P1300 = 20, 21, 22, 23)
- hodnota parametru P1082
- podle spinaciho kmitoCtu na hodnotu P1800 / 15 pfi fuyst > 133 Hz
- hodnotou kmito¢tu 200 Hz
- pétinasobkem jmenovitého kmitoCtu motoru 5 * fim = 5 * P0310
- max. proudem méniée nebo motoru (viz P0290)
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P1091[3]
o ©)

0.00 az 650.00 Hz

Potlaéeni rezonancniho kmitoc¢tu ¢. 1 motoru [0Hz]

Parametr slouzi k vymezeni ¢asti otackového rozsahu, kdy se miize pohon (véetné f A
pracovniho mechanismu) rozkmitat - dostat se do stavu mechanické rezonance.  Zd
Parametrem se nastavuje hodnota rezonanéniho kmito¢tu &. 1 (viz téz parametry
P1092, P1093, P1094). Pokud Zadana hodnota kmitoCtu lezi v pasmu kmitoctl
P1091 £ P1101 (rezonanéni kmitoget £ pAsmo rezonan¢niho kmitoctu), ménié
kritické pasmo plynule pfejede a nastavi kmitoget pfed rezonanénim pasmem (pfi
zvySovani kmito¢tu) nebo kmitoCet za rezonancnim pasmem (pfi snizovani kmitoctu).

A

Pfi nastaveni P1091 = 0 Hz neni funkce aktivni.

Priklad: Pfi nastaveni P1091 = 10.0Hz a P1101 = 2.0Hz neni mozno nastavit
trvale vystupni kmitoCet mezi 8 az 12Hz. V této oblasti se méni vystupni p1101] p1101
kmitoCet podle nastavené rozb&hové a dob&hové rampy (ne skokové). >

Index P1091[0] 1. sada dat motoru DDS E —
P1091[1] 2. sada dat motoru DDS rezonancni f

P1091[2] 3. sada dat motoru DDS kmtgg?t

RN

-

vstup

Obr. 55 Potladeni rezonanéniho pasma

0.00 az 650.00 Hz

P1092[3
= ® [0Hz]

o Potla¢eni rezonancniho kmitoctu ¢. 2 motoru

Parametrem se nastavuje hodnota rezonan¢niho kmitoétu &. 2 (viz téZ popis parametru P1091). Pokud zadana hodnota kmitodtu lezi
vpasmu kmitoétd P1092 + P1101 (rezonancni kmitoCet + pasmo rezonanéniho kmitodtu), méni¢ kritické pasmo plynule prejede
a nastavi kmitoget mimo rezonanéni pasmo.

Pfi nastaveni P1092 = 0 Hz neni funkce aktivni.

Index P1092[0] 1.sada dat motoru DDS
P1092[1] 2. sada dat motoru DDS
P1092[2] 3. sada dat motoru DDS

0.00 az 650.00 Hz

ng?’[?’] ® | Potlaéeni rezonanéniho kmitoétu €. 3 motoru 0Hz]

Parametrem se nastavuje hodnota rezonan¢niho kmitoétu &. 3 (viz téZ popis parametru P1091). Pokud Z&dana hodnota kmitodtu lezi
vpasmu kmitoétd P1093 + P1101 (rezonancni kmitoCet + pasmo rezonanéniho kmitodtu), méni¢ kritické pasmo plynule prejede
a nastavi kmitocet mimo rezonanéni pasmo.

Pfi nastaveni P1093 = 0 Hz neni funkce aktivni.

Index P1093[0] 1.sada dat motoru DDS
P1093[1] 2. sada dat motoru DDS
P1093[2] 3. sada dat motoru DDS

0.00 az 650.00 Hz

P1094[3] ® | Potlaéeni rezonanéniho kmitoétu €. 4 motoru 0Hz]

8

Parametrem se nastavuje hodnota rezonanéniho kmitoétu &. 4 (viz téZ popis parametru P1091). Pokud Z&dana hodnota kmitodtu lezi
vpasmu kmitoctd P1094 + P1101 (rezonancni kmitoCet + pasmo rezonan¢niho kmitoCtu), méni¢ kritické pasmo plynule prejede
a nastavi kmitocet mimo rezonanéni pasmo.

Pfi nastaveni P1094 = 0 Hz neni funkce aktivni.

Index P1094[0] 1. sada dat motoru DDS
P1094[1] 2. sada dat motoru DDS
P1094[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.00 az 10.00Hz

P1101E3] ® | Pasmo rezonanéniho kmitoctu 2Hz]

¢

Parametrem se nastavuje hodnota pasma rezonancnich kmitoétli (viz popis parametru P1091 a obr. 55). Pokud Zadana hodnota
kmitoCtu lezi v pasmu kmitoctl rezonanéni kmitoCet £ P1101, méni¢ pasmo plynule pfejede a nastavi kmitoget mimo rezonanéni pasmo.

Index P1101[0] 1. sada dat motoru DDS
P1101[1] 2. sada dat motoru DDS
P1101[2] 3. sada dat motoru DDS

P1110[3] E? Zdroj blokovani zapomé zadané hodnoty Ui a[%‘})‘]’oo'o

Parametrem je mozné volit zdroj blokovani zaporné Zadané hodnoty pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 zaporna hodnota povolena

1.0 zaporna hodnota blokovana

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Poznamka: Blokovani zaporné Zzadané hodnoty neblokuje povel ,reverzace®. Pokud je z&pornad Z&danéd hodnota blokovana,
motor se nesmi otaget v zaporném sméru. Pfi zadani reverzace se motor otaci fmn ve sméru kladném.

Index P1110[0] 1.sadadatv/vCDS

P1110[1] 2. sadadatv/vCDS
P1110[2] 3. sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P1113[3] ® Zdroj povelu REVERZACE [722.1]

Bl

Parametrem je mozné volit reverzaci sméru otaCeni motoru pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19b tladitko REVERZACE na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitaini vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.11 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 11

2036.11 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 1 USS2, bit 11

Index P1113[0] 1.sadadatv/vCDS
P1113[1] 2.sadadatv/vCDS
P1113[2] 3.sadadatv/vCDS

—~ o — — — —

r1114 S(D) Zadana hodnota po reverzaci IFT
Zobrazeni zadané hodnoty s pfihlédnutim k povelu ,negovani zadané hodnoty".

©) ., . , , Hz

r1119 o Zadana hodnota pred rampovym generatorem [

Zobrazeni 7adané hodnoty na vstupu rampového generatoru. Zadana hodnota je omezena fmin, fmax, reverzaci, pasmem potladeni
kmitoCtl apod.
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i 11230[3] @® |Doba rozbéhu motoru 0ty 3506310'00 S

Obsahem parametru je doba narlstu vystupniho kmito¢tu z nuly na maximalni kmitocet (P1082) po povelu ZAP, pokud neni nastaveno
zaobleni rozb&hové rampy nebo neni povolena rozbéhova a dob&hova rampa pro krokovani parametrem P1124.

fvyst A
foex |
P1082 /7
ya
/|
fs b————
\
\
\
\
\
OHz ‘ -
0 doba rozbéhu Cas
P1120

Obr. 56 Doba rozbéhu motoru

Index P1120[0] 1. sada dat motoru DDS

P1120[1] 2. sada dat motoru DDS
P1120[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Nastaveni pfili§ kratké doby rozbéhu mlze vést k odpojeni ménice v disledku jeho pfetiZeni (poruchové hlaseni
F0001).
Pokud zadavani zadané hodnoty kmito¢tu je jiz na analogovém vstupu omezeno rampami, napf. zadavani Fidicim
systémem, nastavte P1120 mensi nez je doba narlstu Zadané hodnoty na analogovém vstupu.
it 112; [3] @® |Doba dob&hu motoru 0ty 1?06310'00 S

Obsahem parametru je doba poklesu vystupniho kmitoctu z maximainiho kmitoétu (P1082) na 0.00Hz po povelu VYP1, pokud neni
nastaveno zaobleni dob&hové rampy nebo neni povolena rozbéhova a dob&hova rampa pro krokovani parametrem P1124.

fvyst A
f max -
P1082 N
‘ AN
R
f;
\
\
\
\
\
\
OHz | -
0 o - gas
doba dobéhu

P1121
Obr. 57 Doba dobéhu motoru

Index P1121[0]
P1121[1]
P1121[2]

Poznamka:

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Nastaveni prili§ kratké doby rozb&hu mize vést k prekroCeni napéti v meziobvodu méniCe (poruchové hlaseni
F0002).

Pokud zadavéni Zadané hodnoty kmitoctu je jiz na analogovém vstupu omezeno rampami, napf. zadavéani signalu
fidicim systémem, nastavte P1121 men3i neZ je doba poklesu Zadané hodnoty na analogovém vstupu.
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0.0 az 4000.0

P1124[3] ® Zdroj povelu rampy krokovani [0.0]

Parametrem je moZné volit zdroj povelu volba doby rozb&hu a dobé&hu dle krokovani (P1060 a P1061) misto standardni doby rozb&hu a
dobéhu (P1120 a P1121).

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 standardni rampy P1120, P1121

1.0 rampy krokovani P1060, P1061

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
Poznamka: Doba rozbéhu a dobéhu je:

P1060 / P1061:  pfi volbé KROKOVANI VLEVO nebo KROKOVANI VPRAVO
P1120/P 1121:  pfi volb& ZAP / VYP1
P1160/P 1161:  pfi volbé ZAP / VYP1 a aktivnim stavu P1124 Zdroj rampy krokovani

Index P1124[0] 1.sadadatv/vCDS

P1124[1] 2. sadadatv/vCDS
P1124[2] 3. sada datv /v CDS
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AL 30[3] @  |Poégatecni zaobleni kfivky naristu otacek 0.00 13 :']0'003
Obsahem parametru je doba zaobleni po¢atku rozb&hové rampy (P1120), tzv. S - kfivka, viz obr. 58.
f[Hz] A
piiss Celkova doba rozbéhu je
1, frad 1,
fz — | trozbehu celk. = P1130+ﬁ P1120+E P1131
bez zaobleni /— se zaoblenim
P1131 P1132
R130 Celkova doba dobéhu je
br ty s :1*P1132+—ffé'd P21+ L *P1133
se zaoblenim dobéhu celk. 2 P1082 2
0Hz \
P1120 P1121 P33 |
" doba naristu otacek doba poklesu otaéek o L
Obr. 58 Zaobleni kfivky otatek
Poznamka: Nastaveni zaobleni neni vhodné, pokud je Zadana hodnota zadavana analogovym vstupem. Maze dojit k pfekmitu

Index  P1130[0]
P1130[1]
P1130[2]

nebo k podkmitu vystupniho kmito¢tu.

Zaobleni z&ddané hodnoty kmito¢tu je vhodné v pfipadé, Ze potfebujete zabranit pfili§ prudké zméné otacek, ktera by

méla nevhodny vliv na mechaniku pohénéného mechanizmu.

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1131[3]
o

@

Koncové zaobleni krivky narstu otacek

0.00 a7 40.00s
[0s]

Obsahem parametru je doba zaobleni konce rozbéhové rampy (P1120), tzv. S - kfivka, viz obr. 58.

Index  P1131[0]
P1131[1]
P1131[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1132[3]
¢

@

Pocatecni zaobleni kiivky poklesu otacek

0.00 a7 40.00s
[0s]

Obsahem parametru je doba zaobleni poCatku dob&hové rampy (P1121), tzv. S - kfivka, viz obr. 58.

Index  P1132[0]
P1132[1]
P1132[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1133[3]
3

@

Koncové zaobleni krivky poklesu otacek

0.00 az 40.00s
[0s]

Obsahem parametru je doba zaobleni konce dob&hové rampy (P1121), tzv. S - kfivka, viz obr. 58.

Index P1133[0]
P1133[1]
P1133[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS
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AN ® | Zpusob zaobleni dal
8 [0]
Parametrem se povoluje dokonceni zaobleni rozb&hové / dob&hové rampy pfi zméné otacek nebo pfi povelu VYP1, viz obr. 59.
f[Hz]
P1131  P1132
fol _ zaobleni
nepferuseno
P1134=0
fool [ - { N
zaobleni
preruseno
0Hz P1134 =1
f1 fz2

Obr. 59 ZpUsob zaobleni kfivky otacek

0  zaobleni rozbéhové / dobéhové rampy pokraduje
1 zaobleni rozbéhové / dob&hové rampy je pferudeno

Poznamka:

Index  P1134[0]
P1134[1]
P1134[2]

Nastaveni parametru ma vyznam pouze v pfipadé, Ze celkova doba zaobleni > 0.

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1135[3]
3

@ | Doba dob&hu motoru po povelu VYP3

0.00 a2 650.00s
[5s]

Obsahem parametru je doba poklesu vystupniho kmito¢tu z maximélniho kmito¢tu (P1082) na 0.00 Hz po povelu VYP3.
Pokud je dob&hova rampa nastavena pfili§ kratka, je automaticky prodlouZzena po dosazeni max. napéti

Poznamka:

Index P1135[0]
P1135[1]
P1135[2]

meziobvodu.

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1140[3]

©)

= Zdroj povelu povoleni rampového generatoru

0.0 az 4000.0
(1.0]

Parametrem je mozné volit zdroj povelu povoleni generatoru rozbéhové a dobéhové rampy pfi propojeni BICO. Pokud je hodnota
bin&rniho vstupu log. L, vystup rampového generéatoru je okamZité nastaven na hodnotu 0.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

1.0 rampovy generator povolen

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1140[0] 1.sadadatv/vCDS
P1140[1] 2.sadadatv/vCDS
P1140[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —
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0.0 az 4000.0

P1141[3] ® Zdroj povelu start rampového generatoru [1.0]

Bl

Parametrem je mozné volit zdroj povelu start generatoru rozbéhové a dob&hové rampy pfi propojeni BICO. Pokud je hodnota binarniho
vstupu log. L, vystup rampového generatoru je zlistava konstantni na posledni nastavené hodnoté..

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

1.0 start rampového generétoru

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1141[0] 1.sadadatv/vCDS
P1141[1] 2.sadadatv/vCDS
P1141[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —

P1142[3] E:’DI Zdroj povelu povoleni 2adané hodnoty Ui aﬁ ‘})(]’00'0

Parametrem je mozné volit zdroj povelu odblokovani zadané hodnoty na vstupu rampového generatoru pfi propojeni BICO. Pokud je
hodnota binarniho vstupu log. L, hodnota na vstupu rampového generatoru je nastavena na hodnotu 0. Vystup rampového generéatoru
klesa na hodnotu 0 po dob&hové rampé.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

1.0 Zadana hodnota na vstupu rampového generatoru povolena

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P1142[0] 1.sadadatv/vCDS

P1142[1] 2.sadadatv/vCDS
P1142[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —

Hz

r1170 © Zadana hodnota za rampovym generatorem g

co

Zobrazeni zadané hodnoty na vystupu rampového generatoru. Zadana hodnota je ovlivnéna dobou rozbéhu a dobéhu rampového
generatoru.
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P1200 @ 0az6

o Synchronizace na otacejici se motor 0]

Parametrem se povoluje nebo zakazuje synchronizace na ot&éejici se motor (letmé spinani). Bézny je rozb&h motoru z nulovych otacek.
Pokud neni synchronizace aktivni a motor se otadi, napf. po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, vystupni kmitoCet se
zvySuje z 0,0 Hz na Zadany kmitoCet a dochazi k nezadoucimu brzdéni motoru, zvétSeni vystupniho proudu ménice a moznosti vypadku
meénice pfi prekroceni maximalniho vystupniho proudu nebo napéti meziobvodu.

Pokud je synchronizace aktivni nastavi méni¢ vystupni kmitoget takovy, aby odpovidal otaékam motoru a poté ho zacne zvySovat Ci
shizovat smérem k pozadované hodnoteé.

Funkce je obecné vhodné pro pohony s velkym momentem setrvaénosti.

Poznamka: Pokud motor stoji nebo se pomalu otaci, miize dojit ke kyvani hfidele, nebot méni¢ si pfed nastavenim kmitoctu
automaticky zjistuje smér otaceni.

A fmax +2° fskluz

P1082 + 2* r0330 Zadana hoc.jneta
kmitoctu

vystupni

kmitodet P1120

cas

proud synchr.
P1202

proud
motoru

v

proud
meziobvodu

v

Ujm :
PO304| i i
,!y/ ', U/f charakteristika

napéti 'I E
motoru i |
! i
! i

1

|

i Obr. 60 Synchronizace na otacejici se
e motor

i nalezeny skuteéné
otacky motoru

Parametr m{ize nabyvat téchto hodnot:

0  synchronizace na otacejici se motor neni aktivovana a po povelu ZAP méni¢ zaéne zvySovat vystupni kmitoCet od 0.0 Hz

1 synchronizace na otagejici se motor je aktivni vzdy; toto nastaveni je vhodné v pfipadé, Ze motor je roztaden zatézi (aktivni
zatézny moment)

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, po porude nebo po povelu
VYP2 (volny dobéh)

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po poruse nebo po povelu VYP2 (volny dobéh)

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana jako pfi P1200 = 1, ale pouze v zadaném sméru otaceni

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana jako pfi P1200 = 2, ale pouze v zadaném sméru otaceni

synchronizace na otacejici se motor je aktivovana jako pfi P1200 = 3, ale pouze v zadaném sméru otaCeni

N

oo b Ww

Poznamka: Je-i P1200 = 1, 2 nebo 3, ménic nejdfive vyhleda skutecny smér otaCeni motoru. Pokud je opacny nez poZadovany,
dobé&hne motor po rampé na 0,0 Hz a poté se roztoli ve spravném sméru.
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10 az 200 %

P1202[3] ® | Proud pii synchronizaci na otaéejici se motor (100 %]

¢

Pokud probiha synchronizace na ot&Cejici se motor, motor pracuje s velkym skluzovym kmito¢tem. Hodnota proudu je omezena ma
P1202. Postupné pfiblizovani vystupniho kmitodtu méni¢e skute€nym otackédm motoru vede ke snhizovani proudu motoru viz obr. 61.
Pokud vystupni proud ménice dosahne hodnoty P0320 (magnetizacni proud motoru), povazuje se vystupni kmitocet ménice za kmitocet
odpovidajici aktualnim otackam motoru.

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého proudu motoru P0305.
Poznamka: Pfi malém momentu setrvaénosti zatéZe je vhodné sniZit hodnotu parametru P1202.

Index P1202[0] 1. sada dat motoru DDS
P1202[1] 2. sada dat motoru DDS
P1202[2] 3. sada dat motoru DDS

10 az 200 %

P12§3[3] ® | Rychlost hledani pfi synchronizaci na otacejici se motor (100 %]

Parametrem se nastavuje rychlost zmény vystupniho kmitoCtu pfi
synchronizaci na otacejici se motor. Pocateéni kmitocet hledani skuteénych
otacek motoru je fmax + 2 * fskuz, kde fmax = P1082 (max. kmitoCet)

+2%f
fauz = fs- fim (skluzovy kmitoget) ot 2
Rychlost poklesu vystupniho kmitoétu je ovlivnéna hodnotou parametru
P1203. Zména vystupniho kmito¢tu za 1 ms je dana vztahem: Zadané otacky |
Af o0t . 100%
1ms 7 p1y03 nalezené otacky
motoru

Pfi poklesu vystupniho proudu na hodnotu P0302 je hledani kmitoCtu
zastaveno a vystupni kmitoCet se zagne zvySovat / snizovat na nastavenou
Zadanou hodnotu.

_—
|

t

Obr. 61 Rychlost synchronizace
na otacejici se motor

Priklad:  Pro motor 50 Hz, 1350 ot./min. je pfi nastaveni parametru P1203 = 100 % rychlost hledani 2% fswz / 1ms a celkové doba
hledani aZz 600 ms. Pokud se motor otadi, je doba hledani krati.
Pfi nastaveni P1203 = 200 % rychlost hledani 1% fswuz / 1 ms.

Index P1203[0] 1. sada dat motoru DDS
P1203[1] 2. sada dat motoru DDS
P1203[2] 3. sada dat motoru DDS

r1204 @ | Stavové slovo synchronizace na otaéejici se motor U/f [:]

Zobrazeni stavového slova funkce ,synchronizace na otadejici se motor”. Aktivace bitll je indikovana rozsvicenim jednotlivych segmentd
displeje dle obr. 28 na str. 60. Parametr je aktivni, pokud je zvoleno U/f Fizeni (P1300 < 20).

(':t;'_slo segment sviti segment nesviti
itu

bit 0 DO MOTORU TECE POZADOVANY PROUD

bit 1 HODNOTA PROUDU NENi MOZNA

bit 2 REDUKCE NAPETI

bit 3 START SESTUPNEHO FILTRU

bit 4 PROUD < NASTAVENA UROVEN

bit 5 MINIMALNi PROUD

bit 6

bit 7 OTACKY MOTORU NELZE NALEZT
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1205

(® | Stavové slovo synchronizace na otaéejici se motor SLVC

[]

Zobrazeni aktualniho stavu funkce ,synchronizace na otacejici se motor“. Aktivace bitl je indikovana rozsvicenim jednotlivych segmentt
displeje dle obr. 28 na str. 60. Parametr je aktivni, pokud je zvoleno vektorové fizeni bez zpétné vazby SLVC (P1300 = 20, 22).

cislo vt i

bitu segment sviti segment nesviti

bit 0 TRANSFORMACE JE AKTIVNI

bit 1 INICIALIZACE ADAPTACE OTACEK

bit 2 DO MOTORU TECE POZADOVANY PROUD

bit 3 OTACKOVY REGULATOR JE NEAKTIVNi

bit 4 REGULATOR CINNEHO PROUDU JE AKTIVNi

bit 5 RAMPOVY GENERATOR JE ZASTAVEN

bit 6 ADAPTACE OTACEK JE NULOVA

bit 7 “-s

bit 8 ---

bit 9 “-s

bit 10 KLADNY SMER OTACENI ZAPORNY SMER OTACENI
bit 11 START SYNCHRONIZACE

bit 12 POZADOVANY PROUD VNUCEN

bit 13 FUNKCE BYLA ZRUSENA

bit 14 ODCHYLKA JE NULOVA
bit 15 OTACKOVY REGULATOR JE AKTIVNI
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P1§10 ® | Automaticky start pohonu 0 ;Z] 6

Parametrem se povoluje nebo zakazuje automaticky restart pohonu po vypadku a nésledném obnoveni dodavky elektrické energie nebo
po vyskytu poruchy. Je-li restart aktivovan a trvale zadan povel ZAP prostfednictvim digitalniho vstupu, zaéne se pohon po obnoveni
dodavky nebo vynulovani poruchy elektrické energie znovu rozbihat. Parametr mize nabyvat téchto hodnot:

0  automaticky start zakazan

1 po obnoveni dodavky elektrické energie je automaticky pouze vynulovano poruchové hiaSeni; start pohonu je nutné vykonat
zadanim povelu VYP1 a opétovnym zadanim povelu ZAP; k vynulovani poruchového hldSeni nedojde, pokud dojde pouze ke
kratkodobému vypadku elektrické energie

2 automaticky start pohonu po obnoveni dodévky elektrické energie

3 automatické nulovani poruchového hlaseni + start pohonu po kratkodobém vypadku i po preruseni a obnoveni dodavky elektrické
energie + max. poCet opakovanych pokusu je zadan parametrem P1211; k opétovnému startu dojde pouze v pfipadé, Ze pred
vypadkem elektrické energie byl pohon v chodu

4 automaticky start pohonu po kratkodobém vypadku i po pferuSeni a obnoveni dodavky elektrické energie + max. pocet
opakovanych pokusl je zadan parametrem P1211; k opétovnému startu dojde pouze v pfipadé, ze pfed vypadkem elektrické

energie byl pohon v chodu

5  automatické nulovani poruchového hlaseni + start pohonu po kratkodobém vypadku elektrické energie
6 automatické nulovani poruchového hlaseni + start pohonu po kratkodobém vypadku i po pferuSeni a obnoveni dodavky elektrické

energie
V/yznam nastaveni parametru P1210 shrnuje nésledujici tabulka:
nastaveni kratkodoby vypadek pferuseni a obnoveni automatické vynulovani povel ZAP byl zadan v dobé
P1210 elektrické energie dodavky elektrické energie ostatnich poruchovych preruseni dodavky elektrické
F0003 F0003 hlaseni energie
0 - - - -
1 nulovani poruchy - - nulovani poruchy
nulovani poruchy nulovani poruchy
2 + - - +
atumaticky start atumaticky start
nulovani poruchy nulovani poruchy nulovani poruchy
3 + + + -
atumaticky start atumaticky start atumaticky start
nulovani poruchy nulovani poruchy
4 + + - -
atumaticky start atumaticky start
nulovani poruchy nulovani poruchy nulovani poruchy
5 + - + +
atumaticky start atumaticky start atumaticky start
nulovani poruchy nulovani poruchy nulovani poruchy nulovani poruchy
6 + + + +
atumaticky start atumaticky start atumaticky start atumaticky start
Poznamka: ,Kratkodoby vypadek" je preruSeni dodavky elektrické energie na velmi kratkou dobu, kdy napéti meziobvodu klesne
velmi malo a displej na ovladacim panelu BOP zistane svitit (nedojde k jeho zhasnuti). Pfipustna doba vypadku je
zavisla na okamzitém vykonu motoru a tim mnozstvi odebirané energie z meziobvodu ménice.
,Prerudeni a obnoveni dodavky elektrické energie” je stav, pfi kterém dojde k déle trvajicimu pferueni napajeciho
napéti ménice, displej ovlddaciho panelu BOP zhasne a znovu se rozsviti az po obnoveni napajeciho napéti.
Poznamka: Automaticky start probéhne v pfipadé P1210 = 2 + 6 pouze je-li trvale zadan povel ZAP.
Poznamka: Pokud je pravdépodobné, ze po obnoveni dodavky elekirické energie se bude motor jesté tocit, je vhodné aktivovat
téz funkci synchronizace na otacejici se motor (viz P1200).
UPOZORNENi

Pfi nastaveni P1210 = 2 + 6 je mozné, Ze pohon se neoCekavané samovolné rozbéhne. Funkci

automatického startu pohonu pouZzijte pouze v nezbytné nutném pfipadé.

Ucinte takova bezpeénostni opatfeni, aby nemohlo dojit k ohrozeni bezpeénosti osob nebo vzniku Skod.
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P1211
o ®

Poéet pokust o automaticky restart 0 13110

Parametrem se povoluje maximalni poget pokusl o automaticky rozbéh pohonu, pokud je zvolena funkce ,automaticky start pohonu* a
P1210 = 3 nebo 4.

P1215 @ | Povoleni ovladani externi brzdy 0 [%Z] !

Parametrem se povoluje nebo zakazuje ovladani externi mechanické brzdy. ZpUsob ovladani brzdy je uveden na obr. 62. Pro ovladani
brzdy Ize pouzit relé RL1 (svorky 19 a 20) / RL2 (svorky 21 a 22) / RL1 (svorky 24 a 25) pfi nastaveni P0731 / P0732 / P0733 = 52.C.

0  ovladani brzdy neni aktivni
1 ovladani brzdy povoleno

0.0az20.0s

P1216 @ | Doba zpozdéni pro vypnuti externi brzdy pfi rozbéhu motoru [1s]

Hodnota parametru uruje, jak dlouho pfi rozbéhu motoru zlistane vystupni kmitoCet na hodnoté minimalniho kmitoctu (P1080) pfi
sepnuté externi brzdé nez otacky motoru mohou narlstat na Zadanou hodnotu, viz obr. 62.

povel povel povel povel
ZAP reverzace VYP1 ZAP VYP2

f[Hz] A ‘ f[Hz] A
| |
Hmax 7™ } | Hmax |

Hz Hz —

+Hmin -
P1080

+fmin
P1080

-fmin
-P1080

-z

fmax P1216 P1216
B
I | |
brzda sepnuta ‘ brzda vypnuta | brzda sepnuta brzda sepnuta I brzda vypnuta brzda sepnuta
-t -t
(relé RL rozepnuto) (relé RL sepnuto) (relé RL rozepnuto) (relé RL rozepnuto)  (relé RL sepnuto) (relé RL rozepnuto)

Obr. 62 Zplsob ovladani externi brzdy

KmitoCet se z nuly zvySi na fmin (P1080) okamZité, bez rozb&hové rampy. V té chvili vyvozuje motor toCivy moment proti zaviené
mechanické brzdé. Proto nesmi byt fmin pfili§ vysoky (fmn < 5Hz), aby proud motoru nebyl vétsi nez je proudové omezeni a vystupni
kmitoCet se automaticky nesnizil. Vhodna hodnota fmin je skluzovy kmitoCet motoru:
ns —njm N . by
s=———"f, = P1080 (min. kmitoCet)
nS
Hodnotu parametru P1216 volte takovou, aby béhem této doby motor vyvinul dostateény moment (byl zcela nabuzen).

0.0az20.0s

P1217 @ | Doba zpozdéni pro sepnuti externi brzdy pfi dobéhu motoru [1s]

Hodnota parametru uréuje, jak dlouho pfi dobéhu motoru zlstane vystupni kmitoCet na hodnoté minimalniho kmitoétu (P1080) pfi
sepnuté externi brzdé nez vystupni kmitocet bude nulovy, viz obr. 62.

Hodnotu parametru P1217 volte takovou, aby béhem této doby externi brzda spolehlivé sepnula.
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P1230[3] ©)
[ Bl

0.0 az 4000.0

Zdroj povelu stejnosmérné brzdéni [0.0]

Parametrem je mozné volit zdroj povelu aktivaci funkce stejnosmérného brzdéni pfi propojeni BICO.

Pokud je ss brzdéni aktivovano, jsou zablokovany vystupni tranzistory ménice a motor se demagnetuje. Doba demagnetizace (P0347) je
uréena automaticky pfi parametrizaci motoru. Poté je motor stejnosmérné napajen proudem uréenym P1232. Standardni nastaveni je
hodnota jmenovitého proudu motoru.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0702=99)
722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0703=99)
722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0704=99)
722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0705=99)
7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0706=99)
722.6  digitaini vstup DIN7 (analog. vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DINS (anal. vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 25 nebo 99, BICO propojeni (P0708=99)

T N

—

LY \/ \/ \ VVVTI

Obr. 63 Stejnosmérné brzdéni motoru

Upozornéni: Stejnosmémé brzdéni je aktivovano po dobu, kdy je zdroj povelu v log. drovni H. Pozor na piehfati motoru
v dusledku jeho nedostate¢ného chlazeni!
Index P1230[0] 1.sadadatv/vCDS

P1230[1] 2.sadadatv/vCDS
P1230[2] 3.sadadatv/vCDS

0 az 250 %

P1232[3]
@ [100 %]

S Proud stejnosmérného brzdéni

Parametrem se nastavuje hodnota stejnosmérného brzdného proudu v rozsahu 0 az 250 % jmenovitého proudu motoru (P0305). Brzdny
vykon se pfeméfuje v teplo nikoliv v ménici, ale v motoru. Pfi stejnosmérném brzdéni motoru je moZné vyvodit moment i pfi nulovych
otackach motoru. Doba brzdéni je dana bud hodnotou parametru P1233 (délka stejnosmérného brzdéni) nebo po dobu aktivace funkce
stejnosmérné brzdéni (napf. P0701+P0704 = 25, brzdéni ss proudem).

Pokud je ss brzdéni aktivovano, jsou zablokovany vystupni tranzistory ménice a motor se demagnetuje. Doba demagnetizace je uréena
automaticky parametrem P0347 (doba demagnetizace motoru). Poté je motor stejnosmérné napajen proudem uréenym P1232.

Index P1232[0] 1. sada dat motoru DDS

P1232[1] 2. sada dat motoru DDS

P1232[2] 3. sada dat motoru DDS
Upozornéni: Casté a déle trvajici pouzivani stejnosmémého brzdéni mize vést k prehrati motoru. Motor neni pfi snizenych
otaCkach dostateéné chlazen vlastnim ventildtorem, proto je nutné pouzivat stejnosmérné brzdéni opatrné nebo

zajistit dostate¢né chlazeni motoru vnéj§im ventilatorem nebo pfedimenzovanim motoru.
Upozornéni: Pozor na dobu pisobeni ss brzdéni pfi jeho aktivaci digitalnim vstupem!
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0az250s

P1233[3] @  |Doba ss brzdéni po povelu VYP1/VYP3 [0s]

¢

Parametr uréuje délku brzdéni stejnosmémym proudem po povelu VYP1 nebo VYP3. Urovefi ss proudu je uréena parametrem P1232
(proud stejnosmérného brzdéni).

Pfi aktivaci povelu VYP1 nebo VYP3 dojde k rampovému dob&hu motoru. Pfi nenulové hodnoté P1233 se pfi dosaZeni vystupniho
kmitoctu P1234 nejdfive zablokuji vystupni tranzistory ménice na dobu P0347 (doba demagnetizace motoru), motor volné dobiha brzdén
zbytkovou magnetizaci. Poté se aktivuje stejnosmérné brzdéni po dobu uréenou P1233 (doba stejnosmérného brzdéni). Pokud b&hem
této doby nedojde zcela k zastaveni motoru, po uplynuti ¢asu P1233 dojde k zablokovani vystupnich tranzistoi ménice a volnému
dobéhu motoru.

0 ss brzdéni po povelu VYP1 nebo VYP3 neni aktivni
1+ 250 ssbrzdéni je aktivovano povelem VYP1 nebo VYP3 po urenou dobu

™ A
ZAP —‘ l—

VYPIVYP3 . : >t

f P0347

otécky motoru A \j C vohydobsh ¥

. . motoru

rampovy dobeh—Y / ss brzdéni

PA234 oot :
-t

stejnosmémé Y

brzdéni
aktivni T —I— -
>t

neaktivni 4
.« P1233 — ]

ZAP —‘
VYP1/VYP3 ; -t

v P0347

otatky motoru A © volny dobgh

¢ motoru

P1234 yoooe / ;bridéni

volny dobéh
motoru

: : >t
e den v i
aktivni T f 1
neaktivni ot
P1233
-
Obr. 64 Stejnosmérné brzdéni po povelu VYP1 nebo VYP3
Index P1233[0] 1. sada dat motoru DDS
P1233[1] 2. sada dat motoru DDS
P1233[2] 3. sada dat motoru DDS
Upozornéni: Casté a déle trvajici pouzivani stejnosmémého brzdéni maze vést k prehrati motoru.
Poznamka: Stejnosmémé brzdéni neni mozné u synchronniho motoru (P0300 = 2).
P12§4[3] @ | Kmitodet poéatku ss brzdéni po povelu VYP1/VYP3 0'0([)6%%%%%02(]) Hz

Parametr urCuje kmitoCet, pfi kterém se aktivuje brzdéni stejnosmérnym proudem po povelu VYP1 nebo VYP3. Po povelu VYP1/VYP3
nejdfive ménic sniZuje vystupni kmito&et po nastavené dob&hové rampé (P1121, popf. P1135). Pfi dosaZeni kmitoCtu daného P1234 je
aktivovano ss brzdéni. Hodnota stejnosmérného proudu je urena parametrem P1232. Standardni nastaveni je hodnota jmenovitého
proudu motoru.

Index P1234[0] 1. sada dat motoru DDS
P1234[1] 2. sada dat motoru DDS
P1234[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1236[3]
s @)

0az 250 %

Proud kompaundniho brzdéni [0%]

Parametrem se nastavuje hodnota stejnosmérného brzdného proudu, ktery je pficten ke stfidavému proudu motoru, v rozsahu 0 az
250 % jmenovitého proudu motoru (P0305). Kompaundni brzdéni umoZriuje krat8i dobu dobéhu a lepi brzdici schopnost pfi sou¢asné
kontrole dobéhu motoru.

Kompaundni brzdéni je aktivovano pfi dosazeni napéti meziobvodu Urovné:

¢ pfinastaveni P1254 = 0 (autodetekce spinaci Urovné regulatoru Uss zakazana)

spinaci urovert kompaundniho brzdéni =1,13* 2 * P0210 (napajeci napéti)
+ pfinastaveni P1254 = 1 (autodetekce spinaci Girovné regulatoru Uss povolena)

spinaci uroven kompaundniho brzdéni =0,98 * r1242 (spinaci Uroveil max. napéti regulatoru Uss)
Doba aktivace je uréena dobou dob&hu motoru (P1121 doba dob&hu VYP1 nebo P1135 doba dobéhu VYP3)
0 = kompaundni brzdéni neni aktivni

1+ 250 = kompaundni brZdéni je aktivovano povelem VYP1/VYP3 po uréenou dobu

Poznamka: Aktivace kompaundni brzdéni (pfi nastaveni P1236 > 0) je zavisla pouze na dosazeni spinaci Urovné stejnosmér-
ného napéti meziobvodu. NejCastéji nastane tato situace po vyvolani pfikazu VYP1 nebo VYP3, ale mlze nastat i v
jiném pfipadé pfechodu pohonu do generatorického rezimu.

Kompaundni brzdéni je zakdzano pfi:
- aktivaci stejnosmérného brzdéni
- aktivaci synchronizace na todici se motor

Index P1236[0] 1. sada dat motoru DDS
P1236[1] 2. sada dat motoru DDS
P1236[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Vy$§i hodnota proudu kompaundniho brzdéni zvySuje ucinek brzdéni, ale pfili§ velka hodnota muze zplsobit
poruchu pfepéti meziobvodu (F0002).
Pokud je autodetekce spinaci Urovné reguldtoru Uss povolena, mlze byt chovani ménice pfi aktivaci kompaundniho
brzdéni s vy$$i hodnotou proudu mirné zhorseno.

Poznamka: Pfi sou¢asné aktivaci ss brzdéni (P1233 > 0) a kompaundniho brzdéni (P1236 > 0) ma prioritu:
1. stejnosmérné brzdéni (vy$Si priorita)
2. kompaundni brzdéni
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P1240[3] (® | Konfigurace regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0 EZ] 3

Parametrem se voli povoleni regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu (r0026).

Parametr miize nabyvat nasledujicich hodnot:

0 regulator napéti ss meziobvodu blokovan

1 regulator max. napéti ss meziobvodu povolen
Pfi povoleni regulatoru max. napéti je automaticky prodlouzena doba dobéhu motoru (prodlouzeni dobéhové rampy) tak, aby
napéti meziobvodu nepfekrocilo hodnotu P2172 (porovnavaci hodnota napéti meziobvodu) a tim se zabréni pfekroCeni napéti
meziobvodu a vzniku poruchy F0002 (pfepéti), pfi zastavovani pohonu s velkym momentem setrvaénosti.

2 reguldtor min. napéti ss meziobvodu povolen (kinetické zalohovani)
Pfi povoleni regulatoru min. napéti jsou pfi poklesu ss napéti pod minimalni Groveri (vypadek napajeni) automaticky snizovany
otacky pohanéného zafizeni tak, aby motor pfeSel do generatorického stavu a kineticka energie zatéZe dobijela stejnosmérny
meziobvod ménife na sniZzenou uroven napéti, ale pohon nehlasil poruchu podpéti. Po obnoveni dodévky energie ze sité jsou
otacky pohonu vraceny na pozadovanou Urovefi. Béhem aktivace reguldtoru postupné klesaji otd¢ky pohonu dle velikosti
momentu setrvacnosti zatéZe.
Pokud pfi poklesu napéti méni¢ okamzité hlasi poruchu F0003 (podpéti), zkuste zménit dynamiku regulatoru kinetického
zalohovani P1247. Pokud i poté dochazi ke vzniku FO003, zmérte hodnotu spinaci urovné kinetického zalohovani P1245.

3 regulator min. i max. napéti ss meziobvodu povolen

Index P1240[0] 1. sada dat motoru DDS
P1240[1] 2. sada dat motoru DDS
P1240[2] 3. sada dat motoru DDS

v

r1242 © Spinaci uroven max. napéti regulatoru Uss [

co

Zobrazeni Urovné napéti, pfi kterém se aktivuje regulator maximélniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu pfi nastaveni
P1254 = 0 (autodetekce spinaci urovné regulatoru Uss zakazana):

11242 = 1,15 * /2 * P0210 (napajeci napéti)

10 az 200 %

P1243[3]
® [100 %]

o Dynamika regulatoru max. napéti ss meziobvodu Uss

Parametrem se voli dynamika chovani regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.

Pfi nastaveni dynamiky P1243 = 100 % jsou pouzity nastavené hodnoty regulatoru napéti stejnosmérného meziobvodu P1250 (zesileni
regulatoru Uss), P1251 (integracni slozka regulatoru Uss), P1252 (derivacni slozka regulatoru Uss).
Pfi nastaveni P1243 # 100 % jsou hodnoty regulatoru P1250, P1251, P1252 nasobeny hodnotou dynamiky P1243.

Poznamka: Hodnoty regulatory P1250, P1251, P1252 jsou vypocteny automaticky ze zadanych ddaji hodnot motoru a ménice.

Index P1243[0] 1. sada dat motoru DDS
P1243[1] 2. sada dat motoru DDS
P1243[2] 3. sada dat motoru DDS

65az 115%

P1245[3]
¢ ® [76 %]

Spinaci uroven kinetického zalohovani

Parametrem se voli Urovedl napéti, pfi kterém se aktivuje regulator minimélniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu. Pfi
poklesu napéti pod tuto Urover se aktivuje funkce kinetického zalohovani (viz P1240 konfigurace regulatoru napéti ss meziobvodu Uss).
Hodnota parametru je vztazena k hodnoté napajeciho napéti ménice P0210.

P1245[V] = P1245[%] * V2 *P0210 (napéjeci napéti)

Upozornéni: Prili§ nizkd hodnota nastaveni parametru muze zpUsobit chybnou identifikaci napéti meziobvodu méniée a
nefunkénost kinetického zalohovani.

Index P1245[0] 1. sada dat motoru DDS
P1245[1] 2. sada dat motoru DDS
P1245[2] 3. sada dat motoru DDS

r1246 ((;3(_?) Zobrazeni spinaci Urovné regulatoru kinetického zalohovani

Zobrazeni skute¢né urovné napéti, pfi kterém se aktivuje regulator kinetického zalohovani.
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10 az 200 %

P1247[3]
® [100 %]

0 Dynamika regulatoru kinetického zalohovani

Parametrem se voli dynamika chovéni reguldtoru minimélniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu (viz P1240 a P1245).

Pfi nastaveni dynamiky P1247 = 100 % jsou pouzity nastavené hodnoty reguldtoru napéti stejnosmérného meziobvodu P1250 (zesileni
regulatoru Uss), P1251 (integracni slozka regulatoru Uss), P1252 (derivacni slozka regulatoru Uss).
Pfi nastaveni P1247 # 100 % jsou hodnoty regulatoru P1250, P1251, P1252 nasobeny hodnotou dynamiky P1247.

Poznamka: Hodnoty regulatory P1250, P1251, P1252 jsou vypocteny automaticky ze zadanych Gdaji hodnot motoru a ménice.

Index P1247[0] 1. sada dat motoru DDS
P1247[1] 2. sada dat motoru DDS
P1247[2] 3. sada dat motoru DDS

0.00 az 10.00

P1250[3]
{3 @ [1.00]

Zesileni regulatoru napéti ss meziobvodu Uss

Parametrem se voli zesileni regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.

Index P1250[0] 1. sada dat motoru DDS
P1250[1] 2. sada dat motoru DDS
P1250[2] 3. sada dat motoru DDS

A @ |Integraéni slozka regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0.1az1000.0ms
&{3 [40.0ms]
Parametrem se voli integrani slozka regulatoru maximélniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.
Index P1251[0] 1. sada dat motoru DDS
P1251[1] 2. sada dat motoru DDS
P1251[2] 3. sada dat motoru DDS
P1215>2[3] @ | Derivaéni slozka regulatoru napéti ss meziobvodu Uss e 3[21 1002210 ms
Parametrem se voli derivani slozka regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.
Index P1252[0] 1. sada dat motoru DDS
P1252[1] 2. sada dat motoru DDS
P1252[2] 3. sada dat motoru DDS
P12§3[3] (® | Omezeni poklesu kmitoétu regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0.00 aﬁé} E'gjoo Hz

Parametrem se voli omezeni poklesu kmito¢tu pfi aktivaci regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného meziobvodu.

Index P1253[0] 1. sada dat motoru DDS
P1253[1] 2. sada dat motoru DDS
P1253[2] 3. sada dat motoru DDS

0az1

P1254 (® | Povoleni autodetekce spinaci tirovné regulatoru Uss [

Parametrem se povoluje automaticka detekce spinaci Urovné napéti regulatoru maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného
meziobvodu.

0 autodetekce zakazana
1 autodetekce povolena
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P1256[3] (® | Chovani regulatoru kinetického zalohovani 0 EJZ] 2

Parametrem se voli vlastnosti regulétoru kinetického zalohovani (regulatoru minimainiho napéti meziobvodu).

Hodnota vystupniho kmitoCtu, pfi které dojde k zablokovani vystupnich tranzistord ménice je ur€ena parametrem P1257 (kmitocet
vypnuti ménice pfi kinetickém zalohovéni).

Parametr miZe nabyvat nasledujicich hodnot:

0 regulace napéti ss meziobvodu tak, aby se zabranilo chybé podpéti a nedo$lo k zastaveni pohonu
1 regulace napéti ss meziobvodu tak, aby se zabranilo chybé podpéti; mize dojit k zastaveni pohonu
2 pfi obnoveni dodavky energie dojde k fizenému zastaveni pohonu
Uss ,
P1256 = 0 P1245
Pfi poklesu napéti meziobvodu jsou sniZzovany otacky Uss min
pohonu tak, aby nedo3lo ke hladeni poruchy ,podpéti“. A
Hodnota vystupniho kmitoCtu nebude nizsi nez P1257. . v v v .y >y
Pokud pfi tomto kmitoétu dojde k poklesu napéti mezi- otacky
obvodu, jsou zablokovany vystupni tranzistory a motor
volné dobiha.
P1257
t
rr?gt%(gm *
0- >
t
Uss
P1256 = 1 P1245 A—8
Pfi poklesu napéti meziobvodu jsou snizovany otacky
pohonu tak, aby nedoSlo ke hlaseni poruchy ,podpéti“. Uss min
Pfi hodnoté vystupniho kmitoctu niz8i nez P1257 jsou T >
zablokovany vystupni tranzistory a motor volné dobiha. o AT Y M t
otacky -
P1257 R
chod 1% M t
motoru 0 >
t
P1256 = 3 Uss 4
Pfi poklesu napéti meziobvodu jsou sniZzovany otacky P1245
pohonu tak, aby nedo3lo ke hlaSeni poruchy ,podpéti“. Uss min

Pokud dojde k obnoveni dodavky energie, ménic snizuje A4
vystupni kmitocet po nastavené dobéhové rampé az na

\4

hodnotu kmito¢tu P1257. Poté jsou zablokovany vystupni o A
tranzistory a motor volné dobiha. otacky _\ rampovy
Pokud nedojde k obnoveni dodavky energie, jsou otacky dobéh (;/Oglit’]
stéle sniZzovany az k hodnoté vystupniho kmitoctu P1257 P1257 one
nebo dokud nevznikne porucha ,podpéti“. v >
chod A t
motoru (1) I -
Tt
Index P1256[0] 1. sada dat motoru DDS RS -
P1256[1] 2. sada dat motoru DDS Obr. 65 Kinetické zalohovani
P1256[2] 3. sada dat motoru DDS
P12§7[3] ® | Kmitoget vypnuti ménice pfi kinetickém zalohovani 0.00 [325%03'2?0 Hz

Hodnota vystupniho kmitoctu, pfi které dojde k zablokovani vystupnich tranzistord ménice pfi aktivované funkci kinetického zalohovani.

Index P1257[0] 1. sada dat motoru DDS
P1257[1] 2. sada dat motoru DDS
P1257[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1300[3] @ | Volba médu fizeni a regulace

0az23
[0]

Parametrem se voli zavislost napéti na motoru na vystupnim kmito¢tu. Parametr P1300 mize nabyvat téchto hodnot:

0
1
2

19

20

21

22

23

linearni charakteristika U/f = konst. , nastaveni je uréeno pro synchronni a paralelné spojené motory (skupinové pohony)
FCC fizeni - aktivni regulace buzeni motoru pro zvySeni G¢innosti pohonu

kvadraticka charakteristika U/f2 = konst., ureno pro pohony s kvadratickou zatéZovaci charakteristikou (ventilatory, odstfediva
Cerpadla atd.)

vicebodova U/f charakteristika (nastaveni charakteristiky P1320+P1325)

U/f charakteristika pro textilni aplikace . Pro udrZeni konstantnich otacek motoru pfi synchronizaci vice pohond neni korigovan
skluz motoru a pfechdzeny rezonanéni padsma. Reguldtor maximalniho proudu Imex je vyfazen. Pohon musi byt dimenzovan
s vykonovou rezervou.

FCC fizeni pro textilni aplikace . Kombinace zpUsobu fizeni P1300 = 1 a P1300 = 5.

U/f charakteristika s nezavislym nastavenim nap éti. Napéti motoru je zadavano parametrem ze zdroje nastaveného P1330
nezavisle na kmitoctu.

vektorové fizeni bez zpétné otackové vazby. Optimalni zpusob fizeni asynchronniho motoru. Pohon ma vysoky moment od
velmi nizkych otagek. Otacky pohonu jsou automaticky vyrovnavany pfi zméné zatizeni.

vektorové fizeni se zpétnou otackovou vazbou. Optimalni zplsob fizeni asynchronniho motoru. Pohon méa konstantni moment v
celém otackovém rozsahu, véetné nulovych otacek.

momentové fizeni bez zpétné otackové vazby. Piimé fizeni momentu motoru. V aplikacich, kde je vyzadovan konstantni
moment motoru, Ize zadavat Zadanou hodnotu momentu. Méni¢ nastavi vhodné otacky motoru tak, aby moment motoru odpovidal
poZadované hodnot&. Zobrazeni pozadované hodnoty momenty je uréen parametrem P1500.

momentové fizeni se zpétnou otackovou vazbou.

Podle médu Fizeni jsou dostupné parametry dle nasledujicich tabulek (uvedeny jsou pouze parametry Urovné @ az ®:

Nastaveni P1300

Parametr | Nazev parametru Pfgsrgi/%%\/é (parametry U/f fizeni)
011]2[(3]5]6][19

P1300[3] | Volba modu fizeni a regulace VI VI VI IVIVIVIV

P1310[3] | Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru VI VIVIVIVIVIV

P1311[3] | ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu VIVIVIVIVIVIV

P1312[3] | Posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu VI IVIVIVIVIVIV

P1316[3] | Kmitocet zvySeni napajeciho napéti motoru VI IVIVIVIVIVIV

P1320[3] | Vicebodova U/f charakteristika f1 v

P1321[3] | Vicebodova U/f charakteristika U1 v

P1322[3] | Vicebodova U/f charakteristika f2 v

P1323[3] | Vicebodova U/f charakteristika U2 v

P1324[3] | Vicebodova U/f charakteristika f3 v

P1325[3] | Vicebodova U/f charakteristika U3 v

OO OOV VOOV OVVIe eV |e

P1330[3] | Zdroj zadavéani napéti charakteristiky U/f v
P1333[3] | Pocatecni kmitocet FCC regulace v v
P1335[3] | Kompenzace skluzu AR AR AR

P1336[3] | Omezeni skluzu VI v I|vI|v

P1338[3] | Zesileni rezonanéniho kmitani pfi U/f Fizeni VAR AR AR

P1340[3] | Zesileni regulatoru Imax, omezeni kmitoctu VAR AR AR v
P1341[3] | Integracni slozka regulatoru Imax, omezeni kmitoctu AR AR AR v
P1345[3] | Zesileni regulatoru Imax, omezeni napéti VI IVIVIVIVIVIV
P1346[3] | Integracni slozka regulatoru Imax, omezeni napéti VI IVIVIVIVIVIV
P1350[3] | ZpGsob magnetizace motoru VIVIVIVIVIVIV
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P1300

Parametr | Nazev parametru Prl;srf)tilp;%va psa[?/rgetry r\|/zgn|

20(22]21]23
P1300[3] | Volba modu fizeni a regulace @ VAR AR AR
P0400[3] | Snimac otacek ® v |V
P0408[3] | Podet impulsl snimace otadek ® v |v
P0491[3] | Reakce na vypadek signalu snimace otacek @) v |v
P0492[3] | Max. zména otacek snimade ® v|v
P0494[3] | Max. doba vypadku signalu snimace otadek ® v |Iv
P1400[3] | Konfigurace otackového regulatoru ® v
P1442[3] Casova konstanta filtrace skute¢né rychlosti ® v
P1452[3] | Casova konstanta filtrace rychlosti SLVC ® v
P1460[3] | Zesileni otd&kového regulétoru vektorového fizeni @ v
P1462[3] | Integracni slozka otakového regulatoru VC @ v
P1470[3] | Zesileni regulatoru SLVC @) v v
P1472[3] | Integraéni slozka regulatoru SLVC @ v v
P1477[3] | Zdroj povoleni nastaveni integr. sloZky ot. reg. ® v v
P1478[3] | Zdroj hodnoty nastaveni integr. sloZky ot. reg. ® v v
P1488[3] | Zdroj kompenzace funkce vypadek vstup. signalu ® v v
P1489[3] | Normovani signalu funkce vypadek vstup. signalu ® v v
P1492[3] | Povoleni funkce vypadek vstupniho signalu ® v v
P1496[3] | Zesileni dopfedné sloZky akcelerace ® v v
P1499[3] | Zesileni dopfedné slozky momentu ® v
P1500[3] | Vybér zdroje Zzadané hodnoty momentu @) VI ivIvIv
P1501[3] | Zdroj pfepinani otatkové / momentové fizeni ® VAR AR AR
P1503[3] | Zdroj z&dané hodnoty momentu ® v v
P1511[3] | Zdroj pfidavné zadané hodnoty momentu ® VAR AR AR
P1520[3] | Omezeni max. hodnoty momentu @) VAR AR AR
P1521[3] | Omezeni min. hodnoty momentu @) VI ivIvIv
P1522[3] | Zdroj omezeni max. hodnoty momentu ® VAR AR AR
P1523[3] | Zdroj omezeni min. hodnoty momentu ® VI ivIviv
P1525[3] | Normovani omezeni min. hodnoty momentu ® VAR AR AR
P1530[3] | Omezeni vykonu v motorickém chodu @) VAR AR AR
P1531[3] | Omezeni vykonu v generatorickém chodu @) AR AR A4
P1570[3] | Zadana hodnota magnetizaéniho proudu @ VAR AR AR
P1574[3] | Dynamicka hodnota napéti pfi vektorovém fizeni ® VAR AR AR
P1580[3] | Optimalizace Gé&innosti @ VAR AR AR
P1582[3] | Casova konstanta narlstu magnetizacniho proudu ® VAR AR AR
P1596[3] | Integracni slozka regulatoru mag. proudu ® VAR AR AR
P1610[3] | Trvalé zvySeni proudu pfi nizkych kmit. SLVC @ vV
P1611[3] | ZvySeni proudu motoru pfi rozbéhu SLVC @) vI|v
P1740 Zesileni rezonanéniho kmitani SLVC ® v |v
P1750[3] | Ridici slovo modelu motoru ® VAR AR AR
P1755[3] | Pocatedni kmitocet SLVC ® vI|v
P1756[3] | Hystereze kmitoctu aktivace SLVC ® vV
P1758[3] | Prodleva pfepnuti do dopfedného médu ® vI|v
P1759[3] | Prodleva ustaleni adaptace otacek ® v v
P1764[3] | Zesileni regulatoru adaptace otadek ® v |v
P1780[3] |Ridici slovo teplot. modelu stator. a rotor. odporu ® vI|v
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Poznamky:

Index P1300[0]

P1300[1]
P1300[2]

P1300 = 1 - U/f charakteristika s FCC fizenim
> pohon se zvySenou U¢innosti pfi niz§im zatizeni
> pii nizkych kmito&tech neni FCC fizeni aktivni (pouze U/f charakteristika)

P1300 = 2 - kvadraticka U/f charakteristika
> pro pohony s kvadratickou zatézovaci charakteristikou - ventilatory, odstfediva Cerpadla, viz téz P0205

P1300 = 3 - vicebodovéa U/f charakteristika
> uZivatelsky definovana charakteristika zavislosti napéti na kmitoCtu, viz téz P1320 aZ P1325
> charakteristika pro synchronni motory, napf. motory fady SIEMOSYN

P1300 = 5,6 - U/f charakteristika pro textilni aplikace
> kompenzace skluzu neni aktivni

> regulator Imax reguluje pouze vystupni napéti

> regulator Imax nema vliv na vystupni kmitoget

P1300 = 19 - U/f charakteristika s nezavislym nastavenim napéti
> vhodné pro regulovatelné zdroje kmitoCtu

P1300 = 20,22 - vektorové fizeni bez zpétné vazby (SLVC)
> pohony vyzadujici vy$$i zab&rny moment
pohony s vy33i pfesnosti dodrzeni otdek nezavisle na zatiZeni
pohony s ochranou proti zablokovani
maximalni vystupni kmitoet omezen na 200 Hz nebo 5 * fim (mensi z obou hodnot); hodnota max. vystupniho
kmitodtu je zobrazena v r1084
jmenovity proud motoru musi byt minimalné 1/4 jmenovitého proudu ménice
nelze pouzit pro synchronni motory
musi byt spravné zadany v8echny charakteristické udaje z vyrobniho Stitku motoru
musi byt provedena identifikace motoru P1910; méfeni musi byt uskuteénéno pfi studeném motoru; pokud okolni
teplota je odliSna od 20°C, musi byt spravné zadana v parametru P0625
po uskutenéni méfeni nesmi byt zvoleno ukonceni nastaveni parametrem P3900 # 0; naméfena data by byla
pfepsana
> pro optimalizaci chodu mohou byt ruéné zménény parametry
- P1470 P slozka ota&kového regulatoru SLVC
- P1472 | slozka otackového regulatoru SLVC
- P1610 trvalé zvySeni proudu pfi nizkych kmito¢tech SLVC
- P1750 fidici slovo SLVC
- P0342 pomér momentu setrvaénosti pohonu / motoru

Y V V

YV V V V

A4

P1300 = 21,23 - vektorové fizeni se zpétnou otackovou vazbou (VC)
pohony vyzadujici vysoky zabérny moment
pohony vyzadujici pfidrzny moment pfi nulovych otackach motoru
pohony s vysokou presnosti dodrzeni otaéek nezavisle na zatizeni
pohony s ochranou proti zablokovani
pohony s razovitym zatizenim
maximalni vystupni kmito¢et omezen na 200 Hz nebo 5 * fim (meni z obou hodnot); hodnota max. vystupniho
kmitodtu je zobrazena v r1084
jmenovity proud motoru musi byt minimalné 1/4 jmenovitého proudu ménice
nelze pouzit pro synchronni motory
musi byt spravné zadany v8echny charakteristické udaje z vyrobniho &titku motoru
musi byt provedena identifikace motoru P1910; méfeni musi byt uskuteénéno pfi studeném motoru; pokud okolni
teplota je odliSna od 20°C, musi byt spravné zadana v parametru P0625
po uskutenéni méfeni nesmi byt zvoleno ukonceni nastaveni parametrem P3900 # 0; naméfena data by byla
pfepsana
> v méni¢i musi byt umistén modul pro pfipojeni snimade IRC
> musi byt zadany spravné hodnoty IRC snimace otacek, viz P0400 az P0494
> pro optimalizaci chodu mohou byt ruéné zménény parametry
- P1460 P slozka otackového regulatoru VC
- P1462 | slozka otackového regulatoru VC

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

YV VYV V VY

YV V V V

A4
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i 32;0[3] @ | Trvalé zvy$eni napajeciho napéti motoru 0'0[22%5(2]']0 &

Pfi nizkych kmito¢tech neni napéti na motoru dostateéné pro udrzeni konstantniho magnetického toku motoru. Parametrem je mozné
zvysit proud motoru (zménou U/f charakteristiky - viz obr. 66 a obr. 67) pfi nizkych kmitoctech tak, aby motor mél dostateCny moment pfi
v nizkych otackach. Napéti je zvySeno trvale i po skonCeni rozbéhu. Rozsah nastaveni je 0% az 250 % jmenovitého proudu motoru
(P0305).

Vhodné nastaveni: P1310 + P1311 + P1312 <300 * lim * Rstator =300 * P0305 * P0350 < P0640
100 % = lim * Rstator = PO305 * P0350
vystupni vystupn
! nagéti A ’ nagelh A
Umax=Usif - -—-——————"—"—"——"—"—————— Umax = Usit
Um | ! Ujm
PO304 ] S ‘ | P0304 [V]
\‘S&\EQ | |
100% | S SE | | 100% |
P1310 [% ljm] & ° | } P1310 [% ljm]
\
50% - | | 50% |
; \ !
‘ | | > -
0 fzvys fim fmax  vystupni 0 fzvys fim fmax  vystupni
P1316 [Hz] P0310 [Hz] P1082  kmitocet P1316 [Hz] P0310 [Hz] P1082 kmitocet
Obr. 66 Linearni charakteristika U/ Obr. 67 Kradraticka charakteristika U/f

Index P1310[0] 1. sada dat motoru DDS
P1310[1] 2. sada dat motoru DDS
P1310[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Prili§ velké zvySeni tohoto parametru miZe vést k nadmérnému otepleni motoru s moznosti rychlejsiho starnuti nebo
i poSkozeni izolace.

5 0,
Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu 0.0 ?g g ?/00]'0 e

P1311[3]
o @)

Parametrem je mozné zvysit proud motoru (zménou U/f charakteristiky - viz obr. 66 a obr. 67) v oblasti nizkych kmito&td pfi rozbéhu
pohonu. Zvy3eni proudu je aktivni pouze pfi zméné otacek. Po dosaZeni Zadané hodnoty ota&ek neni zvy3eni u€inné. Rozsah nastaveni
je 0% az 250 % jmenovitého proudu motoru.

Index P1311[0] 1. sada dat motoru DDS
P1311[1] 2. sada dat motoru DDS
P1311[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: ZvySeni napéti je dano souctem P1310 + P1311 + P1312. Celkovy proud je omezen P0640 (Spikovy proud motoru).

Posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu 0.0 ?g g ?/00]0 e

P1312[3]
o @)

Parametrem je urCen konstantni posun linearni i kvadraticke U/f vstupni A
charakteristiky (viz obr. 68). Posun je aktivni pouze po povelu napéti
ZAP do doby dosaZeni zadané hodnoty otaéek. Nastaveni  umax=usit | ———
parametru je vhodné v pfipadé pohonu s velkym momentem

N . Uym | |
setrvacnosti. P0304 fV] | :
Poznamka: ZvySeni napéti je dano souttem P1310 + 100 : :
P1311 + P1312. Celkovy proud je omezen PO640 (Spickovy p1310 (% |jm°]* P1312 [ lim] | |
proud motoru). U °d | |
50% |- | |
|
I | |
Index P1312[0] 1.sada dat motoru DDS 1 l | -
P1312[1] 2. sada dat motoru DDS 0 fzvys fim fmax  vystupni
P1312[2] 3. sada dat motoru DDS P1316 [Hz] P0310 [Hz] P1082  kmitocet

Obr. 68 Posun U/f charakteristiky pfi rozb&hu
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r1315 (C;% Celkova hodnota zvySeni pocatecniho napéti [V]
Zobrazeni celkové hodnoty zvySeni poGatecniho napéti.
5 0,
P13i1>6[3] ® | Kmitoget zvySeni napajeciho napéti motoru 0.0 1;01 330 ;

Parametrem se urCuje kmitoCet, ve kterém hodnota zvySeni poCatecniho napéti motoru dosahne 50 % hodnoty zvolené parametrem
P1310, popf. P1311 - viz obr. 66 a obr. 67).

Hodnota parametru je vztazena k jmenovitému kmito¢tu motoru (P0310).
y 0,
153 +3)a P1316:fzvy§*1?0A): Zvyg*gook .
m jm 0310

i
Index P1316[0] 1. sada dat motoru DDS

P1316[1] 2. sada dat motoru DDS

P1316[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: V pfipadé potfeby je mozné zménou hodnoty tohoto parametru ovlivnit pribéh charakteristiky napéti motoru a tim
zvySit moment pohonu v urcitém pasmu kmito¢td.

Vhodné nastaveni je f,5 =2 (

0.00 az 650.00 Hz

P1320[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika f1 [0Hz]

Parametrem se voli kmitoCet f1 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 69. Vicebodova charakteristika U/f mize byt pouZita pro korekci
momentu atypického pohonu a je vyhodna pfi pohonu se synchronnim motorem. Pro aktivaci vicebodové U/f charakteristiky zvolte
P1300 = 3 (volba modu fizeni a regulace = vicebodova U/f charakteristika).

u A

Umex | ___ o ______
=Unap.

Ujm _
P0304

OHz f1 2 f3 [im fmax
P1320 P1322 P1324 P0310  P1082

Obr. 69 Vicebodova U/f charakteristika

Vicebodova charakteristika U/f se sklada z 6 bodd. Tfi body U1/f1, U2/f2, U3/f3 jsou pIné programovatelné, body Uzys/OHz, Ujm/fim,
Umax/fmax jSOU nastavitelné s omezenimi, protoze jsou od nich odvozeny dal3i viastnosti ménice. Mezi jednotlivymi body charakteristiky je
linearni aproximace.

Poznamka: Vicebodova UIf charakteristika je ovlivnéna téz parametry P1311 (zvySeni napéti pfi rozbéhu) a P1312 (posun U/f
charakteristiky pfi rozb&hu).

Index P1320[0] 1. sada dat motoru DDS
P1320[1] 2. sada dat motoru DDS
P1320[2] 3. sada dat motoru DDS

152 duben 2004




MICROMASTER 440PX POPIS PARAMETRU

0.0 az 3000.0V

P1321[3]
® [0V]

o Vicebodova U/f charakteristika U1

Parametrem se voli napéti U1 odpovidajici kmitoCtu f1 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 69. Vyznam nastaveni je uveden u
parametru P1320.

Index P1321[0] 1. sada dat motoru DDS
P1321[1] 2. sada dat motoru DDS
P1321[2] 3. sada dat motoru DDS

0.00 az 650.00 Hz

P1322[3] (® | Vicebodova Ulf charakteristika f2 [0Hz]

Parametrem se voli kmitoCet f2 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 69. Vyznam nastaveni je uveden u parametru P1320.

Index P1322[0] 1. sada dat motoru DDS
P1322[1] 2. sada dat motoru DDS
P1322[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 3000.0V

P13é3[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika U2 [ov]

Parametrem se voli napéti U2 odpovidajici kmitoCtu f2 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 69. Vyznam nastaveni je uveden u
parametru P1320.

Index P1323[0] 1. sada dat motoru DDS
P1323[1] 2. sada dat motoru DDS
P1323[2] 3. sada dat motoru DDS

0.00 az 650.00 Hz

P1324[3] (® | Vicebodova U/f charakteristika f3 0Hz]

Parametrem se voli kmitoCet f3 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 69. Vyznam nastaveni je uveden u parametru P1320.

Index P1324[0] 1. sada dat motoru DDS
P1324[1] 2. sada dat motoru DDS
P1324[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 3000.0V

P1325[3]
® [0V]

o Vicebodova U/f charakteristika U3

Parametrem se voli napéti U3 odpovidajici kmitoCtu f3 vicebodové charakteristiky U/f dle obr. 69. Viyznam nastaveni je uveden u
parametru P1320.

Index P1325[0] 1. sada dat motoru DDS
P1325[1] 2. sada dat motoru DDS
P1325[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 4000.0

P1330[3] S Zdroj zadavani napéti charakteristiky U/f [0.0]

Cl

Parametrem je mozné volit zdroj zadavani napéti na motoru pfi propojeni BICO. Pro aktivaci je nutné nastavit P1300=19 (U/f
charakteristika s nezavislym nastavenim napéti).

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
1.0 100 %

755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

1024 pevny kmitoget FF

1050  motorpotenciometr

Index P1330[0] 1.sadadatv/vCDS

P1330[1] 2.sadadatv/vCDS
P1330[2] 3.sadadatv/vCDS
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0.0 az 100.0 %

P1333[3]
® [10 %]

o Pocatecni kmitocet FCC regulace

Parametrem je ur€en kmitocet, od kterého je ucinna FCC regulace (aktivni regulace buzeni motoru) pfi volbé P1300 = 1.
Hodnota parametru je vztaZzena k hodnoté jmenovitého kmito&tu motoru P0310.

Poznamka: FCC regulace umoziuje dosahnout vy$$i Gcinnosti pohonu, kdy pfi niz8im zatizeni pohonu je automaticky snizeno
buzeni motoru a tim se snizi ztraty v motoru. Volba pfili§ nizké hodnoty parametru P1333 muze zapficinit
nedostate€ny moment motoru v nizkych otackach a tim nestabilni chod pohonu.

Index P1333[0] 1.sada dat motoru DDS
P1333[1] 2. sada dat motoru DDS
P1333[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 600.0 %

P1335[3]
¢ @ [0.0%]

Kompenzace skluzu

Parametrem Ize kompenzovat skluz asynchronniho motoru. Pfi kompenzaci skluzu se zvy3uje hodnota vystupniho kmitotu v zavislosti
na zatizeni motoru, otacky motoru zdstavaji téméF konstantni. Vyuziva se charakteristiky asynchronniho motoru (viz obr. 70), kdy v
pracovni oblasti je linearni pokles otaek motoru pfi zatizeni.

b e L
pracovni OblaSt;Eretlzem é fim jmenovity kmitoCet motoru
fs i) ® skluz  pokles otatek motoru pfi zatizeni Ef T
fim o Mim  jmenovity moment motoru f1,M1
Mo zabérny moment
(uplatni se pouze pfi napajeni
motoru pfimo ze sit&, ne pfi
napajeni z ménice kmito¢tu)
M: moment zvratu (maximalni moment
motoru pfi napajeni z ménice, ktery
nesmi byt pfekrogen)
pracovni oblast
- zatizeni pohonu nepfesahuje Mim,
Mim Mo M-z M je mozny trvaly provoz pohonu M
oblast petizeni
Obr. 70 Momentova charakteristika as. motoru kratkodobé pfetizeni pohonu Obr. 71 Kompenzace skluzu as. motoru

omezené P0640

Pokud je motor napajen konstantnim kmito&tem fs1 (viz obr. 71), dojde pfi jeho zatiZeni momentem M1 k poklesu otacek odpovidajici Af.
O tento pokles je zvySen vystupni kmitocet ménice, tj. na fs2, a tim posunuta momentova charakteristika. Otacky motoru zlistavaji
nezménény.
Vlyznam nastaveni:
0% kompenzace skluzu je vypnuta
50 % az 70 % vhodné nastaveni kompenzace studeného motoru
100 %  pfi jmenovitém zatiZeni motoru (Imet = Iim) je k vystupnimu kmitoctu pficten jmenovity skluz motoru
fuyst =z + Af = fz + P1335*(fsynchr - fim)

Index P1335[0] 1.sada dat motoru DDS
P1335[1] 2. sada dat motoru DDS
P1335[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Pro spravnou ¢&innost kompenzace skluzu je nutné zadat spravné Stitkové Udaje motoru. Pro pfesné nastaveni
regulatoru kompenzace skluzu je nutné vhodné nastavit konstantu zesileni P1460.

Poznamka: U pohont se synchronnimi motory nebo u pohonl skupinovych je nutné parametr P1335 nastavit na nulu (P1335=0).
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P1336[3] : 0 az 600 %
5 @ | Omezeni skluzu [250 %]

Parametrem Ize omezit skluz motoru na hodnotu 0% az 600 % jmenovité hodnoty skluzu a tak zabranit moZznému pfechodu motoru do
nestabilni Easti momentové charakteristiky nebo jeho pretizeni, pokud je zablokovan a nemize se otacet. Po dosazeni hodnoty omezeni
skluzu za¢ne méni¢ snizovat vystupni kmitocet, az se dostane mimo oblast omezeni.

Index P1336[0] 1. sada dat motoru DDS
P1336[1] 2. sada dat motoru DDS
P1336[2] 3. sada dat motoru DDS

r337 g Hodnota kompenzace skluzu ;Ai

Zobrazeni aktualni hodnoty kompenzace skluzu motoru pfi nastaveni P1335 # 0.

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého skluzu motoru P1335.

0.00 az 10.00

P13§8[3] (® | Zesileni rezonanéniho kmitani pii U/f fizeni [0.00]

Parametrem se voli zesileni obvodu, které tlumi rezonanéni kmitani proudu pfi fizeni dle charakteristiky U/f a malém zatizeni pohonu.
Pokud se zvySuje hodnota di/dt, obvody tlumeni rezonanéniho kmitani snizuji vystupni kmitocet motoru.

Obvody tlumeni rezonanéniho kmitani jsou aktivni v rozsahu kmito¢td od cca 6 % do 80 % jmenovitého kmito¢tu motoru (P0310). Prilis
velka hodnota parametru miize zapficinit nestabilni chod pohonu.

P1338
ic‘inny ( ) P1338 frez tlumeni

o

Obr. 72 Rezonanéni tlumeni

Index P1338[0] 1. sada dat motoru DDS
P1338[1] 2. sada dat motoru DDS
P1338[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.000 az 0.499

P1340[3] (® | Zesileni regulatoru Imax, omezeni kmitoétu 10.000]

¢

Proporcionélni slozka regulatoru maximélniho proudu Imax aktivni pfi omezeni vystupniho kmitoctu.

Cinnost pfi fizeni U/f linearni, kvadraticka, FCC, vicebodova:

Pokud dojde k zvySeni vystupniho proudu méni¢e nad hodnotu r0067 (max.vystupni proud), regulator Imax Se snazi snizit vystupni
kmitoCet ménice (az na hodnotu dvojnasobku skluzového kmitoctu motoru). Pokud timto zasahem nedojde ke snizeni proudu, snizuje se
vystupni napéti.

Po odeznéni pretizeni pohonu a poklesu vystupniho proudu méni¢e, se regulator maximalniho proudu Imax deaktivuje a vystupni
kmitoCet se zvySi na Zadanou hodnotu podle nastavené rozbéhové rampy (P1120).

Cinnost pfi fizeni U/f textilni aplikace, FCC textilni aplikace, nezavislé napéti:
Pokud dojde k zvySeni vystupniho proudu méni¢e nad hodnotu r0067 (max.vystupni proud), regulator Imax S€ snazi snizovat pouze
vystupni napéti.

Index P1340[0] 1. sada dat motoru DDS
P1340[1] 2. sada dat motoru DDS
P1340[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Viz téz nastaveni parametru P1341 (integracni slozka regulatoru maximainiho proudu Imax).

Integracni slozka regulatoru Inax, omezeni kmitoctu 0'00([)08;0%05]0 00s

P1341[3]
o ©)

Integraéni sloZka regulatoru maximainiho proudu Imax aktivni pfi omezeni vystupniho kmitoétu.

Regulator maximalniho proudu Imax Ize zablokovat nastavenim P1341 = 0.

P1341=0 pfi dosazeni Imax se vystupni kmitoCet ani vystupni napéti nesnizuje
P1340=0 aP1341>0 vystupni kmitoCet je ovlivnén pouze integracni slozkou regulatoru Imax
P1340>0 aP1341>0 vystupni kmitoCet je ovlivnén Pl regulatorem Imax

Upozornéni: Pokud zablokujete reguldtor maximéalniho proudu Imex, méni¢ nereaguje na zvy3eny proud a dochazi ke hladeni
vystrahy A0501 (proudové omezeni) a poté k vypadku ménice FO001 (pfekroeni proudu).

Index P1341[0] 1. sada dat motoru DDS
P1341[1] 2. sada dat motoru DDS
P1341[2] 3. sada dat motoru DDS

® Hz

r1343 co Kmitocet omezeny regulatorem Imax 8

Zobrazeni hodnoty vystupniho kmitoCtu po omezeni regulatorem maximalniho proudu Imax. Pokud regulator Imax neni aktivni, je zobrazen
maximalni vystupni kmitoGet (P1082).

r1344 g Napéti omezené regulatorem Inax B

Zobrazeni hodnoty vystupniho napéti po omezeni regulatorem maximainiho proudu Imax.
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P1345[3] (® | Zesileni regulatoru Imax, omezeni napéti 0.000 22 5.499
¢ [0.250]
Proporcionélni slozka regulatoru maximéalniho proudu Imax aktivni pfi omezeni vystupniho napéti
Popis regulatoru Imax je uveden u parametru P1340.
Index P1345[0] 1. sada dat motoru DDS
P1345[1] 2. sada dat motoru DDS
P1345[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Viz téZ nastaveni parametru P1346 (integraCni slozka regulatoru maximalniho proudu Imax, omezeni napéti).
P1346[3] (® |Integraéni slozka regulatoru Imax, omezeni napéti 0.000 a2 50.000s
¢ [0.300]
Integraéni slozka regulatoru maximainiho proudu Imax aktivni pfi omezeni vystupniho napéti.
Popis regulatoru Imax je uveden u parametru P1340.
Regulator maximalniho proudu Imax Ize zablokovat nastavenim P1341 = 0.
P1341=0 pfi dosaZeni Imax Se vystupni kmitoCet ani vystupni napéti nesnizuje
P1345=0 aP1346>0 vystupni napéti je ovlivnéno pouze integracni slozkou regulatoru Imax
P1345>0 aP1346>0 vystupni napéti je ovlivnéno Pl regulatorem Imax
Index P1346[0] 1. sada dat motoru DDS
P1346[1] 2. sada dat motoru DDS
P1346[2] 3. sada dat motoru DDS
P13§0[3] (3 | Zplasob magnetizace motoru 0[8]1

Parametrem se urCuje, jakym zptsobem probihd magnetizace motoru.

0 skokovy narlist magnetizacniho napéti
1 pozvolny narlist magnetizacniho napéti

Pokud je zvolen skokovy narlst magnetizaéniho napéti (P1350 = 0), magnetizace motoru je urena pfechodovou charakteristikou. pfi
magnetizaci se objevuje proudova Spicka. Doba magnetizace je kratSi (obr. 73). Nastaveni je vhodné pro aplikace s pozadavkem na
rychly narist otaéek po povelu ZAP.

Pfi pozvolném nardstu magnetizaéniho napéti se zvySuje napéti na svorkach motoru postupné. Doba magnetizace je odvozena od doby
rychlosti nardstu magnetizacniho napéti (obr. 74).

A doba magnetizace A doba magnetizace
[\ proud
I (notoru
| \ mag. tok
P N A
| L S £ napéti
s __napéeti_y na motoru
[ - na motoru® o f
_-" vystupni & proud vystupni
magnetizaéni { N/ kmitodet  magnetizagni & o Mmooru kmitoget
proud I. proud B _ - -
F S
f 7
o ! -
t | t
povel ZAP povel ZAP
Obr. 73 Skokovy narist magnetizacniho napéti Obr. 74 Pozvolny narlist magnetiza¢niho napéti

Index P1350[0] 1.sada dat motoru DDS
P1350[1] 2. sada dat motoru DDS
P1350[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Rychlost narlstu napéti pfi volbé pozvolného narlistu (P1350 = 1) je nastavitelnd parametrem P1582 (Casova
konstanta nardstu magnetizacniho proudu).
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P1400[3] o 0az3

o Konfigurace otackového regulatoru (]

Povoleni funkci otackového regulatoru pfi vektorovém fizeni. Zobrazeni konfigurace je indikovano rozsvicenim jednotlivych segment
displeje dle obr. 28 na str. 60.

%ill? segment sviti (funkce aktivovana) segment nesviti (funkce blokovana)
bit 0 AUTOMATICKA ADAPTACE K
bit 1 ZACHYCENI INTEGRACNI SLOZKY
Vlyznam nastaveni:
bit0=1 Nastavena automatickd adaptace zesileni otackového reguldtoru Kp. V oblasti odbuzovani motoru (fyst > fim) je
redukovano zesileni otackového regulatoru podle kfiivky odbuzovani motoru.
bit1=1 Integraéni slozka otackového regulatoru Ki zlstava konstantni pfi pfepnuti z vektorového Fizeni VC do vektorového

fizeni bez zpétné vazby SLVC. Pfi nastaveni by méla byt zméfena hodnota skluzového kmitoctu (snimacem rychlosti pfi
VC fizeni) pfenesena do obvod( vektorového fizeni bez zpétné vazby (SLVC Fizeni).

Index P1400[0] 1. sada dat motoru DDS
P1400[1] 2. sada dat motoru DDS
P1400[2] 3. sada dat motoru DDS

® : N
r1407 COIBO Stavové slovo 2 fizeni motoru ]

Zobrazeni stavu stavového slova 2 fizeni motoru. Parametr slouzi pro indikaci stavu vnitfnich fidicich obvodi ménice. Zobrazeni
konfigurace je indikovano rozsvicenim jednotlivych segmentli displeje dle obr. 28 na str. 60.

(zlstl: segment sviti (funkce aktivovana) segment nesviti (funkce blokovana)
bit 0 POVOLENO RIZENi Uff

bit 1 POVOLENO VEKTOROVE RIZENI

bit 2 POVOLENO MOMENTOVE RIZENi

bit 5 STOP INTEGRACNI SLOZKY OTACKOVEHO REGUL.

bit 6 NASTAVENI INTEGRACNI SLOZKY OTAC. REGUL.

bit 8 OMEZENi KLADNEHO MOMENTU

bit 9 OMEZENi ZAPORNEHO MOMENTU

bit 10 KOMPENZACE VYPADKU SIGNALU POVOLENA

bit 15 PROBIHA NAHRAVANi SADY DAT MOTORU (DDS)
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r1438 (% Zadana hodnota na vstupu otackového regulatoru IF]Z
Zobrazeni Zadané hodnoty na vstupu otackového regulatoru.
P1432[3] ® | Casova konstanta filtrace skuteéné rychlosti 0 ai[ZZH?S]O ms

Parametrem se nastavuje Casova konstanta filtrace skute¢né rychlosti otaéeni motoru na vstupu otackového regulatoru.
1. sada dat motoru DDS

Index  P1442[0]

P1442[1] 2. sada dat motoru DDS
P1442[2] 3. sada dat motoru DDS
@ . ‘o , Hz
r1445 o Skuteéna hodnota rychlosti filtrovana [
Zobrazeni skutené rychlosti ota¢eni motoru po filtraci na vstupu ota¢kového regulatoru.
P14§2[3] ® | Casova konstanta filtrace rychlosti SLVC 0 az[ZZrT?S]O ms

Parametrem se nastavuje Casova konstanta filtrace vypoctené hodnoty skuteéné rychlosti otdéeni motoru na vstupu otackového
regulatoru, pouzita pfi vektorovém fizeni bez zpétné vazby (SLVC).

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS

Index P1452[0]
P1452[1]
P1452[2]

3. sada dat motoru DDS
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0.0 az 2000.0

P1460[3]
@ [3.0]

0 Zesileni otackového regulatoru vektorového fizeni (VC)

Proporcionélni slozka ota&kového regulatoru, pouzité pfi vektorovém Fizeni se zpétnou vazbou (P1300 = 21).

P1492 P1489 P1488

"

kompenzace
poklesu otacek

P1496 P0341 P0342 -

IR

adaptace podle
momentu setrvacnosti

1170 r1084
bl
A ) A
=

P1460 P1462

e

~ ‘Ju o
— /S —

>
zadana hodn.
momentu

>

Zadana hodn.

otacek L

P1442

s,
@ -

skuteéné hodn.
otacek

Obr. 75 Otackovy regulator - vektoroveé fizeni VC

Index P1460[0] 1. sada dat motoru DDS
P1460[1] 2. sada dat motoru DDS
P1460[2] 3. sada dat motoru DDS

25az 32001 ms

ALY @ |Integraéni slozka otaékového regulatoru vektorového fizeni (VC) (400 ms]

8

Integraéni slozka otackového regulatoru, pouzita pfi vektorovém fizeni se zpétnou vazbou (P1300 = 21).

Index P1462[0] 1. sada dat motoru DDS
P1462[1] 2. sada dat motoru DDS
P1462[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1470[3]
o @)

0.0 az 2000.0

Zesileni regulatoru vektorového fizeni bez zpétné vazby (SLVC) [3.0]

Parametr slouZi k nastaveni dynamického chovani regulatoru vektorového fizeni bez zpétné vazby (P1300 = 20).

V pfipadé, Ze chod motoru neni nékdy zcela stabilni a dochazi k vibracim pohonu, je moZné zménit parametr P1470. Zménou hodnoty
parametru P1470 je mozné ménit zesileni a tim odstranit nestabilitu pfi chodu pohonu. Pokud je hodnota parametru nastavena prili§
velkd nebo mala, rychla zména zatéze mize zplsobit vzrist napéti meziobvodu a vyvolani poruchy F0002 nebo pfekrodeni
maximalniho proudu F0001 .

ZpUsob nastaveni regulatoru je uveden na obr. 76.

AL -
s | |
skokova zména momentu 0 — 100% = ISR SN 1000 N NN SO R S S 1
e £ 3
A i
optimalni nastaveni P1470 > oo ]
standardni nastaveni P1472 S L Y ]
o
s :
velka hodnota P1470 > et Sy ———— e o e cmea -
standardni nastaveni P1472 S F hd 7
o L -
AN
mala hodnota P1470 > = . =
standardni nastaveni P1472 S F \ m/ &
o [ \ 2 |
A [T ;
optimalni nastaveni P1470 > e U e e —_—
optimalni nastaveni P1472 8 A . USSR A NS M A ]
o C |
A ]
optimalni nastaveni P1470 > L " f WP
velka hodnota P1472 S B WWW e
o e |
A F e :
optimalni nastaveni P1470 > I T R D R D T ]
mala hodnota P1472 S i X
S SRS N - oot SRS S SO
>

¢as [1ms/d]

Obr. 76 Nastaveni regulatoru vektorového Fizeni

pokracovani
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P1492 P1489 P1488

P

kompenzace
poklesu otacek

P1496 P0341 P0342 -

3

adaptace podle
momentu setrvacnosti

r10s4

P1470 P1472

e

n
~__— ~__— .
—~ Py

) AL s T T
Zadana hodn.

) 4

adan: sadana hodn.
il SR
P1442
1
model I >
motoru | yypottena hodn. \
otacek
Obr. 77 Otackovy regulator - vektorové fizeni bez zpétné vazby SLVC
Index P1470[0] 1. sada dat motoru DDS
P1470[1] 2. sada dat motoru DDS
P1470[2] 3. sada dat motoru DDS
P14i7)2[3] @ |Integraéni slozka regulatoru vektor. fizeni bez zpétné vazby (SLVC) 25 720302 2]2} ms

Parametr slouZi k nastaveni integrani sloZky regulatoru vektorového fizeni bez zpétné vazby (P1300=20). Nejdfive musi byt nastaveno
zesileni regulatoru parametrem P1470. Poté snizujte po malych krocich hodnotu parametru P1472 tak, aZ pohon pfechdzi do
nestabilniho stavu (zacne kmitat). Integracni slozku regulatoru (P1472) nastavte 0 30% v&tSi nez je zjiSténa mez nestability.

ZpUsob nastaveni regulatoru je uveden na obr. 76.

Index P1472[0] 1. sada dat motoru DDS
P1472[1] 2. sada dat motoru DDS
P1472[2] 3. sada dat motoru DDS

P14i7)7[3] E? Zdroj povoleni nastaveni integracni slozky otackového regulatoru 00 a[%%(])oo.o
Parametrem se voli zdroj signalu pro povoleni nastaveni integracni slozky otackového regulatoru pfi propojeni BICO.
Hodnota parametru je mozné nastavit pro parametry typu BO.
Index P1477[0] 1. sada dat motoru DDS
P1477[1] 2. sada dat motoru DDS
P1477[2] 3. sada dat motoru DDS
P14i7>8[3] %’? Zdroj hodnoty nastaveni integraéni slozky otackového regulatoru 00 a{zct)(])oo.o

Parametrem se voli zdroj signalu, jehoZ hodnotou se nastavi integraéni sloZka otackového regulétoru pfi propojeni BICO. V pfipadé
vektorového Fizeni bez zpétné vazby SLVC, musi byt nastaveno zachyceni integraéni slozky (P1400 = 1), aby se na vystupu uchovala
naintegrovana hodnota.

Hodnotu parametru je mozné nastavit pro parametry typu CO.

Poznamka: Pokud neni zvolen zdroj povoleni nastaveni integracni sloZky otakového reguldtoru (P1477 =0), olekavana
hodnota je nastavena po ukonceni nabuzeni motoru (P0346) pouze jedenkrat.
Pokud hodnota integracni slozky otackového regulatoru (r1482) je nastavovana po odblokovani puls, je nastavena
na posledni hodnotu predchazejici zablokovani pulsd.

Poznamka: Z4dna z uvedenych funkci nefunguje pfi synchronizaci na otaéejici se motor.

Index P1478[0] 1. sada dat motoru DDS
P1478[1] 2. sada dat motoru DDS
P1478[2] 3. sada dat motoru DDS
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r1482 (C;?) Hodnota integraéni ¢asti otackového regulatoru '\["]n
Zobrazeni integracni ¢asti na vystupu otdkového regulatoru.
P14§8[3] (® | Zdroj kompenzace funkce vypadek vstupniho signalu 0 E)Z] 3
Parametrem se voli typ zdroje vstupniho signalu pro funkci ,kompenzace vypadku vstupniho signalu®.
0 funkce kompenzace vypadku vstupniho signalu je zakazana
1 Zadana hodnota momentu
2 vystup otackového regulatoru
3 integracni Cast vystupu otackového regulatoru
Poznamka: Pro aktivaci funkce je nutné zvolit normovani signalu nastavenim P1489 > 0.
Index P1488[0] 1. sada dat motoru DDS
P1488[1] 2. sada dat motoru DDS
P1488[2] 3. sada dat motoru DDS
P14§9[3] ® | Normovani signalu funkce vypadek vstupniho signalu 0'0[3 62]50
P1489=0 funkce kompenzace vypadku vstupniho signalu je zakazana
P1489 >0 hodnota vypadku v jednotkach pfi pIné zatézi v %
Index P1489[0] 1. sada dat motoru DDS
P1489[1] 2. sada dat motoru DDS
P1489[2] 3. sada dat motoru DDS
©) , , , .. Hz
r1490 co Vystupni hodnota funkce vypadek vstupniho signalu [

Zobrazeni vystupniho signalu funkce kompenzace vypadku vstupniho signélu. Tato hodnota je odectena od Zadané hodnoty na vstupu
otackového regulatoru.

P14§2[3] ® |Povoleni funkce vypadek vstupniho signalu 0 E]Z] !
Parametrem se voli povoleni funkce ,kompenzace vypadku vstupniho signélu®.
0 funkce kompenzace vypadku vstupniho signalu je zakézana
1 funkce kompenzace vypadku vstupniho signalu je povolena
Index P1492[0] 1. sada dat motoru DDS
P1492[1] 2. sada dat motoru DDS
P1492[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Pro aktivaci funkce je nutné zvolit normovani signalu nastavenim P1489 > 0 a vybrat zdroj signalu P1488 # 0.
2 0,
P14§6[3] (® |Zesileni dopfedné slozky akcelerace e ?g g 9/00]'0 L

Parametrem se voli velikost akceleraéni dopfedné slozky (zZadané hodnoty rychlosti pfi zmé&né otacek), kterd bude pficitana k vystupu
otackového regulatoru.

Index P1496[0] 1. sada dat motoru DDS
P1496[1] 2. sada dat motoru DDS
P1496[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0 az 400.0 %

P1499[3] ® | Zesileni dopfedné slozky momentu [100.0 %]

8

Parametrem se voli velikost momentové dopfedné slozky (zadané hodnoty momentu), ktera bude pficitana k vystupu otackového
regulétoru.
Index P1499[0] 1. sada dat motoru DDS

P1499[1] 2. sada dat motoru DDS
P1499[2] 3. sada dat motoru DDS
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P1500[3]

@

Vybér zdroje zadané hodnoty momentu

0az77
[0]

Parametrem se voli zobrazeni hlavni a pfidavné Z&dané hodnoty momentu pfi momentovém fizeni (P1300 = 22 nebo 23). Vysledna
Z4dana hodnota momentu je dana souétem hlavni a pfidavné zadané hodnoty momentu. Celkem je mozné volit ze Sesti zdroju Zadané

hodnoty:

~NOo OB WN -

tlaCitka ° a ° na ovladacim panelu BOP/AOP nebo motorpotenciometr (vstupy VICE a MENE na idici svorkovnici)
analogovy vstup AIN1
pevné kmitodty FF (P2200=0)
sériova linka RS232 na USS1
sériova linka RS485 na USS2
komunikaéni modul PROFIBUS
analogovy vstup AIN2

Hodnota parametru je dana souétem jednoho z €isel zdroje zadané hodnoty = 0 ... 7 (hlavni zadana hodnota) a 10 * jedno z Cisel zdroje
Zadané hodnoty = 0x ... 7x (pfidavna Zadana hodnota).

MoZné hodnoty parametru jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

pfidavna zadana hodnota momentu
5
§
S 9
ko 0N P @
o <2} <2} [
o 2> | 2| o
- €] < el 2| F| o
3 g | =z ~ | o | & 2
S o < 0 & I =] <
o o] o (7)) o o Qo
< o = D o o IS 2
el x| 2| S| ||| 2
g | 5| | E|l=|=| 8| %
= o S| 2| | = | E S
5 | = S| z| 3 3 S | S
vl S|l 5| 2| 2| E]|¢e
o) =] @© o (7] (7] X7 [4v]
bez hlavni hodnoty 0 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70
= v, .
‘é tlagitka A,V nebo motorpotenciometr 1 1 21 31 41 51 61 71
2 |analogovy vstup AN 2 | 12| 2| 32| 4|56/ 7n
(S
2 | pevny kmitocet FF 3 | 13 | 23 | 33 | 43 | 53 | 63 | 73
o
g sériova linka RS232 na USS1 4 14 24 34 44 54 64 74
] | sériova linka RS485 na USS2 5 | 15 | 25 | 35 | 45 | 55 75
'E
& | komunika¢ni modul PROFIBUS 6 16 | 26 | 36 | 46 66 | 76
=
analogovy vstup AIN2 7 17 | 27 | 37 | 47 | 57 | 67 | 77

Index P1500[0]
P1500[1]
P1500[2]

1.sada datv /v CDS
2.sada datv/v CDS
3.sadadatv/v CDS
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0.0 az 4000.0

P1501[3] © Zdroj prepinani otackové / momentové fizeni
[0.0]

Parametrem se voli signalu, kterym je mozné zvolit zpiisob fizeni motoru v ota¢kové vazbé (master) nebo momentové vazbé (slave) pfi
propojeni BICO.
Vhodné nastaveni parametru:

0.0

1.0

722.0
7221
1222
722.3
7224
722.5
722.6
122.7

otackové fizeni

momentové fizeni

digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

digitalni vstup DING (svorka 17), parametr PO706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), PO707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

2033.12 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 12
2037.12 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 12

kompenzace
poklesu otacek

adaptace podle 0

momentu setrvacnosti O\\O
j
1

0!

Kp n i
N P |
> : _»O_» ; 1538 1538
2.h. otacek 0|
| o S /)_L .
y
9

N

) 4
v

7adana hodn.
momentu

N
R
)
»
=

skut. h. otacek 1539

Cl: Zdroj z.h. momentu

(K0.0)
Bl:Zdroj volby M / n fizeni
(80.0)
Cl: Zdroj pfid.h. momentu
P1511.C
(K0.0)
Bl:Zdroj povelu ZAP/VYP1 ' &
(B722.0) : > ZAPNYP1
Bl:Zdroj povelu VYP2
& > P2
(B1.0)
Obr. 78 Volba otackové / momentové regulace
Poznamka: Vyznam povelu VYP1 pfi volbé P1501 =1 :

a) otackové fizeni P1300 = 20, 21 a P1501 =1
povel VYP1 nezplsobi snizovani otacek po dobéhové rampé; k vypnuti pohonu dojde jeding, pokud otacky
pohonu budou nulové; je vhodné nastavit zdroj povelu VYP2, aby bylo moZné pohon vypnout

b) momentové fizeni P1300 = 22, 23 a P1501 = 1
povel VYP1 zpusobi okamZité vypnuti méni¢e VYP2 (s volnym dob&hem motoru)

Index P1501[0] 1.sadadatv/vCDS

P1501[1] 2. sadadatv/vCDS
P1501[2] 3. sada datv /v CDS
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P1503[3] E?I Zdroj zadané hodnoty momentu

0.0 az 4000.0
(0.0]

Parametrem se voli zdroj signélu Zadané hodnoty momentu pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni parametru:
1.0 100 %

755.0  analogovy vstup AIN1
755.1  analogovy vstup AIN2
1024  pevny kmitoget FF
1050  motorpotenciometr

Index P1503[0] 1.sadadatv/vCDS
P1503[1] 2.sadadatv/vCDS
P1503[2] 3.sadadatv/vCDS

r1508 ((:2?) Zadana hodnota momentu

Nm
[

Zobrazeni Zadané hodnoty momentu pfed omezenim.

P1511[3] (C? Zdroj pfidavné zadané hodnoty momentu

0.0 a7 4000.0
[0.0]

Parametrem se voli zdroj signalu pfidavné zadané hodnoty momentu pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni parametru:
1.0 100 %

755.0  analogovy vstup AIN1
755.1  analogovy vstup AIN2
1024 pevny kmitoget FF
1050  motorpotenciometr

Index P1511[0] 1.sadadatv/vCDS
P1511[1] 2.sadadatv/vCDS
P1511[2] 3.sadadatv/vCDS

r515 (C;% Pridavna zadana hodnota momentu

Nm
[

Zobrazeni pfidavné Zadané hodnoty momentu. Vysledna hodnota momentu je dana souétem Z&dané hodnoty momentu a pfidavné

Zadané hodnoty momentu.

11518 O | Rozbéhovy moment Nm
co [l
Zobrazeni hodnoty momentu pfi rozb&hu.
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P1520[3]
g

@
co

Omezeni max. hodnoty momentu

-99999 a# +99999 Nm
[5.13Nm]

Omezeni maximéalni hodnoty momentu motoru.

Poznamka:

Index  P1520[0]
P1520[1]
P1520[2]

Maximalni hodnota parametru je omezena 4 nasobkem jmenovitého momentu motoru:

P1520max =4 * r0333
P1520min = -4 * r0333
1. sada dat motoru DDS

2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1521[3]
¢

@

co

Omezeni min. hodnoty momentu

-99999 a? +99999 Nm
[-5.13Nm]

Omezeni minimalni hodnoty momentu motoru.

Poznamka:

Index  P1521[0]
P1521[1]
P1521[2]

Maximalni hodnota parametru je omezena 4 nasobkem jmenovitého momentu motoru:

P1521max = 4 *r0333
P1521min = -4 * r0333
1. sada dat motoru DDS

2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P1522[3]

®

Cl

Zdroj omezeni max. hodnoty momentu

0.0 a2 4000.0
[1520.0]

Parametrem se voli zdroj signalu, kterym je mozné omezit horni hranici momentu motoru @i propojeni BICO.

Vhodné nastaveni parametru:

1.0 100 %

755.0  analogovy vstup AIN1
755.1  analogovy vstup AIN2
1024.0 pevny kmitoCet FF

1050.0 motorpotenciometr

1520.0 hodnota parametru P1520

Index  P1522[0]
P1522[1]
P1522[2]

1. sada datv/v CDS
2.sada datv/v CDS
3.sadadatv /v CDS

P1523[3]

®

Cl

Zdroj omezeni min. hodnoty momentu

0.0 a2 4000.0
[1521.0]

Parametrem se voli zdroj signalu, kterym je mozné omezit doIni hranici momentu motoru gi propojeni BICO.
Vhodné nastaveni parametru:

755.0  analogovy vstup AIN1 + zesileni (P0557 az P0760) = -100 %
755.1  analogovy vstup AIN2 + zesileni (P0557 az P0760) = -100 %
1024.0 zaporné hodnoty pevnych kmito¢td FF

1050.0 zaporné hodnoty motorpotenciometru (P1032 = 0)

1521.0  hodnota parametru P1521

Index  P1523[0]
P1523[1]
P1523[2]

1. sada datv/v CDS
2.sada datv/v CDS
3.sadadatv/v CDS

P1525[3]
g

©)

Normovani omezeni min. hodnoty momentu

-400.0 az +400.0 %
[100 %]

Nastaveni normovani omezeni min. hodnoty momentu.

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Index  P1525[0]
P1525[1]
P1525[2]
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r1526 (C;?) Zobrazeni omezeni min. hodnoty momentu

Nm
[

Zobrazeni omezeni minimalni hodnoty momentu.

r1527 ((;32) Zobrazeni omezeni max. hodnoty momentu

Nm
[

Zobrazeni omezeni maximalni hodnoty momentu.

P1530[3] @

S Omezeni vykonu v motorickém chodu

0.0 az 8000 kW
[***]

Omezeni maximalni hodnoty vykonu motoru v motorickém reZimu chodu.
Poznamka: Maximalni hodnota parametru je omezena 3 nasobkem jmenovitého vykonu motoru:
P1530max = 3 * P0307

Index P1530[0] 1. sada dat motoru DDS
P1530[1] 2. sada dat motoru DDS
P1530[2] 3. sada dat motoru DDS

P1531[3] @

pS Omezeni vykonu v generatorickém chodu

-8000.0 az 0.0 kW
[***]

Omezeni maximalni hodnoty vykonu motoru v generatorickém rezimu chodu.
Poznamka: Minimalni hodnota parametru je omezena 3 nasobkem jmenovitého vykonu motoru:
P1531min = -3 * P0307

Index P1531[0] 1. sada dat motoru DDS
P1531[1] 2. sada dat motoru DDS
P1531[2] 3. sada dat motoru DDS

r1536 ((;% Zobrazeni max. proudu v motorickém chodu

Zobrazeni maximalni pfipustné hodnoty proudu v motorickém rezimu chodu.

r1537 g?) Zobrazeni max. proudu v generatorickém chodu

Zobrazeni maximalni pfipustné hodnoty proudu v generatorickém reZimu chodu.

r1538 ((;22 Zobrazeni max. momentu

Nm
[

Zobrazeni maximalni pfipustné hodnoty momentu.

r1539 (C;% Zobrazeni min. momentu

Nm
[

Zobrazeni minimalni pfipustné hodnoty momentu.
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50.0 az 200.0 %
[100.0 %]

P1570[3] @

o o Zadana hodnota magnetizaéniho proudu

Parametrem se voli Zddana hodnota magnetizaéniho proudu motoru.
Hodnota parametru je vztaZzena k jmenovitému magnetizaénimu proudu motoru P0320.

Index P1570[0] 1. sada dat motoru DDS
P1570[1] 2. sada dat motoru DDS
P1570[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Pokud je hodnota parametru P1570 > 100 %, magnetizaéni proud motoru roste od 100 % do hodnoty P1570 podle
zatiZeni motoru od zatiZzeni naprazdno do jmenovitého zatiZeni.

P1517)4[3] (® | Dynamicka hodnota napéti pii vektorovém fizeni 0 3[?01\5/?\/
Nastaveni dynamické hodnoty napéti pfi vektorovém fizeni.
Index P1574[0] 1. sada dat motoru DDS
P1574[1] 2. sada dat motoru DDS
P1574[2] 3. sada dat motoru DDS
2 0,
P15§0[3] @ | Optimalizace Géinnosti b 3[20102]0 k

Intenzita odbuzeni motoru pfi odleh&eni zatéZe. Pfi nastaveni P1580=100 % a nulové zatéZi pohonu je nejvy$3i moznou mirou snizeno
buzeni motoru (cca na 50 % jmenovité hodnoty P0320) a tim se zvysi G¢innost pohonu. Pfi nastaveni P1580>0 je nutné sniZit dynamiku
pohonu zménou parametrd otackového regulatoru (P1470 a P1472), aby nedoslo ke vzniku vibraci.

Index P1580[0] 1. sada dat motoru DDS
P1580[1] 2. sada dat motoru DDS
P1580[2] 3. sada dat motoru DDS

4 a7z 500 ms

P1582[3
# ® [15ms]

S Casova konstanta naristu magnetizaéniho proudu

Nastaveni Casové konstanty Zzadané hodnoty magnetizaéniho proudu.

Index P1582[0] 1. sada dat motoru DDS
P1582[1] 2. sada dat motoru DDS
P1582[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Viz téz parametr P1350 (zptsob magnetizace motoru).

r1583 S?) Zobrazeni zadané hodnoty magnetiza¢niho proudu E’/ti

Zobrazeni filtrované Zadané hodnoty magnetizaéniho proudu motoru.

Hodnota parametru je vztazena k jmenovitému magnetizatnimu proudu motoru (P0320).

20 aZ 32001 ms

P1596[3]
® [50 ms]

b Integracni slozka regulatoru magnetizacniho proudu

Parametr slouzi k nastaveni integraéni slozky regulatoru magnetiza¢niho proudu motoru.

Index P1596[0] 1. sada dat motoru DDS
P1596[1] 2. sada dat motoru DDS
P1596[2] 3. sada dat motoru DDS

1597 Sg Zobrazeni magnetizaéniho proudu na vystupu regulatoru ;/i

Zobrazeni hodnoty magnetizaéniho proudu motoru na vystupu regulatoru magnetizaéniho proudu.

Hodnota parametru je vztazena k jmenovitému magnetizatnimu proudu motoru (P0320).
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r1598 g Zobrazeni celkové hodnoty magnetizacniho proudu E%i

Zobrazeni celkové hodnoty magnetizaéniho proudu motoru.

Hodnota parametru je vztazena k jmenovitému magnetizatnimu proudu motoru (P0320).

0.0 a2 200.0 %

PSR @ | Trvalé zvySeni proudu pfi nizkych kmitoctech SLVC s

8

Parametrem je mozné zvysit proud motoru pfi nizkych kmitoCtech pfi nastaveni vektorového Fizeni bez zpétné vazby (P1300=20 nebo
22) tak, aby motor mél dostateCny moment v nizkych otadc¢kach. Napéti je zvySeno trvale i po skonéeni rozb&hu. Rozsah nastaveni je
0% aZ 200 % jmenovitého proudu motoru (P0305).

i,,(P1610, P1611)

isd Af (ma ! o
g. proud ovlivnény
P1610 a P1611) kmitocet
P1755
(pocatecni kmitocet SLVC)
mag. proud
P1350 ¥

(zpUisob magnetizace motoru)

i = P1610=P1611=0
vypocten
o proud) 10331 i

>t

(doba magnetizace motoru)
Obr. 79 ZvySeni pocateéniho napéti SLVC
Index P1610[0] 1. sada dat motoru DDS

P1610[1] 2. sada dat motoru DDS
P1610[2] 3. sada dat motoru DDS

Upozornéni: Prilis velké zvySeni tohoto parametru miize vést k nadmérnému otepleni motoru s moznosti jeho poSkozeni.
4 0,
i 6%1 [3] @ | Zvyseni proudu motoru pfi rozbéhu SLVC & ?g g E,)/?]'O L

Parametrem je mozné zvysit proud motoru v oblasti nizkych kmito¢tu pfi nastaveni vektorového fizeni (P1300=20 nebo 22) pfi rozbéhu
pohonu. Zvy3eni proudu je aktivni pouze pfi zméné otacek. Po dosaZeni Zadané hodnoty ota&ek neni zvy3eni u€inné. Rozsah nastaveni
je 0% az 200 % jmenovitého proudu motoru.

Index P1611[0] 1. sada dat motoru DDS
P1611[1] 2. sada dat motoru DDS
P1611[2] 3. sada dat motoru DDS

2.0az20.0ms

P1654[3] @ | Casova konstanta zadané hodnoty ¢inného proudu s 6.0ms]

8

Nastaveni Casové konstanty Zzadané hodnoty momentotvorného proudu motoru v oblasti odbuzovani motoru.

Index P1654[0] 1. sada dat motoru DDS
P1654[1] 2. sada dat motoru DDS
P1654[2] 3. sada dat motoru DDS
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A @ | Zesileni proudového regulatoru 0.00225.00
¢ [0.25]
Nastaveni proporcionalni konstanty proudového regulatoru
dantace J omezeni
e momentu PI715 P1717
T T
~ otackovy s
7.h. otadek re regulétor T Kp Tn
ofeviend smycka vystuphi
St —
o mag. proud dovy
zpétna vazba LL& L, ‘r)éztljlz’?t\é}r/
P1610 Y o8 IR
¥ mag. proud j’1 1 ? ? u
P1611]  oteviena smycka méfeni i,
proudu iy
PE'E
A
L'Jhelk
A
vystupni
C"f skuteéné otacky kmitocet
A_ % + -
skluz
del o
nTgtofu 041%);/% §‘
Obr. 80 Proudovy regulator a fizeni magnetizacniho proudu
Index P1715[0] 1. sada dat motoru DDS
P1715[1] 2. sada dat motoru DDS
P1715[2] 3. sada dat motoru DDS
i 711)7[3] @ |Integraéni konstanta proudového regulatoru 1'0[2215313 ms
Nastaveni integracni konstanty proudového regulatoru
Index P1717[0] 1. sada dat motoru DDS
P1717[1] 2. sada dat motoru DDS
P1717[2] 3. sada dat motoru DDS
) - . o Vv
r1718 0 Zobrazeni vystupu regulatoru ¢inného proudu Isq [
Zobrazeni hodnoty na vystupu Pl regulatoru &inného proudu motoru lsg.
) - < s . o Vv
r719 o Zobrazeni integraéni slozky regulatoru ¢inného proudu lsq 8
Zobrazeni hodnoty integracni slozky na vystupu Pl regulatoru ¢inného proudu motoru k.
) - e Vv
r1723 o Zobrazeni vystupu regulatoru jalového proudu lsq B
Zobrazeni hodnoty na vystupu Pl regulatoru jalového proudu motoru kq.
) . Y« s e Vv
r1724 o Zobrazeni integracni slozky regulatoru jalového proudu lsq [

Zobrazeni hodnoty integracni slozky na vystupu Pl regulétoru jalového proudu motoru k.
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) ] - L s o Vv
r1725 o Zobrazeni omezeni integracni slozky regul. jalového proudu s [
Zobrazeni hodnoty omezeni napéti integraéni ¢asti regulatoru jalového proudu motoru lsq.
@ . . o Vv
r1728 o Zobrazeni rozdéleného napéti 8
Zobrazeni aktualni Zadané hodnoty vystupniho napéti rozdéleného na pfi¢nou a podélnou slozku.
Flit) (® | Zesileni rezonanéniho kmitani SLVC LIEZ LY
8 [0.000]
Parametrem se voli zesileni obvodu, které tlumi rezonanéni kmitani proudu pfi vektorovém fizeni bez zpétné vazby a malych
kmitoCtech.
P17§0[3] ® |[Ridici slovo modelu motoru SLVC 0 ;Z] 3

Povoleni funkci modelu motoru vektorového fizeni bez zpétné vazy SLVC pfi nizkych kmitoétech. Zobrazeni konfigurace je indikovano

rozsvicenim jednotlivych segmentu displeje dle obr. 28 na str. 60.

cislo
bitu

segment sviti

segment nesviti

bit 0

START SLVC - OTEVRENA SMYCKA

START SLVC - ZPETNA VAZBA

bit 1

PRUCHOD NULOU SLVC- OTEVRENA SMYCKA

PRUCHOD NULOU SLVC - ZPETNA VAZBA

Pfi volbé oteviené smyCky pro vypoCet magnetizacniho proudu a vystupniho kmitoétu neni uvazovan model motoru (viz obr. 80 na

strané 171).

P1750[0]
P1750[1]
P1750[2]

Index

—n
oy

L

\ prichod nulovymi otackami SLVC

oteviend

x
oblast bez S
C o

fizeni SLV!

fA start SLVC
= oteviend
smycka
/ . A
Z | _zpétna
/71 vazba
// o
-~ 3>
Ll >t |50
T o
SN
/
/
\

D)

=

smycka
P1755 \
\ 7
/4 zpétna
// vazba
///
// ‘t
> L
////
7/
-P1755

Obr. 81 Oteviena smycka / zpétna vazba Fizeni mag. proudu SLVC

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS
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r1751 ® | Stavové slovo modelu motoru i

Zobrazeni stavu funkci modelu motoru. Parametr slouzi pro indikaci stavu regulacnich obvodi pfi vypoétu modelu motoru. Zobrazeni
konfigurace je indikovano rozsvicenim jednotlivych segmentu displeje dle obr. 28 na str. 60.

‘L'ill? segment sviti (funkce aktivovana) segment nesviti (funkce blokovana)
bit 0 PRECHOD DO OTEVRENE SMYCKY

bit 1 ADAPTACE OTACEK POVOLENA

bit 2 PREPINACI KMITOCET MODELU MOTORU

bit 3 OTACKOVY REGULATOR POVOLEN

bit 4 VNUCENI PROUDU

bit 5 START SNIZOVANI BUDICIHO TOKU

bit 14 ADAPTACE Rs

bit 15 ADAPTACE Xn

P1755[3]
o ©)

0.1 az 250.0Hz

Pocatecni kmitocet vektorového fizeni bez ZV (SLVC) [5.0Hz]

Parametrem je urCen kmitoCet, od kterého je Ucinné vektorové fizeni bez zpétné vazby SLVC pfi volbé P1300 = 20 nebo P1300 = 22.
Pod timto kmito¢tem je motor fizen dle proudového modelu.
Hystereze Kmit. SLVC Zpozdéni

10.0..100.0[%] 0.1..250.0[Hz] 100 ... 2000 [ms]
P1756.D (50.0)  P1755.D(5.0)  P1758.D (1500)

T T If]

kmitocet mi I —
> |
AY LA
0 ‘
T —

A
P1755 R S
P1756 [Hz] . N 4
napétovy model Epétna vazba
motoru \ 4 >t
O—O Isd
o 4 o] '
0 oteviena smycka 14)//CF4>

SLVC proudovy model  f--==mm=smmmmmm e e e

SLVC napétovy model >t
- P1758 —p»|

Obr. 82 Prepinani napétového modelu / proudového modelu SLVC

Index P1755[0] 1. sada dat motoru DDS
P1755[1] 2. sada dat motoru DDS
P1755[2] 3. sada dat motoru DDS

10.0 az 100.0 %

P1756[3]
©) [50.0 %]

3 Hystereze kmitoctu aktivace vektorového fizeni bez ZV (SLVC)

Parametrem se nastavuje hystereze po&atecniho kmitotu, od kterého je Ucinné vektorové Fizeni bez zpétné vazby SLVC pfi volbé
P1300 = 20 nebo P1300 = 22.

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté poc¢ateéniho kmitoCtu P1755.
P1756 [%]

Poznamka: P1756 [Hz] =
100 %

P1755[Hz]

Index P1756[0] 1. sada dat motoru DDS
P1756[1] 2. sada dat motoru DDS
P1756[2] 3. sada dat motoru DDS
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I ® |Prodleva piepnuti do napétového modelu SLVC URDEraZi s
¢ [1500 ms]
Nastaveni prodlevy mezi pfepnutim z napétového modelu do proudového modelu.
Index P1758[0] 1. sada dat motoru DDS
P1758[1] 2. sada dat motoru DDS
P1758[2] 3. sada dat motoru DDS
A (® | Prodleva ustaleni adaptace otaéek SLVC SIS
¢ [100 ms]
Nastaveni prodlevy po ukon&eni pfechodu z proudového modelu do napétového modelu na ustaleni adaptace otacek
Index P1759[0] 1. sada dat motoru DDS
P1759[1] 2. sada dat motoru DDS
P1759[2] 3. sada dat motoru DDS
P17g4[3] (® | Zesileni regulatoru adaptace otaéek 0.0[3 22]2 e
Nastaveni proporcionalni konstanty regulatoru adaptace otacek pfi vektorovém Fizeni bez zpétné vazby.
Index P1764[0] 1. sada dat motoru DDS
P1764[1] 2. sada dat motoru DDS
P1764[2] 3. sada dat motoru DDS
P17§7[3] @ | Integraéni konstanta regulatoru adaptace otacek 10 ?: g 2105? ms
Nastaveni integracni konstanty regulatoru adaptace otacek pfi vektorovém Fizeni bez zpétné vazby.
Index P1767[0] 1. sada dat motoru DDS
P1767[1] 2. sada dat motoru DDS
P1767[2] 3. sada dat motoru DDS
r770 Sg Zobrazeni proporcionalni slozky regulatoru adaptace otacek IF]Z
Zobrazeni hodnoty proporcionalni slozky na vystupu Pl regulatoru adaptace otacek.
® - . s , i Hz
771 o Zobrazeni integracni slozky regulatoru adaptace otacek 8
Zobrazeni hodnoty integracni slozky na vystupu Pl regulatoru adaptace otacek.
r1778 S?) Zobrazeni rozdilu ihlu magnetického toku pfi prepnuti modelu [

Zobrazeni rozdilu Uhlu magnetického toku motoru mezi uhlem vypoCitanym z modelu motoru a thlem po proudové transformaci pfed
aktivaci modelu motoru.
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0az3

P1780[3] ® |Ridici slovo teplotniho modelu statorového a rotorového odporu 53]

¢

Povoleni funkci teplotniho modelu statorového a rotorového odporu motoru. Teplotni model odporu statorového vinuti a rotoru motoru
zmen3uje chybu vypotu momentu v otd&kové / momentové regulaci se zpétnou otackovou vazbou nebo chybu vypoctu skutecnych
otacek pfi vektorové regulaci bez zpétné otackové vazby.

Poznamka: Pro synchronni motory je mozna pouze funkce teplotniho modelu Rs / R..

Zobrazeni konfigurace je indikovano rozsvicenim jednotlivych segmentd displeje dle obr. 28 na str. 60.

%'Istl: segment sviti (funkce aktivovana) segment nesviti (funkce blokovana)
bit 0 POVOLEN| TEPLOTNIHO MODELU Rs / R
bit 1 POVOLENi MODELU Rs / Xm

Index P1780[0] 1.sada dat motoru DDS
P1780[1] 2. sada dat motoru DDS
P1780[2] 3. sada dat motoru DDS

P1781[3] - 10 az 2000 ms
3 @ |Integraéni konstanta adaptace Rs [100 ms]

Nastaveni integracni konstanty regulatoru adaptace statorového odporu.

Index P1781[0] 1. sada dat motoru DDS
P1781[1] 2. sada dat motoru DDS
P1781[2] 3. sada dat motoru DDS

r1782 ® | Zobrazeni korigovaného odporu statoru Rs E%

Zobrazeni statorového odporu motoru po korekci regulatorem adaptace Rs. Hodnota parametru je vztaZena k jmenovitému statorovému
odporu Rsjm = \/5 * P0304 * P0305 = /3 * jmenovité napéti motoru * jmenovity proud motoru.

Integracni konstanta adaptace Xm [100ms]

P1786[3] 10 a2 2000 ms
@ @

Nastaveni integracni konstanty regulatoru adaptace impedance statoru.

Index P1786[0] 1.sada dat motoru DDS
P1786[1] 2. sada dat motoru DDS
P1786[2] 3. sada dat motoru DDS

r1787 (® | Zobrazeni korigované impedance statoru Xm E%

Zobrazeni statorové impedance motoru po korekci regulatorem adaptace Xm. Hodnota parametru je vztaZzena k jmenovitému
statorovému odporu Rsjm = \/5 *P0304 * P0305 = \/5 * jmenovité nap&ti motoru * jmenovity proud motoru.
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P1800 T 2 az 8kHz
o @ | Spinaci kmitoget [4kHz]

Parametrem se voli hodnota spinaciho kmito&tu pulzné $ifkové modulace (PSM) z rozsahu od 2kHz do 8kHz v krocich po 2kHz.
Jestlize neni bezpodmine¢né nutny nehluény provoz ménice, je vhodné volit niz8i hodnotu spinaciho kmitoétu. Pfi niZ8i hodnoté
spinaciho kmitoCtu se snizi ztraty v ménici a také ruseni.
Podle nastaveni P0290 (chovani ménice pfi pfetizeni) mize ménic pfi vy3Sim zatizeni motoru automaticky snizit
spinaci kmitoCet a tim sniZit ztraty a otepleni ménice.
Podle spinaciho kmito&tu nutné redukovat vystupni proud méni¢e podle nasledujici tabulky:

Poznamka:

Redukce vystupniho proudu ménicti v zavislosti na spinacim kmitoctu

jm. vykon
ménice 2kHz 4kHz 6kHz 8kHz 10kHz 12kHz 14kHz 16 kHz
(M = konst.)
90 kW 178 A 131,5A 101,1A - -
110 kW 205A 151,4A 116,5A - -
132kW 250A 184,7A 142,1A - -
160 kW 302A 223,1A 171,6 A - -
200 kW 370A 273,3A 210,2A - -
Poznamka: Pfi nastaveni spinaciho kmitoctu je nutné dbat zietel na max. vystupni kmitocet (P1082) a jmenovity kmitocet motoru
(P0310). Spinaci kmitoCet musi byt v&tsi nez 15 nasobek max. vystupniho kmitoCtu fspin > 15*fmax.
11801 g Aktualni spinaci kmitocet k[*_']z

Zobrazeni skute¢né hodnoty spinaciho kmitoctu ménice. Skute¢na hodnota se mize lisit od hodnoty nastavené (P1800) v pfipadé, Ze
dojde k prekroceni teploty ménice (viz téz P0290).
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ALl ® |Zpisob modulace Uz
8 [0]
Parametrem se voli zplisob modulace vystupniho napéti ménice.
0 automatické pfepinani mezi asymetrickou a standardni modulaci
1 asymetricka modulace
2 standardni modulace s orientaci na prostorovy vektor toku

Pfi asymetrické pulzné §ifkové modulaci vznikaji mensi ztraty, ale pfi velmi nizkych rychlostech miize dojit k nerovnomémému otaceni

hfidele motoru.

Pulzné &ifkova modulace s dopliikovou modulaci zvySuje napéti na svorkach motoru (i nad droved napajeciho napéti ménice, viz
P1803), ale mé téZ za nésledek zvy3eni hodnot vy8Sich harmonickych proudu motoru a tim vy3si ztraty.

P1803[3]
¢

@

Max. hloubka modulace

20.0 az 150.0 %
[106 %]

Nastaveni maximalni hloubky modulace vystupniho napéti ménice.

Index P1803[0]

1. sada dat motoru DDS

P1803[1] 2. sada dat motoru DDS
P1803[2] 3. sada dat motoru DDS
Poznamka: Optimalni hodnota max. hloubky modulace je 100 %. Pro vektorové fizeni je tato hodnota automaticky snizena o 4 %.
P1820[3] @ | zména sméru otaceni motoru Yl

[0]

Zména sméru otaceni motoru bez zmény znaménka zadané hodnoty otacek. Parametrem je mozné zménit smér otaCeni motoru, bez
pfepojovani vystupnich fazi.

0 beze zmény sméru

1 zména sméru otaCeni motoru

Index P1820[0]

1. sada dat motoru DDS

P1820[1] 2. sada dat motoru DDS
P1820[2] 3. sada dat motoru DDS
AL @  |Napéti naIGBT v sepnutém stavu 0022200V
¢ [14V]
Korekce o¢ekavané hodnoty napéti na tranzistoru vystupniho stfidaée ménice v sepnutém stavu.
P1828 B v 0.00 az 3.50 s
S @ | Kompenzace mrtvych ast IGBT 0. 50 5]
Nastaveni prodlevy mezi rozepnutim jednoho a sepnutim druhého tranzistoru v jedné vétvi vystupniho stfidace ménice.

P1939[3] @  |Ridici slovo identifikace motoru 0[?]1
Povoleni funkci pfi méfeni parametrl motoru. Zobrazeni konfigurace je indikovano rozsvicenim jednotlivych segment( displeje dle obr.
28 na str. 60.

(l:(:lstlltl) segment sviti (funkce aktivovana) segment nesviti (funkce blokovana)
bit 0 POVOLENI ODHADU Xs

Index  P1909[0]
P1909[1]
P1909[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS
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P1910 @ | Méfeni parametr(i motoru 0 13120

Parametrem se zapina automatické méfeni charakteristickych parametr(i motoru, jako je odpor statorového vinuti, indukénost apod.
Pfed aktivaci méfeni ukoncete nejdfive automatické nastaveni parametrd ménice (P3900 #0).

Pfi nastaveni P1910 = 1, 2 se po povelu ZAP po dobu cca 30's mefi parametry motoru. Pfitom ménic hlasi vystrazné hlaseni A0541
(méfeni parametrd motoru). Po ukonéeni méfeni méni¢ prejde do stavu BLOKOVANI ZAPNUTI (r0052 bit 6 = 1). Je nutné zrusit povel
ZAP (zadat povel VYP1) a pro standardni chod motoru zadat opét povel ZAP.

Viysledky méfeni Ize pfeCist v nasledujicich parametrech:
r1912 zméfena hodnota statorového odporu motoru
r1913 zméFena hodnota ¢asové konstanty rotoru motoru
r1914 zméfena hodnota rozptylové induk&nosti motoru
r1915 zméfena hodnota statorové indukénosti motoru
r1916,r1917,r1918,r1919  statorova indukénost motoru
r1920 zméfena hodnota dynamické rozptylové indukénosti motoru
P1825 zméfena hodnota napéti IGBT v zapnutém stavu
P1828 zméfena hodnota mrtvych ¢ast IGBT

Soucasné jsou zménény (pfi P1910 = 1) hodnoty parametrd:
P0350 odpor statorového vinuti
P0354 rotorovy odpor
P0356 statorova rozptylova indukEnost
P0358 rotorova rozptylova indukénost
P0360 hlavni indukEnost

Pokud je zvoleno ukladani vysledkd méfeni (P1910=1, 3) jsou naméfené hodnoty zobrazené v parametrech r1912 az r1925 preneseny
do obvodu regulacnich obvodi (parametr r1926 se nepfenasi).

Pokud ukladani neni zvoleno (P1910=2, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10) jsou naméfené hodnoty v parametrech r1912 az r1926 pouze zobrazeny, ale
nejsou pfeneseny do regulacnich obvodu.

0 vypnuto

1 méfeni vSech parametri motoru je zapnuto; zméfené hodnoty jsou uloZeny, vysledky méfeni Ize precist v r1912 az r1926,
zméfené hodnoty jsou pfeneseny do regulacnich obvodu

2 méreni vSech parametrd motoru je zapnuto; zméfené hodnoty nejsou ulozeny, vysledky méfeni Ize precist v r1912 az r1926

3 zméfeni saturaéni kfivky; zmérfené hodnoty jsou ulozeny do parametr(i P0362 az P0365, P0366 az P0369

4 zméFeni saturacni kfivky; zméfené hodnoty nejsou ulozeny

5 zméfeni dynamické rozptylové indukEnosti motoru Xsigayn (r1920), zméfena hodnota neni ulozena

6 zméfeni Casového zpoZdéni zapnuti IGBT Taead (r1926), zméFena hodnota neni uloZzena

7 zméfeni statorového odporu motoru Rs (r1912), zméfena hodnota neni uloZena

8 zméfeni statorové indukEnosti motoru Ls (r1915), zmé&fené hodnota neni uloZzena

9 zméfeni Casové konstanty rotoru motoru Tr (r1913), zméfena hodnota neni ulozena

10 zméfeni rozptylové indukénosti motoru L, (r1914), zmé&fené hodnota neni uloZzena

20 nastaveni vektoru napéti, pfeneseni parametru P1931 (faze vektoru napéti) do regulacnich obvodd

Upozornéni: Pred aktivaci méfeni parametri motoru nastavte spravné Stitkové Udaje motoru.
MéFeni parametrd motoru aktivujte pouze pfi studeném motoru. Okolni teplota motoru by méla byt P0625+5°C.
Pokud je okolni teplota odlidna,nastavte spravné hodnotu parametru P0625. Pokud nebudou splnény vySe uvedené
pozadavky, vektorové Fizeni VC / vektorové fizeni bez zpétné vazby SLVC nemusi spravné fungovat!

Poznamka: Spravné nastavené hodnoty parametr( motoru jsou dllezité pro optimaini chod otaékového a proudového regulatoru
méniCe. Nespravné nastavené parametry mohou zpUsobit chybny chod pohonu, zvlasté pfi nastaveni vektorového
fizeni.

I : 1az3
P1911 @ | Poéet fazi pfi méfeni parametri motoru 3]

Volba poétu fazi, ve kterych probihd méfeni parametr(i motoru pfi nastaveni P1910 # 0.

r1912[3] @ |Zméfena hodnota statorového odporu motoru

Q
[]

Zméfena hodnota odporu statorového vinuti motoru (viz P1910). Zobrazena hodnota je odpor vinuti motoru mezi dvéma fazemi.

Index P1912[0] faze U
P1912[1] fazeV
P1912[2] faze W
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r1913[3] @ | Zméfena hodnota éasové konstanty rotoru motoru

ms

[]

Zméfena hodnota ¢asové konstanty rotoru motoru (viz P1910).
Index P1913[0] faze U

P1913[1] fazeV

P1913[2] faze W

r1914[3] @ | Zméfena hodnota rozptylové indukénosti motoru

%
[]

Zméfena hodnota rozptylové indukénosti motoru (viz P1910).
Index P1914[0] faze U

P1914[1] fazeV

P1914[2] faze W

r1915[3] @ | Zméfena hodnota statorové indukénosti motoru

%
-

Zméfena hodnota statorové indukénosti motoru (viz P1910). Zméfena hodnota musi lezet v rozsahu 50 % az 500 %. V opa¢ném pfipadé

je hld3eno poruchové hiaSeni F0041 (chyba pfi identifikaci motoru).
Index P1915[0] faze U

P1915[1] fazeV

P1915[2] faze W

r1916[3] @ | Statorova indukénost motoru - méfeni 1

%
[l

Zméfena hodnota statorové indukénosti motoru (viz P1910); vysledek méfeni €. 1.
Index P1916[0] faze U

P1916[1] fazeV

P1916[2] faze W

r1917[3] @ | Statorova indukénost motoru - méfeni 2

%
[]

Zméfena hodnota statorové indukénosti motoru (viz P1910); vysledek méfeni €. 2.
Index P1917[0] faze U

P1917[1] fazeV

P1917[2] faze W

r1918[3] @ | Statorova indukénost motoru - méfeni 3

%
[]

Zméfena hodnota statorové indukénosti motoru (viz P1910); vysledek méfeni €. 3.
Index P1918[0] faze U

P1918[1] fazeV

P1918[2] faze W

r1919[3] @ | Statorova indukénost motoru - méfeni 4

%
[]

Zméfena hodnota statorové indukénosti motoru (viz P1910); vysledek méfeni €. 4.
Index P1919[0] faze U

P1919[1] fazeV

P1919[2] faze W

r1920[3] @ | Zméfena hodnota dynamické rozptylové indukénosti motoru

%
[l

Zméfena hodnota dynamické rozptylové induk&nosti motoru (viz P1910).
Index P1920[0] faze U

P1920[1] fazeV

P1920[2] faze W
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r1925 @ | ZméFena hodnota napéti IGBT v zapnutém stavu [V]
Zméfena hodnota napéti na IGBT tranzistorech pfi zapnutém tranzistoru (viz P1910).
r1926 @ | Zméfena hodnota Easového zpozdéni zapnuti IGBT ﬁ
Zméfena hodnota prodlevy mezi zapnutim a vypnutim IGBT tranzistord (viz P1910).
P1§30 @ | Nastaveni vektoru napéti pro kalibraci Y az[01 3?0\/
Nastaveni referenéniho napéti pro vytvofeni testovaciho vektoru napéti, napf. pro kalibraci snimacich obvodu.
P1§31 @ | Faze vektoru napéti pro kalibraci 1 [a12] 6
Nastaveni uhlu referenéniho napéti pro vytvofeni testovaciho vektoru napéti.
. T ” 0a1
P1960 (® | Optimalizace otaékového regulatoru 0]
Optimalizace konstant otakového regulatoru vektorového fizeni VC nebo vektorového fizeni bez zpétné vazby SLVC.
0  neaktivni
1 automatickd optimalizace otackového regulatoru +
P0010 = 1 pohon se rozbé&hne na otacky
zvolte nastaveni pohonu 20 % nim (P0310)
+ podle rozbéhové rampy P1120
nastavte P1300 = 20 (SLVC) L AR
v 50 % nim (P0310)
0, .
P0010 = 0 s hodnotou 50 % Mim opakovani
ukondete nastaveni nohonu + nékolikrat

Poznamky:

v

A0542
vystraha probiha optimalizace
otackového regulétoru

otacky pohonu se snizi
na 20 % njm (P0310)
podle dob&hové rampy P1121

v

ZAP
zapnéte pohon

vypocet primérnych hodnot
momentu setrva¢nosti pohonu

v

nastaveni Kp (P1360 pro VC a
P1370 pro SLVC) podle J

v

VYP

ukon&eni méfeni - vypnéte pohon

Po ukonéeni méfeni je automaticky nastaven parametr na nulu (P1960 = 0).

Pokud opakované méfeni vykazuje velky rozptyl hodnot nebo pohon nedosdhne poZadované otacky ve stanoveném
¢ase, ménic ohlasi poruchu F0042 (chyba pfi automatické optimalizaci regulatoru).

Pfi méfeni by mél byt zapnut regulator napéti ss meziobvodu. V opacném pfipadé mize méni¢ hlasit poruchu
pfepéti. ZaleZi téZ na zvolené hodnoté dobéhové rampy a momentu setrvaénosti pohonu.

Viysledek nastaveny automatickou parametrizaci nemusi byt vzdy vhodny, zviasté pokud skutecné hodnoty otacek
nebo momentu leZi mimo meze, pfi nichz probihalo automatické méfeni.
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1.00 az 650.00 Hz

P2000[3] @ | Referenéni kmitocet 50.0 Hz]

Vztazna hodnota kmitoétu pro nastaveni sériové linky, analogovych vstupt a vystupl a PID regulatoru. Referenc¢nimu kmitoctu
(nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h (4000 0000h).

Poznamka: Referenéni hodnoty jsou uréeny jako pomucka pro nastaveni rozsahu mnoha jinych parametrd, jejich hodnota je
relativné vztazena k referencni hodnoté, tj. parametry s jednotkou %. Hodnota 100 % t&chto parametrii je referencni
hodnota:

e  P2000 referenc¢niho kmitodtu [Hz]

e P2001 referenéniho napéti [V]

e  P2002 referenéniho proudu [A]

e  P2003 referen¢niho momentu [Nm]

e P2004 referenéniho vykonu [kW] popf. [hp] dle P0100

Hodnoté 100 % odpovida hodnota prenasena sériovou linkou 4000h (pfi délce 1 slova, 16 biti) nebo 4000 0000h (pri
délce 2 slov, 32 bitd).

Pokud pfi propojeni BICO dojde k propojeni dvou parametrli, které maji r(izné jednotky (napf. pfi nastaveni
P2016.1 = 21 je r0021 v Hz a P2016 je hexadecimalni ¢islo), méni€ automaticky vykona konverzi.
Index P2000[0] 1.sada dat motoru DDS

P2000[1] 2. sada dat motoru DDS
P2000[2] 3. sada dat motoru DDS

10 az 2000V

P2001[3] ®  |Referenéni napéti [1000V]

Vztazna hodnota napéti pro nastaveni sériové linky a parametrd s relativni hodnotou v % vztazenou k referenénimu napéti.
Referenénimu napéti (nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h.

Priklad nastaveni: Pfi nastaveni P2001 = 230 hodnota 4000h pfenesena sériovou linkou znamena 230V.

Index P2001[0] 1.sada dat motoru DDS
P2001[1] 2. sada dat motoru DDS
P2001[2] 3. sada dat motoru DDS

0.10 az 10000.00 A

P2002[3] ®  |Referenéni proud ]

Vztazna hodnota proudu pro nastaveni sériové linky a parametrd s relativni hodnotou v % vztazenou k referenénimu proudu.
Referenénimu proudu (nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h.

Index P2002[0] 1.sada dat motoru DDS
P2002[1] 2. sada dat motoru DDS
P2002[2] 3. sada dat motoru DDS

P2003[3] ® | Referenéni moment 0.10 a[% %%9'32{]00 Nm

Viztazna hodnota momentu pro nastaveni sériové linky a parametr( s relativni hodnotou v % vztazenou k referen¢nimu momentu.
Referenénimu momentu (nastaveni 100 %) odpovida hodnota 4000h.

Index P2003[0] 1.sada dat motoru DDS
P2003[1] 2. sada dat motoru DDS
P2003[2] 3. sada dat motoru DDS

kW

r2004[3] ®  |Referenéni vykon %

Vztazna hodnota vykonu pro nastaveni sériové linky a parametri s relativni hodnotou v % vztazenou k referenénimu vykonu.
Referenénimu vykonu (nastaveni 100 %) odpovidd hodnota 4000h. Hodnota parametru je vypoctena z referenéniho napéti (P2001) a
referenéniho proudu (P2002).

Index r2004[0] 1. sada dat motoru DDS
r2004[1] 2. sada dat motoru DDS
r2004[2] 3. sada dat motoru DDS
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P2009[2]

©)

Normalizace dat sériové komunikace USS

0a1
[0]

Volba zpisobu pfenosu dat po sériové lince USS (jednoduchy univerzalni protokol).

0 normalizace zakazana, pfendSena Zadana hodnota (slovo 2) je vztaZena k referenéni hodnoté 4000 h = 100 %
1 normalizace povolena, pfenaSena zadana hodnota je interpretovana po pfevodu z hex do dekadického tvaru absolutné

4000h = 16384d = 163,84 Hz
Index P2009[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)

P2009[1] sériova linka RS232 (USS1)

PZO;)O[Z] @  |Rychlost pienosu dat sériové komunikace USS 4 a[é]12

Hodnota parametru ur€uje pfenosovou rychlost [Bd] sériové komunikaéni linky.
Parametr m{ize nabyvat téchto hodnot:
4 2400 Baud
5 4800 Baud
6 9600 Baud
7 19200 Baud
8 38400 Baud
9 57600 Baud
10 76 800 Baud
11 93750 Baud
12 115200 Baud
Index P2010[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)

P2010[1] sériova linka RS232 (USS1)

P2011;1 (2] @ | Adresa ménice na sériové lince USS 0 3[8131

Obsahem parametru je adresa méniCe ADR pfi komunikaci pfes sériové rozhrani prostfednictvim protokolu USS s nadfazenym
pocitatem nebo jinym Fidicim systémem. Na jedné sériové lince RS485 mize byt pfipojeno az 31 ménicud. Pri pouziti linky RS232 je
mozné pouze propojeni PC (RS) <> jeden méni¢ kmito¢tu.

USS telegram
- >
pfenos parametrd procesni data
STX || LGE || ADR PKW 7D BCC
‘ I
PKE | IND PKE PZD1 | PZD2 | PZD3 | PZD4
\

Obr. 83 Komunikacni protokol USS

STX startovaci byte telegramu (STX = 02h, byte)
LGE délka telegramu (LGE = podet byte ADR+PKW+PZD+BCC, byte)
ADR adresa méni¢e (ADR = P2011, byte)
PKW  pfenos hodnot parametrdi (3 nebo 4 slova)
PZD pfenos procesnich dat (2 az 8 slov)
BCC kontrolni souéet (BCC = XOR(STX,LGE,ADR,PKW,PZD), byte)
Index P2011[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
P2011[1] sériova linka RS232 (USS1)
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0az8

P ® | Délka procesnich dat PZD sériové linky USS .

¢

Obsahem parametru je poCet 16 bitovych slov &asti PZD v telegramu pfenadeného po sériové lince USS. Procesni data PZD slouzi k
pfenosu fidicich a stavovych signalu, Zadané a skutecné hodnoty ménice.

procesni data
PZD

pfenos dat do ménice -<«——i CW1 , STP cwz
pfenos dat z ménice ——»i SW1 | ACT -

PZD1 | PZD2 | PZD3 | PZD4 | PZD5 | PZD6 | PZD7 | PZD8

P2012
Obr. 84 Prenos procesnich dat PZD

Pfi propojeni mezi méni¢em a panelem BOP jsou pfenasena:
BOP — MM4  PZD1: CW1 fidici slovo PZD2: STP Zadana hodnota
MM4 — BOP  PZD1: SW1 stavové slovo PZD2: ACT skute¢na hodnota

Pfi nastaveni P2012 = 4 je ve Ctvrtém slové pfenadeno:
BOP — MM4  PZD4: CW2 pfidavné Fidici slovo

Index P2012[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
P2012[1] sériova linka RS232 (USS1)

P2011)3[2] (® | Délka éasti PKW sériové linky USS 0 [2112217 ]27

Obsahem parametru je podet 16 bitovych slov ¢asti PKW v telegramu prenaseného po sériové lince USS. Cast PKW slouzi ke zméné a
¢teni hodnot parametr(i ménice.

0 ¢ast PKW neni pfenasena prenos gﬁwmetru
3 3 slova
4 4 slova

127 proménna délka asti PKW

PKE | IND |PKW1 | PKW2

P2013=3 -
P2013=4 }
Obr. 85 Pienos hodnot parametrd PKW
Poznamky: Pokud je P2013 = 3, nelze prenaSet hodnoty parametri, jejichz délka je 32 bitd. Pfi pokusu o pfenos dojde k hlaseni

chyby ,Chyba pfistupu®, méni¢ novou hodnotu parametru neakceptuje a hodnota parametru zlstava nezménéna.
Toto nastaveni je vhodné v pfipadé, Ze na jednu sbérnici jsou pfipojeny ménice fady MM3 i MM4. Pfi nastaveni
P2013 = 3 neni mozné téZ vysilani zpravy pomoci ,broadcast”.

Pri nastaveni P2013 = 4 je mozny pfistup k hodnotam vSech parametr(i. Pokud parametr je indexovan, musi byt
Ctenilzapis indexu provadén jednotlivé.

Nastaveni P2013 = 127 je nejvhodnéjSi nastaveni. Délka ¢asti PKW je proménna podle mnozstvi informaci, které
parametr obsahuje. Je umoznéno ¢&teni vSech indexu jednoho parametru v rdmci jednoho telegramu soucasné.

datovy typ hodnoty parametru
U16 (16 bitt) U32 (32 bitu) Float (32 bit0)
P2013=3 v chyba pfistupu k par. | chyba pfistupu k par.
P2013=4 v v v
P2013 =127 v v v
Priklad: Zapis hodnoty 7 do parametru P0700 (pozn. 700 = 2BC hex).

P2013=3 P2013=4 P2013 =127
RS — MM4 22BC 0000 0005 22BC 0000 0000 0005 | 22BC 0000 0005 0000
MM4 — RS 12BC 0000 0005 12BC 0000 0000 0005 | 12BC 0000 0005

Index P2013[0] ~sériové linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
P2013[1] sériova linka RS232 (USS1)
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POPIS PARAMETRU

MICROMASTER 440PX
Maximalni pripustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi 0 az 65535 ms
A ® telegramy USS [0ms]

Pfi nastaveni P2014 # 0 je pfenos dat po sériové lince USS kontrolovan v pravidelnych intervalech. Pfi pferuSeni komunikace po dobu
del3i nez je hodnota parametru, dojde k poruchovému hlaseni F0071 (neprobihd komunikace po sériové lince USS).

Hodnota 0 deaktivuje funkci hlidani prodlevy mezi dvéma telegramy.

Index P2014[0]
P2014[1]

sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
sériova linka RS232 (USS1)

r2015(8]

©)

o Prijata data PZD sériové linky USS1 (RS232)

[]

Zobrazeni piijatych dat Casti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na systémovém konektoru pro pfipojeni komunikaéniho

modulu).

Index  r2015[0]
r2015[1]
12015[2]
12015[3]
r2015[4]
12015[5]
r2015[6]
12015[7]

Poznamka:

PZD3

PZD BCC

s7x || LeE || AoR ||

USS telegram

-

1. pfijaté slovo (Fidici slovo CW1)

2. pfijaté slovo (zadané hodnota slovo 1)
3. pfijaté slovo

4. prijaté slovo (Fidici slovo CW2)

5. pfijaté slovo

6. pfijaté slovo

7. pfijaté slovo

8. pfijaté slovo

12015[3
120
12015[5]

r2015[7]

r2015[6

r2015[0 r2032
r2019)
120152

USS1 (BOP/RS232) ——»;eph’jem procesnich dat PZD v r2015
Obr. 86 Prijem dat PZD pres USS1

1. a 4. slovo mUze byt zobrazeno téZ po jednotlivych bitech jako obsah parametrd r2032 a r2033.
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P2016[8]

0.0 az 4000.0

® Vysilana data PZD sériové linky USS1 (RS232) 520.0, ]

Cl

Zdroj vysilanych

dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na systémovém konektoru pro pfipojeni komunikacniho

modulu). Parametr se nastavuje nasledujicim zpisobem: €islo parametru . index parametru. MozZné nastaveni je pouze pro parametry
uréené pro CO/BO propojeni.

Index  P2016[0]
P2016[1]
P2016[2]
P2016[3]
P2016[4]
P2016[5]
P2016[6]
P2016[7]

Poznamka:

.
-
- P2016[0
~~~~~ 20T6[1
P2016[2
s " p P —— el qEn
| I | _;Z_Oﬂi_ .
| P2016[5] |
PZD1 PZD2 PzZD3 PZD4 P2016[6
SW1 ACT SW2 P2016[7
s1x || Lee [[ AR || Prw PZD BCC

la————————— USStelegam @—— =

USS1 (BOP/RS232) ——:<—vysiléni procesnich dat PZD z P2016
Obr. 87 Vysilani dat PZD pres USS1

1. vysilané slovo (stavové slovo SW1)

2. vysilané slovo (skute¢nd hodnota slovo 1)
3. vysilané slovo

4. vysilané slovo (stavové slovo SW2)

5. vysilané slovo

6. vysilané slovo

7. vysilané slovo

8. vysilané slovo

Pfi tovarnim nastaveni P2016[0] = 52.0 je jako prvni slovo &asti PZD vysilano stavové slovo 1 (= r0052),
P2016[1] = 21.0 je jako druhé slovo ¢asti PZD vysilana skuteéna hodnota otacek (= r0021),
P2016[4] = 53.0 je jako Ctvrté slovo ¢asti PZD vysilano stavové slovo 2 (= r0053),
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r2018[8] ((;% Prijata data PZD sériové linky USS2 (RS485) [:]
Zobrazeni pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS2 (sériova linka RS485 na fidici svorkovnici svorky 29, 30).
———————————— ~—=I"2018[0]
12018[1
- - ~ 12018[2
C C C o
PZD1 PZD2 PZD3 PZD4 ; ”rﬂ_oﬁbt
! Ccw1 STP Cw2 r2018[7]
stx || Lee || aor || Prw PZD BCC
la———— USStelegram ———————————»|
USS2 (RS485) == pfijem procesnich dat PZD v r2018
Obr. 88 Pfijem dat PZD pres USS2
Index r2018[0] 1. pfijaté slovo (fidici slovo CW1)
r2018[1] 2. pfijaté slovo (zadana hodnota slovo 1)
r2018[2] 3. pfijaté slovo
r2018[3] 4. pfijaté slovo (Fidici slovo CW2)
r2018[4] 5. pfijaté slovo
r2018[5] 6. pfijaté slovo
r2018[6] 7. pfijaté slovo
r2018[7] 8. pfijaté slovo
Poznamka: 1. a 4. slovo mize byt zobrazeno téz po jednotlivych bitech jako obsah parametrii r2036 a r2037.
P2019[8] %3? Vysilana data PZD sériové linky USS2 (RS485) 0['2233 ‘BOOO']O

Zdroj vysilanych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS2 (sériova linka RS485 na fidici svorkovnici svorky 29, 30).
Parametr se nastavuje nasledujicim zplisobem: ¢islo parametru . index parametru. MoZné nastaveni je pouze pro parametry uréené pro
CO/BO propojeni.

.
P2019[0
| P20T9[1] ]

,,,,,,,,,,,,,,,,,, e SR S
S ———— 'Tg (053 1
PZD1 PZD2 PZD3 PZD4 079761
SWi1 ACT SW2 P2019[7]
STX ” LGE ” ADR ” PKW PZD BCC
«———————————— USSteleggram @——
USS2 (RS485) -—— vysilani procesnich dat PZD z P2019

Obr. 89 Vysilani dat PZD pfes USS2

Index P2019[0] 1. vysilané slovo (stavové slovo SW1)
P2019[1] 2. vysilané slovo (skute¢nd hodnota slovo 1)
P2019[2] 3. vysilané slovo
P2019[3] 4. vysilané slovo (stavové slovo SW2)
P2019[4] 5. vysilané slovo
P2019[5] 6. vysilané slovo
P2019[6] 7. vysilané slovo
P2019[7] 8. vysilané slovo

Poznamka: Pfi tovarnim nastaveni P2019[0] = 52.0 je jako prvni slovo &asti PZD vysilano stavové slovo 1 (= r0052).
P2016[1] = 21.0 je jako druhé slovo ¢asti PZD vysilana skuteéné hodnota otacek (= r0021),
P2016[4] = 53.0 je jako Ctvrté slovo ¢asti PZD vysilano stavové slovo 2 (= r0053),
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r2024[2] (® | Poéet bezchybnych telegramu sériové linky USS ]

Zobrazeni poctu bezchybné pfijatych telegrami pfenasenych po sériové lince USS.

Index r2024[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
r2024[1]  sériova linka RS232 (USS1)

r2025[2] ®  |Poéet odmitnutych telegrami sériové linky USS 2

Zobrazeni poctu pfijatych telegraml pfenaSenych po sériové lince USS, které byly z divodd chyby odmitnuty.

Index r2025[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
r2025[1]  sériova linka RS232 (USS1)

r2026[2] (® |Poéet chybnych znaki v telegramu sériové linky USS

[]

Zobrazeni po¢tu chybné pfijatych znaku v telegramu pfenaseného po sériové lince USS.

Index r2026[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
r2026[1]  sériova linka RS232 (USS1)

r2027[2] ®  |Pocet telegrami sériové linky USS s pieteéenim

[]

Zobrazeni poctu telegramd prenasenych po sériové lince USS, které nebyly celé pfeneseny v daném ¢asovém Useku.

Index r2027[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
r2027[1]  sériova linka RS232 (USS1)

r2028[2] (®  |Pocet telegrami sériové linky USS s paritni chybou

[]

Zobrazeni poctu telegramd prenasenych po sériové lince USS, které obsahovaly chybny paritni bit.

Index r2028[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
r2028[1]  sériova linka RS232 (USS1)

r2029[2] (® | Pocet telegrami sériové linky USS bez start signalu 2

Zobrazeni poctu telegramd prenasenych po sériové lince USS, u kterych nebyl rozpoznan startovaci puls.

Index r2029[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
r2029[1]  sériova linka RS232 (USS1)

r2030[2] ®  |Poéet telegrami sériové linky USS s BCC chybou 2

Zobrazeni poctu telegramd prenasenych po sériové lince USS, které obsahovaly chybny kontrolni soudet.

Index r2030[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
r2030[1]  sériova linka RS232 (USS1)

r2031[2] (®  |Pocet telegrami sériové linky USS s chybnou délkou 2

Zobrazeni poctu telegramd prenasenych po sériové lince USS, u nichz skutecna délka neodpovidala oéekavané.

Index r2031[0] sériova linka RS485 (USS2, svorky 29, 30)
r2031[1]  sériova linka RS232 (USS1)
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MICROMASTER 440PX

r2032

®
BO

Ridici slovo 1 sériové linky USS1 (RS232)

[]

Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 1 ménice, tj. 1. slova pfijatych dat Casti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na
systémovém konektoru pro pfipojeni komunikacniho modulu).

(;:it) log. uroveii H log. urovei L
bit 0 CHOD POHONU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENERATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENERATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANI PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bit 10 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 11 ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit 12
bit 13 MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bit 14 MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit 15 DALKOVE OVLADANi MiSTNi OVLADANI
SADA DAT V/V (CDS) BIT 0
r2033 © Ridici slovo 2 sériové linky USS1 (RS232) }

BO

[]

Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 2 ménice, tj. 4. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na
systémovém konektoru pro pfipojeni komunikacniho modulu).

(zlstl: log. uroven H log. uroven L
bit 0 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 0
bit 1 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 1
bit 2 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 2
bit 3 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 3
bit 4 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 0
bit 5 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 1
bit 6
bit 7
bit 8 PID REGULATOR ODBLOKOVAN PID REGULATOR ZABLOKOVAN
bit 9 SS BRZDENI AKTIVOVANO
bit 10
bit 11 KOMPENZACE POKLESU OTACEK (DROOP)
bit 12 MOMENTOVE RIZENI OTACKOVE RIZENi
bit 13 EXTERNI PORUCHA 1
bit 14
bit 15 SADA DAT V/V (CDS) BIT 1
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POPIS PARAMETRU

r2036

®
BO

Ridici slovo 1 sériové linky USS2 (RS485)

[]

Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 2 ménie, tj. 1. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS2 (sériova linka RS485
na Fidici svorkovnici svorky 29, 30).

%ﬁt’ log. uroveii H log. urovei L
bit 0 CHOD POHONU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENERATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENERATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANI PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bit 10 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 11 ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit 12
bit 13 MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bit 14 MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit 15 DALKOVE OVLADANi MiSTNi OVLADANI
SADA DAT V/V (CDS) BIT 0
r2037 © Ridici slovo 2 sériové linky USS2 (RS485) }

BO

[]

Zobrazeni stavu pfijatého Fidiciho slova 2 ménice, tj. 4. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu sériové linky USS2 (sériova linka RS485
na fidici svorkovnici svorky 29, 30).

(;Istl: log. uroven H log. uroven L
bit 0 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 0
bit 1 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 1
bit 2 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 2
bit 3 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 3
bit 4 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 0
bit 5 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 1
bit 6
bit 7
bit 8 PID REGULATOR ODBLOKOVAN PID REGULATOR ZABLOKOVAN
bit 9 SS BRZDENI AKTIVOVANO
bit 10
bit 11 KOMPENZACE POKLESU OTACEK (DROOP)
bit 12 MOMENTOVE RIZENI OTACKOVE RIZENi
bit 13 EXTERNI PORUCHA 1
bit 14
bit 15 SADA DAT V/V (CDS) BIT 1
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© Maximalni pripustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi 0 az 65535 ms

AL telegramy PROFIBUS [20 ms]

Pfi nastaveni P2040 # 0 je pfenos dat po komunikaéni lince PROFIBUS kontrolovan v pravidelnych intervalech. Pfi pferuSeni
komunikace po dobu del3i nez je hodnota parametru, dojde k poruchovému hlaSeni FO0700 (neprobiha komunikace po komunikaéni
lince PROFIBUS).

Hodnota 0 deaktivuje funkci hlidani prodlevy mezi dvéma telegramy.

0 az 65535

P2041[5] (® | Parametry PROFIBUS 0]

Speciélni data vysilana po komunikaéni lince PROFIBUS.

Index P2041[0] PROFIBUS parametr 0
P2041[1] PROFIBUS parametr 1
P2041[2] PROFIBUS parametr 2
P2041[3] PROFIBUS parametr 3
P2041[4] PROFIBUS parametr 4

Poznamka: Vyznam parametri PROFIBUS parametr 0 aZ 4 je uveden v literature popisujici komunikaci PROFIBUS.

r2050(8] S(D) Prijata data PZD komunikaéni linky PROFIBUS

Zobrazeni pfijatych dat Casti PZD telegramu komunikaéni linky PROFIBUS (po pfipojeni komunikacniho modulu).

-»I12050[0
——]—»_{Trzoso ]
STTTmT s s mms oo ——l 12050[2
T e r»m"s"
| | I ; T2050(4]
‘ T20505]
PZD1 PZD2 PZD3 PZD4 ‘ 20506,
~_ Cwi STP o2 1 T2050(7]
=~ 7’

uvodni ramec | | PKW PZD ” uk?grén%vcaci

- CB telegram -

komunikaéni deska CB ———:«pﬁjem procesnich dat PZD v r2050
Obr. 90 Pfijem dat PZD pfes komunika¢ni desku CB

Index r2050[0] 1. pfijaté slovo (fidici slovo CW1)
r2050[1] 2. pfijaté slovo (zadana hodnota slovo 1)
r2050[2] 3. pfijaté slovo
r2050[3] 4. pfijaté slovo (Fidici slovo CW2)
r2050[4] 5. pfijaté slovo
r2050[5] 6. pfijaté slovo
r2050[6] 7. pfijaté slovo
r2050[7] 8. pfijaté slovo

Poznamka: 1. a 4. slovo m0ze byt zobrazeno téZ po jednotlivych bitech jako obsah parametr(i r2090 a r2091.
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P2051[8] ?I Vysilana data PZD komunikaéni linky PROFIBUS 0['50233 ‘2)000']0

Zdroj vysilanych dat asti PZD telegramu sériové linky USS1 (sériova linka na systémovém konektoru pro pfipojeni komunikaéniho
modulu). Parametr se nastavuje nasledujicim zpisobem: €islo parametru . index parametru. MozZné nastaveni je pouze pro parametry
uréené pro CO/BO propojeni.

Index  P2051[0]
P2051[1]
P2051[2]
P2051[3]
P2051[4]
P2051[5]
P2051[6]
P2051[7]

r0052 ]
r0052.x

. y
y 4 y 4 y s

I
I
|
I
I
I
I
I
I
|
|
I
I
I
|
I
I
I
N N O |

ol 4|
N
Slo o
B

;

r0053 ]
r0053.x

SSSSsEsE

dvodni rémec || PKW PZD ukoncovaci

l«———————  CBtelegram ——

komunikaéni deska CB ——F—vysiléni procesnich dat PZD z P2051
Obr. 91 Vysilani dat PZD pfes komunikaéni desku CB

1. vysilané slovo (stavové slovo SW1), obvyklé nastaveni P2051[0] = 52.0 (r0052 stavové slovo 1)

2. vysilané slovo (skute¢na hodnota slovo 1), obvyklé nastaveni P2051[1] = 21 (r0021 vystupni kmitoget)
3. vysilané slovo
4. vysilané slovo (stavové slovo SW2) , obvyklé nastaveni P2051[4] = 53.0 (r0053 stavové slovo 2)
5. vysilané slovo
6. vysilané slovo
7. vysilané slovo
8. vysilané slovo

r2053[5]

©)

Verze programového vybaveni modulu PROFIBUS 2

Typ, verze a datum vytvoFeni ovladaciho programu komunikaéniho modulu PROFIBUS.

Index  r2053[0]

typ komunikaéni desky 0 = v ménici neni komunikaéni deska

1 = komunikaéni deska PROFIBUS DP
2 = komunikacni deska DEVICE NET

256 = komunikaéni deska nespecifikovana

r2053[1]  verze programu
r2053[2] upfesnéni verze programu
r2053[3]  rok vytvoreni
r2053[4] den+ mésic vytvoreni napf. 507 = 5. ervence
r2054[7] (® |Diagnostické parametry PROFIBUS [:]

Parametry popisujici aktualni stav komunikace po komunikacni lince PROFIBUS.

PROFIBUS diagnosticky parametr 0
PROFIBUS diagnosticky parametr 1
PROFIBUS diagnosticky parametr 2
PROFIBUS diagnosticky parametr 3
PROFIBUS diagnosticky parametr 4
PROFIBUS diagnosticky parametr 5
PROFIBUS diagnosticky parametr 6

Vlyznam parametrl PROFIBUS diagnosticky parametr 0 az6 je uveden v literatufe popisujici komunikaci PROFIBUS.

Index  r2054[0]
r2054[1]
12054[2]
12054[3]
r2054[4]
12054[5]
12054[6]

Poznamka:
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POPIS PARAMETRU

MICROMASTER 440PX
r2090 Sg Ridici slovo 1 komunikaéni linky PROFIBUS [:]
Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 1 ménice, tj. 1. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu komunikacni linky PROFIBUS.
(;:Istl: log. uroveii H log. urovei L
bit 0 CHOD POHONU VYP1 (RAMPOVY DOBEH)
bit 1 VYP2 (VOLNY DOBEH)
bit 2 VYP3 (RAMPOVY DOBEH DLE P1135 S VYSSi
PRIORITOU)
bit 3 VYSTUPNI TRANZISTORY ODBLOKOVANY VYSTUPNI TRANZISTORY ZABLOKOVANY
bit 4 RAMPOVY GENERATOR ODBLOKOVAN RAMPOVY GENERATOR ZABLOKOVAN
bit 5 RAMPOVY GENERATOR ZASTAVEN
bit 6 ZADANA HODNOTA ODBLOKOVANA ZADANA HODNOTA ZABLOKOVANA
bit 7 NULOVANI PORUCHY
bit 8 KROKOVANI VPRAVO
bit 9 KROKOVANI VLEVO
bit 10 POZADAVEK RIZENi Z RIDICIHO SYSTEMU
bit 11 ZAPORNA ZADANA HODNOTA KLADNA ZADANA HODNOTA
bit 12
bit 13 MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT
bit 14 MOTORPOTENCIOMETR SNIZIT
bit 15 DALKOVE OVLADANI MISTNi OVLADANI
SADA DAT V/V (CDS) BIT 0
r2091 S.?) Ridici slovo 2 komunikaéni linky PROFIBUS [:]
Zobrazeni stavu pfijatého pfidavného Fidiciho slova 1 ménice, tj. 4. slova pfijatych dat ¢asti PZD telegramu komunikaéni linky
PROFIBUS.
%?tll? log. uroven H log. uroven L
bit 0 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 0
bit 1 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 1
bit 2 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 2
bit 3 PEVNY ZADANY KMITOCET BIT 3
bit 4 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 0
bit 5 SADA DAT MOTORU (DDS) BIT 1
bit 6
bit 7
bit 8 PID REGULATOR ODBLOKOVAN PID REGULATOR ZABLOKOVAN
bit 9 SS BRZDENI AKTIVOVANO
bit 10
bit 11 KOMPENZACE POKLESU OTACEK (DROOP)
bit 12 MOMENTOVE RIZENI OTACKOVE RIZENI
bit 13 EXTERNi PORUCHA 1
bit 14
bit 15 SADA DAT V/V (CDS) BIT 1
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0 az 65535

P2100[3] (® | Chovani méniée pii vystraze / poruse 0]

Nastaveni typu vystrazného hlaseni nebo poruchového hlaseni pro nestandardni zplisob chovani ménice.

Parametrem je mozné zvolit az 3 &isla vystrazného hlaseni / poruchového hlaseni, na které ma méni¢ reagovat zplisobem
specifikovanym v parametru P2101.

Standardni zpusob reakce ménice na vystrahu je indikace na displeji a pokracovani v ¢innosti. Standardni zplsob reakce na poruchu je
okamzité zablokovani vystupnich tranzistor(i a volny dob&h motoru (VYP2).

Priklad nastaveni: Pokud nastavite P2100[0] = 5 ({j. typ poruchy FO005, pfekroeni zatizeni ménice [2t) a P2101[0] = 3 (zpUsob
reakce VYP3) nedojde pfi vzniku poruchy FO005 k okamzitému vypnuti méniée, ale k dob&hu pohonu po
nastavené dob&hové rampé P1135 (doba dob&hu VYP3).

Index P2100[0] kod vystrahy / poruchy €. 1
P2100[1] kod vystrahy / poruchy &. 2
P2100[2] kod vystrahy / poruchy &. 3

Poznamka: Nékteré typy poruch nelze timto zplsobem zménit, napf. FO001 (pfekroceni proudu) a maji vzdy za dusledek
okamZité zablokovani vystupu ménice.

0az4

P2101[3] (® | Zphsob chovani méniée pii vystraze / poruse 0]

Nastaveni nestandardniho zplisobu chovani ménice pfi vzniku vystrazného hlaseni nebo poruchového hlaseni.
Parametrem je mozné zvolit zplisob chovani ménice pro typy vystrahy / poruchy specifikované P2100.

bez reakce, bez indikace na displeji

VYP1, zastaveni ménice po dob&hové rampé P1121

VYP2, okamzité zablokovani vystupu ménice, volny dobéh motoru
VYP3, zastaveni méni¢e po dob&hové rampé P1135

bez reakce na vystrazné hlaseni

S~ w20

Index P2101[0] zplsob reakce na kod vystrahy / poruchy €. 1, viz P2100[0]
P2101[1] zplsob reakce na kdd vystrahy / poruchy €. 2, viz P2100[1]
P2101[2] zplsob reakce na kdd vystrahy / poruchy €. 3, viz P2100[2]

Poznamka: Pro poruchové hlaseni je mozné nastavit P2101 =0 az 3,
pro vystrazné hl&Seni je moZné nastavit P2101 = 0 nebo 4.

0.0 az 4000.0

P2103[3] ® Zdroj &. 1 povelu NULOVANi PORUCHY [722.2]

Parametrem se voli zdroj €. 1 povelu nulovani poruchy pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplsobem: Cislo parametru . Cislo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry uréené pro &teni rxxxx, které jsou binarné kédované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitaini vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.7  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 7

2036.7  sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 7

Index P2103[0] 1.sadadatv/vCDS
P2103[1] 2.sadadatv/vCDS
P2103[2] 3.sadadatv/vCDS
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0.0 az 4000.0

P2104[3] © Zdroj ¢. 2 povelu NULOVANi PORUCHY 10.]

Bl

Parametrem se voli zdroj €. 2 povelu nulovani poruchy pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni parametru:

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitaini vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitaini vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.7  sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 7

2036.7  sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 7

Index P2104[0] 1.sadadatv/vCDS
P2104[1] 2.sadadatv/vCDS
P2104[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P2106[3] ® Zdroj signalu EXTERNI PORUCHA [1.0]

Bl

Parametrem se voli zdroj signalu externi porucha pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni parametru:

1.0 signal EXTERNI PORUCHA neni aktivni

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2033.13 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 13

2037.13 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 2 USS2, bit 13

Index P2106[0] 1.sadadatv/vCDS
P2106[1] 2.sadadatv/vCDS
P2106[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —

r2110[4] @ | Kéd vystrazného hlaseni [:]

Zobrazeni kodu vystrazného hlaSeni. Vyznam jednotlivych kddl vystrazného hlaseni je uveden v kapitole Poruchova a vystrazna
hladeni.
Index r2110[0] kod prvniho aktualniho vystraZzného hl&Seni

r2110[1]  kdd druhého aktualniho vystrazného hlaseni

r2110[2]  kod prvniho vystrazného hlaseni, které jiz pominulo

r2110[3]  kod druhého vystrazného hlaseni, které jiz pominulo
Viystraznym hiaSenim upozorfiuje méni¢ na neobvyklou &innost. Sou¢asné mize nastat vice pficin a tim se generuje i vice vystraznych
hladeni souCasné. Méni¢ umoziuje zobrazit kody 2 vystraznych hladeni, které nastaly sou¢asné (index 0 a index 1).
Vystrazné hladeni se nepotvrzuje. Pokud pficina vystraZzného hlaSeni pominula, pfepiSe se automaticky hodnota z indexu 0 do indexu 2
a zindexu 1 do indexu 3. Indexy 0, popF. 1 se vynuluji.

Vystrazné hiaSeni méni¢ indikuje nasledujicim zplsobem:

e naovladacim panelu SDP blikanim zelené a Zluté LED dle tabulky uvedené v kapitole Poruchova a vystrazna hlaseni
e naovladacim panelu BOP blikanim displeje a zobrazenim kddu Axxxx

e naovladacim panelu AOP zobrazenim €isla a kratkého popisujiciho textu na displeji

Poznamka: Po odpojeni napajeciho napéti jsou v nemazatelné paméti ménice uloZeny pouze indexy 2 a 3.
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P2111 (3 | Poéet zaznamenanych vystrah 0 E)Z] 4
Zobrazovaci parametr uréuje poCet poruch zaznamenanych v paméti vystrah r2110.
Pokud nastavite parametr P2111 na hodnotu 0, pamé&t vystrah r2110 se vymaze.
s

r2114[2] ® | Provozni éas méniée i

Zobrazeni provozni doby ménige. Citad provozni doby ménite nezobrazuje skutetny &as, ale pouze dobu, po kterou bylo pfipojeno
napajeci napéti v sekundach. Pfi vypnuti ménice je Udaj uchovan, pfi pfipojeni napajeni obnoven.

ménic byl pfipojen na napéajeci napéti po dobu r2114[0]*65536+r2114[1] sekund

Poznamka: Pokud neni pfipojen ovladaci panel AOP, je pfi vzniku poruchy do parametru r0948 zaznamenana hodnota
parametru r2114 v okamziku vzniku poruchy.

Index r2114[0] provozni &as [s] vySSi slovo
r2114[1]  provozni &as [s] niZ8i slovo

P2115[3] ® |&as - ovladaci panel AOP 0 az[gf535
Nastaveni a zobrazeni realného ¢asu. Hodiny realného ¢asu jsou soucasti ovladaciho panelu AOP.
Index r2115[0] Udaj o minutach
r2115[1]  Udaj o hodinach a dni (r2115[1] = 256*hodina + den v mésici)
r2115[2]  Udaj o mésici a roku (r2115[2] = 256*mésic + rok-2000)
P2i1)20 @ | Citaé poétu vystrah 0 az[gi%%

Zobrazovaci parametr uréuje celkovy poCet vystraznych hlaSeni. Pokud vznikne vystrazné hla$eni, hodnota parametru se o 1 zvysi.

Pokud parametr P2120 nastavite na hodnotu 0, ¢ita¢ poCtu vystrah se vymaZze.
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P2150[3] et v ey 0.00 az 10.00 Hz
3 (® | Hystereze hlaseni dosazeni otacek [3.00 Hz]
Hystereze hlaseni komparatord porovnavani kmitoctu .
Index P2150[0] 1. sada dat motoru DDS
P2150[1] 2. sada dat motoru DDS
P2150[2] 3. sada dat motoru DDS
0
1 v
skuteéna hodn. otacek il A %
o
A
P2161
f min
0 .. 10Hz [3HZ]
1 |n Zad| <= n Zad min
% - |y e
0
__‘_.
0
/"\+ — 1| n skut| > |n z4d|
sédana hodn. otacek = =X = 1%
Lo
\
- 1 [— E—
" _1:' P2150
fhys
0... 10Hz [3HZ]

Obr. 92 Porovnani zadané a skuteéné hodnoty otacek
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MICROMASTER 440PX
A @ | Casova konstanta filtru otacek YO0
[ [5ms]
Casova konstanta filtrace skute¢né hodnoty otacek.
Index P2153[0] 1. sada dat motoru DDS
P2153[1] 2. sada dat motoru DDS
P2153[2] 3. sada dat motoru DDS
P1080
fmin
0 .. 650Hz [0HZ]
1 e e
skutecna hodn. otécek nitr >= n min
> [ > Yi r2197.0
0
P
P2153 )
¢as. konst. filtrace
0 .. 1000ms [5ms] P2155
f1
0 .. 650Hz [30HzZ]
\
1 1 n filtr > n1
> 114 5] g—={21972)
0
P * 1 n filtr <= n1
* e
P2157 p%ss
f2 zpozdéni hlageni

0.. 650Hz [30HZ] 0 .. 10000ms [10ms]

1 1 n filtr > n2
> Yi 4 0 12198.1
0
b + 1 n filtr <= n2
] o r2198.0
P2159 p%:gs
f3 zpozdéni hiageni
0... 650Hz [30HZ] 0 .. 10000ms [10ms]
\
1 1 n filtr > n3
- Vi 4 0 12198.3
0
b + n filtr <= n3
) B 12198.2
P2150
fhys P2160
0.. 10Hz [3Hz] zpozdéni hiageni

0.. 10000ms [10ms]

Obr. 93 Porovnani skute¢né hodnoty otacek
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P2155[3] N . 0.00 a2 650.00 Hz
o ® | Komparaéni hodnota hlaseni f< f1 130.00Hz]

Nastaveni komparacni hodnoty hl&3eni ,skuteny kmitoCet / otacky jsou mensi nez srovnévana hodnota f1* (viz obr. 93).
Vystupem komparatoru jsou bity 4 a 5 stavového slova 2 (r0053).

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Index  P2155[0]
P2155[1]
P2155[2]

P2156[3]
g

®

Prodleva hlaseni f< f1

0 az 10000 ms
[10ms]

Hodnota zpozdéni hlaseni ,skutecny kmitocet / otacky jsou mensSi nez srovnavana hodnota f1* (viz P2155, obr. 93).

Index  P2156[0]
P2156[1]
P2156[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P2157[3]
¢

@

Komparaéni hodnota hlaseni f< f2

0.00 a2 650.00 Hz
[30.00 Hz]

Nastaveni komparacni hodnoty hlaseni ,skutecny kmitoCet / otacky jsou mensi nez srovnavana hodnota f2* (viz obr. 93).

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Index  P2157[0]
P2157[1]
P2157[2]

P2158[3]
¢

@

Prodleva hlaseni f < f2

0 az 10000 ms
[10ms]

Hodnota zpozdéni hlaseni ,skutecny kmitocet / otacky jsou mensSi nez srovnavana hodnota 2 (viz P2157, obr. 93).

Index  P2158[0]
P2158[1]
P2158[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P2159[3]
g

@

Komparaéni hodnota hlaseni f< f3

0.00 az 650.00 Hz
[30.00Hz]

Nastaveni kompara¢ni hodnoty hladeni ,skutecny kmitoCet / otacky jsou mensi neZ srovnavana hodnota f3* (viz obr. 93).
1. sada dat motoru DDS

Index  P2159[0]

P2159[1] 2. sada dat motoru DDS
P2159[2] 3. sada dat motoru DDS

P2160[3] N 0 az 10000 ms
o ® | Prodleva hlaseni f< 3 10ms]

Hodnota zpoZdéni hi&Seni ,skuteny kmitoCet / otacky jsou mensi nez srovnavana hodnota f3“ (viz P2159, obr. 93).

Index  P2160[0]
P2160[1]
P2160[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS
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P2161[3] . T . 0.00 az 10.00Hz
g @ | Komparaéni hodnota hlaeni fzad < fmin [3.00 Hz]
Nastaveni komparacni hodnoty hl&3eni ,Z&dané hodnota kmito¢tu je men3i neZ minimaini hodnota“ (viz obr. 94).
Index P2161[0] 1. sada dat motoru DDS
P2161[1] 2. sada dat motoru DDS
P2161[2] 3. sada dat motoru DDS
P2161
fkomp Zad
0. 10Hz [3Hz]
B 11 Inzad| <= P2161
1% N | kY
0
P2150
fhys
0..10Hz [3HZ]
OHz
\
1 nzad >0
- 14
: 0
P2150
fhys
0..10Hz [3Hz]
Obr. 94 Porovnani Zadané hodnoty otagek
P2162[3] At 0.00 az 650.00 Hz
o @  |Hystereze hlaseni f > fmax 120.00Hz]

Hystereze komparéatoru hladeni ,skuteény kmitoCet / otdcky jsou vétsi nez maximaini povolené® (viz obr. 95).

Index P2162[0] 1.sada dat motoru DDS
P2162[1] 2. sada dat motoru DDS
P2162[2] 3. sada dat motoru DDS

P1082

f max
0..650Hz [50Hz]

it 1 n skut > n max
USSR - YA r056.11
i 0 r2197.6
P2162
f hys max

0 .. 650Hz [20Hz]
Obr. 95 Porovnani maximéalni hodnoty ota&ek
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AT @ | Komparaéni hodnota hlageni odchylka otacek 0.00 a2 20.00Hz
¢ [3.00Hz]
Nastaveni kompara¢ni hodnoty hladeni ,odchylka skute¢nych otacek je vétsi neZ povolena hodnota“ (viz obr. 96).
Vystupem komparatoru je bit 8 stavového slova 1 (r0052).
Index P2163[0] 1. sada dat motoru DDS
P2163[1] 2. sada dat motoru DDS
P2163[2] 3. sada dat motoru DDS
P2163
max. odchylka otacek
0..20Hz [3Hz]
\
g?ﬁfenké hodnota 1 1 n skut =n Zad
o - -+ \/ > A Y > ﬂ 0 r0052.2 )
' L T ——fs0)
skuteéna hodnota i P2fe5 ——21977)
otacek zpozdéni hlaseni
P2164 0 .. 10000ms [10ms]
f skut fhys odchylky
0..10Hz [3Hz]
Obr. 96 Porovnani odchylky otacek
P2164[3] %ot 257 0.00 az 10.00Hz
g (® | Hystereze hlaseni odchylka otaéek [3.00 Hz]
Hystereze komparatoru hlaseni ,odchylka skutecnych otacek je vétsi nez povolena hodnota“ (viz obr. 96).
Index P2164[0] 1. sada dat motoru DDS
P2164[1] 2. sada dat motoru DDS
P2164[2] 3. sada dat motoru DDS
AL ® |Prodleva hlaseni odchylka otaéek 0.az 10000ms
¢ [10ms]
Hodnota zpoZdéni hlaseni ,odchylka skuteénych otadek je vétsi neZ povolena hodnota“ (obr. 96).
Index P2165[0] 1.sada dat motoru DDS
P2165[1] 2. sada dat motoru DDS
P2165[2] 3. sada dat motoru DDS
P21§6[3] @ | Prodleva hlageni rampovy generator neni aktivni 0 32[1100212? ms

Hodnota zpoZdéni hladeni ,ukoncen rozbéh nebo dobéh pohonu*.

Index P2166[0] 1.sada dat motoru DDS
P2166[1] 2. sada dat motoru DDS
P2166[2] 3. sada dat motoru DDS
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0.00 az 10.00Hz

P2167[3
= ® [1Hz]

o Kmitocet vypnuti f.y,

Pokud vystupni kmitocet poklesne pod hodnotu nastavenou parametrem P2167, dojde zablokovani vystupnich tranzistord ménice.

K vypnuti dojde pouze v pfipadé, Ze je aktivovan povel VYP1 nebo VYP3. Pokud vystupni kmitoCet méni¢e < P2167, je nastaven bit 1
stavového slova 1 (r0053), viz obr. 97.

sltqjgeiné hodnota 1
otace A
N skut AZ Y P
0 bez ovladani brzdy & |n skut| < novyp
- > 1
P1215=0 vzia 1 Fm 10053.1
229 —

L VYP1 zavrena i r2197.5
P2167 —
fur vps | & P2168

0.0 az 10.0Hz [1.0HZ] zpozdéni hlaseni

0.. 10000ms [10ms]

Y

Obr. 97 KmitoCet vypnuti ménice
Index P2167[0] 1. sada dat motoru DDS
P2167[1] 2. sada dat motoru DDS
P2167[2] 3. sada dat motoru DDS

P2168[3] PRREIe 0 az 10000 ms
g 3 | Prodleva vypnuti ménice [0ms]
Prodleva vypnuti ménice, pokud vystupni kmitoCet poklesne pod hodnotu nastavenou parametrem P2167 obr. 97.
K vypnuti dojde pouze v pfipadg, Ze je jiz zaviena mechanicka brzda motoru (viz P1215 povoleni externi brzdy).
Index P2168[0] 1.sada dat motoru DDS
P2168[1] 2. sada dat motoru DDS
P2168[2] 3. sada dat motoru DDS
@) , . Ly S Hz
r2169 o Zobrazeni skutecnych otacek po filtraci. ]
Zobrazeni hodnoty skuteCnych otacek po filtraci P2153 (viz obr. 93).
P2170[3] ot 0.0 az 400.0 %
s (® |Porovnavaci hodnota proudu lporov [100.0%]

Komparac¢ni hodnota porovnani vystupniho proudu ménice obr. 98.

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého proudu motoru (P0305).

skute¢na hodnota 1 | skut > | porov
proudu _ i el
| skut o Y l 0 1 EOOS&S

0 1
P2171
1 zpozdéni hladeni
P2170 0 .. 10000ms [10ms]

| porov

0..400% [100%]

Obr. 98 Porovnani vystupniho proudu

Index P2170[0] 1. sada dat motoru DDS
P2170[1] 2. sada dat motoru DDS
P2170[2] 3. sada dat motoru DDS

0 az 10000 ms

P21i§1 [3] ® | Prodleva hlaseni lscut > lporov [10ms]

Prodleva hlaeni ,vystupni proud méniée > nastavena uroveri* obr. 98.
Index P2171[0] 1. sada dat motoru DDS

P2171[1] 2. sada dat motoru DDS
P2171[2] 3. sada dat motoru DDS

duben 2004 201




POPIS PARAMETRU MICROMASTER 440PX
P21i7>2[3] ® | Porovnavaci hodnota napéti meziobvodu Uporov 0 Téoz(? S?V
Komparaéni hodnota porovnani napéti stejnosmérného obvodu ménice obr. 99.
i iobvod 1 Uss < Uporov
napeti 8s meziobvodu
I -} L )
i P2173
1 zpozdéni hlaseni
P2172 0..10000ms [10ms]
U porov
0..2000V [800V] Uss > Uporov

glisd ~1F

Obr. 99 Porovnani stejnosmérného napéti

Index P2172[0] 1. sada dat motoru DDS
P2172[1] 2. sada dat motoru DDS
P2172[2] 3. sada dat motoru DDS

P2173[3 N 0 az 10000 ms
o 3] ® |Prodleva hlaseni Uss < Uporov (10ms]
Prodleva hlaseni ,napéti stejnosmérného meziobvodu < nastavena urovei” obr. 99.
Index P2173[0] 1. sada dat motoru DDS
P2173[1] 2. sada dat motoru DDS
P2173[2] 3. sada dat motoru DDS
0.00 az 99999.00Nm

P21i7)4[3] ® Komparaéni hodnota hlaseni dosazeni momentu

[***]

Nastaveni komparacni hodnoty hlaseni ,skutena hodnota momentu je vétsi nez nastavena“ (viz obr. 100).

P2163
max. odchylka otacek
0..20Hz [3Hz]
\
iégﬂgné hodnota 1
otcek \— | | | ! - - M skut > M1
fzad 0 oo S Q & —2198.9
o _
skuteéna hodnota  P2166 R Q
otadek zpozdéni hlaeni
p2164 0 .. 10000ms [10ms] -
f skut f hys odchylky , ,
0..10Hz [3Hz] rampovy generator
je aktivni
skute¢na hodnota —1
momentu _ _ \ | At M s|2(11128> 1M1
M skut L‘L y 4 0 [12198.10)
0
P2176
L zpozdéni hlaseni
p2174 0..10000ms [10ms]
M komp
0 .. 99999Nm [***Nm)]
Obr. 100 Porovnani momentu
Index P2174[0] 1. sada dat motoru DDS
P2174[1] 2. sada dat motoru DDS
P2174[2] 3. sada dat motoru DDS
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0 az 10000 ms

P2176[3]
@ [10ms]

0 Prodleva hlaseni dosazeni momentu

Hodnota zpoZdéni hladeni ,skuteéna hodnota momentu je vétsi neZ nastavena* (obr. 100).

Index P2176[0] 1. sada dat motoru DDS
P2176[1] 2. sada dat motoru DDS
P2176[2] 3. sada dat motoru DDS

0 az 10000 ms

P2177[3]
@ [10ms]

o Prodleva hlaseni motor je zablokovan

Hodnota zpoZdéni hi&Seni ,motor je mechanicky zablokovan®.

Index P2177[0] 1. sada dat motoru DDS
P2177[1] 2. sada dat motoru DDS
P2177[2] 3. sada dat motoru DDS

0 az 10000 ms

P2178[3
{3 H @ [10ms]

Prodleva hlaseni motor stoji

Hodnota zpozdéni hlaseni ,motor stoji*.

Index P2178[0] 1. sada dat motoru DDS
P2178[1] 2. sada dat motoru DDS
P2178[2] 3. sada dat motoru DDS

0.0az10.0%

P2179
& [3.0%]

s Porovnavaci hodnota hlaseni motor neni zatizen

Komparacni hodnota pro vystrazné hiaseni A0922 ,motor neni zatizen®, obr. 101. Vystrazné hlaseni A0922 je generovano vétSinou v
pfipadé, Ze k ménici neni pfipojen motor nebo doslo k pieruseni jedné faze stfidae ménice.

Hodnota parametru je vztazena k hodnoté jmenovitého proudu motoru (P0305).

skuteéna hodnota 1
proudu
| vyst 0
P2179
| bez zatéze
0..10% [3%]
skuteéna hodnota 1 > motor bez zatéZze
il - - & ~Lﬂj 219711
U vyst 0 J -: 0 :
|
P2180
zpozdéni hlaseni
Uwst>0 0 .. 10000ms [2000ms]
vystupni stfida¢  ___|

odblokovan

Obr. 101 Hlidani odlehéeni motoru

P2180
o ®

0 az 10000 ms

Prodleva hlaseni motor neni zatizen 2000 ms]

Hodnota zpoZdéni vystraZzného hlaSeni A0922 ,motor neni zatizen®, obr. 101.
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0az6

P2181[3] @  |Rezim kontroly momentu 0]

Pomoci parametru P2181 Ize kontrolovat, zda skute€ny moment motoru lezi v zadanych mezich, jako je napf. mechanick& porucha
pohonu, neoCekavané odleh&eni nebo pretizeni pohonu apod.

Kontrola je uskute¢néna porovnavanim skuteéné hodnoty momentu pfi danych otackach pohonu s pfednastavenym pasmem, ve kterém
musi hodnota skuteéného momentu lezet (viz P2182 az P2190, P2192). Pokud skutena hodnota momentu je mimo tuto oblast, je
hlaseno vystrazné nebo poruchové hlaseni.

rezim kontroly momentu neni aktivni

vystrazné hladeni, pokud je moment pohonu < zadana hodnota
vystrazné hladeni, pokud je moment pohonu > zadana hodnota
vystrazné hlaseni, pokud je moment pohonu < nebo > zadana hodnota
poruchové hlaseni, pokud je moment pohonu < zadana hodnota
poruchové hlaSeni, pokud je moment pohonu > zadana hodnota
poruchové hlaseni, pokud je moment pohonu < nebo > zadana hodnota

Index P2181[0] 1.sadadatv/vCDS
P2181[1] 2.sadadatv/vCDS
P2181[2] 3.sadadatv/vCDS

SO WN O

0.00 az 650.00 Hz

P2182[3] @ | Kmitoget f1 rezimu kontroly momentu [5.00Hz]

8

Pasmo povolenych momentd motoru je uréeno parametry P2182 az P2190 (viz obr. 102). Skute¢na hodnota momentu musi leZet v $edé
znateném pasmu. Pokud hodnota lezi mimo tuto oblast, je hlaSeno vystrazné nebo poruchové hlaseni (viz P2181).

Parametrem P2182 je uréen kmitoget f1 pro porovnani momentu M1.

Index P2182[0] 1.sada dat motoru DDS
P2182[1] 2. sada dat motoru DDS
P2182[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Pokud je vystupni kmitoget niz$i nez f1 nebo vy$si nez 3, neni vysledny moment motoru porovnavan.

moment pohonu A
[Nm]

P2189|
max. moment M3 [

P2190 |
min. moment M3 | |

P2187 |
max. moment M2 [

P2188|
min. moment M2 |

P2185 |
max. moment M1 [~ |

P2186 |
min. momentM1 [ |

L A mitocet [Hz)
P2182 P2183 P2184
kmitocet 1 kmitocet 2 kmitocet f3

Obr. 102 ReZim kontroly momentu
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P2183[3] ®

o Kmitocet f2 rezimu kontroly momentu

0.00 az 650.00 Hz
[30.00Hz]

Parametrem P2183 je urCen kmito€et f2 pro porovnani momentu M2 (viz P2182).

Index P2183[0] 1.sada dat motoru DDS
P2183[1] 2. sada dat motoru DDS
P2183[2] 3. sada dat motoru DDS

el 18)4[3] @ | Kmitoget f3 rezimu kontroly momentu

0.00 az 650.00 Hz
[50.00HZ]

Parametrem P2184 je uréen kmitoget f3 pro porovnani momentu M3 (viz P2182).
Index P2184[0] 1. sada dat motoru DDS

P2184[1] 2. sada dat motoru DDS

P2184[2] 3. sada dat motoru DDS

P2185[3] @

s Komparaéni hodnota max. momentu M1 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0 Nm
[99999.0 Nm]

Parametrem P2185 je uréena maximaini hodnota momentu M1 v rezimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2185[0] 1. sada dat motoru DDS
P2185[1] 2. sada dat motoru DDS
P2185[2] 3. sada dat motoru DDS

P2186[3] @

S Komparaéni hodnota min. momentu M1 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0 Nm
[0.0Nm]

Parametrem P2186 je uréena minimalni hodnota momentu M1 v reZimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2186[0] 1.sada dat motoru DDS
P2186[1] 2. sada dat motoru DDS
P2186[2] 3. sada dat motoru DDS

P2187[3] @

o Komparaéni hodnota max. momentu M2 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0 Nm
[99999.0 Nm]

Parametrem P2187 je uréena maximalni hodnota momentu M2 v rezimu kontroly momentu(viz P2182).
Index P2187[0] 1. sada dat motoru DDS

P2187[1] 2. sada dat motoru DDS

P2187[2] 3. sada dat motoru DDS

P2188[3] @

o Komparaéni hodnota min. momentu M2 rezimu kontroly momentu

0.0 a 99999.0Nm
[0.0Nm]

Parametrem P2188 je urena minimalni hodnota momentu M2 v reZimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2188[0] 1. sada dat motoru DDS
P2188[1] 2. sada dat motoru DDS
P2188[2] 3. sada dat motoru DDS

P2189[3] ®

0 Komparaéni hodnota max. momentu M3 rezimu kontroly momentu

0.0 a2 99999.0Nm
[99999.0 Nm]

Parametrem P2189 je urena maximaini hodnota momentu M3 v reZimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2189[0] 1.sada dat motoru DDS
P2189[1] 2. sada dat motoru DDS
P2189[2] 3. sada dat motoru DDS

P2190[3] ®

o Komparaéni hodnota min. momentu M3 rezimu kontroly momentu

0.0 az 99999.0 Nm
[0.0Nm]

Parametrem P2190 je urena minimalni hodnota momentu M3 v reZimu kontroly momentu(viz P2182).

Index P2190[0] 1. sada dat motoru DDS
P2190[1] 2. sada dat motoru DDS
P2190[2] 3. sada dat motoru DDS
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0az65s

P2192[3]
@) [10s]

o Prodleva hlaseni v rezimu kontroly momentu

Pokud skute¢na hodnota momentu leZi mimo stanovené pasmo (viz P2182 az P2190) nebo rozdil vystupniho kmito¢tu a kmitoctu
snimace otalek leZi nad povolenou hodnotu (viz P2191) je podle nastaveni P2181 hladeno vystrazné nebo poruchové hlaSeni.
Parametrem P2192 je uréena prodleva tohoto hlaseni.

Index P2192[0] 1. sada dat motoru DDS
P2192[1] 2. sada dat motoru DDS
P2192[2] 3. sada dat motoru DDS

@ : :
r2197 COBO Stavové slovo 1 monitoru [

Zobrazeni 1. stavového slova monitoru ménice. Nastaveni jednotlivych bitd stavového slova je indikovano rozsvicenim jednotlivych
segment( displeje dle obr. 28.

Cislo
bitu
bit 0 vystupni kmito€et = minimalni kmitoget (P1080)

bit 1 vystupni kmito€et < kompara¢ni kmitocet f1 (P2155)
bit 2 vystupni kmitoet > komparaéni kmitoCet f1 (P2155)
bit 3 vystupni kmitoget > 0

segment sviti

bit 4 vystupni kmitoet = Zadana hodnota kmitoctu

bit 5 vystupni kmito€et < kmitoCet vypnuti méniée (P2167)
bit 6 vystupni kmito€et = maximalni kmitoCet (P1082)

bit 7 vystupni kmito&et = Zadana hodnota kmitoctu

bit 8 vystupni proud = komparacni hodnota proudu (P2170)

bit 9 napéti meziobvodu < kompara¢ni Urovefi napéti (P2172)

bit 10 napéti meziobvodu > komparaéni uroven napéti (P2172)

bit 11 pohon neni zatizen (vystupni proud < proud motoru bez zatizeni, P2179 )

@ - ,
r2198 COBO Stavové slovo 2 monitoru ]

Zobrazeni 1. stavového slova monitoru ménice. Nastaveni jednotlivych bitl stavového slova je indikovano rozsvicenim jednotlivych
segmentu displeje dle obr. 28.

éislo

segment sviti
bitu g

bit 0 |ota&ky po filtraci (r2169) | < komparaéni kmitoget f2 (P2157)

(r2169) (
bit 1 |ota&ky po filtraci (r2169) | > komparaéni kmitocet f2 (P2157)
bit 2 |otacky po filtraci (r2169) | < komparaéni kmitoget f3 (P2159)

bit 3 |ot&&ky po filtraci (r2169) | > komparaéni kmitoCet f3 (P2159)

bit 4 |2adané hodnota kmito¢tu | < kompara€ni hodnota minimalniho kmito&tu (P2161)

bit 5 zadana hodnota kmitoctu > 0

bit 6 motor je zablokovan

bit 7 motor stoji

bit 8 |vystupni proud (r0068) | < komparaéni hodnota proudu (P2170)

bit 9 |[moment motoru | > kompara¢ni hodnota momentu (P2170) & nzd = Nskut
bit A |moment motoru | > komparacni hodnota momentu (P2170)

bit b vystraha v rezimu kontroly momentu

bit C porucha v rezimu kontroly momentu
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0.0 az 4000.0
(0.0]

P2200[3] @

o = Zdroj povoleni technologického PID regulatoru

Parametr slouZi k odblokovéni, resp. zablokovani technologického PID regulétoru. Technologicky PID regulator je proporcionainé
integracni obecné pouzitelny regulator pro fizeni na konstantni hodnotu, jako je napf. regulace pritoku, stavu hladiny, mnozstvi
dopravované hmoty apod. Schéma nastaveni PID regulatoru je uvedeno na obr. 103.

0  PID regulator neni aktivni, poZadovanou hodnotou je statorovy kmitocet nebo otacky motoru
1 PID regulator je aktivni; vstup zadané hodnoty a zpétné vazby PID regulatoru, jakoz i vystup regulatoru jsou volné propojitelné
konektory BICO propojeni

Poznamka 1: Pokud je PID regulator povolen (P2200 = 1) je automaticky potlatena dob&hova a rozb&hova rampa (jako pfi
nastaveni P1120 = 0, P1121 = 0). Po povelu VYP1 nebo VYP3 jsou v8ak otatky motoru snizovany po nastavené
dobéhové rampé (P1121 pro VYP1 nebo P1135 pro VYP3).

Poznamka 2: Vystupni kmitoCet je trvale omezen parametry P1080 (minimalni vystupni kmitocet) a P1082 (maximalni vystupni
kmitoCet).
TaktéZ jsou stale aktivni pasma potlaéeni vystupniho kmitoGtu (P1091 az P1094). Pfi povoleni PID regulétoru
(P2200 = 1) m0ze vyuziti pasem potlaCeni vystupniho kmitoctu vést k nestabilité.

Poznamka 3 Pfi zadavani pevnych kmito¢tl FF / pevnych pozadovanych hodnot FS a jejich vybéru digitalnimi vstupy DIN1 az
DIN4 (P0701 az P0704 = 15, 16, 17) jsou pfi nastaveni:
P2200=0 ............. vybirany pevné kmito¢ty FF (P1001 az P1015)
P2201=1 ..ccceeeee. vybirany pevné hodnoty FS (P2201 aZ P2215)

Index P2200[0] 1.sadadatv/vCDS
P2200[1] 2.sadadatv/vCDS
P2200[2] 3.sadadatv/vCDS

P2256

zesileni
Fidavné Z.h.
zdroj pridavné pricaie
Z4dané hodnoty

P2257 P2258 =
doba doba P2200 =1
nabéhu  dobéhu

T T éasg:/zézlgc}nst.

filtrace

o . P2255
ZADANA HODNOTA zesileni

2260 T 2262
hlavni Z.h. Z4dana zh.po
. édrq |i11ladvn\'ty V\ hodnota filtraci
74dané hodno T V T
I 1
AN A P2265 +
SKUTECNA HODNOTA #asové konst N
ZE ZPETNOVAZEBNIHO firace P2270 +
CIDLA 2266 P2267" P2'269' charal}tenvsl\ka r2272' +
- T skut. h. omezeni ‘ —r— zesileni snimace upravena
zdr?{ sdkmteyme po filtraci - max. hodnoty E skutecna h.
odno
=t S S
P2268
omezeni
min. hodnoty
P2274 P2280 P2285
derivaéni  proporcionalni integracni
Pﬁr konstanta Kd  konstantaKp  konstanta Tn
snimace T T
T . V—
74 R o Rt — - 10053.10
o 0 l odchyka T VYSTUPNI HODNOTA
PID REGULATORU
b
M »A ~~~~~~

P2291
omezeni max. —l;
vystupni hodnoty }7 ; \

\

P2293

doba
nabéhu a dobéhu

|ANn

Obr. 103 Schéma technologického PID regulatoru

P2292
omezeni min.
vystupni hodnoty
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-200.00 az 200.00 %

P2201[3]
@ [0%]

o Pevna hodnota FS1

Parametr uréuje pevnou Zadanou hodnotu FS1 technologického PID regulatoru. Pro povoleni pevnych Zadanych hodnot je nutné
nastavit P2200 =1 (viz Poznamka 3 P2200).

Pevné zadané hodnoty kmito&tu mohou byt voleny digitalnimi vstupy DIN1 az DIN6 (P0701 az P0706) a mohou byt kombinovany se
souc¢asnym zadanim povelu ZAP. Jsou mozné ffi typy:

a) Piimy vybér jedné ze tii pevnych zadanych hodnot (P0701 ... P0706 = 15)
Alespon jeden z parametri P0701, P0702, P0703, P0704, P0705 a P0706 musi byt nastaven na hodnotu 15.
Dig. vstupem DIN1 je vybirana pevna hodnota FS1 (P2201), dig. vstupem DIN2 je vybirdna pevna hodnota FS2 (P2202),
dig. vstupem DIN3 je vybirana pevna hodnota FS3 (P2203), dig. vstupem DIN4 je vybirana pevna hodnota FS4 (P2204),
dig. vstupem DINS5 je vybirana pevna hodnota FS5 (P2205), dig. vstupem DING je vybirana pevna hodnota FS6 (P2206).
Pfi soucasné aktivaci vice vstupl je vysledna pevna hodnota dana souétem jednotlivych pevnych hodnot; napf. je-li DIN1=L,
DIN2=H, DIN3=H, DIN4=L, DIN5=L, DIN6=L je vysledny kmitocet FS2+FS3.
Pro start chodu motoru je nutné zadat povel ZAP nékterym z digitalnich vstupl DIN1, DIN2, ... DIN8 nebo tlacitkem I na
ovladacim panelu nebo sériovou linkou.

b) Piimy vybér jedné ze tfi pevnych zZadanych hodnot + povel ZAP (P0701 ... P0706 = 16)
Alespon jeden z parametrd P0701, P0703, P0704, P0705 a P0706 musi byt nastaven na hodnotu 16. Pevné zadané hodnoty jsou
vybirany stejnym zplsobem jako a).
Start chodu motoru je zad&van vstupem, jehoz fidici parametr je nastaven na hodnotu 16 (P0701, P0702, ... P0706 = 16). Pfi
aktivaci vice vstupl je povel ZAP dan logickym souctem vstupl nastavenych na tuto funkci a sou¢tem zvolenych pevnych hodnot.

c) Binarni kédovani pevnych zadanych hodnot + povel ZAP (P0701, P0702, P0703, P0704 = 17)
Viybér az 15 pevnych zadanych hodnot FS1 az FS15 je dan nasledujici tabulkou:

Binarni kédovani pevnych pozadovanych hodnot
DIN4 DIN3 DIN2 DIN1
(P0704 = 17) (P0703 =17) (P0702 = 17) (P0701=17)

VYP L L L L
ZAP + FS1 (P2201) L L L H
ZAP + FS2 (P2202) L L H L
ZAP + FS3 (P2203) L L H H
ZAP + FS4 (P2204) L H L L
ZAP + FS5 (P2205) L H L H
ZAP + FS6 (P2206) L H H L
ZAP + FST7 (P2207) L H H H
ZAP + FS8 (P2208) H L L L
ZAP + FS9 (P2209) H L L H
ZAP + FS10 (P2210) H L H L
ZAP + FS11 (P2211) H L H H
ZAP + FS12 (P2212) H H L L
ZAP + FS13 (P2213) H H L H
ZAP + FS14 (P2214) H H H L
ZAP + FS15 (P2215) H H H H

Start chodu motoru je zadavan logickym souctem vstup( nastavenych na tuto funkci.

Poznamka: Pokud neni nutné pouzit vSech 15 pevnych hodnot FS1 + FS15 ale méné, nemusi byt néktery ze vstupl na
funkci pfednastavenych hodnot nastaven. V tomto pfipadé je Urovef odpovidajiciho vstupu v tabulce Binarni
kédovani pevnych pozadovanych kmito¢td L.

Priklad: Pfi nastaveni P0701= 17, P0702 = 17, P0703 = 0, P0704 = 0 jsou voleny pouze hodnoty FS1 az FS3.

Index P2201[0] 1.sada dat motoru DDS
P2201[1] 2. sada dat motoru DDS
P2201[2] 3. sada dat motoru DDS

208 duben 2004



MICROMASTER 440PX

POPIS PARAMETRU

P2202[3] ®

o Pevna hodnota FS2

-200.00 az 200.00 %
[10%]

Parametr urCuje pevnou Zadanou hodnotu FS2 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index  P2202[0]
P2202[1]
P2202[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2203[3]
¢

@ |Pevna hodnota FS3

-200.00 az 200.00 %
[20 %]

Parametr urCuje pevnou Zadanou hodnotu FS3 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index  P2203[0]
P2203[1]
P2203[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2204[3]
¢

@ | Pevna hodnota FS4

-200.00 az 200.00 %
[30 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS4 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index  P2204[0]
P2204[1]
P2204[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2205[3]
s

@ | Pevna hodnota FS5

-200.00 a2 200.00 %
[40 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS5 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index  P2205[0]
P2205[1]
P2205[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2206[3]
s

@ | Pevna hodnota FS6

-200.00 a2 200.00 %
[50 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS6 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index  P2206[0]
P2206[1]
P2206[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2207[3]
o

@ | Pevna hodnota FS7

-200.00 az 200.00 %
[60 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS7 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index  P2207[0]
P2207[1]
P2207[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu

P2208[3]
g

® | Pevna hodnota FS8

-200.00 a2 200.00 %
[70 %]

Parametr urCuje pevnou Zadanou hodnotu FS8 technologického PID regulatoru.

parametru P2201.

Index  P2208[0]
P2208[1]
P2208[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

Vyznam

nastaveni parametru je uveden u popisu
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J y 0
e @ | Pevna hodnota FS9 200002 290.00%

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS9 technologického PID regulétoru. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

parametru P2201.
Index P2209[0] 1.sada dat motoru DDS

P2209[1] 2. sada dat motoru DDS
P2209[2] 3. sada dat motoru DDS

P2210[3] ®

s Pevna hodnota FS10

-200.00 az 200.00 %
[90 %]

Parametr uréuje pevnou z&danou hodnotu FS10 technologického PID regulétoru
parametru P2201.

Index  P2210[0]

1. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

P2210[1] 2. sada dat motoru DDS
P2210[2] 3. sada dat motoru DDS

P2211[3] 2 -200.00 az 200.00 %
o @ | Pevna hodnota FS11 (100 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS11 technologického PID regulatoru. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu
parametru P2201.

Index  P2211[0]

1. sada dat motoru DDS

P2211[1] 2. sada dat motoru DDS
P2211[2] 3. sada dat motoru DDS

P2212[3] q -200.00 az 200.00 %
o @ |Pevna hodnota FS12 [110%

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS12 technologického PID regulatoru. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu
parametru P2201.

Index  P2212[0]
P2212[1]
P2212[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

P2213[3]
¢

@ | Pevna hodnota FS13

-200.00 a2 200.00 %
[120 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS13 technologického PID regulatoru

parametru P2201.

Index  P2213[0]
P2213[1]
P2213[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

P2214[3]
g

@ | Pevna hodnota FS14

-200.00 az 200.00 %
[130 %]

Parametr urCuje pevnou zadanou hodnotu FS14 technologického PID regulatoru

parametru P2201.

Index  P2214[0]
P2214[1]
P2214[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu

P2215[3]
g

® | Pevna hodnota FS15

-200.00 a2 200.00 %
[130 %]

Parametr ur€uje pevnou Z&danou hodnotu FS15 technologického PID regulatoru

parametru P2201.

Index  P2215[0]
P2215[1]
P2215[2]

1. sada dat motoru DDS
2. sada dat motoru DDS
3. sada dat motoru DDS

. Vyznam nastaveni parametru je uveden u popisu
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1az3

P2216 (3 | Typ pevné hodnoty FS bit 0 1]

Pevné hodnoty FS mohou byt pouZity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uréuji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2220 pouzit.

Parametr P2216 urcuje bit 0 a mGZe nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

1az3

P2217 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 1 g

Pevné hodnoty FS mohou byt pouzity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uréuji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2221 pouzit.

Parametr P2217 urcuje bit 1 a m0ze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

1az3

P2218 (3 | Typ pevné hodnoty FS bit 2 1]

Pevné hodnoty FS mohou byt pouZity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uruji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2222 pouzit.

Parametr P2218 urcuje bit 2 a m(ze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP

1az3

P2219 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 3 g

Pevné hodnoty FS mohou byt pouzity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uréuji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2223 pouZit.

Parametr P2219 urcuje bit 3 a mlze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér

2 pfimy vybér + povel ZAP

3 binarni kddovani + povel ZAP
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0.0 az 4000.0

P2220[3] © Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 0 [0.0]

Bl

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 0 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Hodnota parametru se nastavuje nasledujicim zplisobem: €islo parametru . &islo bitu parametru. Smysluplné nastaveni je pouze pro
parametry urcené pro Cteni rxxxx, které jsou binarné kodované (parametry typu BO).

Vhodné nastaveni parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2033.0 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 2 USS1, bit 0

2037.0 sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 0

Index P2220[0] 1.sadadatv/vCDS
P2220[1] 2.sadadatv/vCDS
P2220[2] 3.sadadatv/vCDS

©) 0.0 az 4000.0

P2221[3] o Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 1 [0.0]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 1 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P2220, kromé poslednich dvou hodnot:
2033.1  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 1
2037.1  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 1

Index P2221[0] 1.sadadatv/vCDS
P2221[1] 2.sadadatv/vCDS
P2221[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P2222[3] o Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 2 [0.0]

Bl

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 2 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P2220, kromé poslednich dvou hodnot;
2033.2  sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 2 USS1, bit 2
2037.2  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 2

Index P2222[0] 1.sadadatv/vCDS
P2222[1] 2.sadadatv/vCDS
P2222[2] 3.sadadatv/vCDS

0.0 az 4000.0

P2223[3] © Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 3 [722.3]

Bl

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 3 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru je uvedeno u P2220, kromé poslednich dvou hodnot;
2033.3  sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 2 USS1, bit 3
2037.3  sériova linka USS2 (RS485), fidici slovo 2 USS2, bit 3

Index P2223[0] 1.sadadatv/vCDS
P2223[1] 2.sadadatv/vCDS
P2223[2] 3.sadadatv/vCDS

%

r2224 @ Pevna Zadana hodnota PID regulatoru L

CcO

Zobrazeni vysledné pevné Zadané hodnoty technologického PID regulatoru. Hodnota r2224 = 100% odpovida hodnoté 4000 h.
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1az2

P2225 (® | Typ pevné hodnoty FS bit 4 1]

Pevné hodnoty FS mohou byt pouZity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uréuji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2226 pouZit.

Parametr P2225 urcuje bit 4 a m(ze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

0.0 az 4000.0

P2226[3] S Zdroj pevné hodnoty FS bit 4 [722.4]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 4 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P2226[0] 1.sadadatv/vCDS
P2226[1] 2.sadadatv/vCDS
P2226[2] 3.sadadatv/vCDS

1az2

P2227 (® | Typ pevné hodnoty FS bit 5 1]

Pevné hodnoty FS mohou byt pouZity ve tfech mddech - viz parametr P2201, typy a), b), c). Parametry P2216 az P2219, P2225, P2227
uruji, ktery mod pevné hodnoty FS je pfi aktivaci zdroje nastaveného P2227 pouzit.

Parametr P2227 urCuje bit 5 a m(ze nabyvat hodnot:
1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

©) 0.0 az 4000.0

P2228[3] o Zdroj pevné hodnoty FS bit 5 [722.5]

Parametrem se voli zdroj vybéru bit 5 pevné hodnoty FS pfi propojeni BICO.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

0.0 bit vybéru je v log. L

1.0 bit vybéru je v log. H

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221 digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

722.4  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

722.6  digitaini vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitani vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)

Index P2228[0] 1.sadadatv/vCDS
P2228[1] 2.sadadatv/vCDS
P2228[2] 3.sadadatv/vCDS

duben 2004 213



POPIS PARAMETRU MICROMASTER 440PX

0a1

PR @ | Ukladani zadané hodnoty zadavané motorpotenciometrem 0]

¢

Parametr slouzi k nastaveni ukladani poZzadované hodnoty PID regulatoru pfi zadavani tlacitky ,A* €i ,V* nebo zvySovani / snizovani
hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru. Pokud neni ukladani povoleno (P2231 = 0), po zadani povelu VYP se nastavi
Zadana hodnota PID regulatoru na nulu.

0 ukladani neni aktivni
1 po povelu VYP se do parametru P2240 ulozi poZadovana hodnota PID regulatoru nastavena tladitky ,A* &i ,V* nebo pres
digitalni vstupy VICE / MENE pomoci motorpotenciometru

Index P2231[0] 1.sada dat motoru DDS
P2231[1] 2. sada dat motoru DDS
P2231[2] 3. sada dat motoru DDS

P2232 @ | Povoleni zaporné hodnoty zadavané motorpotenciometrem 0[?]1

Parametrem se voli povoleni zadavani zaporné hodnoty, pokud poZadovana hodnota PID regulétoru je zadavana tlacitky ,A* &i ,V*
nebo zvySovani / snizovani hodnoty pres digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru.

0 zadavani zaporné hodnoty je povoleno
1 zadavani zaporné hodnoty neni povoleno
P2235[3] E? Zdroj povelu MOP VICE pro PID regulétor 00 ?12948]00'0

Parametrem se voli zdroj povelu MOTORPOTENCIOMETR ZVYSIT HODNOTU pfi propojeni BICO a aktivované funkci PID regulétor.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.0  tladitko ,A" na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

722.5  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.13 sériova linka USS1 (RS232), Fidici slovo 1 USS1, bit 13

2036.13 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 13

Index P2235[0] 1.sadadatv/vCDS
P2235[1] 2.sadadatv/vCDS
P2235[2] 3.sadadatv/vCDS

o~ — — —

0.0 az 4000.0

P2236[3] © Zdroj povelu MOP MENE pro PID regulator (19E]

Parametrem se voli zdroj povelu MOTORPOTENCIOMETR SNiZIT HODNOTU pfi propojeni BICO a aktivované funkci PID regulator.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:

19.E tlacitko ,V* na ovladacim panelu BOP nebo AOP

722.0  digitalni vstup DIN1 (svorka 5), parametr P0701 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0701=99)

7221  digitalni vstup DIN2 (svorka 6), parametr P0702 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0702=99)

722.2  digitalni vstup DIN3 (svorka 7), parametr P0703 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0703=99)

722.3  digitalni vstup DIN4 (svorka 8), parametr P0704 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0704=99)

7224  digitalni vstup DIN5 (svorka 16), parametr P0705 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0705=99)

7225  digitalni vstup DING (svorka 17), parametr P0706 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0706=99)

7226  digitalni vstup DIN7 (analogovy vstup svorky 3,4), P0707 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0707=99)
722.7  digitalni vstup DIN8 (analogovy vstup svorky 10,11), P0708 musi byt nastaven na hodnotu 99, BICO propojeni (P0708=99)
2032.14 sériova linka USS1 (RS232), fidici slovo 1 USS1, bit 14

2036.14 sériova linka USS2 (RS485), Fidici slovo 1 USS2, bit 14

Index P2236[0] 1.sadadatv/vCDS
P2236[1] 2.sadadatv/vCDS
P2236[2] 3.sadadatv/vCDS
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_ 3, 0
P2230[3] @ | Ulozena hodnota PID regulatoru zadavana motorpotenciometrem 200'00[161; 02?0'00 &

Parametr slouzi k uloZeni poZadované hodnoty PID regulatoru pfi zadavani poZadované hodnoty tlagitky ,A* i ,V* nebo zvySovani /
snizovani hodnoty pfes digitalni vstupy pomoci motorpotenciometru. 100 % ~ 4000 h.

Poznamka: Ukladéani hodnoty je povoleno nebo zakazano parametrem P2231.
Index P2240[0] 1. sada dat motoru DDS
P2240[1] 2. sada dat motoru DDS
P2240[2] 3. sada dat motoru DDS
v 0,
r2250 g Zadana hodnota PID regulatoru zadavana motorpotenciometrem [ﬁ
Zobrazeni zadané hodnoty technologického PID regulatoru, ktera je zadavana motorpotenciometrem. 100% ~ 4000 h.
. , . 0a1
P2251 ® | Konfigurace vystupu PID regulatoru 0]
0 vystup PID regulatoru tvofi Z&danou hodnotu kmitoctu
1 vystup PID regulatoru tvofi pfidavnou Zddanou hodnotu kmito¢tu
P2200 P2251 Zadana hodnota vystup PID rampovy generator | rampovy generator
(povoleni PID reg.) | (konfigurace PID reg.) otacek regulatoru otacek PID regulatoru
. ZAP; v | ZAP:
= 1 =
P2200=0.0" P2251=0 hlavni hodnota VYPIVYP3: v VYPIVYP3: -
. ZAP; - ZAP: v
=101 =
P2200=1.0 P2251=0 hlavni hodnota VYPIVYP3: v |VYPINYP3: -
. ZAP; v | ZAP:
= 2 =
P2200=0.02 P2251 =1 hlavni hodnota VYPINYP3: v VYPINVYP3: -
. o . ZAP; v | ZAP: v
= 2 =
P2200=1.02 P2251 =1 hlavni hodnota pfidavna hodnota VYPIVYP3: v VYPAVYP3: v

Pozn. ') zména nastaveni se projevi pouze pfi vypnutém stavu pohonu
2 zména nastaveni se projevi i za chodu pohonu

nastaveni pfiklad aplikace struktura regulaénich obvodd
FD2200
P SN Jg = D —»@
P2200 = 1.0 e ZE/_' AN 4 iy
P2251 =0 FD5100 FD5100 FD5100 FD5200 FD5300 FD6100
Perut FD7000
FD2200
FD2200
Ll _»
FD3400 @
P2200 = 1.0 i FD5200 FD5300 FD6100
P2251 = 1 E' —p D K . jC FD7000
I FD5100 — FD5100 FD5100
FD2200

Obr. 104 Konfigurace PID regulatoru
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0.0 az 4000.0

P2253[3] @ Zdroj zadané hodnoty PID regulatoru [0.0]

8 Cl

Parametrem je mozné volit zdroj Zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru pfi propojeni BICO.

Parametr se nastavuje nasledujicim zplisobem: ¢islo parametru . index parametru. MoZné nastaveni je pouze pro parametry uréené pro
CO propojeni, napf.

755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

2224 pevna hodnota FS

2250  motorpotenciometr PID regulatoru

PID

MOP

AIN1

PID Cl: Z&dana h. PID

FS

K0.0
0
Cl: Pfidawnah. PID — TN regulace
BOP ezt ~— | =T moton
- P

USST — 3
RS 232 Cl: PID zpétna vazba PIDvystup

T N &
RS485 Bl: Povoleni PID reg. = A I

CB % P2251

PROFIBUS
AIN2
Obr. 105 Volba zadané hodnoty PID regulatoru
Poznamka: Pozadovana hodnota PID regulatoru je zadavana v % (nikoliv v Hz).

Index P2253[0] 1.sadadatv/vCDS
P2253[1] 2.sadadatv/vCDS
P2253[2] 3.sadadatv/vCDS

P22§4[3] %? Zdroj pfidavné zadané hodnoty PID regulatoru 00 a[%%(])oo.o

Parametrem je mozné volit zdroj zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru pfi propojeni BICO. Pfidavna Zadana hodnota je pfi¢itana
k zadané hodnoté.

Vhodné nastaveni hodnoty parametru:
755.0  analogovy vstup AIN1

755.1  analogovy vstup AIN2

2224 pevna hodnota FS

2250  motorpotenciometr PID regulatoru

Poznamka: PoZadovana hodnota PID regulatoru je zad&vana v % (nikoliv v Hz).
Index P2254[0] 1.sadadatv/vCDS

P2254[1] 2.sadadatv/vCDS

P2254[2] 3.sadadatv/vCDS

2 0,
e ® | Zesileni 24dané hodnoty PID regulitoru Sy
¢ [100 %]
Parametrem je mozné volit zesileni Zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru.
5 0,
P2§56 (® | Zesileni pfidavné zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 [81120822]'00 e

Parametrem je mozné volit zesileni pfidavné zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru.
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P2§57 @ | Doba nabéhu zadané hodnoty PID regulatoru 0'00[120%55'008
Obsahem parametru je doba nariistu zadané hodnoty technologického PID regulatoru z 0% na 100 % po povelu ZAP nebo pfi zméné
Zadaneé hodnoty. sadané h. A

. , . . , " , vy Pl regulatoru
Pokud je povolen PID regulator, jsou rozbéhova a dobéhova rampa ménice nastaveny na
nulovou hodnotu (P1120 = 0, P1121 = 0) - viz téZ Poznamka 1 u parametru P2200.
Zména otagek pohonu je ovlivnéna dobou nabéhu pozadované hodnoty PID regulatoru 100% ——————— A
(P2257), dobou poklesu poZzadované hodnoty PID regulatoru (P2258), rozdilem Zadané a 7 :
skute¢né hodnoty (r2273) a dobou naristu omezeni vystupni hodnoty PID regulatoru shfb————
(P2293). :
Poznamka: Nastaveni pfili§ kratké doby nabéhu pozadované hodnoty mize vést :
ke strmému narGstu otaek motoru a odpojeni ménice v dlsledku |
jeho pfetizeni (poruchové hl&3eni FO001). 0% | -
0 dobgznzésb;éhu ¢as

Obr. 106 Doba nab&hu Zadané hodnoty PID regulétoru

0.00 az 650.00s

PR @ | Doba poklesu zadané hodnoty PID regulatoru [1.005]

8

Obsahem parametru je doba poklesu Zadané hodnoty technologického PID regulatoru ze 100 % na 0 % pfi zméné Z&dané hodnoty.

Pokud je povolen PID regulétor, jsou rozbéhova a dobéhova rampa ménice nastaveny na zadana h. |
nulovou hodnotu (P1120 = 0, P1121 = 0) - viz téZ Poznamka 1 u parametru P2200. ! reguldtory
Zména otaéek pohonu je ovlivnéna dobou nabéhu pozadované hodnoty PID regulatoru

(P2257), dobou poklesu pozadované hodnoty PID regulatoru (P2258), rozdilem zadané a 100% BN
skute¢né hodnoty (r2273) a dobou nariistu omezeni vystupni hodnoty PID regulatoru I\
(P2293) 2l
Poznamka: Po povelu VYP1 je doba dob&hu pohonu uréena parametrem P1121

(doba dobéhu motoru), po povelu VYP3 parametrem P1135 (doba

\

|

dobéhu motoru po povelu VYP3) . }
0% | |

\

Poznamka: Nastaveni pfili§ kratké doby poklesu pozadované hodnoty muze vést ! ! é;
k prekroéeni napéti v meziobvodu méniée (poruchové hladeni ~ doba poklesu
F0002). P2258
Obr. 107 Doba poklesu zadané hodnoty PID regulatoru
@ v s . %
r2260 o Celkova zadana hodnota PID regulatoru [

Zobrazeni vysledné Zadané hodnoty technologického PID regulétoru na vystupu rampového generatoru.

P2§61 ® | Casova konstanta filtrace celkové zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 TS S]O'OOS
Parametrem se nastavuje Casova konstanta filtrace celkové Zadané hodnoty na vstupu PID regulatoru.
0 bez filtrace
>0 filtrace nastavena
® s s . . . %
r2262 o Celkova zadana hodnota PID regulatoru filtrovana ]
Zobrazeni vysledné zadané hodnoty technologického PID regulatoru po filtraci.
T R , 0a1
P2263 ® | Typ derivaéni slozky PID regulatoru 0]
Parametrem se voli vstupni hodnota derivacni sloZky PID regulatoru.
0 vstupni hodnota derivaéni slozky je skute¢na hodnota
1 vstupni hodnota derivaéni slozky je odchylka (rozdil skute¢né a zadané hodnoty)
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0.0 az 4000.0

P2264[3] ©) Zdroj skuteéné hodnoty PID regulétoru [755.0]

8 Cl

Parametrem se voli zdroj skute¢né hodnoty (snimané veli€iny) technologického PID regulatoru. Hodnota parametru P2264 uréuje &islo
konektoru (parametru typu CO) BICO propojeni.

Vhodné hodnoty nastaveni parametru:

755.0 analogovy vstup AIN1 (viz PO756[0] az PO761[0])
755.1 analogovy vstup AIN2 (viz PO756[1] az PO761[1])

Poznamka: Skute¢na hodnota PID regulétoru je udavana v %.

Index P2264[0] 1.sadadatv/vCDS
P2264[1] 2.sadadatv/vCDS
P2264[2] 3.sadadatv/vCDS

0.00 az 60.00s

P2265 @ | Casova konstanta filtraéniho élenu PID regulatoru [05]

8

Obsahem parametru je ¢asova konstanta filtraéniho €lenu skutecné hodnoty technologického PID regulatoru. Pfi nastaveni P2265 = 0s
je filtr vypnut.

%

r2266 @ Skuteéna hodnota PID regulatoru ]

co

Zobrazeni skute¢né hodnoty technologického PID regulétoru.

-200.00 az 200.00 %

qeo (® | Max. omezeni skuteéné hodnoty PID regulatoru [100.00 %]

8

Omezeni maximalni hodnoty zpétnovazebniho signalu (skute¢né hodnoty) na vstupu technologického PID regulatoru. Pokud hodnota
signalu prekro¢i P2267, méni¢ hlasi poruchové hlaseni F0222.

Poznamka: Reakci na poruchové hladeni Ize ovlivnit parametry P2100 a P2101.
- 3 0
P2§68 (3 | Min. omezeni skuteéné hodnoty PID regulatoru 200.0F0a020%2](J e

Omezeni minimalni hodnoty zpétnovazebniho signalu (skute¢né hodnoty) na vstupu technologického PID regulatoru. Pokud hodnota
signalu je mensi nez P2268, méni¢ hlasi poruchové hlaseni F0221.

Poznamka: Reakci na poruchové hladeni Ize ovlivnit parametry P2100 a P2101.
5 0,
e (® | Zesileni skute¢né hodnoty PID regulatoru 00022 59,0'00 e
¢ [100 %]
Parametrem je mozné volit zesileni skutené hodnoty na vstupu PID regulatoru po omezeni P2267 a P2268.
P2§70 ® | Vybér funkce skuteéné hodnoty PID regulatoru Y E)Z] 2

Podle nastaveni parametru se na skute¢nou hodnotu aplikuje matematicka funkce.

... vstupni skute¢na hodnota
... vystupni skute¢na hodnota

y= Jx  druha odmocnina
y=x2 druha mocnina

X
y
0 y=X skute¢na hodnota nezménéna
1
2
3 y=x3 tfeti mocnina
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Pzé” @ | Polarita signalu zpétnovazebniho idla PID regulitoru o
Parametr slouZi k volbé polarity signalu zpétnovazebniho ¢idla PID regulatoru a miize nabyvat nasledujicich hodnot:
0 y=X pfi skute¢né hodnoté < Zddand hodnota se zvySuji otaky motoru
1 y =X pfi skute¢né hodnoté < zadana hodnota se snizuji otaéky motoru
Poznamka: Je dUlezité parametrem nastavit spravny typ snimace. Zablokujte technologicky PID regulator (P2200 = 0). ZvySujte

otacky motoru a sledujte velikost signalu zpétnovazebniho snimace.
Pokud velikost signalu snimace roste, nastavte P2271 = 0.

Pokud velikost signalu klesa (maximalni hodnoté analogového signalu zpétnovazebniho Cidla odpovidaji minimalni

otacky pohonu), nastavte P2271 = 1.

r2272 gzg Skutec¢na hodnota PID regulatoru po omezeni

%
-

Zobrazeni skute€né hodnoty technologického PID regulatoru na vystupu omezovate maximélni a minimélni hodnoty (omezeni se

nastavuje parametry P2267 a P2268). 100% ~ 4000 h.

r2273 S‘S Odchylka PID regulatoru

%
[l

Zobrazeni rozdilu mezi pozadovanou a skutecnou hodnotou technologického PID regulatoru. 100% ~ 4000 h.

P2274 Sl . 0.000 az 60.000s
3 @ | Derivaéni konstanta PID regulatoru [0.000]
Obsahem parametru je hodnota derivacni slozky technologického PID regulatoru.
P2§80 @ | Proporcionalni konstanta PID regulatoru 0'00([)3350%?'000

Obsahem parametru je hodnota proporcionalni slozky technologického PID regulatoru.
Pfi nastaveni P2280 = 0 je proporciondlni sloZka vyfazena.

P2263

PID _ d
#4dané hodnota ¥ ' il zédand hodnota
1 4 kmitoctu
P2274
PID ’
skutecna hodnota
Obr. 108 PID regulator
Poznamka: Vhodné nastaveni konstant PID regulatoru Ize uskute¢nit pomoci parametru P2350 az P2355.
P2§85 @) Integraéni konstanta PID regulatoru 0'00([)0850%08']0 00

Obsahem parametru je hodnota integracni slozky technologického PID regulatoru.
Pfi nastaveni P2285 = 0 je integracni slozka vyrazena.
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P2291 2 7 q -200.00 az 200.00 %
3 @ | Max. vystupni hodnota PID regulatoru [100.00 %]
Omezeni maximélni hodnoty na vystupu technologického PID regulatoru.
Poznamka: Hodnota 100 % je vztaZzena k hodnoté referenéniho kmito&tu (P2000). 100 % ~ 4000 h.

Pokud max. vystupni kmitodet (P1082) > referencni kmitocet (P2000), musi byt parametr P2291 nastaven na
hodnotu fmax P1082 (P2291 = P1082 / P2000 * 100 %) nebo zménéna hodnota referencniho kmitoctu (P2000), aby
motor dosahl maximalnich otacek.

_ 3, 0
qea2 @ | Min. vystupni hodnota PID regulatoru 200002 2000'00 e
(3 [0.00 %]
Omezeni minimalni hodnoty na vystupu technologického PID regulatoru.
Poznamka: Hodnota 100 % je vztazena k hodnoté referencniho kmito¢tu (P2000). 100 % ~ 4000 h.

Pokud je parametrem nastavena zaporna hodnota (P2292 < 0), Ize vystupnim signalem PID regulatoru ménit smér
otaceni motoru.

0.00 az 100.00s

P2293
® [1.00s]

o Doba nabéhu a dobéhu min. a max. omezeni vystupni hodnoty

Parametrem je ur€ena rychlost nabéhu a dobéhu vystupni hodnoty PID regulatoru po jeho odblokovani (viz nastaveni P2200).

Nabéh a dobéh vystupni hodnoty PID regulatoru (= zadané hodnoty kmito&tu) je Gcinny pouze v pfipadé, Ze pohon je v chodu (je aktivni
povel ZAP). V opaéném pfipadé se kmitoCet méni podle nastavené rozbéhové (dle P1120 po povelu ZAP) a dobé&hové rampy (dle
P1121 po povelu VYP / dle P1135 po povelu VYP3).

Po odblokovani PID regulatoru se hodnota min. a max. omezeni postupné zvétSuje podle nastaveni P2293 z 0 na P2291 (max. vystupni
hodnota) a z 0 na P2292 (min. vystupni hodnota). Po uplynuti ¢asu dané P2293 se max. omezeni P2291 a min. omezeni P2292 jiz
neméni. Postupny narist vystupni hodnoty zabrariuje skokové zméné zadané hodnoty kmitoétu pfi chodu pohonu po odblokovani
regulétoru.

%

r2294 @ Vystupni hodnota PID regulatoru L

CcO

Zobrazeni hodnoty na vystupu technologického PID regulatoru. Hodnota 100 % je vztazena k hodnoté referenéniho kmitoctu (P2000).
Viystupni hodnota PID regulatoru je Zzadanou hodnotou kmitodtu.

_ 3, 0
P2§95 ®  |Zesileni vystupni hodnoty PID regulatoru 100'00[%02)0?0'00 L
Parametrem je mozné volit zesileni vystupni na hodnoty vystupu PID regulatoru.
P2§50 @ | Automatické nastaveni PID regulatoru 0 E]Z] 4

Automatické nastaveni konstant PID regulatoru.

automatické nastaveni PID regulatoru neaktivni

automatické nastaveni podle Ziegler-Nicholsovy metody
automatické nastaveni s pfekmitem

automatické nastaveni bez pfekmitu nebo s malym pfekmitem
automatické nastaveni pouze P! sloZky

S~ w20

Volba typu automatického nastaveni PID regulatoru je zavisla na typu aplikace. Ve vétSiné pfipadl vyhovi nastaveni P2350 = 1. Pokud
vyZadujete rychlej8i odezvu, volte P2350 = 2. Odezva PID regulatoru je potom s velkym pfekmitem. Pokud vyZadujete odezvu bez
prekmitu, volte P2350 = 3. V pfipadé, Ze derivaéni slozka je nezadouci, volte P2350 = 4. Ve vSech pfipadech je zplsob automatického
méfeni totozny, pouze ve vysledku jsou nastaveny jiné hodnoty hodnot P, I, D.

Poznamka: Po ukonéeni automatického nastaveni je parametr P2350 nastaven na nulu (P2350 = 0).
P2§54 (® | Doba automatického nastaveni PID regulatoru 60 aéfg 2]00 S

Parametrem se urCuje doba, po kterou bude probihat automatické nastaveni hodnot PID regulatoru (viz P2350). Pokud béhem této doby
dojde k oscilacim skute¢né hodnoty, automatické nastaveni PID regulatoru bude zruseno.
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0.00 az 20.00 %

e (® | Odchylka automatického nastaveni PID regulatoru 15.00 %)

¢

Parametrem se nastavuje posun a odchylka pfi automatickém nastaveni hodnot PID regulatoru (viz P2350). Podle typu aplikace mize
byt rGizné nastaveni P2355, napf. aplikace s dlouhou ¢asovou konstantou vyZaduje vétsi hodnotu.

P2480[3] (®  |Rezim polohovani ]

Volba polohovaciho rezimu pohonu.
1 polohovani s otevienou smyc¢kou

Index P2480[0] 1.sada dat motoru DDS
P2480[1] 2. sada dat motoru DDS
P2480[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Rezim polohovani je nutné povolit nastavenim parametru P0500 = 3.

P24g1 [3] (® | Rezim polohovani - pievodovy pomér vstup LAl ?12 88]99'99

Parametr definuje pfevodovy pomér pfevodovky mezi poCtem otacek motoru pfipadajici na jednu otacku na vystupu pfevodovky.

_ _pocet otacek motoru _ _P2481
pocet otacek zatéze P2482
prevodovka zatéz
[
nmotor n zatéz

Obr. 109 ReZim polohovéni - pfevodovy pomér
Poznamka: Pfevodovy pomér je uréen téZ parametrem P2482.

Index P2481[0] 1. sada dat motoru DDS
P2481[1] 2. sada dat motoru DDS
P2481[2] 3. sada dat motoru DDS

P2432[3] (3 |Rezim polohovani - pfevodovy pomér vystup LAl ?12 gg]gg,gg
Parametr definuje prevodovy pomér pfevodovky mezi poCtem otacek na vystupu pfevodovky, které pfipadaji na jednu otaéek motoru.
pocet otaek motoru  __P2481
podet otatek zatéze P2482
Poznamka: Pfevodovy pomér je uréen téZ parametrem P2481.

Index P2482[0] 1. sada dat motoru DDS
P2482[1] 2. sada dat motoru DDS
P2482[2] 3. sada dat motoru DDS
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P24§4[3] ® | Rezim polohovani - poéet otaéek motoru na jednotku vzdalenosti LAl ?12 _88]99'99

Parametr definuje poget otdCek motoru, o které se motor musi otoCit, aby do3lo k posunuti z&téZe o jednu jednotku vzdalenosti.

polomér pohanéciho kola r vzdalenost s

) Z4t82 —>
pocet otacek n
/ \ ((@\.O‘
— poags - __Potetotatekmotoru - An
jednotkové vzdalenost AS

Obr. 110 Rezim polohovani - podet otaek na jednotku vzdalenosti

Index P2484[0] 1. sada dat motoru DDS
P2484[1] 2. sada dat motoru DDS
P2484[2] 3. sada dat motoru DDS

Poznamka: Pokud na vystupu motoru je zafazena prevodovka, zvolte téZ pfevodovy pomér parametry P2481 a P2482.
= 4 0,
ALY ® | Rezim polohovani - korekéni hodnota polohy 200'0?06180"1,2&(])0'00 &

Korekéni hodnota polohy v disledku mechanickych chyb. Parametr nastavte na zapornou hodnotu, pokud cilova poloha lezi pred
Zadanym koncovym bodem, parametr nastavte na kladnou hodnotu, pokud cilova poloha leZi za Zadanym koncovym bodem.

Index P2487[0] 1. sada dat motoru DDS
P2487[1] 2. sada dat motoru DDS
P2487[2] 3. sada dat motoru DDS

222 duben 2004



MICROMASTER 440PX POPIS PARAMETRU

0.01 az 9999.99

FLE ®  |Rezim polohovani - pozadovana vzdalenost zastaveni [4.00]

8

Nastaveni poZadovaného poctu otd¢ek motoru (P2484 = 1.00) / poZzadované vzdalenosti (P2484 # 1.00), které motor vykona / o kterou
se posune zatéz po aktivaci povelu VYP1.

Podle nastavené vzdalenosti (P2488), o kterou se ma zatéz posunout a pfevodového poméru (P481, P2482, P2484) a aktualni hodnoty
vystupniho kmitodtu v okamziku aktivace povelu VYP1, méni¢ automaticky vypoCte vhodnou dob&hovou rampu. Pfi del$i vzdalenosti
nebo niz8im vystupnim kmitoctu je doba dobéhu delsi.

f A
MM440
Pt
|‘_tP2488
P2488 ! f
; s= :E' wwp1 * paass
| ujetd vzdalenost pFi zastaveni
|— motor — pFevodovka [ (3rafovana plocha) je vzdy stejna
| | [l |
-t
L. ¢ |
I P2488 |
A
ZAP (
))
VYP1 _

Obr. 111 Rezim polohovani - zastaveni

Index P2488[0] 1. sada dat motoru DDS
P2488[1] 2. sada dat motoru DDS
P2488[2] 3. sada dat motoru DDS

r2489 (® | Rezim polohovani - aktualni pocet otaéek ]

Zobrazeni aktualniho poctu otaéek motoru od okamziku startu polohovani.
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0a1

FL0 ® | Aktivace funkénich bloku 0

¢

Funkéni bloky jsou jednoduché funkce, nezavislé na regulacnich algoritmech ménice. Jednotlivé funkce Ize volné pouZit v propojeni
BINEKTOR a KONEKTOR.

Viykonavani funkénich blok musi byt povoleno. Funkéni bloky musi byt povoleny ve dvou krocich:

1) vSechny bloky sou¢asné nastavenim P2800 = 1

2) jednotlivé potfebné bloky parametry P2801 a P2802 a sou€asné je jim pfifazeno pofadi, ve kterém se vykonavaji; pokud maji dva
nebo vice bloku stejné pofadi, vykonaji se v pofadi uréené pofadim bloku zapsané v tabulce uvedené u parametru P2801 zleva
doprava.

Nastaveni parametru:
0  funkéni bloky se nevykonavaji
1 funkéni bloky jsou aktivovany

Poznamka: Funkéni bloky jsou vykonédvany v cyklu 132 ms.

0az3

st(g 71 | @ |Pofadivykonavani funkénich bloka 1 o

Pomoci parametri P2801 a P2802 Ize povolit individualni vykonavani funkénich blokl a urcit poradi jejich vykonavani.

0  funkéni blok se nevykonava

1 funkéni blok se vykonava jako posledni

2 funkéni blok se vykonava v pofadi jako druhy
3 funkéni blok se vykonava nejdfive

Nejdfive se vykonaji bloky jako prvni v pofadi, poté druhé a nakonec tfeti. Pokud vice blok(i ma pfidéleno stejné pofadi vykonavani,
vykonaji se nejdFive bloky v tabulce zleva doprava.

poradi vykonavani bloku pfi stejné Urovni -
|8 ||
Z|Z|Z|I|E2|O0|0C|0C|0|0|0 |~ ||| |= === ala|lo|o222 (2= =
| |<C|O0O|0O|X|X|X|Z|Z|Za0||2||i|i|iF|liF|d|<nwn==ano|lo
e e | ] | | | | | | =T B T TS| | —| | ] | | | —| —| | =| | &
S|y ml¥lb|o| Moo = === = == 2| = 0] X bl o]~ 0] o) = | — | = =,
— | = | == === | = | | = | = | | — | NN NN N[N N N[N NN N NN
OO0 |I0CIC|IO|I0O|ICIC|0O|ICIC|O|IQO|CC|0O|ICIC|OI0|ICIC|I0C|I0CIC|O|0|IC(O|O
CO (00|00 |00 (0O (00|00 |(CO (0|00 |00 (O[O |CO0|(CO (0|00 |00 (0|00 |00 |(CO (00|00 |00 (00|00 |00 (O (00 |0
NN/ N| N[N NN| N[N NN N[N N N[AN[N| N DN[N|N N[N N NN[NN N[N | N
[ T I T i N I T i N T i N O Y i N Y N T I T I T O T T O O R B B B n B B a B a B a B Fa B N T
P2801[]] = 3 L
: oradi 1
P2802i] = 3 P
P2801[i] = 2 o
: oradi 2
P2802]i] = 2 P
P2801[i] = 1 -
: oradi 3
P2802]i] = 1 P
P2801[i] = 0 nevykonava se
p2802j=0 "V

Pfiklad: Pfi nastaveni parametru P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2 jsou funkéni bloky vykonavany v pofadi
1. TIMER4 P2802[3]

2. OR1 P2801[3]
3. OR2 P2801[4]
4. ADD1 P2802[4]
Poznamka: Povoleni funkénich bloku viz téz P2800 a P2802.
st‘g““] ® | Pofadi vykonavani funkénich bloki 2 0

Pomoci parametrd P2801 a P2802 Ize povolit individualni vykonavani funkénich blokd a uréit pofadi jejich vykonavani (viz P2801).

0  funkéni blok se nevykonédva

1 funkéni blok se vykonéva v pofadi jako prvni
2 funkéni blok se vykonava v pofadi jako druhy
3 funkéni blok se vykonava v pofadi jako tfeti
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P2810[2] ©)

o - Logicky soucin AND1 - vstupy

0.0 az 4000.0
(0.0]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy Cislo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

P2800 P2801[0]

& ¢ 12811

index 1

Index P2810[0] binarni vstup A
P2810[1] binarni vstup B

- O o >

- O -~ O |

- O O o 0O

r2811 ®

BO Logicky soucin AND1 - vystup

[]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy ¢islo 1. Parametr indikuje stav vystupu.

P2812[2] ©)

o o Logicky souc¢in AND2 - vstupy

0.0 a2 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy Gislo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstup0.

Index P2812[0] binarni vstup A
P2812[1] binarni vstup B

r2813 ©

BO Logicky soucin AND2 - vystup

[]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy ¢islo 2. Parametr indikuje stav vystupu.

Logicky soucin AND3 - vstupy

P2814[2] ©)
(3 Bl

0.0 az 4000.0
(0.0]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy Cislo 3. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

Index P2814[0] binarni vstup A
P2814[1] binarni vstup B

r2815 ©

BO Logicky soucin AND3 - vystup

[]

Logicky ¢len A se dvéma vstupy €islo 3. Parametr indikuje stav vystupu.
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P2816[2] ©) e . 0.0 az 4000.0
Logick R1-v
o = ogicky soucet O stupy [0.0]
Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy &islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
P2800 P2801([3]
A B C
0 0 0
index 0 A 0 1 1
index 1 B 1 0 1
1 1 1
Index P2816[0] binarni vstup A
P2816[1] binarni vstup B
r2817 S_')) Logicky soucet OR1 - vystup [:]
Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy ¢islo 1. Parametr indikuje stav vystupu.
P2818[2] ©) e . 0.0 az 4000.0
Logick R2-v
o = ogicky soucet O stupy [0.0]
Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy &islo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
Index P2818[0] binarni vstup A
P2818[1] binarni vstup B
® e . -
r2819 BO Logicky soucet OR2 - vystup [
Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy €islo 2. Parametr indikuje stav vystupu.
P2820[2] ©) B . 0.0 az 4000.0
Logicky soucet OR3 - vstu
8 BI gicky Py 0.0]
Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy ¢islo 3. Parametrem se nastavuji zdroje vstup0.
Index P2820[0] binarni vstup A
P2814[1] binarni vstup B
©) . . -
r2821 BO Logicky soucet OR3 - vystup ]
Logicky ¢len NEBO se dvéma vstupy ¢islo 3. Parametr indikuje stav vystupu.
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P2822[2] ©)

o - Logicky €len nonekvivalence XOR1 - vstupy

0.0 az 4000.0
(0.0]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

P2800 P2801[6]

index 0

index 1

Index P2822[0] binarni vstup A
P2822[1] binarni vstup B

- O o >

- O -~ O |

o -~ a2 oo

r2823 S_')) Logicky ¢len nonekvivalence XOR1 - vystup

[]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr indikuje stav vystupu.

Logicky €len nonekvivalence XOR2 - vstupy

P2824[2] ©)
8 Bl

0.0 az 4000.0
(0.0]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

Index P2824[0] binarni vstup A
P2824[1] binarni vstup B

©)

r2825 BO

Logicky €len nonekvivalence XOR2 - vystup

[]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr indikuje stav vystupu.

P2826[2] ©)

s o Logicky ¢len nonekvivalence XOR3 - vstupy

0.0 a7 4000.0
[0.0]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 3. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

Index P2826[0] binarni vstup A
P2826[1] binarni vstup B

®

r2827 BO

Logicky ¢len nonekvivalence XOR3 - vystup

[]

Logicky ¢len XOR se dvéma vstupy Cislo 3. Parametr indikuje stav vystupu.
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FLILE ® Logicky souéin NOT1 - vstup 0.0324000.0
¢ BI (0.0]
Logicky ¢len NOT Cislo 1. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu.
P2828 A c
r2829 S(.?) Logicky souc¢in NOT1 - vystup [:]
Logicky ¢len NOT ¢islo 1. Parametr indikuje stav vystupu.
P2830 ® s - 0.0 az 4000.0
S = Logicky soucin NOT2 - vstup [0.0]
Logicky ¢len NOT Cislo 2. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu.
r2831 S(.?) Logicky soucin NOT2 - vystup [:]
Logicky ¢len NOT ¢islo 2. Parametr indikuje stav vystupu.
P2832 ©) — o 0.0 az 4000.0
o o Logicky soucin NOT3 - vstup [0.0]
Logicky ¢len NOT Cislo 3. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu.
r2833 5’2 Logicky soucin NOT3 - vystup [:]
Logicky ¢len NOT Cislo 3. Parametr indikuje stav vystupu.
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P2834[4] ©) . 0.0 a2 4000.0
Klopn D1-
o - opny obvod vstupy [0.0]
Klopny obvod D islo 1. Parametrem se nastavuiji zdroje vstup(.
— SET (=) SET_ RESET D C | @ Q
index 1 . Q 1 0 X X 1 0
0 1 X X 0 1
oexs *—L>JC 1 1 X X | Qu Tm
0 0 1 ) 1 0
3 —{am ) o 0o 0 F |0
RESET (0=0) napéjeni zapnuto 0 1
1
>
e
Index P2834[0] binarni vstup SET
P2834[1] binarni vstup D
P2834[2] binarni vstup C
P2834[3] binarni vstup RESET
©) . . ]
r2835 = Klopny obvod D1 - vystup Q [
Klopny obvod D Cislo 1. Parametr indikuje stav vystupu Q.
r2836 5’2 Klopny obvod D1 - vystup notQ [:]
Klopny obvod D islo 1. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.
P2837[4] ©) . 0.0 a7 4000.0
Klopn D2 -
S - opny obvod vstupy [0.0]

Klopny obvod D &islo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstup0.

Index P2837[0]
P2837[1]
P2837[2]
P2837[3]

binarni vstup SET
binarni vstup D
binarni vstup C
binarni vstup RESET

r2838

®
BO

Klopny obvod D2 - vystup Q

[]

Klopny obvod D €is

lo 2. Parametr indikuje stav vystupu Q.

r2839

®
BO

Klopny obvod D2 - vystup notQ

[]

Klopny obvod D Cislo 2. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.
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P2840[2] ©) . 0.0 a2 4000.0
Klopny obvod RS1 - v:
o = opny obvod RS1 - vstupy [0.0]
Klopny obvod RS &islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
ser SET RESET| Q Q
index 0 —® =) Q 0 0 Qi Qo
0 1 0 1
1 0 1 0
e L T G5 a e me ) o
NAPAJENI = (@=0
ZAPNUTO ) 1 1 Qn-t Qn-1
napajeni zapnuto 0 1

Index  P2840[0]

binarni vstup SET

P2840[1] binarni vstup RESET
r2841 Sg Klopny obvod RS1 - vystup Q [:]

Klopny obvod RS ¢islo 1. Parametr indikuje stav vystupu Q.

r2842

®
BO

Klopny obvod RS1 - vystup notQ

Klopny obvod RS Cislo 1. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.

P2843[2] ©) ¢ _ 0.0 az 4000.0
o o Klopny obvod RS2 - vstupy [0.0]
Klopny obvod RS Cislo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstup0.
Index P2843[0] binarni vstup SET
P2843[1] binarni vstup RESET
r2844 g Klopny obvod RS2 - vystup Q [:]
Klopny obvod RS €islo 2. Parametr indikuje stav vystupu Q.
r2845 S?J Klopny obvod RS2 - vystup notQ [:]
Klopny obvod RS ¢islo 2. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.
P2846[2] ©) . _ 0.0 a2 4000.0
s o Klopny obvod RS3 - vstupy [0.0]

Klopny obvod RS Cislo 3. Parametrem se nastavuji zdroje vstup0.

Index  P2846[0]

binarni vstup SET

P2846[1] binarni vstup RESET
r2847 S(.?) Klopny obvod RS3 - vystup Q [:]

Klopny obvod RS ¢islo 3. Parametr indikuje stav vystupu Q.

r2848

®
BO

Klopny obvod RS3 - vystup notQ

Klopny obvod RS ¢islo 3. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notQ.
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P2849 ® |ga . 0.0 a2 4000.0
Casovac TIMER1 - vstu
o BI P [0.0]
Volitelny Easovag €islo 1. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu X.
P2850 (0.000s)  P2851(0)
P2800 P2802.0 Cas mod
zpozdéné zapnuti
T 1 0
zpozdéné vypnuti
0 T 1
P2849 « (Y )
index 0 P>— 7p07déné zapnuti i vypnuti
T T 2
puls
N I B
vstup X T
vystup Y
P2851 = 0 (zpozdéné zapnuti)
2850 _ g
P2851 =1 (Toidéné vypnuti)
‘ _ P2850 o
P2851 = 2 (zpozdéné zapnuti i vypnuti)
P2850 _ P2850
P2851 = 3 (puls)
A
vstup X
A
vystup Y
P2850 g
vstup X 4
vystup Y
P2850 g
X . . 0.0 a2 6000.0s
P2§50 ® |Casovaé TIMER1 - éas 0.05]

Volitelny ¢asovag E&islo 1. Parametrem se nastavuje:
- doba zpoZdéni sepnuti (pfi nastaveni P2851 = 0)
- doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2851 = 1)
- doba zpozdéni sepnuti a doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2851 = 2)
- délka pulsu (pfi nastaveni P2851 = 3)
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POPIS PARAMETRU MICROMASTER 440PX
P2§51 ® |Casovaé TIMER1 - méd 0 E]Z] 3
Volitelny Easovag €islo 1. Parametrem se nastavuje funkce ¢asovace.
Nastaveni parametru:
0 zpozdéni zapnuti
1 zpozdéni vypnuti
2 zpozdéni zapnuti i vypnuti
3 generace jednoho pulsu
® g . . ]
r2852 BO Casovac TIMER1 - vystup Y ]
Volitelny ¢asovac Cislo 1. Parametr indikuje stav vystupu Y.
r2853 g Casova¢ TIMER1 - vystup notY 0
Volitelny ¢asovag &islo 1. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notY.
P2854 ® g x 0.0 a2 4000.0
Casovaé TIMER2 - vstu
g Bl > [0.0]
Volitelny Easovag €islo 2. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu X.
P28s3 ® |Casovad TIMER? - éas 0.0226000.0s
{3 [0.08]
Volitelny ¢asovac €islo 2. Parametrem se nastavuije:
doba zpozdéni sepnuti (pfi nastaveni P2856 = 0)
doba zpoZdéni vypnuti (pfi nastaveni P2856 = 1)
doba zpoZdéni sepnuti a doba zpoZdéni vypnuti (pfi nastaveni P2856 = 2)
délka pulsu (pfi nastaveni P2856 = 3)
P2§56 ® |Casovaé TIMER2 - méd 0 [%Z] 3
Volitelny Easovag Eislo 2. Parametrem se nastavuje funkce ¢asovace.
Nastaveni parametru:
0 zpozdéni zapnuti
1 zpozdéni vypnuti
2 zpozdéni zapnuti i vypnuti
3 generace jednoho pulsu
® |a . . ]
r2857 BO Casovac TIMER2 - vystup Y 2
Volitelny ¢asovac Cislo 2. Parametr indikuje stav vystupu Y.
r2858 S)) Casova¢ TIMER2 - vystup notY 0
Volitelny ¢asovag &islo 2. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notY.
P2859 ® |a - 0.0 a2 4000.0
Casovac¢ TIMER3 - vstu
o Bl > 0]
Volitelny ¢asovac Cislo 3. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu X.
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P2860 ® |Casovai TIMER3 - cas 0.02260000s
8 [0.0]
Volitelny ¢asovag E&islo 3. Parametrem se nastavuje:
doba zpoZdéni sepnuti (pfi nastaveni P2861 = 0)
doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2861 = 1)
doba zpozdéni sepnuti a doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2861 = 2)
délka pulsu (pfi nastaveni P2861 = 3)
by ® |Gasovac TIMER3 - mod o
Volitelny Easovat ¢islo 3. Parametrem se nastavuje funkce ¢asovace.
Nastaveni parametru:
0 zpozdéni zapnuti
1 zpozdéni vypnuti
2 zpozdéni zapnuti i vypnuti
3 generace jednoho pulsu
@ |a : . -
r2862 BO Casovac¢ TIMER3 - vystup Y i
Volitelny Easovac Cislo 3. Parametr indikuje stav vystupu Y.
r2863 S(.?) Casovac TIMER3 - vystup notY [:]
Volitelny ¢asovac Cislo 3. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notY.
P2864 ® g . 0.0 a2 4000.0
Casovac TIMER4 - vstu
o BI P [0.]
Volitelny Easovag €islo 4. Parametrem se nastavuje zdroj vstupu X.
P2865 A x v 0.0 az 6000.0s
S ® | Casovaé TIMER4 - éas 0.05]
Volitelny Easovag €islo 4. Parametrem se nastavuije:
doba zpoZdéni sepnuti (pfi nastaveni P2866 = 0)
doba zpoZdéni vypnuti (pfi nastaveni P2866 = 1)
doba zpozdéni sepnuti a doba zpozdéni vypnuti (pfi nastaveni P2866 = 2)
délka pulsu (pfi nastaveni P2866 = 3)
Passe ® | Casovaé TIMER4 - méd has
Volitelny Easovag Eislo 4. Parametrem se nastavuje funkce ¢asovace.
Nastaveni parametru:
0 zpozdéni zapnuti
1 zpozdéni vypnuti
2 zpozdéni zapnuti i vypnuti
3 generace jednoho pulsu
® | . . ]
r2867 BO Casova¢ TIMER4 - vystup Y ]
Volitelny ¢asovac Cislo 4. Parametr indikuje stav vystupu Y.
r2868 S(.?) Casovac TIMER4 - vystup notY [:]
Volitelny ¢asovac Cislo 4. Parametr indikuje stav negovaného vystupu notY.
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P2869[2] ©) o s 0.0 a2 4000.0
o el Scitacka ADD1 - vstupy [755.0]

Analogova scitacka se dvéma vstupy €islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

P2800  P2802[4]

. X1 200%
index 0 — N %
+ —-r2870
XZ. ZETVORN -

pro X1+ X2 >200% — Y = 200%
pro X1 + X2 <-200% — Y =-200%

Y=X1+X2
Index P2869[0] vstup X1
P2869[1] vstup X2
0,
r2870 g Séitacka ADD1 - vystup [ﬁ

Analogova sCitacka se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr zobrazuje vysledek souctu Y.

P2871[2] ©) co o ) 0.0 az 4000.0
o ol Scitacka ADD2 - vstupy [755.0]
Analogova scitacka se dvéma vstupy €islo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
Index P2871[0] vstup X1
P2871[1] vstup X2
0,
12872 O |séitacka ADD2 - vystup 2
co [l
Analogova sCitacka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr zobrazuje vysledek souctu Y.
P2873[2] ©) o ) 0.0 a2 4000.0
s ol Odcitacka SUB1- vstupy [755.0]

Analogovy rozdilovy &len se dvéma vstupy Cislo 1. Parametrem se nastavuiji zdroje vstupu.

P2800  P2802[6]

index 0 | X1y Nl
X2 - r2874
index 1 e 7 N

pro X1-X2>200% — Y =200%
pro X1 - X2 <-200% — Y =-200%

Y=X1-X2
Index P2873[0] vstup X1
P2873[1] vstup X2
0
(2874 % Odeitagka SUB1- vystup .

Analogovy rozdilovy ¢len se dvéma vstupy €islo 1. Parametr zobrazuje vysledek rozdilu Y.

P2875[2] ® S 0.0 az 4000.0

s p Odcitacka SUB2- vstupy [755.0]
Analogovy rozdilovy &len se dvéma vstupy Cislo 2. Parametrem se nastavuiji zdroje vstup(.
Index P2875[0] vstup X1

P2875[1] vstup X2

0,
r2876 ?3 Odcitacka SUB2- vystup [{‘i

Analogovy rozdilovy ¢len se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr zobrazuje vysledek rozdilu Y.
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P2877[2] ©)
8 cl

0.0 az 4000.0

Nasobicka MUL1 - vstupy [755.0]

Analogovéa nasobicka se dvéma vstupy €islo 1. Parametrem se nastavuiji zdroje vstup(.
P2800  P2802[8]

'

ndexo X1y 0%, Y:X1*X2
index 1 ﬂ» >< VVUUAN 100%
-200% "
X1*X2 pro Y:X1 X2 >200% — Y =200%
100% 100%
X1X2 . — onno
Index P2877[0] vstup X1 pro Y = 0% - -200% — Y = -200%
P2877[1] vstup X2
0,
r2878 (% Nasobicka MUL1 - vystup [{‘i

Analogova nasobicka se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr zobrazuje vysledek soucinu Y.

P2879[2] ©) Nasobié 0.0 az 4000.0
asobicka MUL2 - vstu
8 cl H [755.0]
Analogova nasobicka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstup0.
Index P2879[0] vstup X1
P2879[1] vstup X2
0,
r2880 g Nasobi¢ka MUL2 - vystup [ﬁ
Analogova nasobicka se dvéma vstupy €islo 2. Parametr zobrazuje vysledek soucinu Y.
P2881[2] ©) Lrix 0.0 a2 4000.0
Délicka DIV1 - v
0 ol elicka stupy [755.0]
Analogovy rozdilovy €len se dvéma vstupy €islo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstup(.
P2800_ P2802[10]
| | X1*100%
y=-2> 7R
index 0 ﬁ» . \—/200% Y X2
—| 12882 *100°
ndext  |[XZpe 2000 pro Y:% >200% — Y = 200%
X1 *100% 1000
X2 pro Y = X1 )1(20/0 <-200% — Y =-200%
Index P2881[0] vstup X1
P2881[1] vstup X2
0,
r2882 (% Délicka DIV1 - vystup [ﬁ

Analogova dglicka se dvéma vstupy Cislo 1. Parametr zobrazuje vysledek podilu Y.

P2883[2] ©)
g Cl

0.0 az 4000.0

Délicka DIV2 - vstupy [755.0]

Analogova délicka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.

Index P2883[0] vstup X1
P2883[1] vstup X2

©) X1 . %
r2884 co Délicka DIV2 - vystup B

Analogova délicka se dvéma vstupy Cislo 2. Parametr zobrazuje vysledek podilu Y.
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P2885[2] ©) . 0.0 a2 4000.0
Komparator CMP1 - v
o el omparator C stupy [755.0]
Analogovy komparator se dvéma vstupy Cislo 1. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
P2800  P2802[12]
. I proX1=X2 —»Y=1
index 0 L X1<X2 > Y=
Inaex 0 CM P pro d 0
Y =X1=X2
Index P2885[0] vstup X1
P2885[1] vstup X2
©) . . ]
r2886 BO Komparator CMP1 - vystup ]
Analogovy komparator se dvéma vstupy ¢islo 1. Parametr indikuje vysledek komparace.
P2887[2] ©) K 2 0.0 aZ 4000.0
omparator CMP2 - vstu
8 cl > e [755.0]
Analogovy komparator se dvéma vstupy Cislo 2. Parametrem se nastavuji zdroje vstupd.
Index P2887[0] vstup X1
P2887[1] vstup X2
r2888 g Komparator CMP2 - vystup [:]
Analogovy komparator se dvéma vstupy &islo 2. Parametr indikuje vysledek komparace.
P2889 ©) : -200.00 a2 +200.00 %
IS oo Pevna hodnota FIX1 [0.00 %]
Parametrem se nastavuje volné pouZitelna pevna hodnota €islo 1.
P2890 ©) . -200.00 az +200.00 %
S co Pevna hodnota FIX2 10.00 %)
Parametrem se nastavuje volné pouZitelna pevna hodnota €islo 2.
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P3£00 @ | Ukonéeni nastaveni ménice 0 EJZ] &

Parametrem se aktivuje vypocet parametrd pohonu pro dosazeni optimainiho stavu pfed spusténim pohonu.

0  ukon€eni nastaveni pohonu bez vypoétu, nastaveni parametru P0010 = 0 musi byt vykonano ruéné

1 nastaveni parametri motoru (viz Poznamka) a nulovani vSech parametr(i véetné parametri nastaveni vstupt a vystupd, které
nejsou ve skupiné Nastaveni pohonu (P0010 = 1, parametry neoznaCené &, viz kap. 4.1.3 ) na tovarni hodnoty

2 nastaveni parametrd motoru (viz Poznamka) a nulovani pouze parametr(i nastaveni vstup(i na tovarni hodnoty

3 nastaveni parametr(i motoru (viz Poznamka)

Poznamka: Pfi nastaveni P3900 = 1,2, 3 jsou automaticky vypoCteny a pfepsany stavajici hodnoty nasledujicich parametrd:
e  P0344 hmotnost motoru
e  P0350 odpor statorového vinuti
e P0346 doba magnetizace motoru
e P0347 doba demagnetizace motoru
e P2000 referencni kmitoCet
e P2002 referenéni proud
P3§50 (® | Pristup k parametriim 4. irovné Y 3[20]255
Heslo pro pfistup k parametrim trovné @ (viz téz P0003).
r3954[13] @ | Verze CM a identifikace GUI [:]
Rozdéleni verze firmware (pouze pro interni U&ely Siemens).
Index r3954[0] az r3954[12] zobrazeni verze CM a identifikace GUI ID.
P3980 @ | Souéasny vybér zpiisobu ovladani a zdroje zadané hodnoty 0 %166
Parametr ma stejny vyznam jako P0719.
0a1

P3981

@

Nulovani poruchy

[0]

Nastavenim parametru do hodnoty 1 Ize nulovat poruchové hlaseni. Poté je parametr automaticky vynulovan.

0 neaktivni
1 nulovani poruchového hlaseni
r3986[2] @ | Pocet parametrd [:]

Zobrazeni po¢tu parametrd ménice.

pocet parametri uréenych pouze pro ¢teni (parametry typu r...)
pocet vSech parametrd (parametry typu P...ir...)

Index  r3986[0]
r3986[1]
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PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI

5. Poruchova a vystrazna hlaseni

Vystrazné hlaseni
Pokud pfi provozu ménice se vyskytne nestandardni stav, méni¢ upozorni obsluhu na tento stav vystraznym hlasenim. Chod pohonu
neni pferuden. Vystrazné hi&Seni se po odstranéni pficiny automaticky nuluje.

Poruchové hlaseni
Indikuje vaZné naruSeni &innosti méni¢e. Vystupni tranzistory méniée jsou okamZité zablokovany, pohon volné dobiha nebo je zabrzdén
mechanickou brzdou. Poruchové hlaseni je nutné nulovat vnéj$im zasahem:

VVVYVY

tlaCitkem @ na ovladacim panelu BOP nebo AOP
signalem H na fidici svorkovnici, pokud néktery ze vstupd je nastaven na funkci nulovani poruchy (tovarni nastaveni DIN3)
sériovou linkou nastavenim bitu 7 fidiciho slova 1
vypnutim a opétovnym zapnutim napéajeni ménice (pfi P1210 =1)

Pfed nulovanim poruchového hlaseni je nutné odstranit pfi¢inu vzniku poruchy !

5.1.

Indikace poruchovych a vystraznych hlaseni s panelem SDP

Na ovladacim panelu SDP jsou dvé indikaéni LED - zelena a Zluta. Kombinaci rozsviceni / zhasnuti / blikani LED se
rozli$uji rizné provozni stavy ménice.

Stav ménice indikovany LED na panelu SDP

zelend LED Zluta LED | vyznam zelena LED Zluta LED | vyznam
!’ vystrazné hiagen
C) neni pfipojeno napéjeci napéti C.\ proudové omezeni
nesviti nesviti . ! o (LED blikaji synchronné)
blikd pomalu | blikéd pomalu
SALL, !’ vystrazné hiageni
7 ; (y pFipraven k zapnuti pohonu C.\ poruchové hlaseni
' 1 N podpéti
sviti sviti bliké pomalu blika rychle
WLALL, e vystrazné hiageni
| | [T ¥y v ,
P (N chod pohonu C.\ - jiny typ nez vySe uvedeny
r ' ,‘ nesviti ! o (LED blikaji stfidavé)
sviti blika pomalu | blika pomalu
1/ P
- poruchové hlaseni
=t ménic neni pfipraven k provozu % pfekroteni proudu
blika rychle blika pomalu blika pomalu
11/ A% 1
/ poruchové hlaseni C./ Lax
< chyba pamati ROM T D E?étf:ggri :E:gt? Imeziobvodu
I - (LED blikaji synchronné) . nesviti
blika rychle blika rychle blika pomalu
11 T 1
7/ poruchové hlaseni 7/ Lex
< chyba paméti RAM », ekcosont eploy motors
~m 5 (LED blikaji stfidavé) 1
blika rychle blika rychle blika pomalu sviti
ALl e
- - poruchoveé hlaseni
N piekrogeni teploty ménice
sviti blik& pomalu
LED blika rychle - s periodou 300 ms Q pprgchové h lé,éfa ni .
LED bliké pomalu - s periodou 1s nesviti (jiny typ nez vyse uvedeny)
sviti
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9.2.  Indikace poruchovych a vystraznych hlaseni s panelem BOP nebo AOP

sewens . Pokud se vyskytne poruchové nebo vystrazné hi&Seni, na displeji oviddaciho panelu BOP se zobrazi
150.00 symbol F nebo A a kéd poruchového nebo vystrazného hiaseni.

=1
V=400v

@@8 @ Pokud se vyskytne poruchové nebo vystrazné hiaseni, na displeji oviadaciho panelu AOP se zobrazi
(i)~ (o)) symbol F nebo A a kéd poruchového nebo vystrazného hiaseni a kratky popis hlaseni.

Pokud po povelu ZAP se motor neotadi, zkontrolujte:

> nastaveni parametru P0010 =0

» nastaveni mista oviadani méniée P0700 =1 ... ovladani z ovladaciho panelu BOP

P0700 = 2 ... ovladani ze svorkovnice

> pokud je zvoleno ovladani ze svorkovnice, zkontrolujte p fitomnost signalu ZAP na fidici svorkovnici (napéti +24 V na svorce 5 proti
svorce 28)

> pokud méni¢ hlasi CHOD POHONU a motor se neotadi, zkontrolujte pfitomnost Fidiciho napéti mezi svorkami 3 - 4 na Fidici
svorkovnici

> zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo zabrzd én.

Pokud vy3e uvedené kroky nepomohou, nastavte P0010 = 30 a poté P0970 = 1. V8echny parametry budou nastaveny do tovarniho
nastaveni. Poté zapojte ovladaci prvky podle schématu uvedeného kap. 3.1. Sepn éte spina¢ mezi svorkami 5 - 9. Motor by se mél zagit
ot&Cet podle nastaveni potenciometru.

5.21. Poruchova hlaseni
Kéd poruchy Mozné pficiny Zphsob odstranéni
Nazev
F0001 e Viykon motoru neodpovida vykonu O Zkontrolujte, zda vykon motoru (P0307) odpovida vykonu
Piekroceni proudu ménice. ménice (r0206).

e  Motor ma zkratované vinuti. Q Zkontrolujte vedeni mezi motorem a méni¢em, motor na

o Motorovy kabel nebo motor mé zemni zemni zkrat a zkrat mezi fazemi motoru.

zkrat. Q Neni pfekroCena povolena délka motorového kabelu ?
e Vystup ménice je zkratovany. O Zkontrolujte, zda Udaje na typovém Stitku motoru souhlasi s

hodnotami parametr P0300 + P0311.

O Je spravné nastavena hodnota statorového odporu
(P0350) ?

O ProdluZte dobu rozbéhu (P1120).

O ZmenSete hodnotu pocateCniho zvétSeni napéti pfi rozbéhu
(P1310 a P1311) a posun U/f charakteristiky (P1312).

Q Zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo
pretizen.

O Odpojte motor a zadejte povel ZAP. Pokud méni¢ opét hlasi
poruchu FO001, jsou zkratovany vystupni tranzistory

ménice.
F0002 e Napajeci napéti je vySsi nez Q  Zkontrolujte, zda napajeci napéti ménice odpovida
PFepéti pripousteji technické parametry. technickym podminkém.

Motor pfi snizovani otacek generuje |0 Povolte regulator napéti mezibvodu (P1240 =1).

energil. O Prodiuzte dobu dobéhu motoru (P1121) nebo pouifte
*  Napéti meziobvodu Uss > 820 V. externi brzdnou jednotku.

F0003 o Viypadek napdjeci sité. O Zkontrolujte spravnou hodnotu napajeciho nap éti.
Podpéti o Napéjeci napéti je nizsi nez QO Mohlo dojit kratkodobému vypadku napajeciho napéti a
pripoust&ji technické parametry. jeho opétnému obnoveni.
e Napéti meziobvodu Uss <410 V. O Pokud dojde k hla3eni poruchy az pfi vy$8im zatizeni,
zkontrolujte, zda nedoslo k vypadku jedné faze napajeciho
napéti.

O

Povolte kinetické zalohovani (P1240 = 2).
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Kéd poruchy Mozné priciny ZpUsob odstranéni
Nazev
F0004 e Teplota okoli nebo chladiciho O Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.
Prekroceni dovolené vzduchu je vysoka. O Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
feploty menice o Netodi se ventilator ménice. otvory ménice.
Q Zkontrolujte, zda se toci chladici ventilator ménice.
O Pfi spinacim kmito€tu = 4 kHz je nutné redukovat vystupni
proud.
O Upfesnéni poruchy:
r0949=1:  prekrogeni teploty usmérfovace
r0949=2:  prekrogeni teploty okoli
r0949=3.  prekrodeni teploty vykonové Easti
F0005 o Méni¢ je pretizen. Q  Zkontrolujte, zda motor neni pretizen.
Prekroceni zatizeni O Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida vykonu ménice.
ménice . Lo ce
Q Zkontrolujte, zda neni pfekroCen zatéZovaci diagram
ménice.
F0011 o Motor je pretizen. Q Zkontrolujte, zda udaje na typovém §titku motoru souhlasi s
¥akro&eni : hodnotami parametr(i P0300 + P0311.
Prekroceni dovolené e Nejsou spravné nastaveny parametry , P ) ) o
teploty motoru motoru O Zkontrolujte nastaveni povoleného otepleni vinuti motoru
. . (P0604 a P0626 = P0628).
o  Neni sprévné nastavena tepelna . T o .
casova konstanta motoru (2. O Zmen3ete hodnotu zvySeni poCateéniho napéti pfi rozb&hu
. (P1310 a P1311) a posun U/f charakteristiky (P1312).
e Motor neni pfi nizkych otackéach . . [ —— S
L Q  Pfitrvalém provozu motoru pfi otakach nizSich nez %2 nim
odlehCovan. g o - S
musi byt motor vybaven cizi ventilaci nebo musi byt
odleh¢ovan.
O Pokud pouzivate teplotni ¢idlo KTY84 v motoru, zkontrolujte
teplotu vinuti (r0035) a sprévné pfipojeni snimace.
F0012 e Pferudeni teplotniho snimace na
Prerusent teplotniho chladici ménice.
snimaCe ménice
e Teplotni snima¢ KTY84 neni piipojen. | @  Zkontrolujte zapojeni pfivodnich vodica teplotniho snimace

F0015

Pferu$eni teplotniho
snimace KTY84 ve
vinuti motoru

KTY84 na svorkach 14 a 15.

Poznamka: Pokud dojde k odpojeni teplotniho snimac¢e motoru,

ménic¢ vypogitava zatizeni motoru z modelu motoru.
ViypoCet nemusi byt presny.

F0020 o Néktera z napjecich fazi ménice je | Q  Zkontrolujte zapojeni pfivodnich vodicl a jejich jisténi.
Vypadek napajeci faze prerusena. Pravdépodobné je pferusena néktera z pojistek.
K hlaseni poruchy miize dojit az pfi zatizeni pohonu.

F0021 e Soudet proudl vSech ti fazi je vét§i | O  Zatéz ménice musi byt symetricka. Nesymetrii zatéze méni¢
Zemni zkrat nez 5 % jmenovitého proudu ménice. vyhodnoti jako nadmémy tnikovy zemni proud.
F0022 e P¥Ficiny poruchy mohou byt Q (1) Zkontrolujte vykonovou Cast ménice.
Chyba ve vykonové nasledujici: O (2) Zkontrolujte motor a pfipojeni motoru
Casti (1) zkrat sztupnlho IGBT tranzistoru Q  (3) Zkontrolujte spravné zasunuti svorkovnicové desky

(2) zemni zkrat vstupl a vystup(i do zakladni desky ménice.

(3) chybné zasunuta svorkovnicova O Upfesnéni poruchy:

deska

Pozn.: Porucha je vyhodnocena sumarné,
proto nelze urcit, ktera pficina ji vyvolala.

r0949 =12: chyba UCE faze U
r0949 =13: chyba UCE faze V
r0949 = 14: chyba UCE faze W
r0949 = 21.  preruseni shérnice 12C
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PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI

MICROMASTER 440PX

Kéd poruchy Mozné priciny ZpUsob odstranéni
Nazev
F0023 o  Néktery z vodicl motorového kabelu Zkontrolujte zapojeni vSech tfi fazi motorového kabelu.

Pferuena vystupni faze

je preruen.

Pravdépodobné néktery z vodici neni pfipojen nebo motor
mé prerusené vinuti.

F0024 e  Teplota okoli nebo chladiciho Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.
PrekroCeni teploty vzduchu je vysoka. Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
usmernovace o Netoti se ventilator ménice. otvory ménice.
Zkontrolujte, zda se to€i chladici ventilator ménice.

F0030 o Ventilator ménice se netoci. Zkontrolujte pfipojeni chladiciho ventilatoru ménice. V
Vadny ventilator pfipadé, Ze je vadny, tak ho vymérite.
F0035 e  Prinastaveni P1210 # 0 doSlo k vice Odstrarite pficinu poruchy, ktera se opakuje a zpUsobila
Neusp&sny autorestart nez P1211 pokusdm o automaticky nedspésny automaticky restart ménice.

restart ménice.
F0040 e  Chyba pfi vypoctu parametrd motoru. Pfi vypoCtu parametr(i (P0340 = 1 nebo P3900 = 3) doslo k

Chyba automatické
kalibrace

chybé. Zkontrolujte spravné zadani Stitkovych udaji motoru
(P0300 az P0314).

F0041
Chyba pfi identifikaci
motoru

Chyba pfi vypoctu parametri motoru.
Upfesnujici vyznam je rozlisen
hodnotou parametru r0949:

r0949 = 0: Neni pfipojena zatéz

r0949 = 1: Dosazeno proudové omezeni

r0949 = 2:  Statorovy odpor < 0,1 % nebo
>100 %

r0949 = 3: Rotorovy odpor < 0,1 % nebo
>100 %

r0949 = 4: Statorova indukénost < 50 %
nebo > 500 %

r0949 =5: Hlavni indukénost < 50 %
nebo > 500 %

r0949 = 6. Rotorova ¢asova konstanta
<10ms nebo >5s

r0949 =7. Celkova rozptylova
indukénost < 5%
nebo > 50 %

r0949 = 8: Statorova rozptylova
indukénost < 25 %
nebo > 250 %

r0949 = 9: Rotorova rozptylova

indukénost < 25 %
nebo > 250 %

r0949 = 20: Napéti na sepnutém

tranzistoru < 0,5V
nebo > 10V

r0949 = 30: Napétové omezeni

proudového regulatoru

r0949 = 40: Velmi odliné vysledky

postupného méfeni

impedanci motoru Z =

0: Zkontrolujte, zda je pfipojen motor.

1+40: Zkontrolujte , zda Gdaje na typovém $titku motoru
souhlasi s hodnotami parametrd P0O300 + P0311.
Zkontrolujte spravné zapojeni vinuti motoru (hvézda /
trojuhelnik).

Poznamka: Procentuaini hodnoty jsou vztaZeny k jmenovité

U jm motoru

\/g Ijm motoru

F0042
Chyba pfi optimalizaci
ota&kového regulatoru

Chyba pfi optimalizaci nastaveni
otackového regulatoru vektorového
fizeni.

r0949 = 0: Pfekroceni Casového limitu
pro stabilizaci otacek
r0949 = 1. Nestabilita pfi opakovaném

¢teni hodnot

Q Vrezimu optimalizace otdkového regulatoru (P1960)

dochazi k nestabilité soustavy a opakovaném Cteni
rozdilnych hodnot.
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MICROMASTER 440PX

PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI

Kéd poruchy Mozné priciny ZpUsob odstranéni
Nazev
F0051 e Chyba pfi ¢teni nebo zapisu do O Zvolte tovarni nastaveni ménice a znovu nastavte potiebné

Chyba paméti EEPROM

paméti EEPROM.

parametry.
Vymé&rite ménié.

F0052 e Chyba pfi ¢teni nebo zapisu do Vyménte ménic.
Chyba zasobniku zasobniku paméti.
paméti
F0053 o Chyba pfi Cteni dat z paméti QO Zvolte tovarni nastaveni ménice a znovu nastavte potfebné
Chyba paméti viv EEPROM viv. parametry.
EEPROM Q Vyménte desku vstupl / vystupu.
F0054 o Svorkovnicova deska je v menici Q  Zkontrolujte spravné zasunuti svorkovnicové desky v
Chyba desky viv chybné zasunuta. meénici.
e  Desku nelze identifikovat. O Vyménte desku vstupl / vystupd.
F0060 e  Programova chyba €asovani pfi O Nulujte poruchu. Pokud se porucha objevi znovu, vyméfite
Chyba Casovani komunikaci s ASIC obvodem. ménic.
F0070 e Nebyla pfijata Zadana hodnota pfi Q  Zkontrolujte zapojeni komunikacni linky PROFIBUS a

Chyba komunikace s
komunikaénim
modulem

komunikaci PROFIBUS.

nastaveni parametr(i komunikace.
O Zkontrolujte fidici systém.

F0071
Chyba komunikace
RS232

o Neprobihé komunikace po sbérmnici
RS232 (USS1).

Q Zkontrolujte zapojeni komunikacni linky RS232 a nastaveni
parametrdl komunikace.

Zkontroluijte fidici systém.

Fo072
Chyba komunikace
RS485

o  Neprobihéd komunikace po sbérnici
RS485 (USS2).

Zkontrolujte zapojeni komunikaéni linky RS485 a nastaveni
parametrdl komunikace.

Zkontroluijte fidici systém.

F0080
PferuSeni proudové
smycky

e  Zadana hodnota na analogovém
vstupu AIN je nulova.

Zkontrolujte zapojeni zadavani zadané hodnoty.

O Nastavte spravné hodnoty parametri P0756, P0761 a
P0762.

F0085
Externi porucha

o Digitalni vstup s funkci externi
porucha je v Urovni L.

Q Zkontrolujte obvody externi poruchy.

O Nastavte spravné funkci digitalnich vstupl DIN parametry
P0701 az P0708.

F0090
Chyba snimace
rychlosti

e Chybi signal z inkrementalniho
shimace rychlosti.

Q Zkontrolujte pfipojeni inkrementalniho snimace rychlosti.
Zkontrolujte propojovaci kabel a jednotlivé signaly snimace.
Zkontrolujte, zda neni signal ze snimace zaru$en. Je pro
pfipojeni snimace pouzit stinény kabel a stinéni je spravné
uzemnéno?

O Pokud méni¢ neni osazen deskou pro pfipojeni snimade
nebo snimag¢ neni pfipojen, musite nastavit vektorové fizeni
bez zpétné vazby nebo U/f fizeni (P0400 = 0 a P1300 # 21
nebo 23.

Q Zkontrolujte spravnou konfiguraci desky snimace rychlosti.

O Zkontrolujte spravnou funkci snimace rychlosti. Nastavte
P1300 = 0 (U/f fizeni) a zapnéte pohon. Pomoci parametru
r0061 (skutecna rychlost otaeni motoru) zjistéte, zda méni¢
méfi rychlost otaCeni motoru.

O Parametrem P0492 zmérite citlivost na vypadek signalu ze
snimace.

F0101
Preteéeni zasobniku

e  Programova chyba.

Q Meéni¢ vypnéte a znovu zapnéte. Pokud se porucha objevi
znovu, vyménte ménic.
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PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI

MICROMASTER 440PX

Kéd poruchy Mozné priciny ZpUsob odstranéni
Nazev
F0221 o  Signal snimace skutecné hodnoty Nastavte spravné parametry PID regulatoru.

Signal snimace PID
regulatoru je nulovy

PID regulatoru je mensi nez min.
povolena hodnota P2268.

Zkontrolujte nastaveni parametru P2268.

F0222
Signal snimace PID
regulatoru je velky

o Signal snimace skutené hodnoty
PID regulatoru je vetsi nez max.
povolena hodnota P2267.

Nastavte spravné parametry PID regulatoru.
Zkontrolujte nastaveni parametru P2267.

F0450

Chyba pfi testu BIST
(pouze pfi servisnim
rezimu)

e  Chybova hodnota:

r0949 = 1 chyba testu vykonové Casti
r0949 = 2 chyba testu fidici desky
r0949 = 4 chyba funkéniho testu
r0949 = 8 chyba testu VIV

r0949 = 16 chyba kontrolniho souétu RAM
po zapnuti

Méni¢ muze byt provozovan, ale nékteré funkce nebudou
pracovat spravné.

Vyménte ménic.

F0452
Pohon mechanicky
zablokovan

e  Zatéz motoru je pfili§ velka, pohon je
mechanicky zablokovan

e  Byla vyhodnocena odchylka v reZimu
kontroly momentu.

Zkontrolujte mechanickou brzdu motoru nebo zda pohon
neni podkozen, zkontrolujte mazani pohonu.

Zkontrolujte spravnou funkci externiho snimace rychlosti.

Zkontrolujte povolenou odchylku kmitoCtu P2164, P2165

a nastaveni parametrt vyhodnoceni skute¢né rychlosti
P2155, P2157, P2159, P2174, P2175, P2176, P2182,
P2184, P2185.

Zkontrolujte nastaveni parametrd rezimu kontroly momentu:
P2182 az P2184 kmito&tova pasma kontroly momentu

P2185 az P2190 komparacni hodnota min./ max. momentu
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MICROMASTER 440PX PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI

5.2.2. Viystrazna hlaseni
Kod vystrahy Mozné pficiny Zphsob odstranéni
Nézev
A0501 e Vykon motoru neodpovida vykonu O Zkontrolujte, zda vykon motoru odpovida vykonu ménice.
Proudové omezeni meénice. O Zkontrolujte vedeni mezi motorem a méni¢em, motor na
e Motor je mechanicky zablokovan zemni zkrata zkrat mezi fazemi motoru.
nebo je sepnuta brzda motoru. O Neni pfekrotena povolena délka motorového kabelu ?
o Chybné nastavené parametry motoru. | @  Zkontrolujte, zda udaje na typovém §titku motoru souhlasi s
e Pohon je pretizen. hodnotami parametri P0300 + P0311.
Q Je spravné nastavena hodnota stator. odporu (P0350) ?
Q Prodluzte dobu rozbéhu (P1120).
O ZmenSete hodnotu po&ateéniho zvétSeni napéti pfi rozbéhu
(P1310 a P1311) a posun U/f charakteristiky (P1312).
O Zkontrolujte, zda motor neni mechanicky zablokovan nebo
pfetiZen.
A0502 e Napajeci napéti je vyssi nez O Zkontrolujte, zda napajeci napéti ménice odpovida
Ptekrodeni napéti pripousteji technické parametry. technickym podminkam.
meziobvodu *  Motor pfi snizovani otacek generuje |0 Povolte regulator napéti mezibvodu (P1240 =1).
energtl 0 Prodluzte dobu dob&hu motoru (P1121).
A0503 o Kréatkodoby vypadek napajeci sité. Q  Zkontrolujte spravnou hodnotu napéjeciho napéti.
Podpéti o Napajeci napéti je nizsi ne O Mohlo dojit kratkodobému vypadku napéjeciho napéti a

pfipoustéji technické parametry. jeho opétnému obnoveni.

o  Napéti meziobvodu (r0026) je nizSi
nez povoleny limit (P2172)

A0504 e  Teplota okoli nebo chladiciho O Zkontrolujte, zda neni pfilis velka teplota okoli.

Prekrocena dovolena vzduchu je vysoka. O Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci

teplota ménice o Netodi se ventilator ménice. otvory ménice.

O Zkontrolujte, zda se to€i chladici ventilator ménice.

O Podle nastaveni P0610 mGZze byt spinaci kmitoCet
automaticky redukovan na niz&i hodnotu.

Q  Pifi spinacim kmitoCtu P1800 > 4 kHz musi byt redukovan
vystupni proud méniée (viz P1800).

A0505 o Mg&nic je pfetizen. Q Zkontrolujte, zda neni piiekroen zatéZovaci diagram

Piekrodeno zatizeni ménice.

menice Q Piinastaveni P0610 = 1 bude vystupni kmitocet
automaticky snizen.

A0506 e  Zat&Zovaci cyklus ménice je O Zkontrolujte, zda neni pfekroCen zatéZovaci diagram

Prekrogeno zatiZeni prekrocen. ménice.

Menice vpracoviim | Teplota ménice prekrodila povolenou

cyKlu hranici.

A0510 o  Motor je pfetizen. O Zkontrolujte zatizeni a teplotu okoli motoru.

Prekrogena dovolena
teplota motoru
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Kéd vystrahy Mozné priciny ZpUsob odstranéni
Nazev
A0511 o Motor je pretizen. Q Zkontrolujte, zda udaje na typovém §titku motoru souhlasi s

Prekroceni zatizeni
motoru

o Nejsou spravné nastaveny parametry
motoru.

e  Neni spravné nastavena tepelna
¢asové konstanta motoru ([2t).

o Motor neni pfi nizkych ota&kach
odleh¢ovan.

hodnotami parametr P0300 + P0311.

Q Zkontrolujte spravné nastaveni limitni hodnoty vystrazného
hlaSeni P0614.

O Chybné nastavena teplota okoli (P0625) v okamziku
nastaveni parametr(i motoru.

O ZmenSete hodnotu zvySeni pocateéniho napéti pfi rozbéhu
(P1310 a P1311) a posun U/f charakteristiky (P1312).

O Piitrvalém provozu motoru pfi otaCkach niz8ich nez %z njm
musi byt motor vybaven cizi ventilaci nebo musi byt
odleh¢ovan.

A0512
Chyba snimace teploty

e  Preruené pfivodni vodiCe snimace
teploty motoru.
Vypocet teplotniho zatizeni motoru je
pomoci integralu I2t.

O Zkontrolujte pfipojeni snimace teploty vinuti motoru na
svorkach 14, 15.

A0520 e  Teplota okoli nebo chladiciho O Zkontrolujte, zda neni pfilis velka teplota okoli.
Prekroceni teploty vzduchu je vysoka. O Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
usmernovace o Netogi se ventilator ménice. otvory menice.

Zkontrolujte, zda se to€i chladici ventilator ménice.
A0521 e  Teplota okoli nebo chladiciho Zkontrolujte, zda neni pfili§ velka teplota okoli.

Piekroceni teploty okoli

vzduchu je vysoka.

O Zkontrolujte, zda nejsou ucpany nebo zaneseny vétraci
otvory ménice.

A0523 e Jedna faze je odpojena. O Zkontrolujte pfipojeni motoru.
Odpojena faze

A0522 e  Komunikace po interni shérnici

Chyba sbérnice 12C méniée 12C je pferusena.

A0541 e  Parametrem P1910 byla povolena O Vyckejte ukonéeni vykonani piikazu.

Probiha identifikace
pohonu

automaticka identifikace parametri
pohonu.

A0542
Probiha optimalizace
otackového regulatoru

e  Parametrem P1960 byla povolena
automaticka optimalizace nastaveni
parametr(i otackového regulatoru.

Q Vyckejte ukonceni vykonani prikazu.

A0590
Chyba snimace
rychlosti

e  Chybi signal z inkrementalniho
snimace rychlosti a méni¢ presel
z vektorového Fizeni VC na
vektorového fizeni bez zpétné vazby
SLVC.

Q Zkontrolujte pfipojeni inkrementalniho snimade rychlosti.
Zkontrolujte propojovaci kabel a jednotlivé signaly snimace.
Zkontrolujte, zda neni signal ze snimace zaruSen. Je pro
pfipojeni snimace pouzit stinény kabel a stinéni je spravné
uzemnéno?

Q Pokud méni¢ neni osazen deskou pro pfipojeni snimace
nebo snimag¢ neni pfipojen, musite nastavit vektorové fizeni
bez zpétné vazby nebo U/f fizeni (P0400 = 0 a P1300 # 21
nebo 23.

O Zkontrolujte spravnou konfiguraci desky snimace rychlosti.

Q Zkontrolujte spravnou funkci snimace rychlosti. Nastavte
P1300 = 0 (U/f fizeni) a zapnéte pohon. Pomoci parametru
r0061 (skutecna rychlost otaCeni motoru) zjistéte, zda méni¢
mé&fi rychlost otd&eni motoru.

O Parametrem P0492 zmérite citlivost na vypadek signalu ze
snimace.

A0600
Chyba ¢asovani

e  Programova chyba piekroCeni
obsluzné smycky Fidiciho programu.
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MICROMASTER 440PX PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI
Kéd vystrahy Mozné priciny ZpUsob odstranéni

Nazev

A0700 az A0709 Vyznam vystrahy je uveden v popisu

Viystraha komunika&ni
desky CB

komunikacni desky.

A0710 e  Prerudeni komunikace s komunikaéni | @  Zkontrolujte zapojeni komunikagéni linky.
Chyba komunikace deskou CB.
A0711 e Chyba v konfiguraci komunikaéni O Zkontrolujte nastaveni parametrd komunikacni desky.
Chyba komunikace desky CB.
A0910 o  Regulator napéti stejnosmérného Zkontrolujte spravnou hodnotu napajeciho napéti.
Regulator napéti je meziobvodu byl zablokovan: L .
7ablokovan - napaject napét je pHIKS vysoké Pohon neni spravné navrzen.
- pohon je roztagen zatézi a motor
pfeSel do generatorického stavu
- moment setrvagnosti je velmi velky;
regulator neni schopen prodlouzit
dostateénym zplsobem dobéh
pohonu
A0911 e  Regulator max. napéti O Dobéhova rampa pohonu je automaticky prodlouzena.

Regulator maximalniho
napéti je v ¢innosti

stejnosmérného meziobvodu je
aktivni (r0026 > P1242).

A0912
Regulator minimalniho
napéti je v €innosti

e  Regulétor min. napéti
stejnosmérného meziobvodu je
aktivni (r0026 < P2172).

O Aby napéti meziobvodu nekleslo pod minimalni hodnotu, je
automaticky vyvolan dobéh pohonu. Pfi zastavovani pohonu
je kinetickou energii zatéze dobijen meziobvod ménice.

Pfi dostatecné kinetické zatéze Ize pfedejit vzniku podpéti a
tim vypadku pohonu. Po obnoveni dodavky energie ze sité
je rychlost pohonu automaticky navracena na nastavené
otacky.

A0920 e Chybné nastavené parametry O  Zkontrolujte nastaveni parametri vztahujici se k
Chyba analogoveho analogového vstupu AIN. Chybova analogovému vstupu.
vstupu AN hodnota: Nelze nastavit PO757 = PO759 nebo PO758 = PO760.
r0949 = 0 identické nastaveni parametrd
pro vystup
r0949 = 1 identické nastaveni parametr
pro vstup
r0949 = 2 neodpovida typ AIN
A0921 e Chybné nastavené parametry O  Zkontrolujte nastaveni parametri vztahujici se k
Chyba analogového analogového vystupu AOUT. analogovému vystupu.
vystupu AOUT Chybovd hodnota: Nelze nastavit PO777 = P0779 nebo P0778 = PO780.
r0949 = 0 identické nastaveni parametrd
pro vystup
r0949 = 1 identické nastaveni parametrd
pro vstup
r0949 = 2 neodpovida typ AOUT
A0922 e Proud motoru je nulovy nebo velmi O Zkontrolujte, zda je pfipojen motor.

Ménic je bez zatéze

maly.
o Vystupni napéti je nulové.

O Zkontrolujte, zda udaje na typovém Stitku motoru souhlasi s
hodnotami parametr( P0300 + P0311.

O Zkontrolujte spravné nastaveni U/f charakteristiky.

O Nékteré funkce nemuseji fungovat spravné, protoze k
méniéi neni pfipojena zatéz.
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MICROMASTER 440PX

Kéd vystrahy Mozné priciny ZpUsob odstranéni

Nazev

A0923 Soucasné byly zadany povely O Zkontrolujte fidici obvody krokovani. Povely k zapnuti

Chyba signall ZAP KROKOVANI VPRAVO krokovani vlevo i vpravo nesmi byt vydany soucasné.

krokovani a ZAP KROKOVANI VLEVO.

A0924 Z4t&2 motoru je prili& velka, pohon je Zkontrolujte mechanickou brzdu motoru nebo zda pohon

Pohon je mechanicky mechanicky zablokovan neni poskozen.

zablokovan Zkontrolujte spravnou funkci externiho snimace rychlosti.
Zkontrolujte povolenou odchylku kmitoCtu P2164 a P2165.
Zkontrolujte nastaveni parametri vyhodnoceni skute¢né
rychlosti P2155, P2157, P2159, P2174, P2175, P2176,
P2182, P2184, P2185

A0936 Parametrem P2350 byla povolena Vyckejte ukonéeni vykonani pfikazu.

Probiha optimalizace
PID regulatoru

automaticka optimalizace nastaveni
parametr( PID regulatoru.

A0952
Pohon je mechanicky
zablokovan

Zatéz motoru je pfilis velka, pohon je
mechanicky zablokovén.

Byla vyhodnocena odchylka v rezimu
kontroly momentu.

Zkontrolujte mechanickou brzdu motoru nebo zda pohon
neni poSkozen, zkontrolujte mazani pohonu.

Zkontrolujte povolenou odchylku kmitoCtu P2164, P2165
a nastaveni parametrt vyhodnoceni skute¢né rychlosti
P2155, P2157, P2159, P2174, P2175, P2176, P2182,
P2184, P2185.

Zkontrolujte nastaveni parametr(i rezimu kontroly momentu:
P2182 az P2184 kmitodtova pasma kontroly momentu
P2185 az P2190 komparaéni hodnota min./ max. momentu
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MICROMASTER 440PX

TECHNICKE UDAJE

6.  Technické udaje

6.1.  Technické udaje ménica

Technické udaje méni¢tt MICROMASTER 440PX

Napéjeci napéti

3x 380V+480V+10%

Kmitoget napajeciho napéti 47 Hz + 63 Hz

Impedance napéjeci sité musi byt > 1% zdanlivého vykonu ménice
Celkovy ucinik A 20,7

Uginnost ménice 97 % + 98 %

Rozsah vystupniho kmito&tu OHz + 650 Hz

Rozliseni vystupniho kmito¢tu

0,01 Hz pii &iselném zad&vani kmitoCtu
0,1 Hz pfi zadavani motorpotenciometrem nebo vystup PID regulatoru
10 bit rozlieni A/D pfevodniku pfi zadavani analogovym vstupem

Pretizitelnost

160 % lim po dobu 3 s s cyklem 300s

konstantni zatéz CT 136 % lim po dobu 57 s s cyklem 300s

150 % lkvaer. po dobu 1s s cyklem 300 s

kvadraticka zatez \'T 110 % Ikvaer. po dobu 59's s cyklem 300's

Druh regulace a fizeni

o linearni charakteristika U/f e vicebodova nezavisla charakteristika U/f

e  kvadratickd charakteristika U/f o vektorové fizeni bez zpétné vazby SLVC

e  FCC regulace (aktivni regulace budiciho e vektorové fizeni se zpétnou vazbou VC
proudu) e momentoveé fizeni

Spinaci kmitoCet

2kHz + 8 kHz (standardni nastaveni 4 kHz pro CT, 2kHz pro VT, pro vy$8$i fspin redukce proudu)

Binarni vstupy

6 + 2 programovateiné 24 V= (volba aktivni Grovné H /L)

Binarni vystupy

3 relé s programovatelnou funkci (250 V/2 A~ indukéni z&téz; 30 VV/5 A= odporova zatéz)

Analogoveé vstupy 2 programovatelné; 0...10V/-10...10V /0...20mA / 4...20 mA ve funkci:
e zadavani pozadované hodnoty otacek
o zpétnovazebni signél Eidla PID regulatoru
e 7.a8. binarni vstup

Analogové vystupy 2 programovatelné: 0...20mA /4...20mA

Sériové rozhrani

2 nezavisla rozhrani (RS485 a s komunikaénim modulem RS232)

Referenéni napéti

+24V pro ovladani binarnich vstupl
+10V pro zadavani otacek potenciometrem (5 kQ + 10 k)

Ochrany

e proti pfekro¢eni povolené teploty ménice e proti chodu se zablokovanym motorem

e proti pfekroceni povolené teploty motoru e proti chodu bez pfipojeného motoru

e  proti pfepéti a podpéti e ochrana nastaveni parametr( pfistupovymi
e  proti zemnimu zkratu a zkratu mezi fazemi pravy

Monitorovani teploty motoru

vypocet dle oteplovaciho integralu 12t
e vstup pro pfipojeni pozistoru PTC vestavéného v motoru
e vstup pro pfipojeni linearniho snimace KTY 84 vestavéného v motoru

Doplikové funkce e J3sadydatmotoruDDS e 3 sadydatv/ivCDS
e voIné funkéni bloky e rezim kontroly momentu e  kinetické zalohovani
o letmé spinéni e polohovani pii dobé&hu e PID regulétor
Teplota okoli pfi provozu 0°C++40°C
Skladovaci teplota -40°C ++70°C

ZpUsob chlazeni ménice

chlazeni pomoci vestavéného ventilatoru

Relativni vihkost vzduchu

95 % bez srazeni vodni pary

Provozni nadmofska vyska

do 2000 m nad mofem, pro v&ti nadmorské vy3ky je nutné redukce proudu

Stupefi kryti

P20

Elektromagneticka kompatibilita

externi odruovaci filtry tfidy A1 dle CSN EN 55011

Normy

CE, pfipravuje se UL, cUL
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MICROMASTER 440PX

Ménice 6SE6440 - MICROMASTER MM440PX

Typ ménice MM440-90K/3 | MM440-110K/3 | MM440-132K/3 | MM440-160K/3 | MM440-200K/3
Objednaci Cislo 6SE6440 ... | -2UD38-8FAD -2UD41-1FAQ -2UD41-3GA0 -2UD41-6GA0 -2UD42-0GA0
Napajeci napéti 3x 380V az480V £10 %
Jmenovity vkon motoru 1 M=k. 90 kW 110kW 132 kW 160 kW 200 kW
yvy M~n2|  110kW 132 kW 160 kW 200kW 250 kW
. : M=k. 178 A 205A 250A 302A 370A

Max. vyst 2

ax. vystupni proud M~n2|  205A 250A 302A 370A 47TA

’ M=k. 169A 204 A 245A 296 A 354 A

Vstupni proud M~n2|  204A 245A 296 A 354 A 447 A

vix e 250A 315A 400A 450A 560A

{ 2

Jisténi sitového privodu 2 NE1227-0 | 3NE1230-0 | 3NE13320 | 3NE13330 |  3NE14350
Prifez vodiél (sit <> ménic) 120 mm? 185 mm? 2x 120 mm2 2x 150 mm2 2x 185 mm2
Priez vodi¢ (méni¢ <> motor) 95 mm? 120 mm2 2x 95mm? 2x 120 mm2 2x 150 mm2
MoZné pfipojovaci pfivody max. 1x 185 mm2 nebo 2x 120 mm? max. 2x 240 mm2
Utahovaci moment 50Nm 50Nm
Mnozstvi chladiciho vzduchu 810 m3/h 1580 m3/h
Rozméry (V x S x H) 1400 x 326 x 545 mm 1533 x 326 x 545 mm
Konstrukéni velikost GX
Hmotnost 110kg 170kg

1)  Jsou uvazovany 4 polové motory Siemensiady 1LA8, 1LA9 nebo podobné.

2) Pfi spinacim kmito¢tu 4kHz a M = konst. nebo 2kHz a M ~ n?

3) Pojistky uréené k jisténi polovodicu.

Poznamka: Pojistky fady P50U06 nejsou ekvivalentni pojistkam fady 3NE. Je tfeba pfihlédnout k charakteristice pojistky.
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6.2.
6.2.1.

OdruSovaci filtr slouzi k potlaceni ruSivych radiovych signald, tj. v oblasti 10kHz az MHz, pronikajicich z méni¢e do napajeci sité, popf. z
napéjeci sité do ménice.

TECHNICKE UDAJE

Technické udaje doplriku

OdruSovaci filtry

Poznamky: Pro dodrzeni normy CSN EN 55011 je nutné s odru$ovacim filtrem instalovat sougasné vstupni tlumivku. Motor musi
byt pfipojen stinénym kabelem a délka nesmi pfesédhnout 25 m.
Pokud nebudou dodrZeny vSeobecné zasady pro potladeni rueni, samotny odruSovaci filtr nesnizi ruSeni na
pozadovanou Uroven.
Ménice 6SE64 - MICROMASTER 440PX
. , OdruSovaci filtr - Rozméry Hmot-
Typ menice Jm. vikon (objednaci &islo) Trida VxS xH nost
MM440-90K/3 6SE6440-2UD38-8FAO 90 kW 6SL3000-0BE32-5AA0
MM440-110K/3 6SE6440-2UD41-1FAQ 110 kW
MM440-132K/3 | 6SE6440-2UD41-3GA0 | 132kW 6SL3000-0BE34-4AA0 A1
MM440-160K/3 | 6SE6440-2UD41-6GAO 160 kW
MM440-200K/3 | 6SE6440-2UD42-0GA0 | 200kW 6SL3000-0BE36-4AA0
6.2.2.  Vstupni tlumivky

Vstupni tlumivka

+  zvySuje impedanci napajeci sité,

¢ ZlepSuje celkovy ucinik ménice,
+ potlacuje proudoveé Spicky vznikajici pfi nabijeni kondenzator( v ménici pfes nefizeny usmérmovac a komutacni proudové Spicky,
+ zmenSuje deformaci napajeciho napéti,
+ potladuje ruSeni vyzafované méni¢em do napdjeci sité na nizSich kmito&tech, pfip. potladuje ruSeni pfichazejici z napajeci sité do
meénice.
Poznamka: Vstupni tlumivku je nutné pouzit, pokud impedance sité < 1 % zdéanlivého vykonu ménice.
Ménice 6SE64 - MICROMASTER 440PX
Yy , Vstupni tlumivka Rozméry
Typ ménice Jm. vykon (objednaci Gislo) VxS xH Hmotnost
MM440-90K/3 6SE6440-2UD38-8FAO 90 kW 6SL3000-0CE32-3AA0 248 x 255 x 203 mm 24Kkg
MM440-110K/3 6SE6440-2UD41-1FAD 110 kW 6SL3000-0CE32-8AA0 248 x 255 x 203 mm 24kg
MM440-132K/3 | 6SE6440-2UD41-3GA0 132kW 6SL3000-0CE33-3AA0 248 x 255 x 203 mm 25kg
MM440-160K/3 | 6SE6440-2UD41-6GAQ 160 kW 6SL3000-0CE35-1AA0 269 x 275 x 210 mm 35kg
MM440-200K/3 | 6SE6440-2UD42-0GA0 | 200kW 6SL3000-0CE35-1AA0 269 x 275 x 210 mm 35Kkg
6.2.3.  Vystupni tlumivky
Viystupni tlumivka
+ potladuje kapacitni proudy pfi spinani vystupnich tranzistort ménice,
+ filtruje pulzni vystupni napéti ménice,
+ zmenSuje napétove Spicky na svorkach motoru, vznikajici pfi spinani vystupnich tranzistord ménice,
+  potladuje rudeni vyzafované kabelem mezi méni¢em a motorem.
Upozornéni: Spinaci kmitoCet musi byt nastaven na hodnotu 2kHz.
Ménice 6SE64 - MICROMASTER 440PX
Yy . Vystupni tiumivka Rozmeéry
Typ ménice Jm. vykon (objednaci Gislo) VxS xH Hmotnost
MM440-90K/3 6SE6440-2UD38-8FAOD 90 kW
MM440-110K/3 6SE6440-2UD41-1FA0 110 kW
MM440-132K/3 | 6SE6440-2UD41-3GA0 132 kW pfipravuje se
MM440-160K/3 | 6SE6440-2UD41-6GAQ 160 kW
MM440-200K/3 | 6SE6440-2UD42-0GA0 | 200kW
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6.2.4.  Rozsifujici moduly a doplriky

Zakladni ovladaci panel BOP

Umozriuje ménit parametry ménice a Ize pomoci ného méni¢ ovladat.

Objednaci ¢islo: 6SE6400-0BP00-0AAQ

Komfortni ovladaci panel AOP

Umoziiuje ménit a uchovavat az 10 sad parametrd ménice. Méni€ Ize pomoci AOP téz ovladat az 31 ménicu pfipojenych na jednu
sbérnici RS485.

Objednaci Cislo: 6SE6400-0AP00-0AA1

Modul pro pfipojeni IRC snimace

Umozuije pfipojit IRC snimaé s rozhranim TTL / HTL. Modul se pfipeviiuje na ¢elni stranu ménice.

Objednaci Eislo: 6SE6400-0EN00-0AAD

PROFIBUS modul

Umozniuje komunikaci po sbérnici PROFIBUS DP do rychlosti 12 MBd.
Objednaci Eislo: 6SE6400-1PB00-0AAQ

Objednaci Cislo konektoru:  6GK1500-0FC00

DEVICENET modul

UmoZiiuje komunikaci po sbérnici DEVICE NET pfi rychlosti 125 / 250 / 500 kBd.
Objednaci Eislo: 6SE6400-1DN00-0AAQ

Komunikaéni modul a propojovaci kabel pro komunikaci s PC

Komunika¢ni modul véetné komunikaéniho kabelu délky 1m RS232 pro propojeni ménice s osobnim pocitatem typu PC.
Objednaci ¢islo: 6SE6400-1PC00-0AAD

Propojovaci modul AOP - PC

V sestavé je adapter pro pfipojeni AOP, napéjeci zdroj pro adapter a komunikaéni kabel RS232 pro propojeni ovladaciho panelu AOP s
osobnim pocitacem typu PC.
Objednaci €islo: 6SE6400-0PAQ0-0AAQ

Montazni sada pro BOP/AOP na dveie

Adapter pro upevnéni ovladaciho panelu BOP nebo AOP na dvefe rozvadéce. Propojeni sbérnici RS485 pies sériové rozhrani USS1
(na systémovém konektoru ménice) jednoho ménice s oviadacim panelem.
Objednaci ¢islo: 6SE6400-0PM00-0AA0

Montazni sada pro AOP na dvere

Adapter pro upevnéni ovladaciho panelu AOP na dvefe rozvadéce. Propojeni sbérnici RS485 pfes sériové rozhrani USS2 (svorky
29, 30 fidici svorkovnice) nékolika ménici s jednim ovladacim panelem.
Objednaci Eislo: 6SE6400-0MD00-0AAQ

Ovladaci program Drive Monitor pro PC

Program pro nastaveni, ulozeni a tisk parametrd pro W95/98/NT.
Objednaci gislo: dodavano na CD s ménitem
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MICROMASTER 440PX

UDRZBA

7. Udrzba

VYSTRAHA .

Oprava zafizeni mize byt uskutenéna pouze servisnim stfediskem Siemens, stfediskem, které
je autorizovano firmou Siemens nebo kvalifikovanou osobou, ktera je dikladné seznamena se
vSemi vystrahami, upozornénimi a provoznimi predpisy, které jsou uvedeny v tomto Navodu
k obsluze a Udrzbé.

Vadné dily nebo komponenty musi byt nahrazeny pouze komponenty podle odpovidajiciho
seznamu nahradnich dilli.

7.1.  Vymeéna pojistek ventilatoru
Chladici ventilator ménice je chranén pojistkami:

Pojistky chladiciho ventilatoru
Velikost . ,
ménice Hodnota pojistek Typ, vyrobce
FX90kW | 2ks1,5A Cooper-Bussmann FNQ-R-1, 600V
FX110kW |[2ks2,5A Ferraz Gould Shawmut ATDR2-1/2, 600V
GX 2ks 4 A Ferraz Gould Shawmut ATDR4, 600V
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MICROMASTER 440PX SEZNAM PARAMETRU
8. Seznam nastaveni parametru
Typ ménice: Datum nastaveni:
Viyrobni &islo: Nastaveni proved!:
Cislo
parametru .
$ e menit | riStU Tovarni | Nastaveni
zaprovozu | POVE | Nazev parametru Rozsah hodnot nastaveni | uivatelem
o~ zména  |Pravo
mozna
pii P0010=1
. o . 1
P0003 ¢ | @ |Pristupova prava 0az4 Sakladni
. . . y 0
P0004 ¢ | @ |Filtr skupiny parametr( 0az22 vechny par
. o . 21
P0005[3] ¢ | @ | Veli¢ina zobrazovana na displeji 2 az 4000 vjst. kmit,
P0006 ¢ | ® |Zplsob zobrazeni veli¢iny na displeji Oaz4 20br. P0005
T . Os
P0007 ¢ | ® |Doba podsviceni displeje BOP / AOP 0az2000s irvale sviti
P0010 @ | Volba stavu ménice 04230 0
provoz
P0011 $ | ® |Zamek pro blokovani pfistupu k parametrim 0 az 65535 bez zAmku
P0012 ¢ | ® |KIi& pro blokovani pfistupu k parametrim 0 az 65535 bez zZamku
P0013[20] ¢ | ® | UZivatelské sada parametr( 0 az 65535 0
P0040 @ | Nulovani méfice spotieby elektrické energie O0a1 ngm’
. , , . 0.0
P0095[10] ® | Zdroj zobrazeni procesnich dat 0.0 az 4000.0 bez vybdru
. 0
P0100 & | ® | Volba provozu Evropa/USA 0az2 Evropa
, - . 0
P0201 = | ® |Potvrzenitypu ménice 0 az 65535 0200
_— 0
P0205 | ® [Charakteristika zatéze 0at konstantni
P0210 ® | Napéjec napsti ménice oazioooy | Zynee
P0290 ® | Chovani ménice pfi pretizeni 0az3 sni%en fus
. . . 1
P0291[3] @ | Konfigurace ochran ménice 0az3 snizen foon
P0292 ¢ | ® |Teplota vystrahy pfetizeni ménice 0az25 15°C
P0294 ¢ | @ |Uroven vystrahy pretizeni ménice 10 az 100 % 95 %
P0295 ¢ | ® |Prodleva vypnuti ventilatoru ménice 0az3600s Os
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SEZNAM PARAMETRU MICROMASTER 440PX
PO300[3] ~ | @ |Typ motoru 1a2 asyr110hr.
P0304[3] = | @ |Jmenovité napajeci napéti motoru 10 az 2000V )
P0305[3] « | @ |Jmenovity proud motoru 0.01az 10000A )
P0307[3] « | @ |Jmenovity vykon motoru 0.01 az 2000 kW )
P0308[3] « | @ | Uginik motoru cos ¢ 0.000 az 1.000 )
P0309[3] = | @ |Ugnnost motoru 0.0az99.9% )
P0310[3] = | @ |Jmenovity kmitotet motoru 12.00 az 650.00 Hz 50.00 Hz
PO311[3] = | @ |Jmenovité otacky motoru 0 az 40000 ot./min. )
P0314[3] « | @ |Zadani poctu pdlovych dvojic motoru 0az99 0
P0320[3] ® | Magnetiza¢ni proud motoru 0.0az99.0% 0.0%
P0335[3] @ | Zplisob chlazeni motoru 0az3 vlagtni
P0340[3] @ | Vypocet parametri motoru 0az4 neal?tivni
P0341[3] ¢ | ® |Moment setrvadnosti motoru 10 088%322 0'001;?3 kg
P0342[3] ¢ | ® |Pomér momentu setrvatnosti pohonu / motoru 1.000 az 400.000 1.000
P0344[3] ¢ | ® |Hmotnost motoru 1.0 a2 6500.0kg 9.4kg
P0346[3] ¢ | ® |Doba magnetizace motoru 0.000 az 20.000s 1s
P0347[3] ¢ | ® |Doba demagnetizace motoru 0.000 az 20.000s 1s
P0350[3] ¢ | @ |Odpor statorového vinuti 0.00001 az 20002 )
P0352[3] ¢ | ® |Odpor motorového kabelu 0.0az120.0Q 0.00
P0354[3] ¢ | @ |Rotorovy odpor 0.0az300.0Q 10.0Q
P0356[3] § | @ | Statorova rozptylova indukénost 0.0001 az 1000.0mH | 10.0mH
P0358[3] ¢ | @ |Rotorova rozptylova indukénost 0.0 az 1000.0mH 10.0mH
P0360[3] ¢ | @ |Hlavniindukénost 0.0 az 3000.0mH 10.0mH
P0362[3] ¢ | @ | Saturaéni magnetizacni kfivka Y1 0.0 az 300.0 % 60.0 %
P0363[3] £ | @ | Saturaéni magnetizaéni kfivka Y2 0.0 az 300.0 % 85.0 %
P0364[3] ¢ | @ | Saturacni magnetizaéni kfivka Y3 0.0 az 300.0 % 115.0%
P0365[3] ¢ | @ | Saturaéni magnetizaéni kfivka Y4 0.0 az 300.0 % 125.0%

“** 1) Tovarni hodnota zavisi na typovém vykonu ménice
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MICROMASTER 440PX SEZNAM PARAMETRU
P0366[3] { | @ | Saturacni magnetizacni kfivka X1 0.0 a2 500.0 % 50.0 %
P0367[3] ¢ | @ | Saturatni magnetizaéni kfivka X2 0.0 az 500.0 % 75.0 %
P0368[3] ¢ | @ | Saturatni magnetizaéni kfivka X3 0.0 az 500.0 % 135.0%
P0369[3] ¢ | @ | Saturatni magnetizaéni kfivka X4 0.0 az 500.0 % 170.0%
PO400[3] | @ |Snimas otadek 0az4 i
P0408[3] @ | Pocet impulst snimace otadek 2 az 20000 1024
P0500[3] @ | Typ aplikace 0a1 M= I?onst.
POBO1[3] & | @ |Teplotni snimac motoru 0az2 o
P0604[3] §§ | @ |Teplota motoru hlaseni vystrahy / poruchy 0.0az200.0°C 130°C
P0610 ® | Chovani ménice pii pfetizeni motoru 0az2 Fog 1"
P0625[3] §§ | ® | Teplota okoli -40.0 az 80.0°C 20°C
P0626[3] ¢ | @ |Otepleni Zeleza statoru 20.0 az 200.0°C 50°C
P0627[3] ¢ | @ | Otepleni vinuti statoru 20.0 az 200.0°C 80°C
P0628[3] & | @ |Otepleni rotoru 20.0 az200.0°C 100°C
P0640[3] ¢ | @ |Spikovy proud motoru 10.0 az 400.0 % 150 %
PO700[3] | @ |Zpiisob ovladani ménice 026 Sorumice
P0701[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN1 0az 99 7AP \jpravo
P0702[3] @ | Vybr funkee digitalniho vstupu DIN2 04299 rev;éace
P0703[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN3 0az99 nul. pgruchy
PO704[3] @ | Vybr funkee digitalniho vstupu DINA 04299 pevn;5kmit.
PO705[3] @ | Vybér funkee digitalniho vstupu DINS 04299 pevn;5kmit.
P0706[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DING 0az 99 pevn13'/5kmit.
P0707[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DIN7 0az 99 bez fgnkce
P0708[3] @ | Vybér funkce digitalniho vstupu DINS 0az 99 bez fgnkce
P0719[3] ® | Soudasny vybér zplisobu ovladani a zdroje zadané hodnoty 0 az 66 ovl. gICO
P0724 ® | Casova konstanta filtrace digitalnich vstup( 0az3 12,3 ms
P0725 ® | Aktivni Groven digitalnich vstupli DIN Oat Ka dn1é l0g.
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SEZNAM PARAMETRU MICROMASTER 440PX
PO731[3] & | @ |Vybérfunkee relé RL1 0.0 a2 4000.F 52.3
’ ' neni porucha
_ . y 52.7
PO732(3] ¢ | @ |Vybérfunkce relé RL2 0.0 az 4000.F Vjstraha
_ . y 0
PO733[3] ¢ | @ |Vybérfunkce relé RL3 0.0 az 4000.F bez funkce
P0748  § | ® |Invertovani stavu reléovych vystupd Oaz7 bez inverze
P0753[2] ¢ | @ |Casova konstanta filtrace analogovych vstupi AIN 0az 10000 ms 3ms
, . , . 0
P0756[2] ® | Konfigurace analogovych vstupt AIN 0az4 bez kontroly
P0757[2] € | @ |Hodnota X1 normovani analogovych vstupl AIN -20az+20V ov
- . , -99999 az 0
P0758[2] £ | @ |Hodnota Y1 normovani analogovych vstupl AIN +99999% 0%
P0759[2] ¢ | @ |Hodnota X2 normovani analogovych vstupd AIN 20z +20V 10V
- , , -99999 az 0
P0760[2] ¢ | @ |Hodnota Y2 normovani analogovych vstupl AIN +99999 9% 100 %
PO761[2] ¢ | @ |Pasmo necitlivosti analogovych vstupl AIN 0az20V oV
P0762[2] ¢ | ® |Prodleva hidseni ztrata signalu analogovych vstupli AIN 0az10000ms 10ms
POT712] © | @ |Vibér funkee analogovych vystupd AOUT 0.0 a2 4000.00.0] vzy1s't0'k?ﬁ3
P0773[2] §¢ | @ |Casova konstanta filtrace analogovych vystupti AOUT 0az 1000 ms 2ms
o 0
P0776[2] @ | Typ analogového vystupu AOUT Oat 0.a2 20mA
PO777[2] ¢ | @ |Hodnota X1 normovani analogovych vystupt AOUT 99999 az 0%
+99999 %
P0778[2] ¢ | @ |Hodnota Y1 normovani analogovych vystupd AOUT 0az20mA OmA
- S -99999 az 0
PO779[2] ¢ | @ |Hodnota X2 normovani analogovych vystupt AOUT 0 100 %
+99999 %
P0780[2] ¢ | @ |Hodnota Y2 normovani analogovych vystupt AOUT 0az20mA 20mA
PO781[2] ¢ | @ |Pasmo necitlivosti analogovych vystupld AOUT 0az20mA OmA
P0800[3] ® | zdroj nahravani sady parametrii 0 z AOP 0.0 a2 4000.0 00
nenastaven
. L . , 0.0
P0801[3] ® | Zdroj nahravani sady parametrd 1 z AOP 0.0 az 4000.0 nenastaven
s , . 0
P0809[3] ® | Kopirovani datovych sad CDS O0az?2 neni kopie
. . , 0.0
P0810 ¢ | @ |Zdrojbitu 0 pfepinani sady dat CDS 0.0 a7z 4000.0 nenastaven
. . , 0.0
P0811 ¢ | @ |Zdrojbitu 1 pfepinani sady dat CDS 0.0 a7z 4000.0 nenastaven
o , y 0
P0819[3] @ | Kopirovani datovych sad DDS O0az?2 neni kopie
. . . 0.0
P0820[3] ® | Zdroj bitu 0 pfepinani sady dat DDS 0.0 aZ 4000.0 nenastaven
. . . 0.0
P0821[3] ® | Zdroj bitu 1 pfepinani sady dat DDS 0.0 aZ 4000.0 nenastaven
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P0840[3] ® | Zdroj povelu ZAP / VYP1 0.0 az 4000.0 722.0
P0842[3] ® | zdroj povelu REVERZACE 00azdo000 | 00
P0844[3] ® | zdroj & 1 povelu VYP2 0.0 a2 4000.0 nen;sfaven
P0845[3] ® | zdroj & 2 povelu VYP2 0.0 a2 4000.0 tla;géop
P0848[3] ® | zdroj & 1 povelu VYP3 0.0 a2 4000.0 nen;é?aven
P0B49[3] ® |zdroj & 2 povelu VYP3 00azao00 | 10
P0852[3] ® | zdroj povelu BLOKOVANI MENICE 00az4o00 | 19
P0918 @ | Adresa ménice na sbérnici PROFIBUS 0az65535 3
P0927 ¢ | @ |Povoleni zafizeni pro zménu parametr 0az15 v§e1c?ma
P0952 ® | Pocet zaznamenanych poruch 0az8 0
P0970  « | @ |Tovami nastaveni parametr(i Oat neal(()tivm’
P0971 ¢ | ® |Pfenos parametri z paméti RAM do EEPROM Oat neal?tivni
P1000[3] @® | Vybér zdroje Zadané hodnoty 0az77 AI?\I 1
P100113] © | @ |Pevnykmitotet FF1 650.00a2650.00Hz | OHz
P100213] ¢ | @ |Pevnykmitotet FF2 650.00a2650.00Hz | 5Hz
P10033] © | @ |Pevnykmitotet FF3 650.00a2650.00Hz | 10Hz
P100413] ¢ | @ |Pevnykmitotet FF4 650.00a2650.00Hz | 15Hz
P10053] © | @ |Pevnykmitotet FF5 650.007650.00Hz | 20Hz
P1006[3] & | @ |Pevnykmitotet FF6 650.0087650.00Hz | 25Hz
P100713] © | @ |Pevnykmitotet FF7 650.0027650.00Hz | 30Hz
P1008[3] ¢ | @ |Pevnykmitocet FF8 650.00a7650.00Hz | 35Hz
P100913] G | @ |Pevnykmitotet FF9 650.00a2650.00Hz | 40Hz
P1010[3] ¢ | @ |Pevnykmitotet FF10 650.00a2650.00Hz | 45Hz
PIOMI] ¢ | @ |Pevnykmitotet FF11 650.0032650.00Hz | 50Hz
P101213] ¢ | @ |Pevnykmitotet FF12 650.00a2650.00Hz | 55Hz
PI0133] & | @ |Pevnykmitotet FF13 650.00 22 650.00Hz | 60Hz
PI01413] © | @ |Pevnykmitotet FF14 650.00a7650.00Hz | 65Hz
P1015[3] & | @ |Pevnykmitotet FF15 650.00a7650.00Hz | 70Hz
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, oy . . 1
P1016 ® | Typ pevného kmito¢tu FF bit 0 1az3 oFimy vibr
, . . . 1
P1017 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 1 1az3 oFimy Vibér
, . . . 1
P1018 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 2 1az3 oFimy Vibér
, . . . 1
P1019 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 3 1az3 oFimy vibér
P1020[3] ® | Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 0 0.0 az 4000.0 00
nenastaven
Co . . . , 0.0
P1021[3] ® | Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 1 0.0 az 4000.0 nenastaven
Co . oy . , 0.0
P1022[3] ® | Zdroj vybéru pevného kmitoctu FF bit 2 0.0 az 4000.0 nenastaven
P1023[3] ® | zdroj vybéru pevného kmitogtu FF bit 3 0.0 a2 4000.0 gﬁg
, oy . . 1
P1025 ® | Typ pevného kmitoétu FF bit 4 1az3 oFimy vibr
P1026[3] ® | Zdroj vybéru pevného kmitottu FF bit 4 0.0 a2 4000.0 o
, . . . 1
P1027 ® | Typ pevného kmitoGtu FF bit 5 1az3 oFimy Vibér
P1028[3] ® | zdroj vibéru pevného kmitotu FF bit 5 0.0 a2 4000.0 7D2II%ISS
e . 0
P1031[3] ¢ | @ | Ukladani hodnoty motorpotenciometru Oa1 neuklada se
) R 1
P1032 @ | Povoleni reverzace pfi zadavani hodnoty MOP O0a1 sakézéna
. : . 19.D
P1035[3] ® | Zdroj povelu MOP VICE 0.0 az 4000.0 fat. A BOP
. . . 19.E
P1036[3] ® | Zdroj povelu MOP MENE 0.0 az 4000.0 fat. v BOP
P1040[3] ¢ | @ |Ulozena hodnota motorpotenciometru -650.00 az 650.00 Hz 5Hz
P1055[3] ® | Zdroj povelu KROKOVANI VPRAVO 0.0 az 4000.0 00
nenastaven
P1056[3] ® | Zdroj povelu KROKOVANI VLEVO 0.0 az 4000.0 00
nenastaven
P1058[3] § | @ |Pozadovana hodnota pfi krokovani, smér otadeni vpravo 0.00 az 650.00 Hz 5Hz
P1059[3] § | @ |Pozadovana hodnota pfi krokovani, smér otageni vievo 0.00 az 650.00 Hz 5Hz
P1060[3] ¢ | @ |Doba rozbéhu motoru pii krokovani 0.00 az 650.00s 10s
P1061[3] £ | @ |Doba dob&hu motoru pfi krokovani 0.00 a7z 650.00 s 10s
. A y 755.0
P1070[3] ® | Zdroj hlavni Zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 AN
PIO713] | ® |Zdroj zesileni hlavni z4dané hodnoty 0.0 a2 4000.0 oobe
. L A y 0.0
P1074[3] ¢ | ® |Zdrojblokovani hlavni Zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 nenastaven
. S . 0.0
P1075[3] ® | Zdroj pridavné zadané hodnoty 0.0 aZ2 4000.0 nenastaven
P1076[3] ® | Zdroj zesileni pridavné Zadané hodnoty 0.0 a2 4000.0 e
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P1080[3] ¢ | @ | Minimalni hodnota vystupniho kmitoctu fiin 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1082[3] ® | Maximalni hodnota vystupniho kmitoctu fimex 0.00 az 650.00 Hz 50Hz
P1091[3] ¢ | ® |Potladeni rezonantniho kmitoGtu motoru 1 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1092[3] ¢ | ® |Potladeni rezonantniho kmito&tu motoru 2 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1093[3] ¢ | ® | Potladeni rezonanéniho kmito&tu motoru 3 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1094[3] ¢ | ® | Potlageni rezonanéniho kmitottu motoru 4 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1101[3] £ | ® |Pasmo rezonanéniho kmitoctu 0.00 aZ 10.00Hz 2Hz
P11103] | ® |Zdrojblokovani zapomé Zadané hodnoty 0.0 a2 4000.0 0.0

nenastaven
P1113(3] ® | zdroj povelu negovani zadané hodnoty 0.0 a2 4000.0 Lo
P1120[3] ¢ | @© |Doba rozbéhu motoru 0.00 az 650.00s 10s
P1121[3] ¢ | © |Doba dobéhu motoru 0.00 az 650.00s 10s
. - . 0.0
P1124[3] ® | Zdroj povelu rampy krokovani 0.0 az 4000.0 nenastaven
P1130[3] § | @ |Pocatetni zaobleni kfivky narustu otacek 0.00 az 40.00s Os
P1131[3] ¢ | @ |Koncové zaobleni kfivky narlstu otacek 0.00 a2 40.00s Os
P1132[3] £ | @ |Potatetni zaobleni kfivky poklesu otacek 0.00 a2 40.00s Os
P1133[3] ¢ | @ |Koncové zaobleni kfivky poklesu otacek 0.00 a2 40.00s Os
P1134[3] ¢ | @ |Zpisob zaobleni 0at 0
zaobl. pokr.
P1135[3] ¢ | @ |Doba dobéhu motoru po povelu VYP3 0.00 az 650.00s 5s
P1140[3] @ | Zdroj povelu povoleni rampového generatoru 0.0 az 4000.0 p0\1/6()len
P1141[3] @ | Zdroj povelu start rampového generatoru 0.0 az 4000.0 s1téort
. A . 1.0
P1142[3] @ | Zdroj povelu povoleni zadané hodnoty 0.0 az 4000.0 povolena
P1200 ¢ | @ | Synchronizace na otadejici se motor 0az6 neaktivni
P1202[3] ¢ | ® |Proud pii synchronizaci na otagejici se motor 10 az 200 % 100 %
P1203[3] ¢ | ® |Rychlost hledani pii synchronizaci na otadejici se motor 10 az 200 % 100 %
- . 1
P1210 ¢ | @ |Automaticky start pohonu O0az5 autoreset
P1211 ¢ | ® |Pocet pokusl o automaticky restart 0az10 3
o ] . 0
P1215 @ | Povoleni ovladani externi brzdy Oaz1 neaktivni
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P1216 @ | Doba zpozdéni pro vypnuti externi brzdy pfi rozbéhu motoru 0az20s 1s
P1217 @@ | Doba zpozdéni pro sepnuti externi brzdy pfi dobéhu motoru 0az20s 1s
P1230[3] & | ® |zdroj povelu stejnosmémé bridéni 0.0 a2 4000.0 nen:sfaven
P1232[3] ¢ | @ |Proud stejnosmérného brzdéni 0az250 % 100 %
P1233[3] § | @ |Doba ss brzdéni po povelu VYP1 0az250s Os
P1234[3] ¢ | @ |Kmitocet pocatku ss brzdéni 0 a7 650.00 Hz 0.00Hz
P1236[3] ¢ | @ | Proud kompaundniho brzdéni 0 az 250 % 0%
P1240[3] ® | Konfigurace regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0az3 reg.1Umax
P1243[3] ¢ | ® |Dynamika regulatoru max. napéti ss meziobvodu Uss 10 az 200 % 100 %
P1245[3] ¢ | ® | Spinaci Uroven kinetického zalohovani 65az115% 76 %
P1247(3] ¢ | ® |Dynamika regulatoru kinetického zalohovani 10 az 200 % 100 %
P1250[3] ¢ | @ |Zesileni regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0.00 az 10.00 1.00
P1251[3] ¢ | @ |Integradni slozka regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0.1az1000.0ms 40.0ms
P1252[3] ¢ | @ | Derivagni slozka regulatoru napéti ss meziobvodu Uss 0.0 az 1000.0 1.0
P12533] ¢ | ® lCJ)sr?ezeni poklesu kmito¢tu regulatoru napéti ss meziobvodu 0 a7 600 Hz 10Hz
P1254 ® | Povoleni autodetekce spinaci trovné regulatoru Uss 0az1 povglena
P1300[3] @ | Volba modu fizeni a regulace 0az22 Usf F(l')zem’
P1310[3] ¢ | @ |Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru 0.0 az 250.0 % 50.0%
P1311[3] ¢ | @ |Zvyseni napajeciho napéti motoru pii rozbéhu 0.0 az 250.0 % 0.0%
P1312[3] ¢ | @ |Posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu 0.0 az 250.0 % 0.0%
P1316[3] ¢ | ® |Kmitocet zvySeni napajeciho napéti motoru 0.0 az 100.0 % 20 %
P1320[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika f1 0.00 az 650.00 Hz 0Hz
P1321[3] ¢ | ® |Vicebodova Uf charakteristika U1 0.0 az 3000.0V oV
P1322[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika f2 0.00 az 650.00 Hz 0Hz
P1323[3] §§ | ® | Vicebodova U/f charakteristika U2 0.0 az 3000.0V oV
P1324[3] ® | Vicebodova U/f charakteristika f3 0.00 az 650.00 Hz OHz
P1325[3] ¢ | ® | Vicebodova U/f charakteristika U3 0.0 az 3000.0V oV
P1330[3] ® | Zdroj zadavani napéti charakteristiky UJf 0.0 a2 4000.0 nenfé?aven
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P1333[3] ¢ | ® |Pocatedni kmitotet FCC regulace 0.0 az100.0 % 10%
P1335(3] ¢ | @ |Kompenzace skluzu 0.0 a2z 600.0 % 0.0%
P1336[3] §§ | @ |Omezeniskluzu 0 az 600 % 250 %
P1338[3] § | ® |Zesileni rezonantniho kmitani pfi U fizeni 0.00 az 10.00 0.00
P1340[3] ¢ | ® |Zesileniregulatoru Ina, omezeni kmitoGtu 0.000 az 0.499 0.000
P1341[3] ¢ | ® |Integradni slozka regulatoru Imax, omezeni kmitoGtu 0.000 az 50.000s 0.300s
P1345[3] ¢ | ® |Zesileniregulatoru Ina, omezeni napéti 0.000 az 5.499 0.250
P1346[3] ¢ | ® |Integradni slozka regulatoru Imax, omezeni napéti 0.000 aZ 50.000s 0.300s
P1350[3] ¢ | ® |Zplsob magnetizace motoru Oat sko(k)ové
P1400[3] ¢ | ® |Konfigurace otackového regulatoru 0az3 a dapt;ce K,
P1442[3] ¢ | @ |Casova konstanta filtrace skute¢né rychlosti 0az32000ms 4ms
P1452[3] ¢ | @ |Casova konstanta filtrace rychlosti SLVC 0az 32000 ms 4ms
P1460[3] § | @ |Zesileni otackového regulatoru vektorového fizeni 0.0 az 2000.0 3.0
P1462[3] ¢ | @ |Integratni slozka otackového regulatoru vektorového fizeni 252732001 ms 400 ms
P1470[3] ¢ | @ |Zesileniregulatoru vektorového fizeni bez ZV (SLVC) 0.0 az 2000.0 3.0
P1472[3] ¢ | @ |Integradni slozka regulatoru vektor. fizeni bez ZV (SLVC) 25 a7 32001 ms 400 ms
P1477[3] ¢ | ® |Zdroj povoleni nastaveni integracni slozky ota¢. regulatoru 0.0 az 4000.0 nena?s;?aven
P1478[3] ¢ | ® |Zdroj hodnoty nastaveni integracni slozky otac. regulatoru 0.0 az 4000.0 nenz?s;?aven
P1488[3] ¢ | ® |Zdroj kompenzace funkce vypadek vstupniho signalu 0az3 neal(()tivm’
P1489[3] ¢ | ® |Normovani signalu funkce vypadek vstupniho signalu 0.0 az 0.50 0.05
P1492[3] ¢ | ® | Povolenifunkce vypadek vstupniho signalu 0az1 zakéozéna
P1496[3] ¢ | ® |Zesileni dopfedné slozky akcelerace 0.0 a2 400.0 % 0.0%
P1499[3] ¢ | ® |Zesileni dopfedné slozky momentu 0.0 a7z 400.0 % 0.0%
P1500([3] ® | Vybér zdroje Zadané hodnoty momentu 0az77 bez v(z'/béru
P1501[3] ® | Zdroj prepinani otdckové / momentové fizeni 0.0 az 4000.0 otéé(llfvé P
P1503[3] ® | zdroj 24dané hodnoty momentu 0.0 a2 4000.0 nen:sfaven
P1511[3] ® | zdroj pridavné zadané hodnoty momentu 0.0 a2 4000.0 nen:sfaven

duben 2003




SEZNAM PARAMETRU MICROMASTER 440PX
P1520[3] ¢ | @ |Omezeni max. hodnoty momentu +g§g§g l?lrzn 5.13Nm
P1521[3] ¢ | @ |Omezeni min. hodnoty momentu +3§3§3 :”Zn -5.13Nm
P1522[3)] ® | zdroj omezeni max. hodnoty momentu 0.0 a2 4000.0 p;f_zlslfax
P1523[3] ® | zdroj omezeni min. hodnoty momentu 0.0 a2 4000.0 p;fzmn
P1525[3] ¢ | ® |Normovani omezeni min. hodnoty momentu -400.0 az +400.0 % 100 %
P1530[3] ¢ | @ |Omezenivykonu v motorickém chodu 0.0 az 8000 kW )
P1531[3] € | @ |Omezenivykonu v generatorickém chodu -8000.0 aZ 0.0 kW )
P1570[3] § | @ |Zadana hodnota magnetizagniho proudu 50.0 a2 200.0 % 100.0 %
P1574[3] ¢ | ® |Dynamicka hodnota napéti pii vektorovém fizeni 0az150V 10V
P1580[3] ¢ | @ |Optimalizace Uéinnosti 0az100% 0%
P1582[3] ¢ | @ |Casova konstanta naristu magnetizacniho proudu 4 az 500 ms 15ms
P1596[3] ¢ | ® |Integradni sloZka regulatoru magnetizaéniho proudu 20 az 32001 ms 50ms
P1610)3] & | @ g;vzalzévzvyéeni proudu pfi nizkych kmitoétech u vekt. fizeni 0.0 a2 200.0 % 50.0%
P1611[3] € | @ |ZvySeni proudu motoru pfi rozb&hu u vekt. fizeni bez ZV 0.0 az2 200.0 % 0.0%
P1654[3] § | @ | Casova konstanta zadané hodnoty &inného proudu lsq 2.0az20.0ms 6.0ms
P1715[3] ¢ | @ |Zesileni proudového regulatoru 0.0az5.0 0.25
P1717[3] § | @ | Integracni konstanta proudového regulatoru 1.0 a2 50.0ms 4.1ms
P1740 ¢ | ® | Zesileni rezonanéniho kmitani pfi vektorovém fizeni bez ZV 0.000 az 10.000 0.000
P1750[3] ¢ | @ |Ridici slovo modelu motoru 0az3 1
P1755[3] ¢ | @ | Pocatecni kmitocet vektorového fizeni bez ZV 0.1az250.0Hz 5.0Hz
P1756[3] § | @ |Hystereze kmitoctu aktivace vektorového fizeni bez ZV 10.0 az 100.0 % 50.0 %
P1758[3] ¢ | @ |Prodleva pfepnuti do dopfedného modu 100 az 2000 ms 1500 ms
P1759[3] £ | @ |Prodleva ustaleni adaptace otagek 50 az 2000ms 100 ms
P1764[3] ¢ | @ |Zesileni regulatoru adaptace otacek 0.0az25 0.2
P1767[3] § | @ | Integracni konstanta regulatoru adaptace otacek 1.0 a2 200.0ms 4.0ms
P1780p3] & | ® (Ii{éc;ig:uslovo teplotniho modelu statorového a rotorového 0as3 - ﬁq "
P1781[3] ¢ | @ |Integracni konstanta adaptace Rs 10 az 2000 ms 100 ms
P1786[3] ¢ | @ |Integradni konstanta adaptace Xm 10 az 2000 ms 100 ms
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P1800 ¢ | @ | Spinacikmitocet 2az8kHz 4kHz
P1802 § | ® |Zpusobmodulace 0a22 0

aut. volba
P1803[3] ¢ | @ |Max. hloubka modulace 20.0 a2 150.0 % 106 %
P1820[3] @ | Zména sméru otadeni motoru Oat . 0
neni reverz.
P1825 § | @ |NapétinaIGBT v sepnutém stavu 0.0az20.0V 14V
P1828 £ | @ |Kompenzace mrtvych ¢astl IGBT 0.00 az 3.50 us 0.50 pus
P1909[3] ¢ | @ |Ridici slovo identifikace motoru 0a1 odhad X
P . . 0
P1910 @ | Méfeni parametri motoru 0az20 neaktivni
P1911 @ | Podet fazi pfi méfeni parametrd motoru 1az3 3
P1930  § | @ |Nastaveni vektoru napéti pro kalibraci 0az 1000V oV
P1931  § | @ |Faze vektoru napéti pro kalibraci 1az6 010
P2000[3] @ | Referenéni kmitocet 1.0 az 650.0 Hz 50.0Hz
P2001[3] ® | Referenéni napéti 10 az 2000V 1000V
P2002[3] ® | Referentni proud 0.1 az 10000.00A )
P2003[3] ® | Referentni moment 0.10 a2z 99999.00Nm [ 0.75Nm
. — . 0
P20092] ® | Normalizace dat sériové komunikace USS 0a1 100%=4000h
P2010[2] ¢ | @ |Rychlost pfenosu dat sériové komunikace USS 4az12 960% Bd
P2011[2] ¢ | @ |Adresa ménide na sériové lince USS 0az 31 0
P2012[2] ¢ | ® |Délka procesnich dat PZD sériové linky USS 0az8 8 v?or d
P2013[2] ¢ | @ |Délka casti PKW sériové linky USS 082127 127
proménna
P20142] o) Maximalni pfipustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi 0 a2 65535 ms oms
telegramy USS
P2016[g] ® | Vysilana data PZD sériové linky USS1 (RS232) 002240000 | 3
P2019[g] ® | Vysilana data PZD sériové linky USS2 (RS485) 002240000 | P30
Maximalni pfipustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi ,
P2040 © telegramy PROFIBUS 0 az 65535 ms 20ms
P2041[5] ® | Parametry PROFIBUS 0 az 65535 0
P2051[8] ® | Vysilana data PZD komunikacni linky PROFIBUS 0.0 a2 4000.0 52&,\?1'
P2100[3] ® | Chovani ménice pii vystraze / poruse 0 az 65535 V\?PZ
P2101[3] ® | Zplsob chovani ménice pfi vystraze / poruse Oaz4 bez reakce
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P2103[3] ® | zdroj & 1 povelu nulovani poruchy 0.0 a2 4000.0 Ezlﬁg
P2104[3] ® | zdroj & 2 povelu nulovani poruchy 0.0 a2 4000.0 nen:sfaven
P2106[3] ® | Zdroj signalu EXTERNI PORUCHA 0.0 az 4000.0 ne;k?ivni
P2111 ® | Pocet zaznamenanych vystrah 0az4 0
P2115[3] ® | Cas - ovladaci panel AOP 0 az 65535 nenagtaven
P2120 ¢ | @ |Cita& pottu vystrah 0 a7 65535 0
P2150[3] £ | ® |Hystereze hladeni dosazeni otatek 0.00 az 10.00Hz 3.00Hz
P215113] ¢ | @ |zdroj z4dané hodnoty porovnani otacek 0.0 a2 4000.0 nena%?aven
P2152[3] ¢ | ® |Zdroj skute¢né hodnoty porovnani otadek 0.0 az 4000.0 nena?s;?aven
P2153[3] ¢ | @ |Casova konstanta filtru otadek 0az 1000ms 5ms
P2155[3] ¢ | ® |Komparaéni hodnota hlaseni f < 1 0.00 az 650.00 Hz 30.00Hz
P2156[3] ¢ | ® |Prodleva hlaseni f < f1 0 az 10000 ms 10ms
P2157[3] ¢ | @ |Komparacni hodnota hlaseni f < f2 0.00 az 650.00 Hz 30.00Hz
P2158[3] ¢ | @ |Prodleva hlasenif<f2 0az 10000 ms 10ms
P2159[3] ¢ | @ |Komparaéni hodnota hlaseni f < f3 0.00 az 650.00 Hz 30.00Hz
P2160[3] ¢ | @ |Prodleva hlagenif<f3 0az 10000 ms 10ms
P2161[3] ¢ | @ |Kompara¢ni hodnota hlaseni f < fuin 0.00 az 10.00 Hz 3.00Hz
P2162[3] § | @ |Hystereze hlaseni f> fimax 0.00 az 650.00 Hz 20.00Hz
P2163[3] § | @ |Komparacni hodnota hlaseni odchylka otacek 0.00 az 20.00Hz 3.00Hz
P2164[3] ¢ | ® |Hystereze hlaseni odchylka otacek 0.00 az 10.00Hz 3.00Hz
P2165[3] ¢ | @ |Prodleva hiaseni odchylka otacek 0az 10000 ms 10ms
P2166[3] ¢ | @ |Prodleva hlageni rampovy generator neni aktivni 0az 10000 ms 10ms
P2167[3] ¢ | ® |Kmitocet vypnuti fuyp 0.00 az 10.00Hz 1Hz
P2168[3] ¢ | ® |Prodleva vypnuti ménice 0az 10000 ms 10ms
P2170[3] ¢ | ® |Porovnavaci hodnota proudu lporov 0.0 az 400.0 % 100.0 %
P2171[3] ¢ | ® |Prodleva hlaseni lskut > Iporov 0az 10000 ms 10ms
P2172[3] ¢ | ® |Porovnavaci hodnota napéti meziobvodu Uporov 0az 2000V 800V
P2173[3] ¢ | ® |Prodleva hlaseni Uss < Uporov 0az 10000 ms 10ms

308 duben 2003




MICROMASTER 440PX SEZNAM PARAMETRU
P2174[3] ¢ | @ |Komparaéni hodnota hlageni dosazeni momentu 0.0 a2 99999.0Nm )
P2176[3] ¢ | @ |Prodleva hiaseni dosazeni momentu 0az 10000 ms 10ms
P2177(3] ¢ | @ |Prodleva hlaseni motor je zablokovan 0 az 10000ms 10ms
P2178[3] ¢ | @ |Prodleva hlaseni motor stoji 0 az 10000 ms 10ms
P2179 ¢ | ® |Porovnavaci hodnota hlaeni motor neni zatizen 0.0az10.0% 3.0%
P2180 ¢ | ® |Prodleva hlaeni motor neni zatizen 0az10000ms 2000ms

. . 0

P2181[3] ® | Rezim kontroly momentu 0az6 neaktivni
P2182[3] ¢ | @ |Kmitoget 1 rezimu kontroly momentu 0.00 az 650.00 Hz 5.00Hz
P2183[3] ¢ | @ |Kmitocet 2 rezimu kontroly momentu 0.00 az 650.00Hz 30.00Hz
P2184[3] ¢ | @ |Kmitocet f3 rezimu kontroly momentu 0.00 az 650.00Hz 50.00 Hz
P2185[3] § | @ E%Tnpeanrticm hodnota max. momentu M1 reZimu kontroly 0.0.399999 ONm | 99999.0Nm
P2186[3] © | @ Komparac¢ni hodnota min. momentu M1 reZimu kontroly 0.0 a3 99999 0 Nm 0.0Nm

momentu
P21ST[3] § | @ an%nr;]pe?]rticm hodnota max. momentu M2 reZzimu kontroly 0.0.399999 ONm | 99999.0Nm
P2188[3] ¢ | @ Kompara¢ni hodnota min. momentu M2 rezimu kontroly 0.0 3% 99999 0 Nm 0.0Nm

momentu
P21893] ¢ | @ an%nr;%irticm hodnota max. momentu M3 reZimu kontroly 0.0 3799999 ONm | 99999.0 Nm
P21903] ¢ | @ Kompara¢ni hodnota min. momentu M3 rezimu kontroly 0.0 3% 99999 0 Nm 0.0Nm

momentu
P2191[3] ¢ | @ |Max. odchylka kmitoGtu v rezimu kontroly momentu 0.00 az 20.00Hz 3.00Hz
P2192[3] ¢ | @ |Prodleva hidseniv rezimu kontroly momentu 0az65s 10s

. , - . . 0.0

P2200[3] @ | Zdroj povoleni technologického PID regulatoru 0.0 az 4000.0 zakézén
P2201[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS1 -200.00 az 200.00 % 0%
P2202[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS2 -200.00 az 200.00 % 10%
P2203[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS3 -200.00 aZ 200.00 % 20%
P2204[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS4 -200.00 aZ 200.00 % 30 %
P2205[3] ¢ | @ |Pevna hodnota FS5 -200.00 aZ 200.00 % 40 %
P2206[3] §¢ | @ |Pevnahodnota FS6 -200.00 aZ 200.00 % 50 %
P2207[3] ¢ | @ |Pevna hodnota FS7 -200.00 az 200.00 % 60 %
P2208[3] ¢ | @ |Pevna hodnota FS8 -200.00 az 200.00 % 70 %
P2209[3] ¢ | @ |Pevna hodnota FS9 -200.00 az 200.00 % 80 %
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P2210[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS10 -200.00 a7200.00% |  90%
P2211[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS11 -200.00 a7 200.00% | 100 %
P2212[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS12 -200.00 a7200.00% |  110%
P2213[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS13 -200.00 a7 200.00% |  120%
P2214[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS14 -200.00 a7200.00% |  130%
P2215[3] ¢ | @ |Pevnahodnota FS15 -200.00 a2200.00% |  130%
P2216 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 0 1a23 pFimy1vybér
P2217 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 1 1az3 pFimy1vybér
P2218 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 2 1az3 pFimy1vybér
P2219 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 3 1az3 pFimy1vybér
P2220[3] ® | zdroj vibéru pevné hodnoty FS bit 0 0.0 a2 4000.0 nen:sfaven
P2221[3] ® | Zdroj vybéru pevné hodnoty FS bit 1 0.0 a2 4000.0 nenfé?aven
P2222[3] ® | zdroj vibéru pevné hodnoty F'S bit 2 0.0 a2 4000.0 nenfé?aven
P2223[3] ® | Zdroj vibsru pevné hodnoty FS bit 3 0.0 a2 4000.0 o
P2225 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 4 1az3 pFimy1vybér
P2226[3] ® | zdroj pevné hodnoty FS bit 4 0.0 a2 4000.0 oo
P2227 ® | Typ pevné hodnoty FS bit 5 1az3 pFimy1vybér
P2228[3] ® | zdroj pevné hodnoty FS bit 5 0.0 a2 4000.0 gﬁg
P2231[3] ¢ | @ |Ukladani zadané hodnoty zadavané motorpotenciometrem Oat neuklg d4 se
P2232 @ | Povoleni zaporné hodnoty zadavané motorpotenciometrem a1 zaké1zéna
P2235[3] ® | Zdroj povelu MOP VICE pro PID regulétor 0.0 az 4000.0 tlaéjigOP
P2236[3] ® | Zdroj povelu MOP MENE pro PID regulétor 0.0 az 4000.0 t|aé.1%|;op
P2240[3] ¢ | @ |Ulozena hodnota PID regulatoru zadavana MOP -200.00 27200.00% |  10%
P2251 ® | Konfigurace vystupu PID regulatoru O0a1 54 dgné f
P225313] ¢ | @ |zdroj zadané hodnoty PID regulétory 0.0 a2 4000.0 nena%?aven
P2254[3] ¢ | ® |Zdroj pfidavné zadané hodnoty PID regulatoru 0.0 az 4000.0 nenz?sfaven
P2255 | ® |Zesileni zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 az 100.00 % 100 %
P2256 | ® |Zesileni pfidavné Zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 az 100.00 % 100 %
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P2257 § | @ |Doba nabéhu zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 aZ 650.00s 1.00s
P2258 § | @ |Doba poklesu Zadané hodnoty PID regulatoru 0.00 az 650.00 s 1.00s
P26t ¢ | ® Casoya konstanta filtrace celkové zadané hodnoty PID 0.00 a2 60.00s 0s

regulatoru
L . 0
P2263 ® | Typ derivacni slozky PID regulatoru O0a1 dopfedna
P2264[3] © | @ |Zdroj skutené hodnoty PID regulétoru 0.0 a2 4000.0 ﬁﬁ?
P2265 § | @ |Casova konstanta filtragniho ¢lenu PID regulatoru 0.00 a2 60.00s Os
P2267 ¢ | ® |Max. omezeni skute¢né hodnoty PID regulatoru -200.00 aZ2 200.00% | 100.00 %
P2268 ¢ | ® |Min. omezeni skutené hodnoty PID regulatoru -200.00 aZ 200.00 % 0.00 %
P2269 ¢ | ® |Zesileniskutetné hodnoty PID regulatoru 0.00 az 500.00 % 100 %
P2270 ¢ | ® | Vybérfunkce skute¢né hodnoty PID regulatoru 0az3 y 2 «
P2271 ¢ | @ |Polarita signalu zpétnovazebniho Cidla PID regulatoru 0a1 vzristajici
P2274 ¢ | @ |Derivaéni konstanta PID regulatoru 0.000 az 60.000 0.000
P2280 ¢ | @ | Proporcionalni konstanta PID regulatoru 0.000 az 65.000 3.000
P2285 ¢ | @ |Integratni konstanta PID regulatoru 0.000 az 60.000s 0.000s
P2291 ¢ | @ |Max. vystupni hodnota PID regulatoru -200.00 aZ 200.00% | 100.00 %
P2292 ¢ | @ |Min. vystupni hodnota PID regulatoru -200.00 aZ 200.00 % 0.00%
P23 | ® Doba nab&hu a dob&hu min. a max. omezeni vystupni 0.00 a2 100.00s 100
hodnoty
P2295 § | ® |Zesileni vystupni hodnoty PID regulatoru -100.00 az 100%
+100.00 %
- , . . 0
P2350 ¢ | @ |Automatické nastaveni PID regulatoru 0az4 neaktivni
P2354 ¢ | ® |Doba automatického nastaveni PID regulatoru 60 az65000s 240s
P2355 ¢ | ® |Odchylka automatického nastaveni PID regulatoru 0.00 az 20.00 % 5.00 %
P3900 = | @ [Ukonceni nastaveni ménice 0az3 neaktivni
o , L , 0
P3950 ¢ | ® |Pfistup k parametrim 4. irovné 0az 255 Zamaeno
P3980 @ | Soucasny vybér zplisobu ovladani a zdroje Zadané hodnoty 0 az 66 oVl gICO
- 0
P3981 @ | Nulovani poruchy 0a1 neakiivni
duben 2003 311




	Titul
	OBSAH
	UVOD
	System dokumentace
	Definice a vystrahy
	Bezpecnostni opatreni
	Vlastnosti menice

	MONTAZ A INSTALACE
	Prostredi provozu
	Mechanicka instalace
	velikost FX
	velikost GX

	Elektricka instalace
	Instalace po skladovani
	Izolovana sit
	Delka motoroveho kabelu
	Pripojeni site a motoru
	Silova svorkovnice

	Ridici svorkovnice
	Tovarni nastaveni svorkovnice
	Analogove vstupy
	Tepelna ochrana motoru

	Blokove schema menice
	Chlazeni a ventilace


	OVLADANI MENICE
	Ovladaci panel SDP
	Ovladaci panel BOP
	Zmena hodnot parametru
	Pouziti tlacitka Fn

	Ovladaci panel AOP
	Volba provozu Evropa/USA
	Zakladni provoz
	Zpusoby rizeni provozu
	Zastaveni pohonu
	Dalkove ovladani
	Doplnkove funkce

	ELEKTROMAGNETICKA KOMPATIBILITA
	Zapojeni z hlediska EMC

	NASTAVENI MENICE
	Pristupova prava
	Skupiny parametru
	Tovarni nastaveni

	PARAMETRY
	Funkcni diagramy
	Seznam parametru

	PORUCHOVA A VYSTRAZNA HLASENI
	Poruchy na SDP
	Poruchy na BOP

	TECHNICKE UDAJE
	Menice
	Odrusovaci filtry
	Vstupni tlumivky
	Vystupni tlumivky
	Doplnky

	UDRZBA



