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Vystrahy, upozornéni a poznamky

Cilem nasledujicich vystrah, upozornéni a poznamek je zajistit vasi bezpecnost a
slouZit jako prostfedek k prevenci poSkozeni vyrobku a sou€asti k nému
pfipojenych zafizeni. Zvlastni vystrahy, upozornéni a poznamky vztahujici se ke
konkrétnim ukonim jsou uvedeny na zacatku pfisluSnych kapitol a znovu pak

na kritickych mistech textu t&chto &asti pfirucky. Ctéte prosim tyto informace
pozorné, nebot jsou zafazeny s ohledem na vasi osobni bezpe€nost a mohou
pomoci prodlouzit Zivotnost vaSeho meéni¢e kmitoctu MICROMASTER 440 a
zarizeni, ktera k nému pfipojujete.

/N\

VYSTRAHY

>

Casti tohoto zafizeni jsou pod nebezpeénym napétim. Zafizeni ovlada rotujici
mechanické soucastky, které mohou byt nebezpecné. Jednani v rozporu

s vystrahami nebo nedodrzeni pokyn(i obsazenych v této uzivatelské pfirucce
muze mit za nasledek smrt, zavazny Uraz nebo vaznou $kodu na majetku.

Toto zafizeni by mély pouzivat pouze osoby s odpovidajici kvalifikaci, a to az
po seznameni se vdemi bezpeénostnimi pfedpisy a s postupy instalace,
provozu a Udrzby uvedenymi v této priruéce. Usp&$ny a bezpeény provoz
zafizeni je podminén spravnym zachazenim s nim, spravnou instalaci,
uzivanim a udrzbou.

Kondenzatory stejnosmérnych meziobvod( zlstavaji nabité po dobu 5 min po
odpojeni od zdroje el. napéti. Neni proto dovoleno manipulovat s moduly po
dobu 5 min po odpojeni od zdroje el. napéti. Napéti v hnaci jednotce se béhem
této doby vybije.

PFistroj poskytuje interni ji§t&ni motoru proti pfetizeni v souladu s UL 508C, Cast
42 (viz P0610 a P0335). Tepelna Casova konstanta motoru 1°t je standardné
aktivovana. Ochranu motoru proti pfetizeni Ize také zajistit pfipojenim externiho
pozistoru s kladnou teplotni charakteristikou (PTC) nebo teplotniho Cidla KTY84
(ve standardnim nastaveni PO601 neaktivni).

Pristroj Ize pouzivat v obvodech s proudy, jejichz efektivni hodnota nepfesahne
10 000 ampért (RMS), pfi maximalnim napéti 230/460/575 V a pfi ochrané
pojistkou typu H, J nebo K, pferuSovacem obvodu nebo fidici jednotkou motoru
s vlastnim zabezpec€enim.

Pouzivejte vyhradné médéné vodice uréené pro provoz pfi teplotach do 60/75 °,
tfida 1, jak je uvedeno v tomto Navodu k pouziti.

Napajeci vstup, svorky stejnosmérného meziobvodu a svorky pro pfipojeni
motoru vykazuji nebezpecné napéti i pokud motor neni spustén. Po vypnuti
pfistroje vyCkejte se zapocetim instalaénich praci 5 minut, nez se pfistroj vybije.

POZNAMKA

>

>
>

Pfed instalaci a uvedenim ménice do provozu si pozorné prostudujte vSechny
bezpelnostni pfedpisy a upozornéni v€etné vystraznych stitk(i na zafizeni.
Udrzujte vystrazné Stitky Citelné a chybéjici nebo poskozené &titky nahradte.
Maximalni povolena teplota prostredi je:
— Pro konstrukéni velikosti A—F:
50 °C pfi konstantnim krouticim momentu (CT) a 100 % povoleného
vystupniho proudu.
40 °C pfi proménném krouticim momentu (VT) a 100 % povoleného
vystupniho proudu.

— Pro konstrukéni velikosti FX a GX
40 °C pfi 100 % povoleného vystupniho proudu.
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1 Instalace

1 Instalace

1.1 Minimalni vzdalenost mezi ménici

Ménice je mozné montovat vedle sebe. V pfipadé montaze ménicl nad sebe je

nutné dodrzet specifické podminky vyZzadované danym prostifedim.

Nezavisle na t&chto podminkach je nutné dodrzet nize uvedené minimaini

vzdalenosti.

> Konstrukéni velikosti A, B, C
» Konstrukéni velikosti D, E

» Konstrukéni velikost F

» Konstrukéni velikosti FX, GX

nad i pod méniem 100 mm
nad i pod méni¢em 300 mm
nad i pod méni¢em 350 mm

nad méni¢em 250 mm
pod méni¢em 150 mm

pfed ménicem 40 mm (FX), 50 mm (GX)

1.2 Montazni rozméry
Konstrukéni Rozméry vrtani Utahovaci moment
velikost
\% S Sroub [Nm]
[P [mm] [mm]
A 160 - 2x M4
2,5
v B 174 138 4 x M4
Cc 204 174 4 x M5
D 486 235 4 x M8
I A E 616,4 235 4xM8
< S > 3,0
F 810 300 4 x M8
FX 1375,5 250 6 x M8 13.0
GX 1508,5 250 6 x M8 13,0

Obrazek 1-1 Montazni rozméry

MICROMASTER 440
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2 Elektricka instalace Vydani 02/06

2 Elektricka instalace

2.1 Technicka data

Rozsah vstupniho napéti 1x AC (stfidavy) 200 V-240V, 10 %
(bez filtru a s vestavénym filtrem tridy A)

Objednaci ¢islo 2AB 11- 12- 13- 15- 17- 21- 21- 22- 23-
6SE6440- 2uC 2AA1 | 5AA1 | 7TAA1 | 5AA1 | 5AA1 | 1BA1 | 5BA1 | 2BA1 | 0CA1
Konstrukéni velikost A B C
Jmenovity vystupni [kW] 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
vykon (CT) [hp] 0,16 0,33 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0
Vystupni vykon [kVA] 0,4 0,7 1,0 1,3 1,7 24 3,2 4,6 6,0
Vstupni proud pii CT ") 4,6 6,2 8,2 11,0 14,4 20,2 35,5
Vystupni proud pfi CT  [A] 0,9 1,7 2,3 3,0 3,9 55 7,4 10,4 13,6
Pojistka
Doporuceny typ 3NA 3803 3803 3803 3805 3805 3807 3807 3812 3817
Typ spliujici normu UL * * * * * * * * *
Min. prdmér vstupniho
kabelu 16 16 14 14 12 10
Max. primér vstupniho [mmz] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
kabelu [AWG] 14 14 14 14 14 10 10 10 8
Min. primér vystupniho [mmz] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5
kabelu [AWG] 18 18 18 18 18 18 18 18 16
Max. primér [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
vystupniho kabelu [AWG] 14 14 14 14 14 10 10 10 8
Hmotnost [kgl 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 3,4 3,4 34 57
(s vestavénym filtrem [Ibs] 29 2,9 2,9 29 29 7.5 7,5 7,5 12,5
tiidy A)

) k 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 3,3 3,3 3,3 55
Hmotnost (bez filtru) Elt?s]] 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9 7.3 7.3 73 | 121
Utahovaci momenty [Nm] 1,1 1,5 2,25
pro napajeci [Ibf.in] (10) (13,3) (20)
svorkovnice

1) Doplnujici podminky: Vstupni proud v daném bodé provozu — odpovida zkratovému napéti napajeni Vi =2 %
vztazenému k jmenovitému vykonu ménice pohonu a jmenovitému napéti napajeni 240
V bez zapojeni sitové (komutacni) tlumivky. Je-li pouzita sitova (komutacni) tlumivka,
uvedené hodnoty jsou niz$i 0 55-70 %.

*  Pojistky splfiujici normu UL, napf. pojistky tfidy NON od firmy Bussman jsou vyzadovany
pfi instalacich v USA.

MICROMASTER 440
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2 Elektricka instalace

Rozsah vstupniho napéti 3x AC (stfidavy) 200 V-240 V, £ 10 %
(s vestavénym filtrem tfidy A)

Objednaci ¢islo 6SE6440- | 2AC23- | 2AC24- | 2AC25-
0CA1 0CA1 5CA1
Konstrukéni Cc
velikost
Jmenovity vystupni [kW] 3,0 4,0 55
vykon (CT) [hp] 4,0 5,0 7,5
Vystupni vykon [KVA] 6,0 7,7 9,6
Vstupni proud pii CT")  [A] 15,6 19,7 26,5
Vystupni proud pfi CT [A] 13,6 17,5 22,0
Vstupni proud pii VT ) [A] - 28,3 34,2
Vystupni proud pfi CT [A] - 22,0 28,0
Pojistka [A] 25 32 35
Doporucéeny typ 3NA 3810 3812 3814
Typ spliiujici normu
Min. pramér vstupniho [mm?] 2,5 4,0 4,0
kabelu [AWG] 14 12 12
Max. primér vstupniho [mmZ] 10,0 10,0 10,0
kabelu [AWG] 8 8 8
Min. pramér vystupniho  [mm?] 1,5 4,0 4,0
kabelu [AWG] 16 12 12
Max. pramér vystupniho [mm?] 10,0 10,0 10,0
kabelu [AWG] 8 8 8
Hmotnost H(bgs]] 152',75 155,75 15é,75
Utahovaci momenty pro [Nm] 2,25
napajeci svorkovnice [Ibf.in] (20)

1) Doplfujici podminky:

Vstupni proud v daném bodé provozu — odpovida zkratovému napéti napajeni Vi =2 %
vztazenému k jmenovitému vykonu méni¢e pohonu a jmenovitému napéti napajeni 240
V bez zapojeni sitové (komutaéni) tlumivky. Je-li pouzita sitova (komutacni) tlumivka,

uvedené hodnoty jsou nizsi o0 55-70 %.

*

v USA.

MICROMASTER 440
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Rozsah vstupniho napéti 3x AC (stridavy) 200 V-240 V, £ 10 % (bez filtru)
Objednaci ¢islo 6SE6440- | 2UC11 | 2UC12 | 2UC13 | 2UC15 | 2UC17 | 2UC21 | 2UC21 | 2UC22 | 2UC23
-2AA1 | -5AA1 | -TAA1 | -5AA1 | -5AA1 | -1BA1 | -5BA1 | -2BA1 | -0CA1
Konstrukéni velikost A B C
Jmenovity vystupni [kW] 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
vykon (CT) [hp] 0,16 0,33 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0
Vystupni vykon [kVA] 0,4 0,7 1,0 1,3 1,7 2,4 3,2 4,6 6,0
Vstupni proud p#i CT ") [A] 1,1 1,9 2,7 3,6 47 6,4 8,3 11,7 15,6
Vystupni proud pii CT  [A] 0,9 1,7 2,3 3,0 3,9 5,5 7,4 10,4 13,6
Pojistka [A] 10 10 10 16 16 20 20 25 25
Doporuceny typ 3NA 3803 3803 3803 3805 3805 3807 3807 3810 3810
Typ splfujici normu UL * * * * * * * * *
Min. primér vstupniho [mmz] 1,0 1,0 1,0 1,5 1,5 2,5 2,5 2,5 4.0
kabelu [AWG] 18 18 18 16 16 14 14 14 12
Max. priimér [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
vstupniho kabelu [AWG] 14 14 14 14 14 10 10 10 8
Min. primér [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5
vystupniho kabelu [AWG] 18 18 18 18 18 18 18 18 16
Max. primér [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0
vystupniho kabelu [AWG] 14 14 14 14 14 10 10 10 8
Hmotnost [kg] 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 3,3 3,3 3,3 5,5
[Ibs] 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 7,3 7,3 7.3 12,1
Utahovaci momenty [Nm] 1,1 1,5 2,25
pro napajeci [Ibf.in] (10) (13,3) (20)
svorkovnice
Objednaci ¢islo 6SE6440- (2UC24-|2UC25-|2UC27-{2UC31-|2UC31-|2UC31-{2UC32-|2UC33-|2UC33-{2UC34-
0CA1 | 5CA1 | 5DA1 | 1DA1 | 5DA1 | 8EA1 | 2EA1 | OFA1 | 7FA1 | 5FA1
Konstrukéni velikost C D E F
Jmenovity vystupni [kW] 4,0 55 7,5 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0
vykon (CT) [hp] 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0
Vystupni vykon [kVA] 7,7 9,6 12,3 18,4 23,7 29,8 35,1 45,6 57,0 67,5
Vstupni proud pii CT ") [A] 19,7 26,5 34,2 38,0 50,0 62,0 71,0 96,0 | 114,0 | 135,0
Vystupni proud pfi CT  [A] 17,5 22,0 28,0 42,0 54,0 68,0 80,0 | 104,0 | 130,0 | 154,0
Vstupni proud pii VT ') [A] 28,3 34,2 38,0 50,0 62,0 71,0 96,0 | 114,0 | 135,0 | 164,0
Vystupni proud pii CT  [A] 22,0 28,0 42,0 54,0 68,0 80,0 | 104,0 | 130,0 | 154,0 -
Pojistka [A] 32 35 50 80 80 100 125 200 200 250
Doporuceny typ 3NA 3812 | 3814 | 3820 | 3824 | 3824 | 3830 | 3032 | 3140 | 3142 | 3144
Typ splfujici normu UL 3NE * * 1817-0 | 1820-0 | 1820-0 | 1021-0 | 1022-0 | 1225-0 | 1225-0 | 1227-0
Min. pramér vstupniho [mmz] 4.0 4.0 10,0 16,0 16,0 25,0 25,0 70,0 70,0 95,0
kabelu [AWG] 12 12 8 6 6 3 3 2/0 2/0 3/0
Max. primér [mm? | 10,0 10,0 35,0 35,0 35,0 35,0 35,0 | 150,0 | 150,0 | 150,0
vstupniho kabelu [AWG] 8 8 2 2 2 2 2 300 300 300
Min. pramér [mm?] 4,0 4,0 10,0 16,0 16,0 25,0 25,0 50,0 70,0 95,0
vystupniho kabelu [AWG] 12 12 8 6 6 3 3 1/0 2/0 3/0
Max. pramér [mm? | 10,0 10,0 35,0 35,0 35,0 35,0 35,0 | 150,0 | 150,0 | 150,0
vystupniho kabelu [AWG] 8 8 2 2 2 2 2 300 300 300
Hmotnost [kg] 5,5 5,5 17,0 16,0 16,0 20,0 20,0 55,0 55,0 55,0
[Ibs] 12,1 12,1 37,0 35,0 35,0 44,0 44,0 | 121,0 | 121,0 | 121,0
Utahovaci momenty [Nm] 2,25 10 50
pro napajeci [Ibf.in] (20) (89) (445)
svorkovnice

1) Doplnujici podminky:

Vstupni proud v daném bodé provozu — odpovida zkratovému napéti napajeni Vi =2 %
vztazenému k jmenovitému vykonu ménice pohonu a jmenovitému napéti napajeni 240
V bez zapojeni sitové (komutaéni) tlumivky. Je-li pouzita sitova (komutacni) tlumivka,

uvedené hodnoty jsou niz$i 0 55-70 %.

*

pfi instalacich v USA.

Pojistky splfiujici normu UL, napfiklad pojistky tfidy NON od firmy Bussman jsou vyZadovany
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Rozsah vstupniho napéti 3x AC (stfidavy) 380 V-480 V, £ 10 %
(s vestavénym filtrem tridy A)

Objednaci ¢islo 6SE6440- | 2AD22- | 2AD23- | 2AD24- | 2AD25- | 2AD27- | 2AD31- | 2AD31-
2BA1 0BA1 0BA1 5CA1 5CA1 1CA1 5DA1
Konstrukéni velikost B C D
Jmenovity vystupni [kW] 2,2 3,0 4,0 55 75 11,0 15,0
vykon (CT) [hp] 3,0 4,0 5,0 7,5 10,0 15,0 20,0
Vystupni vykon [kVA] 4,5 5,9 7,8 10,1 14,0 19,8 24,4
Vstupni proud pii CT")  [A] 7,5 10,0 12,8 15,6 22,0 23,1 33,8
Vystupni proud pfi CT [A] 5,9 7,7 10,2 13,2 18,4 26,0 32,0
Vstupni proud p#i VT ) [A] - - - 17,3 23,1 33,8 37,0
Vystupni proud pfi CT [A] - - - 20,2 29,0 39,0 45,2
Pojistka [A] 16 16 20 20 32 35 50
Doporucéeny typ 3NA 3805 3805 3807 3807 3812 3814 3820
Typ splhujici normu UL 3NE * * * * * * 1817-0
Min. pramér vstupniho [mmz] 1,5 1,5 2,5 2,5 4,0 6,0 10,0
kabelu [AWG] 16 16 14 14 12 10 8
Max. primér vstupniho [mmz] 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0 10,0 35,0
kabelu [AWG] 10 10 10 8 8 8 2
Min. pramér vystupniho [mmz] 1,0 1,0 1,0 2,5 4,0 6,0 10,0
kabelu [AWG] 18 18 18 14 12 10 8
Max. pramér vystupniho [mm?] 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0 10,0 35,0
kabelu [AWG] 10 10 10 8 8 8 2
k 34 34 34 57 57 57 17,0
Hmotnost Ellc?s]] 75 75 75 12,5 12,5 12,5 37,0
Utahovaci momenty pro [Nm] 1.1 1,5 2,25
napajeci svorkovnice [Ibf.in] (10 (13,3 (20)
Objednaci ¢islo 6SE6440- | 2AD31- | 2AD32- | 2AD33- | 2AD33- | 2AD34- | 2AD35- | 2AD37-
8DA1 2DA1 0EA1 TEA1 5FA1 5FA1 5FA1
Konstrukéni velikost D E F
Jmenovity vystupni [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0
vykon (CT) [hp] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 75,0 100,0
Vystupni vykon [kVA] 29,0 34,3 47,3 57,2 68,6 83,8 110,5
Vstupni proud pfi CT")  [A] 37,0 43,0 59,0 72,0 87,0 104,0 139,0
Vystupni proud pfi CT [A] 38,0 45,0 62,0 75,0 90,0 110,0 145,0
Vstupni proud p#i VT ) [A] 43,0 59,0 72,0 87,0 104,0 139,0 169,0
Vystupni proud pfi CT [A] 45,0 62,0 75,0 90,0 110,0 145,0 178,0
Pojistka [A] 63 80 100 125 160 200 250
Doporuceny typ 3NA 3822 3824 3830 3832 3836 3140 3144
Typ spliujici normu UL 3NE 1818-0 1820-0 1021-0 1022-0 1224-0 1225-0 1227-0
Min. priamér vstupniho [mmz] 10,0 16,0 25,0 25,0 35,0 70,0 95,0
kabelu [AWG] 8 6 3 3 2 2/0 3/0
Max. pramér vstupniho  [mm?] 35,0 35,0 35,0 35,0 150,0 150,0 150,0
kabelu [AWG] 2 2 2 2 300 300 300
Min. pramér vystupniho  [mm?] 10,0 16,0 25,0 25,0 50,0 70,0 95,0
kabelu [AWG] 8 6 3 3 1/0 2/0 3/0
Max. prmér vystupniho  [mm?] 35,0 35,0 35,0 35,0 150,0 150,0 150,0
kabelu [AWG] 2 2 2 2 300 300 300
Hmotnost [kal 17,0 17,0 22,0 22,0 75,0 75,0 75,0
[Ibs] 37,0 37,0 48,0 48,0 165,0 165,0 165,0
Utahovaci momenty pro [Nm] 10 50
napajeci svorkovnice [Ibf.in] (89) (445)

1) Doplfiujici podminky: Vstupni proud v daném bodé provozu — odpovida zkratovému napéti napajeni Vi =2 %
vztazenému k jmenovitému vykonu ménic¢e pohonu a jmenovitému napéti napajeni 400
V bez zapojeni sitové (komutacni) tlumivky. Je-li pouzita sitova (komutaéni) tlumivka,
uvedené hodnoty jsou nizsi o 70-80 %.

*  Pojistky spliujici normu UL, napfiklad pojistky tfidy NON od firmy Bussman jsou vyzadovany
pfi instalacich v USA.

MICROMASTER 440
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2 Elektricka instalace Vydani 02/06
Rozsah vstupniho napéti 3x AC (stridavy) 380 V-480 V, £ 10 % (bez filtru)
Objednaci ¢islo 6SE6440- | 2UD13 | 2UD15 | 2UD17 | 2UD21 | 2UD21 | 2UD22 | 2UD23 | 2UD24 | 2UD25 | 2UD27
-7TAA1 | -5AA1 | -5AA1 | -1AA1 | -5AA1 | -2BA1 | -0BA1 | -0BA1 | -5CA1 | -5CA1
Konstrukéni velikost A B C
Jmenovity vystupni [kW] 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7.5
vykon (CT) [hp] 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0 5,0 75 10,0
Vystupni vykon [kVA] 0,9 1,2 1,6 23 3,0 4,5 5,9 7,8 10,1 14,0
Vstupni proud p#i CT ") [A] 2,2 2,8 3,7 4,9 5,9 7,5 10,0 12,8 15,6 22,0
Vystupni proud pii CT  [A] 1,3 1,7 2,2 3,1 4.1 5,9 7,7 10,2 13,2 19,0
Vstupni proud pfi VT 1) [A] - - - - - - - - 17,3 23,1
Vystupni proud pii CT  [A] - - - - - - - - 19,0 26,0
Pojistka [A] 10 10 10 10 10 16 16 20 20 32
Doporuceny typ 3NA 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3805 | 3805 | 3807 | 3807 | 3812
Typ splfujici normu UL * * * * * * * * * *
Min. pramér vstupniho  [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,5 1,5 2,5 2,5 4,0
kabelu [AWG] 18 18 18 18 18 16 16 14 14 12
Max. pramér vstupniho [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0
kabelu [AWG] 14 14 14 14 14 10 10 10 8 8
Min. pramér [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 4,0
vystupniho kabelu [AWG] 18 18 18 18 18 18 18 18 14 12
Max. primér [mm?] 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 6,0 6,0 6,0 10,0 10,0
vystupniho kabelu [AWG] 14 14 14 14 14 10 10 10 8 8
Hmotnost [kl 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 3,3 3,3 3,3 55 55
[Ibs] 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 7,3 7,3 7.3 12,1 12,1
Utahovaci momenty [Nm] 1,1 1,5 2,25
pro napajeci [Ibf.in] (10) (13,3) (20)
svorkovnice
Objednaci ¢islo 6SE6440- | 2UD31 | 2UD31 | 2UD31 | 2UD32 | 2UD33 | 2UD33 | 2UD34 | 2UD35 | 2UD37
-1CA1 | -5DA1 | -8DA1 | -2DA1 | -0EA1 | -7TEA1 | -5FA1 | -5FA1 | -5FA1
Konstrukéni velikost C D F
Jmenovity vystupni [kW] 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0
vykon (CT) [hp] 15,0 20,0 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 75,0 100,0
Vystupni vykon [kVA] 19,8 24,4 29,0 34,3 47,3 57,2 68,6 83,8 110,5
Vstupni proud pii CT") [A] 23,1 33,8 37,0 43,0 59,0 72,0 87,0 104,0 | 139,0
Vystupni proud pfi CT  [A] 26,0 32,0 38,0 45,0 62,0 75,0 90,0 110,0 | 145,0
Vstupni proud pii VT ') [A] 33,8 37,0 43,0 59,0 72,0 87,0 | 104,0 | 139,0 | 169,0
Vystupni proud pii CT  [A] 32,0 38,0 45,0 62,0 75,0 90,0 | 110,0 | 145,0 | 178,0
Pojistka [A] 35 50 63 80 100 125 160 200 250
Doporuéeny typ 3NA 3814 |3820 3822 [3824 [3830 [3832 8036 [3140 [3144
Typ spliiujici normu UL 3NE * 1817-0 [ 1818-0 | 1820-0 | 1021-0 | 1022-0 | 1224-0 | 1225-0 | 1227-0
Min. pramér vstupniho  [mm?] 6,0 10,0 10,0 16,0 25,0 25,0 35,0 70,0 95,0
kabelu [AWG] 10 8 8 6 3 3 2 2/0 3/0
Max. priamér vstupniho [mm?] 10,0 35,0 35,0 35,0 35,0 350 | 150,0 | 150,0 | 150,0
kabelu [AWG] 8 2 2 2 2 2 300 300 300
Min. primér [mm?] 6,0 10,0 10,0 16,0 25,0 25,0 35,0 70,0 95,0
vystupniho kabelu [AWG] 10 8 8 6 3 3 2 2/0 3/0
Max. priimér [mm?] 10,0 35,0 35,0 35,0 35,0 350 | 150,0 | 150,0 | 150,0
vystupniho kabelu [AWG] 8 2 2 2 2 2 300 300 300
Hmotnost [kl 55 16,0 16,0 16,0 20,0 20,0 56,0 56,0 56,0
[Ibs] 12,1 35,0 35,0 35,0 44,0 44,0 | 123,0 | 123,0 | 123,0
Utahovaci momenty [Nm] 2,25 10 50
pro napajeci [Ibf.in] (20) (89) (445)
svorkovnice

1) Doplujici podminky:

Vstupni proud v daném bodé provozu — odpovida zkratovému napéti napajeni Vi =2 %
vztazenému k jmenovitému vykonu méni¢e pohonu a jmenovitému napéti napajeni 400
V bez zapojeni sitové (komutaéni) tlumivky. Je-li pouzita sitova (komutacni) tlumivka,

uvedené hodnoty jsou nizsi o 70-80 %.

*
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Pojistky splfujici normu UL, napfiklad pojistky tfidy NON od firmy Bussman jsou vyZadovany
pfi instalacich v USA.
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Navod k obsluze - stru¢ny




Vydéni 02/06

2 Elektricka instalace

Rozsah vstupniho napéti 3x AC (stridavy) 380 V-480 V, £ 10 % (bez filtru)
Objednaci gislo 6SE6440- | 2UD38-8FA1 | 2UD41-1FA1 | 2UD41-3GA1 |2UD41-GGA1 | 2UD42-0GA1
Konstrukéni velikost FX GX
Jmenovity vystupni vykon  [kW] 90 110 132 160 200
(cT) [hp] 125 150 200 250 300
Vystupni vykon [KVA] 145,4 180 214,8 263,2 339,4
Vstupni proud pii CT ) [A] 169 200 245 297 354
Vystupni proud pfi CT [A] 178 205 250 302 370
Vstupni proud pfi VT ") [A] 200 245 297 354 442
Vystupni proud pfi CT [A] 205 250 302 370 477

o [A] 250 315 400 450 560
Doporucena pojistka 3NE 1227-0 1230-0 1332-0 1333-0 1435-0
Ear‘elgmi%vzaggoncovka kabelu [mm] 10 10 10 10 10

[mm?] 1x 95 1 x 150 1x 185 1 x 240
nebo nebo nebo nebo 2x95
Min. pramér vstupniho 2x35 2x50 2x70 2x70
kabelu [AWG] 1 x4/0 1 x 300 1 x 400 1 x 500
nebo nebo nebo nebo nebo 2 x4/0
[kemil] 2x2 2x1/0 2 x2/0 2 x2/0
[mm?] 1x 185 1x185
nebo nebo 2 x 240 2 x 240 2 x 240
Max. primér vstupniho 2x120 2x120
kabelu [AWG] 1 x 350 1 x 350
nebo nebo nebo 2 x 400 2 x 400 2 x 400
[kemil] 2 x 410 2 x 4/0
[mm?] 1x95 1x150 1x185 1 x 240
nebo nebo nebo nebo 2x95
Min. pramér vystupniho 2x35 2 x50 2x70 2x70
kabelu [AWG] 1 x 4/0 1 x 300 1 x 400 1 x 500
nebo nebo nebo nebo nebo 2 x4/0
[kemil] 2x2 2x 1/0 2x2/0 2x2/0
[mm?] 1x 185 1x185
nebo nebo 2 x 240 2 x 240 2 x 240
Max. primér 2x120 2x120
vystupniho kabelu [AWG] 1 x 350 1 x 350
nebo nebo nebo 2 x 400 2 x 400 2 x 400
[kemil] 2 x 4/0 2 x4/0
k 110 110 170 170 170
Hmotnost Elt?s]] 242 242 418 418 418
Utahovaci momenty pro [Nm] 25
napajeci svorkovnice [Ibf.in] (222,5)

1) Doplfiujici podminky:

Vstupni proud v daném bodé provozu — odpovida zkratovému napéti napajeni Vi > 2,33 %

vztazenému k jmenovitému vykonu ménic¢e pohonu a jmenovitému napéti napajeni 400
V bez zapojeni sitové (komutacni) tlumivky.

MICROMASTER 440
Navod k obsluze - struény 1



2 Elektricka instalace Vydani 02/06

Rozsah vstupniho napéti 3x AC (stridavy) 500 V-600 V, = 10 % (bez filtru)
Objednaci ¢islo 6SE6440- | 2UE17- | 2UE21- | 2UE22- | 2UE24- | 2UE25- | 2UE27- | 2UE31- | 2UE31-
5CA1 5CA1 2CA1 0CA1 5CA1 5CA1 1CA1 5DA1
Konstrukéni velikost C D
Jmenovity vystupni [kW] 0,75 1,5 2,2 4,0 55 7,5 11,0 15,0
vykon (CT) [hp] 1,0 2,0 3,0 5,0 75 10,0 15,0 20,0
Vystupni vykon [kVA] 1,3 2,6 3,7 5,8 8,6 10,5 16,2 21,0
Vstupni proud pfi CT")  [A] 2,0 3,7 5,3 8,1 11,1 14,4 21,5 24,9
Vystupni proud pfi CT [A] 1,4 2,7 3,9 6,1 9,0 11,0 17,0 22,0
Vstupni proud p#i VT ) [A] 3,2 4,4 6,9 9,4 12,6 18,1 24,9 30,0
Vystupni proud pfi CT [A] 2,7 3,9 6,1 9,0 11,0 17,0 22,0 27,0
Pojistka [A] 10 10 10 16 16 25 32 35
Doporuéeny typ 3NA 3803-6 | 3803-6 | 3803-6 | 3805-6 | 3805-6 | 3810-6 | 3812-6 | 3814-6
Typ spliujici normu UL 3NE * * * * * * * 1803-0
Min. pramér vstupniho [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,5 1,5 2,5 4,0 6,0
kabelu [AWG] 18 18 18 16 16 14 12 10
Max. primér vstupniho  [mm?] 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 35,0
kabelu [AWG] 8 8 8 8 8 8 8 2
Min. primér vystupniho  [mm?] 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 4,0 4,0
kabelu [AWG] 18 18 18 18 18 14 12 12
Max. prmér vystupniho  [mm?] 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 35,0
kabelu [AWG] 8 8 8 8 8 8 8 2
Hmotnost [kal 5,5 55 55 5,5 55 5,5 5,5 16,0
[Ibs] 12,1 12,1 12,1 12,1 12,1 12,1 12,1 35,0
Utahovaci momenty pro [Nm] 2,25 10
napajeci svorkovnice [Ibf.in] (20) (89)
Objednaci ¢islo 6SE6440- | 2UE31- | 2UE32- | 2UE33- | 2UE33- | 2UE34- | 2UE35- | 2UE37-
8DA1 2DA1 0EA1 TEA1 5FA1 5FA1 5FA1
Konstrukéni velikost D E F
Jmenovity vystupni [kW] 18,5 22,0 30,0 37,0 45,0 55,0 75,0
vykon (CT) [hp] 25,0 30,0 40,0 50,0 60,0 75,0 100,0
Vystupni vykon [kVA] 25,7 30,5 39,1 49,5 59,1 73,4 94,3
Vstupni proud pii CT")  [A] 30,0 35,0 48,0 58,0 69,0 83,0 113,0
Vystupni proud pfi CT [A] 27,0 32,0 41,0 52,0 62,0 77,0 99,0
Vstupni proud p#i VT ) [A] 35,0 48,0 58,0 69,0 83,0 113,0 138,0
Vystupni proud pfi CT [A] 32,0 41,0 52,0 62,0 77,0 99,0 125,0
Pojistka [A] 50 63 80 80 125 160 160
Doporuceny typ 3NA 3820-6 | 3822-6 | 3824-6 | 3824-6 | 3132-6 | 3136-6 | 3136-6
Typ spliiujici normu UL 3NE 1817-0 | 1818-0 | 1820-0 | 1820-0 | 1022-0 | 1024-0 | 1224-0
Min. pramér vstupniho [mm?] 10,0 10,0 16,0 25,0 25,0 50,0 50,0
kabelu [AWG] 8 8 6 3 3 1/0 1/0
Max. prmér vstupniho  [mm?] 35,0 35,0 35,0 35,0 150,0 150,0 150,0
kabelu [AWG] 2 2 2 2 300 300 300
Min. pramér vystupniho [mmz] 6,0 10,0 16,0 16,0 25,0 35,0 50,0
kabelu [AWG] 10 8 6 6 3 2 1/0
Max. pramér vystupniho [mm?] 35,0 35,0 35,0 35,0 150,0 150,0 150,0
kabelu [AWG] 2 2 2 2 300 300 300
Hmotnost [kal 16,0 16,0 20,0 20,0 56,0 56,0 56,0
[Ibs] 35,0 35,0 44,0 44,0 123,0 123,0 123,0
Utahovaci momenty pro [Nm] 10 50
napajeci svorkovnice [Ibf.in] (89) (445)

1) Doplfujici podminky: Vstupni proud v daném bodé provozu — odpovida zkratovému napéti napajeni Vi =2 %
vztazenému k jmenovitému vykonu méni¢e pohonu a jmenovitému napéti napajeni 500
V bez zapojeni sitové (komutaéni) tlumivky. Je-li pouzita sitova (komutacni) tlumivka,
uvedené hodnoty jsou nizsi o0 80-90 %.

*  Pojistky splfiujici normu UL, napfiklad pojistky tfidy NON od firmy Bussman jsou vyzadovany
pfi instalacich v USA.

MICROMASTER 440
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Vydani 02/06 2 Elektrické instalace

2.2 Napajeci svorkovnice

Pristup ke svorkovnicim ziskate odejmutim pfedniho krytu.

Konstrukéni velikost A (Obrazek 2-1)

Konstrukéni velikosti B a C (Obrazek 2-2)

Konstrukéni velikosti D a E (Obrazek 2-3)

Konstrukéni velikost F (Obrazek 2-4)

Konstrukéni velikosti FX a GX (Obrazek 2-5)

Pohled na zapojeni ménice konstrukéni velikosti A—F (Obrazek 2-6)
Pohled na zapojeni ménice konstrukeni velikosti FX (Obrazek 2-7)
Pohled na zapojeni méni¢e konstrukeni velikosti GX (Obrazek 2-8)

YV V VYV VY YVYYVY

Konstrukéni velikost A

Obrazek 2-1 Sejmuti predniho krytu (konstrukéni velikost A)

MICROMASTER 440
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Vydéani 02/06

2 Elektricka instalace

Konstrukéni velikosti Ba C

Obrazek 2-2 Sejmuti pfedniho krytu (konstrukéni velikosti B a C)

MICROMASTER 440
Navod k obsluze - stru¢ny
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Vydani 02/06 2 Elektrické instalace

Konstrukéni velikosti D a E

Obrazek 2-3 Sejmuti pfedniho krytu (konstrukéni velikosti D a E)

MICROMASTER 440
Navod k obsluze - struény 15



2 Elektricka instalace

Vydéani 02/06

Konstrukéni velikost F
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Obrazek 2-4 Sejmuti predniho krytu (konstrukéni velikost F)
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Vydani 02/06 2 Elektrické instalace

Konstrukéni velikosti FX a GX
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Obrazek 2-5 Sejmuti pfedniho krytu (konstrukéni velikosti FX a GX)

MICROMASTER 440
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2 Elektricka instalace

Vydéani 02/06

PFistup k napajeni a svorkovnici motoru ziskate odejmutim pfedniho krytu.
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Konstrukéni velikost F

Obrazek 2-6 Svorkovnice ménict konstrukénich velikosti A-F
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Vydéni 02/06

2 Elektricka instalace

Hoisting eyes

Shield connection
Mains cable PE

Cable opening for
mains conection
u1/L1, V1/L2, W1/L3

Cable opening DCPA, DCNA
for connection of an
external braking unit

Mains cable
Phase U1/L1, V1/L2, W1/L3

Connection to
Y-Capacitor

Connection DCPA, DCNA
for external braking unit

Top adjustment rail

Top retaining screw

Connection for dv/dt filter
DCPS, DCNS

Status Display Panel

Elektronic box

Bottom adjustment rail

Bottom retaining screw

Fan screws

Fan

Shield connection
control leads

Fan fuses

Transformer adaption
Motor cable

Phase U2, V2, W2
Motor cable

PE Shield connection

@

Obrazek 2-7 Pohled na zapojeni ménice konstrukéni velikosti FX

MICROMASTER 440
Navod k obsluze - stru¢ny
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2 Elektricka instalace Vydani 02/06

Hoisting eyes

Shield connection
Mains cable PE

Cable opening for
mains conection J[;})}* L S
U1/L1, V1/L2, W1/L3 g'f; 4 5%
/ /74 P
Cable opening DCPA, DCNA © ij .
for connection of an T % /4
external braking unit 75 ii
Y 4
Mains cable ® q ’
Phase U1/L1, V1/L2, W1/L3 9
Connection to & N q 9 !
Y-Capacitor N :
o 4

Connection DCPA, DCNA
for external braking unit

Top adjustment rail
Top retaining screw

Connection for dv/dt filter
DCPS, DCNS

Status Display Panel

Elektronic box

Bottom adjustment rail

Bottom retaining screw

Fan screws

Fan

Shield connection
control leads L%w

Fan fuses o

Transformer adaption
Motor cable T
Phase U2, V2, W2 [

Motor cable
PE Shield connection

Obrazek 2-8 Pohled na zapojeni ménice konstrukéni velikosti GX

MICROMASTER 440
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Vydéni 02/06

2 Elektricka instalace

23 Ridici svorkovnice

Svorky Popis Funkce

1 - vystup +10 V

2 - vystup 0 V

3 ADC1+ analogovy vstup 1 (+)

4 ADC1- analogovy vstup 1 (-)

5 DIN1 digitalni vstup 1

6 DIN2 digitalni vstup 2

7 DIN3 digitalni vstup 3

8 DIN4 digitalni vstup 4

9 - izolovany vystup +24 V / max. 100 mA

10 ADC2+ analogovy vstup 2 (+)

11 ADC2- analogovy vstup 2 (-)

12 DAC1+ analogovy vystup 1 (+)

13 DAC1- analogovy vystup 1 (-)

14 PTCA vstup pro PTC/KTY84

15 PTCB vstup pro PTC/KTY84

16 DIN5S digitalni vstup 5

17 DING digitalni vstup 6

18 DOUT1/NC digitalni vystup 1 / kontakt NC
(rozpinaci)

19 DOUT1/NO digitalni vystup 1 / kontakt NO
(spinaci)

20 DOUT1/COM digitalni vystup 1 / stfedni kontakt

21 DOUT2/NO digitalni vystup 2 / kontakt NO
(spinaci)

22 DOUT2/COM digitalni vystup 2 / stfedni kontakt

23 DOUT3/NC digitalni vystup 3 / kontakt NC
(rozpinaci)

24 DOUT3/NO digitalni vystup 3 / kontakt NO
(spinaci)

25 DOUT3/COM digitalni vystup 3 / stfedni kontakt

26 DAC2+ analogovy vystup 2 (+)

27 DAC2- analogovy vystup 2 (-)

28 - izolovany vystup 0 V / max. 100 mA

29 P+ port RS485

30 N— port RS485

Obrazek 2-9 Ridici svorkovnice méniée MICROMASTER 440

MICROMASTER 440
Navod k obsluze - stru¢ny
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2 Elektricka instalace Vydani 02/06
, , v =w
2.4 Blokové schéma ménice
PE
1/3 AC 200 - 240 V
3 AC 380 - 480 V S|
3 AC 500 - 600 V
F?E L/L1, NIL2
nebo
L/L1, N/L2, L3
Rozhrani Lqet; L3
>4.7 K pro pfipojeni
BOP
Externi napajeni 24 V i EeETAGE
DNl g, __~ DIN1
——— _____e—
5 5
| _~omn2g |~ o DIN2 € =
6 % 2
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6 6 N [ 1 i_ '
| _~oDiNe |~ o DN | W . 0 >y
17 17 - DC- ¢
+ Vystup +24 V S S>>
e PNP | max. 100 mA _____________? =%
24V . : gy
— nebo 9 SZ’OItOVES)() ) | s =
ystup »—I”—4 €
o NPN max. 100 mA —_ o — e — =] . — gg
28 28 . (izolovany) . Konstrukéni DCNAO =
Motor o velikosti £3
14 A/D DCPA
PTC PTCB I FX- GX 5 &£
KTY84 o CPU .
I DCNS ai:é
o 3=
DG . pcps £ S
0-20mA 12 D/A — —o0 od
max. 500 Q DAC1- T T T A= = =
13 §
= IS
&
o once m—
0-20 mA 26 D/IA
max. 500 Q DAC2-
27
0 COM Nepouzit ! ! 60z
. % No _] 50 Hz
Relé 1 05— T 2
NC DIP pfepinad
018 (na fidici desce)
30V DC /5 A (zbytkovy) . % o g ADCADC
250 V AC /2 A (indukéni) & Relé 2 NO B (T R
21 prepina
p:)o_ut:ov ! ! (na I/O desce)
napéti 1T 2
o—COM
25 NO
Relé 3 b7
o NC
23
i Zz
o P+ Rozhrani
RS485 COM
N-
\
B : PE u,v,w
5\5‘ cB bood automaticky
9 volitelné
Obrazek 2-10 Blokové schéma ménice
MICROMASTER 440
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3 Tovarni nastaveni

Ménice kmitoctu MICROMASTER 440 jsou jiz z vyroby nastaveny a neni proto
nutné je dodate¢né nastavovat; mohou byt ihned pouzivany. Je vSak nutné, aby
parametry motoru (P0304, P0305, P0307, P0310) pfi vyrobé nastavené na
parametry Ctyfpolového tfifazového indukéniho motoru Siemens 1LA7, odpovidaly
jmenovitym hodnotam zapojeného motoru (uvedenym na typovém Stitku motoru).

Dalsi tovarni nastaveni:

» Vybér zpusobu ovladani P0700 = 2 (digitalni vstup, viz Obrazek 3-1)
» Volba zdroje zadané hodnoty P1000 = 2 (analogovy vstup, viz Obrazek 3-1)
» Chlazeni motoru DIP1(12) = OFF_|

P0335=0 Zo-t0v
» Proudovy limit motoru

PO840 = 150 % 12 13 14 15 EEEVA 26 27
> Min. kmitoget Anstogovy e

P1080 =0 Hz 0 - 20 mA

L (500 €2) S

» Max. kmitoCet

P1082 = 50 Hz
» Doba rozb&hu motoru

P1120=10s 2
» Doba dobéhu motoru 5\

P1 121 = 10 S e = ACK

24,7 ka2 OFF

» ReZimy fizeni

P1300 =0 Obrazek 3-1 Tovarni nastaveni vstupt
Vstup/Vystup Svorky Parametr | Funkce
digitalni vstup 1 5 P0701 =1 ZAP/VYP1 (I/0)
digitalni vstup 2 6 P0702 =12 |reverzace (¥¥)
digitalni vstup 3 7 P0703 =9 potvrzeni poruchy (Ack)
digitalni vstup 4 8 P0704 = 15 | potvrzeni poruchy
digitalni vstup 5 16 P0705 = 15 | fixni Zadana hodnota (pfimy vybér)
digitalni vstup 6 17 P0706 = 15 | fixni Zddana hodnota (pfimy vybér)
digitalni vstup 7 pfes ADC1 P0707 =0 fixni zadana hodnota (pfimy vybér)
digitalni vstup 8 pfes ADC2 P0708 =0 | digitalni vstup deaktivovan

3.1 DIP prepinaé€ 50/60 Hz

Na méni¢i MICROMASTER je
standardné frekvence sité 50 Hz.
Pro motory navrzené pro praci
v siti s frekvenci 60 Hz Ize zménu
standardné nastavené frekvence
meénice provést pomoci
pfepinace DIP na pfredni sténé
ménice.
» Poloha Vypnuto:
Implicitni nastaveni pro
Evropu (jmenovity kmitocet
motoru = 50 Hz, vykon
uvadén v kW apod.).
» Poloha Zapnuto:
Implicitni nastaveni pro Severni Ameriku (jmenovity kmitocet motoru = 60 Hz,
vykon uvadén v hp apod.).

Sejméte 1/0 desku

MICROMASTER 440
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4.1

4.2
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Komunikace

Nastaveni spojeni mezi méni€éem MICROMASTER 440

a programem STARTER

Chcete-li nastavit spojeni mezi programem STARTER a méni¢em
MICROMASTER 440, budete potfebovat nasleduijici volitelné komponenty:

» Sada pro pfipojeni ménice k pocitaci

> BOP — pokud budete ménit standardni USS nastaveni (viz Cast 6.4.1 "Sériové
rozhrani (USS), ktera jsou jiZ ulozena v méni¢i MICROMASTER 440

Sada pro pripojeni ménice k pocitaci

MICROMASTER 440

Nastaveni USS, viz Cast 6.4.1 "Sériové
rozhrani (USS)".

Program STARTER

Zvolte: Menu, Options --> Set PG/PC
interface --> vyberte

"PC COM-Port (USS)" --> Properties -->
Interface "COM1", vyberte pfenosovou
rychlost.

POZNAMKA

Nastaveni parametr( protokolu USS

v méni¢i MICROMASTER 440 a
nastaveni v programu STARTER musi
byt totozna!

Nastaveni spojeni mezi méniéem MICROMASTER 440

a panelem AOP

» Komunikace mezi AOP a MM440 je zalozena na USS protokolu, podobné jako

v pfipadé programu STARTER a MM440.

» Na rozdil od BOP by pfislusné parametry — jak pro MM440 tak pro AOP — mély
byt nastaveny, pokud nebyla provedena automaticka detekce rozhrani (viz

Tabulka 4-1).

» Pomoci volitelnych soucasti Ize AOP panel pfipojit ke komunikaénimu rozhrani

(viz Tabulka 4-1).
Tabulka 4-1

AOP na rozhrani BOP

AOP na rozhrani COM

MM440 — parametry:

- pfenosova rychlost P2010[1] P2010[0]
- adresa sbérnice - P2011
AOP — parametry:

- pfenosova rychlost P8553 P8553
- adresa sbérnice - P8552

Volitelné:
- pfipojeni na pfimo
- nepfimé pfipojeni

volitelné zafizeni neni nutné
sada pro pfipevnéni
BOP/AOP do dvifek
(6SE6400-0PM00-0AAQ)

neni mozné

sada pro pfipevnéni
AOP do dvifek
(6SE6400-0MDO00-0AAQ)

MICROMASTER 440
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4 Komunikace

AOP jako fidici jednotka

Parametr / Panel

AOP na rozhrani BOP AOP na

rozhrani COM

Vybér zplsobu ovladani

o / @ P0700 4 5
Zadana hodnota kmito&tu P1000 1

(MOP) P1035 2032,13 (2032.D) 2036.13 (2036.D)

P1036 2032,14 (2032.E) 2036.14 (2036.E)

PARAMS Al
jro0o0 |

4rodT

Access Params.
P Operate Drive

STOPPED
r0000
1=0.0A
M=0%

F = 0.00Hz
RPM =0
V=00V

4p o4l

Vyssi vystupni kmito¢et MOP

L

NizSi vystupni kmitoc¢et MOP

Potvrzeni poruchy

P2104

2032.7

2036.7

o Potvrzeni pfijeti chybového hlaseni Ize provést pifes AOP nezavisle parametry P0700 nebo P1000.

4.3 Rozhrani sbérnice (CB)
Rozhrani sbérnice (CB)
[
v v v
\ DeviceNet \ \ CANopen \ \ PROFIBUS \
v v v
\ P0918 \ \ P0918 \ \ P0918 *) \
v
PFrenosova rychlost
je fizena
masterem
v \4 +
\ P2040 \ \ P2040 \ \ P2040 \
v v | v
| P2041 | P2041 | P2041
v v v
‘ P2051 ‘ ‘ P2051 ‘ ‘ P2051 ‘
*) Nastaveni DIP prepinace pro adresovani hardware je nutné zachovat
DeviceNet CANopen PROFIBUS
P2041[0] délka PZD typ datového prenosu
stav/aktualni hodnota odT PDO 1, T _PDO 5 ) )
P2041[1] délka PZD typ datového prenosu T_PDO_6 Nastaveni neni
ovladani/zadana hodnota R_PDO_1 nutné (pouze ve
R PDO 5 zy!astnlch
R_PDO_6 | Pripadech).
P2041[2] | prenos. rychlost 0: 125 kbaud | mapovani CANopen <—> MM4 \nq(fd;’f"te'”y
1: 250 kbaud "
2. 500 kbaud PROFIBUS
- au v Navodu
P2041[3] diagnostika mapovani CANopen <--> MM4 k obsluze.
P2041[4] _ - odpoveéd na chyby v komunikaci
- prenosova rychlost

MICROMASTER 440
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5

BOP / AOP (Volitelng)

5.1 Tlacitka a jejich funkce
Panel/ Funkce Projevy
Tlacitko
~0000 In:tlg\?se LCD displej zobrazuje nastaveni, ktera méni¢ aktualné pouziva.
Stisknutim tlacitka zapnete ménic. Toto tlacitko je z vyroby vypnuto. Tlacitko
Zaonout aktivujete nastavenim:
& m%mé BOP: P0700 = 1 nebo P0719 =10 ... 16
AOP: P0700 = 4 nebo P0719 =40 ...46 na rozhrani BOP
P0700 = 5 nebo P0719 =50 ... 56 na rozhrani COM
VYP1  Stisknuti tlagitka zpUsobi plynulé zastaveni motoru podle nastavené
dobéhové rampy.
V ) Tlacitko aktivujete nastavenim: viz tlagitko "Zapnout ménic"
(o] yPnoul 1 \yp2  Dvoji stisknuti tlagitka (nebo jednou dlouze) zplisobi zastaveni
ménic . .
motoru s volnym dob&hem.
BOP: Tato funkce je vzdy dostupna
(nezavisle na nastaveni P0700 nebo P0719).
Stisknutim tohoto tlagitka zménite smér otaCeni motoru. Opacny smér je
e Zména indikovan znaménkem minus (-) nebo blikanim desetinné te¢ky. Funkce je
smeéru z vyroby vypnuta.
Tlacitko aktivujete nastavenim: viz tlaCitko "Zapnout ménic".
Po stisknuti tlaCitka ve stavu ,pfipraven k zapnuti“ se motor za¢ne rozbihat
@ Krokovani | v zavislosti na nastavenych hodnotach parametr(. Po uvolnéni tlacitka se
motor zastavi. Stisknuti tlacitka pfi bézicim pohonu nema zadny ucinek.
Tlagitko slouzi k zobrazovani dalSich informaci.
Pri stisknuti a podrzeni tlacitka se zobrazi nasledujici parametry:
1. hodnota napéti stejnosmérného meziobvodu
(oznaceno jako d, uvedeno ve [V])
2. vystupni proud [A]
3. vystupni kmitoCet [Hz]
4. hodnota vystupniho napéti (oznaceno jako o, uvedeno ve [V])
5. hodnota uréena parametrem P0005 (Pokud je parametr PO005 nastaven
@ Funkce na zobrazovani nékteré z vySe uvedenych hodnot (1-3) nezobrazi se nic.)
Pfi opakovaném stisknuti tlacitka se postupné zobrazuji jednotlivé hodnoty.
Prepinani
Kratkym stisknutim tlacitka Fn Ize ze kteréhokoli parametru (rXXXX nebo
PXXXX) pfepnout na r0000, a jiny parametr pak podle potieby zménit. Po
navratu k r0000 se pak stisknutim tlagitka Fn vratite k vychozimu parametru.
Kvitovani
PFi poruSe nebo poplasném hlaseni Ize kratkym stisknutim tlacitka Fn
kvitovat (potvrdit) poruchovy stav.
o Pristup k Tlagitko slouzi k vyvolani hodnoty parametru.
parametram
o Zvysit Tlacitko slouzi ke zvétSeni zobrazené hodnoty.
hodnotu
° Snizit Tlacitko slouZzi ke snizeni zobrazené hodnoty.
hodnotu
@+° Menu AOP | Vyvola menu AOP ( funkce je dostupna pouze s AOP panelem).

26
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Viydani 02/06 5 BOP / AOP (Volitelné)

5.2 Zména parametru na prikladu parametru
P0004 - funkce Filtr parametrt

Krok Vysledek na displeji
LUl

1| stisknéte tlagitko o pro pfistup k parametrim. . r0000
PIt)

2| Drste stisknuté tiacitko @, dokud se nezobrazi P0004. _PooaH
Pt}

3 | Chcete-li zménit hodnotu zobrazeného parametru, stisknéte o W 0

4 Tlagitky ° nebo ° nastavte parametr na pozadovanou hodnotu. 1
Pt}

5 | stisknutim tlacitka o nastavenou hodnotu potvrdte a ulozte. P POOOH

6 | Uzivateli se nyni budou zobrazovat pouze parametry poveld.

MICROMASTER 440
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6 Uvedeni do provozu Vydani 02/06

6 Uvedeni do provozu

6.1 Rychlé uvedeni do provozu

Funkce rychlé uvedeni do provozu nakonfiguruje méni¢ kmito¢tu pro konkrétni
motor a nastavi dulezité technické parametry. Rychlé uvedeni do provozu mlzete
vynechat, pokud pouZijete standardni &tyfpdlovy tfifazovy indukéni motor Siemens
1LA, vykonové tfidy shodné s vykonovou tfidou ménice.

Parametry oznacené symbolem * ve nabizi kromé voleb uvedenych zde, jesté dalSi
moznosti nastaveni. Tyto mozZnosti najdete popsany v Seznamu parametru.

START — -
Tovarni nastaveni

P0003 = 3 Uzivatelska pfistupova prava * 1
1 standardni (umoznuje pfistup k vétSiné ¢asto pouzivanych parametr(i)
2 rozS8ifena (umoznuje rozsifeny pfistup k parametrdm, jako je napf.
nastaveni 1/O funkci ménice)
3 pro odborniky (pouze pro odborné pouziti)

P0004 = 0 Filtr parametrt * o
0 vSechny parametry
2 méni¢
3 pohon

4 snimac otacek
P0010 = 1 Parametr uvadéni do provozu * 0
0 pfipraven
1 rychlé uvedeni do provozu
30 tovarni nastaveni

POZNAMKA
Chcete-li pfifazovat parametrim hodnoty ze Stitku na motoru, parametr P0010 by
mél byt nastaven na hodnotu 1.

P0100 = Evropal Severni Amerika 0
(urcuje frekvenci sitového napdjeni a jednotky vykonu)

~ 0 Evropa [kW], frekvence standardné 50 Hz
‘; =} 1 Severni Amerika [hp], frekvence standardné 60 Hz
= é') 2 Severni Amerika [kW], frekvence standardné 60 Hz
P = POZNAMKA
o g Pro nastaveni P0100 = 0 nebo 1 plati, Zze pozice DIP pfepinace rozhoduje
o nastaveni parametru P0100.
Vypnuto (VYP) = kW, 50 Hz
Zapnuto (ZAP) = hp, 60 Hz
v \4

P0205 =| |P0205 =| Charakteristika zatéze .

(volba pozadovaného typu momentu)

0 konstantni zatézovaci moment (napf. kompresory, mlyny)

1 variabilni (kvadraticky) zatéZovaci moment (napf. Cerpadla, ventilatory)
POZNAMKA
Tento parametr Ize nastavit pouze u méniéa > 5,5 kW / 400 V.

P0300 =| |P0300 =...| Zvolte typ pohonu
1 asynchronni pohon (indukéni)
2 synchronni pohon
POZNAMKA
Pokud P0300 = 2 (synchronni pohon), jsou povoleny pouze U/f rezimy fizeni
v v (P1300 < 20).

MICROMASTER 440
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6 Uvedeni do provozu

P0304 =...| [P0304 =...]

[P0305 =...] [P0305 =...

|P03(;'7 =..] |P030‘% =..]

MICROMASTER 440
Navod k obsluze - stru¢ny

Jmenovité napéti motoru |FU-spec.
(jmenovité napéti motoru ve [V] na
typovém Stitku)

Vzhledem k moznosti zapojeni vinuti
motoru do hvézdy nebo do
trojuhelniku je nutné ovéfit typovy
Stitek, zda typ motoru odpovida typu
zapojeni na svorkovnici.

10 1P0304

3-Mot.  1LATO964-4AA10 PN G)
EQ107/471101 01001 IECEN 80034\ © 5/
16kg IMB3 090L IP55 ThCLF €

J'E
Jmenovity proud motoru [FU-spec| ) S L
(jmenovity proud motoru v [A] na s0.20 R 08L | 1s2pmi ] LEL

20V [y 440-480 V A

typOVém étl’tku) 6,2-5,4/].6-31.2 A 36-33A

Jmenovity vykon motoru [FU-spec, |
(jmenovity vykon motoru [kW/hp] na P03071P0305

typovém Stitku) - P0308.P0:?11 e xe
Je-li PO100 = 0 nebo 2, hodnota Priklad typického typového stitku motoru

bude uvedena v kW. Je-li P0100 = 1, (data odpovidaji motoru se zapojenim

hodnota bude uvedena v hp. vinuti do trojuhelniku).

Jmenovity souéinitel vykonu (kosinus fi) FU-spec.
(jmenovity soucinitel vykonu motoru (kosinus fi — cos ¢) na typovém Stitku)
Je-li P0308 = 0, hodnota je automaticky vypoctena podle vzorce méni¢em, aniz

il Jmenovita uéinnost motoru

by bylo nutné zasahovat. PO308 se zapisuje pro P0100 = 0,2.
FU-spec.
(jmenovita ucinnost motoru v [%] na typovém Stitku)

Je-li PO309 = 0, hodnota je automaticky vypoctena podle vzorce méni¢em, aniz
by bylo nutné zasahovat. P0309 se zapisuje pfi P0100 = 1.

Jmenovity kmitoéet motoru 50,00 Hz
(jmenovity kmito&et motoru v [Hz] na typovém Stitku)

Jakmile je parametr zménén, dojde automaticky k pfepocteni hodnoty pélparu.

FU-spec.

Jmenovité otacky motoru

(jmenovité otacky motoru v [rpm] na typovém Stitku motoru)
Nastaveni P0311 na 0 zpUsobi interni pfepocéteni hodnoty.
POZNAMKA

V reZzimu vektorového fizeni s uzavienou smyckou, U/f fizeni s FCC a pro
kompenzaci skluzu je vlozeni této hodnoty nutné.

:

Magnetizaéni proud motoru 0,0
(hodnota v [%] vzhledem k parametru PO305)

Magnetiza¢ni proud motoru je dan [%] vzhledem k P0305 (jmenovity proud
motoru). Je-li P0320 = 0, je magnetiza¢ni proud motoru vypocitan podle
P0340 = 1 nebo podle P3900 = 1-3 (ukon&eni rychlého uvadéni do provozu)
a je zobrazovan v parametru r0331.

:

Chlazeni motoru

(volba pouzitého systému chlazeni motoru)
0 vlastni chlazeni (na hfideli motoru je umistén chladici ventilator)
1 vynucené chlazeni (motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem)
2 vlastni chlazeni a zabudovany ventilator
3 vynucené chlazeni a zabudovany ventilator

Faktor pietizeni motoru [ 150% |
(faktor pfetiZzeni motoru v [%] vzhledem k P0305)

Definuje meze maximalniho proudu na vystupu jako [%] z jmenovitého proudu
motoru (P0305). Hodnota tohoto parametru je pro konstantni moment (CT)
nastavena parametrem P0205 na 150 % a pro proménny moment (VT) na 110 %.

Vybér zpasobu ovladani [ 2 |
(urcuje zdroj prikazl)
0 tovarni nastaveni
BOP (klavesnice)
svorky
USS na rozhrani BOP
USS na rozhrani COM (kontakty 29 a 30 na fidici svorkovnici)

CB (komunikaéni modul) na rozhrani COM

OAaABRN -
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P1000 =...

30

BOP

Svorkovnice F--

USS na
rozhrani BOP

USS na
|rozhrani COM,|

Kanal -
g radané | — Ovladani
rozhrani COM hodnoty motoru

——————————— |  Ovladani sekvence

Vybér zdroje zadané hodnoty * 2
(uruje zdroj Zzadané hodnoty kmitoctu)

motorpotenciometr

analogovy vstup

pevny kmitoCet

USS na rozhrani BOP

USS na rozhrani COM (kontakty 29 a 30 na fidici svorkovnici)
CB (komunikaéni modul) na rozhrani COM

10 bez hlavni zadané hodnoty kmito¢tu + motorpotenciometr
11 motorpotenciometr + motorpotenciometr

12 analogova zadana hodnota + motorpotenciometr

OO WON -

76 CB (komunikacni modul) na rozhrani COM + analogova zadana hodnota
77 analogova zadana hodnota 2 + analogova zadana hodnota 2

MOP  f--om-- ;
H Ovladani sekvence
ADC & i 7} Y
i E v y
FF i 1_P1000=12 Dodateéna
! Zadana hodnota .
USS na : Janal | Oviadani
rozhrani BOP i zadané i motoru
[ hodnoty
USS na o P1000=12_ Hlavni |,
rozhrani COM zadana hodnota
CB na
rozhrani COM

Min. kmitocet 0,00 Hz

(ur€uje minimalni kmito€et motoru v [Hz])

Nastavi minimalni kmito¢et motoru na kterém muzZe motor pracovat bez ohledu
na zadanou hodnotu kmito¢tu. Hodnota nastavena timto parametrem je platna
pro oba sméry otaceni.

Max. kmito&et 50,00 Hz
(uruje maximalni kmitocet motoru v [Hz])

Nastavi maximalni kmito¢et motoru na kterém muZze motor pracovat bez ohledu
na zadanou hodnotu kmito¢tu. Hodnota nastavena timto parametrem je platna
pro oba sméry otaceni.

Doba rozbéhu motoru 10,00 s
(vlozte dobu rozbéhu motoru v [s])

Doba nartstu vystupniho kmito¢tu z nuly na maximalni kmitocet motoru (P1082)
bez zaobleni rampy. Nastaveni prili§ kratké doby rozbéhu je signalizovano
vystraznym hlasenim A0501 (dosazena hodnota proudového limitu) pfipadné
vypnutim ménice s chybovym hlasenim FO001 (pfekroCeni proudu).

Doba dobéhu motoru [ 10,00s |
(doba poklesu vystupniho kmitoctu v [s])

Doba poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho kmito¢tu motoru (P1082) na
nulu bez zaobleni rampy. Nastaveni pfilis kratké doby dobéhu je signalizovano
vystraznym hlaSenim A0501 (dosazena hodnota proudového limitu), A0501
(dosazena hodnota limitu napéti) pfipadné vypnutim ménice s chybovym
hlasenim FO001 (pfekroCeni proudu) nebo FO002 (pfepéti).

MICROMASTER 440
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6 Uvedeni do provozu

P1135 =...

P1300 =...

Doba dobé&hu motoru po povelu VYP3 5,00s
(vlozte dobu dobéhu pfi rychlém zastaveni motoru v [s])

Definuje dobu poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho kmito¢tu P1082 na
nulu po vlozeni povelu VYP3 (rychlé zastaveni motoru). Nastaveni pfilis kratké
doby dobéhu je signalizovano vystraznym hlasenim A0501 (dosazena hodnota
proudového limitu), AO501 (dosazena hodnota limitu napéti) pfipadné vypnutim
ménice s chybovym hlasenim FO001 (pfekroceni proudu) nebo FO002 (pfepéti).

Rezimy fizeni 0
(nastavi pozadovany rezim fizeni)
0 U/f s linearni charakteristikou
1 UlfsFCC
2 Ulf s kvadratickou charakteristikou
3 U/f s programovatelnou (vicebodovou) charakteristikou
5 U/f pro vyuziti v textilnim primyslu
6 U/fs FCC pro vyuziti v textilnim pramysiu
19 U/f s nezavislou Zadanou hodnotou napéti
20 vektorové fizeni bez zpétné otackové vazby
21 vektorové fizeni se zpétnou otackovou vazbou
22 vektorové fizeni momentu bez zpétné otackové vazby
23 vektorové fizeni momentu se zpétnou otackovou vazbou

Vybér zdroje zadané hodnoty momentu * 0
(urCuje zdroj Zzadané hodnoty momentu)

bez hlavni hodnoty

analogovy vstup

USS na rozhrani BOP

USS na rozhrani COM (kontakty 29 a 30 na fidici svorkovnici)
CB (komunikaéni modul) na rozhrani COM

analogovy vstup 2

N~NooahNO

Volba identifikace dat motoru *
0 stfidani deaktivovano

1k

Optimalizace regulatoru otacek
0 neaktivni

Aby mohl byt regulator otacek optimalizovan, vektorové fizeni s uzavienou

smyckou musi byt aktivni (P1300 = 20 nebo 21). Po volbé optimalizace

(P1960 = 1) dojde ke zobrazeni vystrazného hlaseni A0542.

Ukon¢€eni rychlého uvedeni ménic¢e do provozu 0
(zacatek vypoctu motoru)
0 ukonceni bez vypoctu nastaveni motoru, tj. bez rychlého nastaveni
1 vypocet nastaveni motoru a vymaz vSech ostatnich parametru, které nejsou
soucasti rychlého uvedeni ménice do provozu (s atributem ,QC*“= no) a
jejich pFepsani tovarnim nastavenim
2 vypocet nastaveni motoru a prepsani vSech I/O parametr( tovarnim
nastavenim
3 pouze vypocet nastaveni motoru (Nastaveni ostatnich parametr( zistane
zachovano.)
POZNAMKA
Pokud P3900 = 1,2,3 — P0340 je automaticky nastaven na hodnotu 1 a dojde k
vypoctu pfislusnych dat.

(_ KONEC )

MICROMASTER 440

Navod k obsluze - stru¢ny

Ukon¢éeni rychlého uvedeni ménic¢e do provozu/nastaveni pohonu

Pokud je nutné nastavit ménici pohonu dal$i funkce, postupujte dle pokynu v ¢asti
"Nastaveni pro dané vyuziti" (viz Cast 6.4). Tento postup doporuéujeme pro
pohony s velkou dynamickou odezvou.

31



6 Uvedeni do provozu Vydani 02/06

6.2 Identifikace dat motoru
Tovarni nastaveni
P0625 = ? Teplota okoli motoru . 20°C

(vkladana ve [°C])

Teplota okoli motoru je vkladana sou€asné s daty motoru (tovarni
nastaveni: 20 °C).

Rozdil mezi teplotou motoru a teplotou okoli motoru P0625 musi lezet

v

Teplota motoru - ! p . e
ng§2°5| <m50°c():m7 v toleran¢nim intervalu + 5 °C. Pokud tomu tak neni, Ize postup identifikace
- i dat motoru dokoncit az teplota motoru klesne.
ano ne

Nechte motor
vychladnout ||

P1910 = 1 Zvolte identifikaci dat motoru s nastavenim P1910 =1 0
P1910 = 1: Identifikace parametrd motoru probéhne se zménou uloZzenych
parametr(. Ty jsou pfijaty a aplikovany.
PFi volbé P1910 = 1 méni€ zobrazi vystrazné hlaseni A0541 (identifikace dat

motoru aktivni) a parametr P0340 je automaticky nastaven na hodnotu 3.

ZAP Spust'te proces identifikace dat motoru s nastavenim P1910 = 1

Po zadani povelu ZAP (ON) dojde ke spusténi méfici procedury. Motor se
pootoCi a protéka jim proud. Pomoci parametru r0069 (CO: Fazovy proud) lze
zobrazit stav.

Po provedeni identifikace dat motoru je hodnota parametru P1910 vynulovana
(P1910 = 0, proces identifikace dat motoru je neaktivni) a vystraha A0541 je
vymazana (nezobrazuje se).

VYP1 Aby méni¢ mohl aplikovat zjisténé hodnoty, je tfeba nejprve vlozit pfikaz VYP 1
(VYP1) a poté pokracovat provedenim dal$iho kroku.
Zvolte identifikaci dat motoru s nastavenim P1910 = 3 0
P1910 = 3: Identifikace saturacni kfivky probéhne

se zménou ulozenych parametr(
PFi volbé P1910 = 3 méni€ zobrazi vystrazné hlaseni A0541 (identifikace dat
motoru aktivni) a parametr P0340 je automaticky nastaven na hodnotu 2.

ZAP Spust'te proces identifikace dat motoru s nastavenim P1910 = 3
Proces méfeni musi byt spustén pfikazem ZAP (podrzenim tlagitka).
Po provedeni identifikace dat motoru je hodnota parametru P1910 vynulovana

(P1910 = 0, proces identifikace dat motoru je neaktivni) a vystraha A0541 je
vymazana (nezobrazuje se).

VYP1 Aby méni¢ mohl aplikovat zjisténé hodnoty, je tfeba nejprve vloZit pfikaz VYP 1

(VYP1) a poté pokracovat provedenim dal$iho kroku.
( KONEC )

6.3 Magnetizaéni proud motoru

» Hodnota magnetizacniho proudu motoru r0331/P0320 vyznamné ovliviiuje
pribéh fizeni s uzavienou smyckou. Magnetiza¢ni proud motoru nelze méfit
v klidovém stavu. Pfednastavena hodnota odpovida hodnoté vypoctené pro
standardni ¢tyrpélovy motor SIEMENS 1LA7 pfi vypoctu parametrd
P0340 = 1 (P0320=0; vysledek zobrazi parametr r0331).

» Pokud bude odchylka hodnoty magnetizaéniho proudu pfili§ velka, nebude
mozné presné vypocitat ani hodnoty pro magnetiza¢ni odpor a statorovy odpor.

» Zvlasté pro motory dodavané tretimi stranami je dulezité stanovit a peclivé
zkontrolovat magnetizacni proud a v pfipadé potfeby jej pfenastauvit.

MICROMASTER 440
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6 Uvedeni do provozu

Nasledujici diagram popisuje postup manualniho vypocétu magnetizaéniho proudu
motoru pro vektorové fizeni motoru s uzavienou smyc¢kou a nasledného vypoctu
dat ovliviiujicich zapojeni pouzitého motoru.

Rychlé uvadéni do

provozu

3

Rychlé uvadéni do provozu

Funkce rychlé uvedeni do provozu nakonfiguruje méni¢ kmitoctu pro konkrétni
motor a nastavi dllezité technické parametry.

Identifikace dat

motoru

!

Identifikace dat motoru

V prubéhu procesu identifikace dat motoru jsou prostfednictvim méfeni
zjiSténa data ovliviujici zapojeni pouzitého motoru.

Provoz na prazdno,

bez zatéze

ne

Byly spinény
podminky?

ano

v

jmenovitému magnetizaénimu proudu motoru r0331 (pfi Cisté U/f Fizeni je

Zjistovani magnetiza¢niho proudu motoru

PFi spravném postupu zjiStovani magnetiza¢niho proudu (P0320/r0331), by
mél motor bez zatéze bézet priblizné na 80 % jmenovitych otaéek motoru.
Béhem zjiStovani magnetizaéniho proudu je nutné dodrzet tyto podminky:
musi byt zvoleno vektorové Fizeni (P1300=20,21)

odbuzovani motoru musi byt neaktivni (r0056.8 = 0)

parametr zobrazeni hodnoty magnetizaéniho proudu musi odpovidat
r1598 = 100 %.

— optimalizace u&innosti musi byt vypnuta (P1580 = 0 %)
Béh motoru bez zatéze odpovida provozu na prazdno, tj. bez pfipojenych
hnanych zafizeni.
PFi udrzeni stabilnich podminek hodnota proudu r0027 pfiblizné odpovida

hodnota proudu vzdy niz8i nez hodnota proudu pfi provozu bez zatéze).

Méfeni magnetiza¢niho proudu, vkladani naméfenych hodnot a nasledny
vypocet dat ovliviujicich zapojeni motoru je vzdy opakovany proces.
Postup je nutno opakovat, dokud nejsou spinény nasledujici podminky,
nejméné viak 2-3x:

— Cim presnéji vioZzena hodnota odpovida magnetizaénimu proudu,
tim vice se celkova hodnota magnetizaéniho proudu
(r1598=100 %) blizi skuteéné hodnoté magnetizacniho proudu
(r0084=96 az 104 %).

— Korigovana impedance statoru X, (r1787) méficiho modelu by

vypadky napajeni.
POZNAMKA
Chcete-li na panelu BOP/AOP zobrazit hodnotu parametru r0084, je nutné
r]ejprve Qastavem’m parametru P3950 = 46 povolit zobrazovani parametrd
UROVNE 4 (skryté parametry).

Vypocéet hodnoty parametru P0320 0

Nyni Ize nastavit parametr P0320 na hodnotu vypoétenou ze ziskané hodnoty
parametru r0029 (budici proud motoru) pomoci nasledujici rovnice:

P0320 = r0029 * 100 / P0305

P0340 =1

Vypocet parametrti motoru

Hodnoty ovliviujici zapojeni motoru jsou vypocteny z dat typového étitkﬁ "
motoru. Navic jsou parametry fizeni pfednastaveny (Caste¢né optimalizovany)
(P0340=3).

RUN.

( KONEC )

MICROMASTER 440
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6.4

6.4.1

P2010 =...

[P20t0=..]
P201“; =.

6.4.2

Nastaveni pro dané vyuziti

Kombinaci ménice a motoru je nutné pfizpusobit/optimalizovat pro dané vyuziti
nastavenim potfebnych parametrd . Ménice kmitoctu nabizi mnozstvi funkci, ne
vSechny jsou vSak pfi daném vyuziti méni¢e pozadovany. Tyto funkce je pfi
nastavovani ménice pro dané pouZiti mozné vynechat. Velka ¢ast nastavitelnych
funkci je uvedena zde, ostatni funkce najdete v Seznamu parametra.

Parametry oznacené symbolem * nabizi, kromé voleb uvedenych zde, jesté dalsi
moznosti nastaveni. Tyto moznosti najdete popsany v Seznamu parametra.

Uzivatelska pFistupova prava * 1
1 standardni (umoznuje pfistup k vétSiné casto pouzivanych parametrt)
2 rozSifena (umoznuje rozsifeny pfistup k parametriim, jako je napf. nastaveni I/O
funkci ménice)
3 pro odborniky (pouze pro odborné pouziti)

Sériové rozhrani (USS)

Prenosova rychlost USS 6 Mozna nastaveni:
Nastavi pfenosovou rychlost USS protokolu. 4 2400 bps

5 4800 bps

6 9600 bps
Adresa USS L0 | 7 19200 bps
Nastavi unikatni adresu meénice. 8 38400 bps
Délka PZD dat sériové linky USS 2 18 %288 gps
Nastavi pocet 16bitovych slov PZD v USS telegramu. 1 93750 bgz
Délka PKW dat sériové linky USS [ 127 |12 115200 bps
Nastavi pocet 16bitovych slov PKW v USS telegramu.

Vybér zptisobu ovladani

Vybér zplsobu ovladani 2 —
Zvoli zdroj povelu:
0 tovarni nastaveni -
1 BOP (klavesnice) Svorkovnice |---+
2 svorky H &
, USS PO700 =2 -
4 USS na rozhrani BOP mzhram—"gop R »|  Ovladani sekvence
5 USS na rozhrani COM —
1 na
6 CB narozhrani COM Wi i ‘
Kanal G
CB na 3adané ) Qvladani
rozhrani COM hodnoty motoru

MICROMASTER 440
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6.4.3 Digitalni vstupy (DIN)

Po701 = ..| |Funkce digitalniho vstupu 1 1 | Dostupné nastaveni:

D

Svorka 5 0 digitalni vstup deaktivovan
1 ZAP/VYP 1 1 ZAP/VYP1
3 2 ZAP (zpétny chod) / VYP1
P0702 Funkce digitalniho vstupu 2 \L 3 VYP2 — zastaveni volnob&hem
Svorka 6 4 VYP3 - rychlé zastaveni motoru
12 Reverzace 9 potvrzeni poruchy
A 10 krokovani (JOG) vpravo
P0O703 Funkce digitalniho vstupu 3 L9 | 11 krokovani gJOG; vIF;vo
Svorka 7 12 reverzace
9 Potvrzeni poruchy 13 motorpotenciometr (zvySeni kmitoctu)

C oo 14 motorpotenciometr (sniZzeni kmitoctu)
15
Funkce digitalniho vstupu 4 15 fixni zadana hodnota (pfimy vybér)
Svorka 8 16 fixni 2adana hodnota (pfimy vybér + povel
15  Fixni zadana hodnota (pfimy vybér) ZAP)

vybér + povel ZAP)

PO7

PO7

T

Svorka 16 DT s
el . v . ... .|21 ovladani mistni/vzdalené
15 Fixni Zadana hodnota (pfimy vybeér) | o5 przdani stejnosmérmnym proudem
P0706 = ..| | Funkce digitalniho vstupu 6 15 |29 externi vypnuti § o
Svorka 17 33 deaktivuje dodatec¢nou Zzadanou hodnotu

kmitoc&tu

15  Fixni Zzadana hodnota (pfimy vybér) 99 aktivuje parametrizaci BICO

po707 =0| |Funkee digitalniho vstupu 7 0 ZAP>3.9V. VYP<1.7V
Pres ahglogovy vstup, Svgrka 3 DIN 1 DINS 1
0 Digitalni vstup deaktivovan

Po708 = 0| |Funkce digitalniho vstupu 8 0
Pfes analogovy vstup, Svorka 10

0 Digitalni vstup deaktivovan

Casova konstanta filtrace digitalnich vstupt 3
Parametrem je nastavena ¢asova konstanta filtrace pouzita pfi ¢teni digitalnich vstupu.
0 bezfiltrace
1 C&asova konstanta filtrace 2,5 ms
2 cCasova konstanta filtrace 8,2 ms
3 cd¢asova konstanta filtrace 12,3 ms

Digitalni vstupy PNP / NPN 1
PFepina aktivni Uroven vstupd mezi vysokou (H - high) a nizkou (L - low). Pfepnuti urovné
je okamzité platné pro vSechny digitalni vstupy.
0 rezim NPN ==> nizka aktivni aroven vstupu (L)
1 rezim PNP ==> vysokd aktivni uroven vstupu (H)

=
EF

DIN kanal (napi.DIN1- PNP(P 0725=1))

|
............ .(P K. 9 PNP/NPN DIN

. P24(PNP) 0..1 P 0701
O KL 28 P0725(1)
| O V(NPN) [ .
! y Casova filtraéni konstanta: DIN
24V 0..3

|
: P0724(3) v
i A ﬁ h 4 I Funkce

% 24\, [T O
& r0722 Pxxxx Bl ...
[ro722.0 ) )

.o/--b——o\ > | | P
|
| CO/BO:Hodnota binarniho vstupu
|

MICROMASTER 440
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6.4.4

PO731 = ...
P073é=:|

36

Digitalni vystupy (DOUT)

Bl: Funkce digitalniho 52.3 | Casta nastaveni:
vystupu 1* 52.0 pohon pfipraven k provozu 0
Urguje zdroj digitélniho vystupu 1. 52.1 pohon pripraven k zapnuti 0
52.2 pohon v chodu 0
Bl: Funkce digitalniho 52.7 |52.3 porucha pohonu 0
’ * 52.4 vykon pfikazu VYP2 1
Uré V.VSt:;pL.'j Ainiho Vstupy 2 52.5 vykon piikazu VYP3 1
rcuje zdroj dignainino vystupu 2. 52.6 blokovani zapnuti aktivni 0
Bl: Funkce digitalniho 0.0 |52.7 vystrazné hlaseni pohonu aktivni 0
- t 3% 52.8 skute¢na/zadana hodnota odchylky 1
_Vystupust 52.9 fizeni PZD (fizeni procesnich dat) 0
Urcuje zdroj digitalniho vystupu 3. 52.A dosazen maximalni kmitoget 0
.. . N 52.B vystraha Proudové omezeni motoru 1
Inverze digitalnich vystupu g 52.C brzda motoru odbrzdéna 0
Umozhuje invertovat vystupni signaly, 52.D pretizeni motoru 1
definuje stavy relé (H a L) pro danou 52.E otaceni motoru ve sméru
funkci hodinovych rucicek 0
’ 52.F kmitoCet pretizeni ménice 1
53.0 stejnosmérné brzdéni aktivni 0
DOUT kanal Invertovani DOUT
P((J)ﬂ{é-,(O) CO/BO: Stay DOUT Vnitfni napajeni 24V
. otav
max. 100mA
r0747 > :
Bl: Funkce DOUT 1 r0747.0 ) !)7""9
Funk P0731.C 1 o0 |
unkce — nooxxy ) (52:3)'—0/0—1 .
XXXX Y 0 1
P 0731 =xxxxy NOl KI.19
l_? or

NC~ KI.18

Relé: Text
DC30V/5A KI.28
AC 250V /2A
max. doba rozepinani / spinani
5/10ms

MICROMASTER 440
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6.4.5

P1000 =...

Vybér zdroje zadané hodnoty

Vybér zdroje zadané hodnoty
bez hlavni hodnoty
motorpotenciometr
analogovy vstup

pevny kmitoCet

USS na rozhrani BOP
USS na rozhrani COM
CB na rozhrani COM
analogovy vstup 2
10 bez hlavni hodnoty
11 motorpotenciometr
12 analogovy vstup

o

~NOoO OB WN =

+ nastaveni kmito¢tu motorpotenciometrem
+ nastaveni kmito¢tu motorpotenciometrem
+ nastaveni kmito¢tu motorpotenciometrem

76 CB narozhrani COM + analogovy vstup 2
77 analogovy vstup 2  + analogovy vstup 2
POZNAMKA

Pomoci parametru P1000 Ize k hlavni Zzadané hodnoté stanovit pfidavnou zadanou
hodnotu.

Priklad P 1000= 12:

P 1070 CI: Hlavni zadana hodnota
r 0755 CO: Skut. ADC po norm. [4000 h]
P 1075 Cl: Pfidavna Zzadana hodnota

P 1000=12= P1070=755

P 1000=12 = P 1075=1050

r 1050 CO: Skut. vyst. kmitocet MOP

MOP

Ovladani sekvence
h

ADC

F==1

y

Fe—————————

P1000=12

Dodatecna
Zadana hodnota

FF

Kanal
Zadané
hodnoty

USS na
rozhrani BOP

USS na
rozhrani COM

CB na
rozhrani COM

Ovladani
motoru

4

[

Hlavni
Zzadana hodnota

0:0

Bl: Blokovani pridavné zadané hodnoty
Parametrem je mozno nastavit blokovani pfidavné zadané hodnoty.

Cl: Zdroj pfidavné zadané hodnoty 0:0
Parametrem Ize nastavit zdroj pfidavné Zadané hodnoty, kterd bude pfidana ke hlavni
Zadané hodnoté.

Casta nastaveni:

755  analogovy vstup
1024 pevny kmitoCet
1050 motorpotenciometr

Cl: Zdroj normovani pfidavné zadané hodnoty
Urc¢i zdroj hodnoty, kterou bude pfidavna zadana hodnota normovana.
Casta nastaveni:

1 normovani hodnotou 1,0 (100 %)

755  analogovy vstup
1024 pevny kmitoCet
1050 motorpotenciometr

MICROMASTER 440
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6.4.6 Analogovy vstup (ADC)
P0756 = ..| | Typ analogového vstupu (ADC) 0

Urcuje typ analogového vstupu a aktivuje funkci monitorovani daného analogového vstupu.

0 jednopdlovy napétovy vstup (0 az +10 V)
1 monitorovany jednopodlovy napétovy vstup (0 az 10 V)
2 jednopdlovy proudovy vstup (0 az 20 mA)
3 monitorovany jednopdlovy proudovy vstup (0 az 20 mA)
4 dvoupolovy napétovy vstup (-10 az +10 V)
POZNAMKA
Pro parametry P0756 az P0760 plati:
Index 0: analogovy vstup 1 (ADC 1), svorky 3, 4

Index 1: analogovy vstup 2 (ADC 2), svorky 10, 11

Hodnota x1 [ ov | P0761 > 0

normovani ADC 0 < P0758 < P0760 || 0> P0758 > P0760
Hodnota y1 [ 00% | %
normovani ADC 100 %
Tento parametr predstavuje 4000 h
hodnotu x1 jako [%] z hodnoty ASPmax
parametru P2000 (referencni

ito¢ .,
kmitocet). P0760 —
Hodnota x2 10V
normovani ADC
Hodnota y2 100.0%  po7se | . >V
normovani ADC - 10V X, M
Tento parametr predstavuje 1 7 PO757 PO759 20 mA
hodnotu x2 jako [%] z hodnoty Po761
parametru P2000 (referencni " P0757 = PO761
kmitocet). Ry

ASPmin-

Pasmo necitlivosti ADC |0V
Hodnota parametru uréuje Sitku
pasma necitlivosti analogového
vstupu ADC.

P0762 = ..| |Prodleva pfi ztraté signalu na analogovém vstupu (ADC) [ 10ms |

Urcuje prodlevu pfed zobrazenim chybového hlaseni FO080 pfi ztraté zadané hodnoty na
analogovém vstupu.

ADC kanal

5333
o SEN S r0754 P1000
I DIP piepina¢ PO756 PO753 L o0 0 P0761 I 7 adana
!KLS l l l l l I hodnota >
K31 Apc H A ADC ADC ADC
ADC 4 4
; ] ol - r0755>> Pxxxx
sud 1w [ p[T7 e Tm [T P>
|
i tl r0752
P0756  PO761 P%GZ
T O
Sledovani  |— |—] F0080
stavu
vodiél ro7s1
N r0722
| | f } r0722.9 -Pxxx
3.9V PO707
I » Funkce

MICROMASTER 440
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6.4.7 Analogovy vystup (DAC)
P0771 =..| |Cl: Vybér funkce analogového vystupu DAC 21

Urcuje funkce analogového vystupu 0-20 mA.

21 CO: vystupni kmito¢et (normovany dle parametru P2000)

24 CO: vystupni kmitoCet ménie (normovany dle parametru P2000)

25 CO: vystupni napéti (normované dle parametru P2001)

26 CO: vystupni napéti stejnosmérného meziobvodu (normované dle parametru P2001)
27 CO: vystupni proud (normovany dle parametru P2002)

POZNAMKA

Pro parametry P0771 az P0781 plati:
Index 0: analogovy vystup 1 (DAC 1), svorky 12, 13

Index 1: analogovy vystup 2 (DAC 2), svorky 26, 27

pP0773 =...| |Doba vyhlazovani pro DAC
Urcuje dobu vyhlazovani [ms] pro analogovy vystupni signal. Parametr umoznuje
vyhlazovani pro DAC pouzitim PT1 filtru.

2ms
A 4
pPo776 = ..| |Typ analogového vystupu (DAC) 0
Urcuje typ analogového vystupu.

0 proudovy vystup

1 napétovy vystup
POZNAMKA
e Parametr P0776 méni normovani r0774 (0-20 mA < 0-10 V)
e Parametry normovani P0778, PO780 a pasmo necitlivosti vzdy odpovidaji 0-20 mA
Pokud je analogovy vystup nastaven jako napétovy, musi byt analogové vystupy
zakon&eny odporem o velikosti 500Q.

Po777 = .| |Hodnota x1 normovani DAC | 0.0% mA
Stanovi hodnotu vystupni
charakteristiky x1 v [%].

Stanovi hodnotu vystupni P0777 P0779 100% %
charakteristiky x2 v [%]. Xy X

Tento parametr predstavuje nejnizsi 20
analogovou hodnotu jako [%] z hodnoty
parametru P200x (v zavislosti na P07€§,0
| nastaveni parametru P0771). 0781
po778 = .| |Hodnota y1 normovani DAC 0 PO778
Pfedstavuje hodnotu vystupni Y1
charakteristiky x1 v [mA].
A 4
Po779 = .| |Hodnota x2 normovani DAC [100,0 % >

analogovou hodnotu jako [%] z hodnoty
parametru P200x (v zavislosti na
nastaveni parametru P0771).

Pfedstavuje hodnotu vystupni charakteristiky x2 v [mA].

Hodnota y2 normovani DAC [ 20 |
[ o |

Pasmo necitlivosti DAC
Hodnota parametru urcuje Sitku pasma necitlivosti analogového vystupu DAC v [mA].

~ 0o O
SESE rQ774

DAC kanal cooo
por7s %% % pors !
Gy !
: DAC o
Funkce PO771 L, DAC’ 1 peome D .
XXX P 0771 = 300k normovani necitlivosti A —é
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6.4.8

P1031 =...

v

P1040 =...

40

Motorpotenciometr (MOP)

Ukladani zadané hodnoty motorpotenciometru (MOP) 0
Parametr slouzi k ukladani Zadané hodnoty kmitoctu motorpotenciometru, ktera byla aktivni
pred povelem VYP nebo vypadkem napajeciho napéti.

0 ukladani Zadané hodnoty MOP neni aktivni

1 Zadana hodnota motorpotenciometru se uloZi (parametr P1040 se aktualizuje)

F

Zakaz reverzace motorpotenciometru
0 reverzace je povolena
1 reverzace neni povolena

5,00 Hz

Zadana hodnota motorpotenciometru
Stanovi zadané hodnoty pro ovladani motorpotenciometru.

Casy nab&hu a dob&hu motorpotenciometru jsou definovany parametry P1120 a P1121.

Moznosti nastaveni parametrl pro funkci Motorpotenciometr (MOP)

Vybér MOP zvySovani MOP snizovani
o P0719 = 0, F’U?Ob[) =2, P1000=1 PO702 =13 PO703 = 14
nebo
P0719 = 1, PO700 = 2 (DIN2) (DIN3)
P0719 = 0, PO700 = 1, P1000 = 1 ~ Tlagitko  Tlagitko
BOP nebo ZVYSIT HODNOTU | SNIZIT HODNOTU
P0O719 = 11
USS na_ P0719 =0, POES?D: 4, P1000 =1 USS fidici slovo USS fidici slovo
rozhrani BOP PO719 = 41 r2032 Bit13 r2032 Bit14
USS na PO719=0, P0700=5,P1000=1 | yss fidici slovo | USS fidici slovo
rozhrani COM PO719 = 51 r2036 Bit13 r2036 Bit14
cB P0719=0,P0700=6,P1000=1| B fidicislovo | CB fidici slovo
PO719 = 61 r2090 Bit13 r2090 Bit14
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6.4.9 Pevny kmitocet (FF)

:

P1001 = ... Pevny kmitocet 1 0,00 Hz
Pfimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize
provést pomoci DIN 1 (P0701 = 15, 16).

i

>

:

Pevny kmitoéet 2 5,00 Hz
Pfimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize
provést pomoci DIN 2 (P0702 = 15, 16).

o
-
o
o
N

;

Pevny kmitoéet 3 0,00 Hz
Pfimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize
provést pomoci DIN 3 (P0703 = 15, 16).

Pevny kmitoéet 4 5,00 Hz| Pfi volbé funkci digitalnich vstupt (P0701 az
PFHmY vybér pevného kmitoctu Ize P0703) Ize s ohledem na pevny kmitoCet volit mezi

: . - tfemi typy funkci:
provést pomoci DIN 4 (P0704 = 15, 16). 15 = pFimy vybér (bin&mé kédovany)

o
-
o
o
w

;

P1005 Pevny kmitodet 5 20,00 Hz \ tomto rezimu pfisluény.digitélni vstup vzdy
Pfimy vybér pevného kmitoCtu Ize zvoli prifazeny pevny kmitocet, napr.
provést pomoci DIN 5 (P0705 = 15, 16). digitalni vstup 3 = voli pevny kmitocet 3.
{ Je-li aktivnich nékolik vstupl zaroven, jsou
P1006 Pevny kmitocet 6 25,00 Hz secteny. Dodatecné je poZzadovan povel
PFimy vybér pevného kmito&tu Ize ZAP.

provést pomoci DIN 6 (P0706 = 15, 16).| 16 = pFimy vybér + povel ZAP (binarné

kédovany + povel ZAP/VYP1)

Pevny kmitocet 7 0,00 Hz V tomto rezimu jsou pevné kmitodty vybirany
stejné jako pfi hodnoté 15, nicméné jsou jiz
kombinovany s povelem ZAP.

17 = binarné kédovany vybér + povel ZAP
(BCD-kédovany + povel ZAP/VYP1)
BCD-kodovany rezim provozu je platny pro
digitalni vstupy 1 az 3.

Pevny kmitocet 8

= w @
= &
[=} [=}
S S
N N

Pevny kmitocet 9

Pevny kmitocet 10

Pevny kmitocet 11

Pevny kmitocet 12

Pevny kmitocet 13

Pevny kmitocet 14

Pevny kmitocet 15

Koéd pevného kmitoctu — bit 0 1 1 pfimy vybér

Urcuje metodu vybéru pevného 2 pFimy vybér + povel ZAP
kmito&tu. 3 binarné kédovany vybér + povel ZAP
POZNAMKA

r r = > — - 1
Kod pevného kmitoctu — bit 1 \— PFi nastaveni 2 a 3 musi byt vSechny parametry

P1016 az P1019 nastaveny na vybranou hodnotu,
aby ménic¢ povel ZAP pifijal.

Kéd pevného kmitodtu — bit2| 1

Koéd pevného kmitodtu — bit 3| 1

Kéd pevného kmitoétu — bit4| 1 1 pfimy vybér
2 pfimy vybér + povel ZAP

Kéd pevného kmitodtu — bit 5 1
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6.4.10 Krokovani

P1058 = .| |Pozadovana hodnota 5,00 Hz A
pri krokovani vpravo
KmitocCet v [Hz] na kterém motor pobézi Joc
pfi krokovani ve sméru otaceni >
hodinovych rugicek. At
\4 p1082
P1059 = ..| |Pozadovana hodnota 5,00 Hz (frna) y .
pfi krokovani vlevo 01058
Kmito&et v [Hz] na kterém motor pobézi
pfi krokovani ve sméru proti otaceni
v hodinovych rugicek.
P1060 = ..| |Doba rozbéhu pfi krokovani 10,00 s
Doba rozbéhu z nuly na maximalni et
kmitocet (P1082). Doba nébéhu pfi i4— p1060 —»| |4—p1061 _>§
krokovani je omezena parametry P1058
! nebo P1059.
P1061 = ..| |Doba dobéhu pfi krokovani 10,00 s
Doba dobéhu na nulu z maximalniho
kmitoc¢tu (P1082).
A0923 A0923
"
DIN Krokovani vpravo t
"o" >
0
op
USS na "1"
. Krokovani vievo
hrani BOP
o 0 >
USS na
rozhrani COM f“
B P 1082 TR
COM link P1058 /
B t
P1059 [=3 - O‘-J I —
-P1082-{8 &1 8tt-8
o o o o
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6.4.11 Rezonancéni kmitoc¢et motoru

P1091 = .| |Rezonanéni kmitoget 1 [0,00 Hz |
(vkladan v [Hz])
Parametr vymezuje ¢ast kmitoctového
rozsahu, ve kterém se pohon mUze dostat fou
do stavu mechanické rezonance a ktery A
proto nebude pouzit pro stacionarni provoz.
Sitka pasma rezonanéniho kmitodtu je
dana hodnotou +/- P1101.

Rezonanéni kmitocet 2 \M \ il

i R —— >l —_———-
-

-\

™

! Sitka pasma

Rezonanéni kmitocet 3 0,00 Hz —»| i P1101 rezonanéniho
T A : knﬂiio(:tu

Rezonanéni kmitoéet 4 0,00 Hz 7 P1091 fin

Rezonanéni kmitocet
Sitka pasma 2,00 Hz

rezonanéniho kmitoctu
(vkladana v [Hz])
A 4
P1120 = ..| |Doba rozbéhu motoru 10,00 s Af
(doba naruastu vystupniho kmitoctu v [s]) 81()?2
Doba dobéhu motoru 1000s|

(doba poklesu vystupniho kmitoctu v [s])

>t

i—p1120 —» - p1121 -
P1130 = ..| |Doba zaobleni pocatku [ 0,005 | Doporucujeme zaobleni pouZivat, protoZe
nabéhové rampy chrani pfed prudkymi zménami a tim snizuje
(vkladana v [s]) namahani a opotfebeni mechanickych ¢asti
. tému.
Doba zaobleni konce 0,005 |SySEmY

Doba rozbéhu a dobéhu motoru je

nabéhove rampy prodlouzena o doby zaobleni.

(vkladana v [s])

Doba zaobleni poéatku [ 0,005 |

dobéhové rampy
(vkladana v [s])

Doba zaobleni konce | 0,00 |
dobéhové rampy

(vkladana v [s])

Typ zaobleni o |

0 plynulé zaobleni
1 preruSované zaobleni

P1135= .| |Doba dobéhu motoru po povelu VYP3 5,00s
Nastavi dobu poklesu vystupniho kmito€tu z maximalniho kmito¢tu motoru na nulu po
vlozeni povelu VYP3.

€

Y Y
e -
- N
w w
N [¢ - |
1 1

€

>

&y
=
N
w

< w ¢
I

By)
=y
—

L

34

:
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Referenéni / mezni kmitocéty

Minimalni kmitocet (vkladan v [Hz]) 0,00 Hz

Nastavi minimalni kmito¢et motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu na Zadanou
hodnotu kmitoctu. Pokud je zadana hodnota kmitoctu niz8i nez hodnota parametru P1080,

bude vystupni kmitocet nastaven na P1080 s ohledem na plivodni smér otaceni.

Maximalni kmitoéet (vkladan v [Hz]) 50,00 Hz
Nastavi maximalni kmitocet motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu na
Zadanou hodnotu kmito¢tu. Pokud je Zadana hodnota vy$Si, nez hodnota parametru P1082,
bude vystupni kmito€et snizen. Hodnota nastavena timto parametrem je platna pro oba
sméry otaceni.

Referenéni kmitocet (vkladan v [Hz]) 50,00 Hz

Referen¢ni kmitocCet v [Hz] odpovida hodnoté 100 %.

Tovarni nastaveni tohoto parametru by mélo byt zménéno, pokud je pozadovana maximalni
vystupni frekvence 50 Hz nebo vys$si. Pokud je pomoci DIP50/60 pfepinace nebo
parametru P0100 jako standardni kmito€et nastaveno 60 Hz je hodnota P2000 automaticky
zvy$ena na 60 Hz.

POZNAMKA

Tento referen¢ni kmitoCet ovliviiuje hodnotu zadaného kmito¢tu protoze obé analogické
zadané hodnoty (100 % £ P2000) stejné jako hodnoty zadaného kmito¢tu vkladané pres
USS (4000H £ P2000) odpovidaiji této hodnoté.

Referenéni napéti (vkladano ve [V]) 1000 V
Referen¢ni napéti ve [V] (vystupni napéti) odpovida hodnoté 100 %.
POZNAMKA

Tovarni nastaveni tohoto parametru by mélo byt zménéno, pouze pokud je nutné vystupni
napéti normovat odlisné.

Referenéni proud (vkladan v [A]) 0,10 A
Referen¢ni napéti v [A] (vystupni proud) odpovida hodnoté 100 %.

Tovarni nastaveni = 200 % jmenovitého proudu motoru (P0305).

POZNAMKA

Tovarni nastaveni tohoto parametru by mélo byt zménéno, pouze pokud je nutné vystupni
proud normovat odliSné.

Referenéni toé¢ivy moment (vkladan v [Nm]) 0,172 Nm
Referencni to€ivy moment v [Nm] odpovida hodnoté 100 %.

Tovarni nastaveni = 200 % jmenovitého momentu motoru pfi konstantnim momentu
motoru (CT), ktery odpovida pfislusnym datiim motoru.

POZNAMKA

Tovarni nastaveni tohoto parametru by mélo byt zménéno, pouze pokud je nutné vystupni
toCivy moment normovat odliSné.
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6.4.13

P0290 = ...

\4

[P0292 =..

6.4.14

Ochrana ménice

Chovani ménice pfri pretizeni 0
Nastavuje chovani ménice pfi vnitinim pfehfati.

0 snizit vystupni kmitoCet

1 vypnout (FO004 / FOO005)

2 snizit pulzni kmitoCet a vystupni kmitocet

3 snizit pulzni kmitoCet a poté vypnout (FO004)

Sledovani stavu ménice Reakce ménice na prehrati
_________________ P 0290
[Ty e |
roo3s | Pt Rizeni i_max |—>| A0504
—_— 5 .
| P 0294 LW |
: Rizeni proudu : A0505
i — Py | ] _A0s0s |
| eplota i
ro0s7 > chladice —>|i A0506
. P0292 .
| Rizeni pulzniho -F 0004
| Telpelgt_? kmito&tu |
| P0292 ! P ! F0005
=== ! O |
Hlaseni prehfati ménice 15°C

Volba rozdilu ve [°C] mezi teplotni mezi ménice pro vypnuti pfi jejim pfekroceni a teplotni
mezi méniCe pro zobrazeni vystrazného hlaSeni. Teplotni mez ménice je ulozena v ménici
a nelze ji uzivatelsky zménit.

Teplotni mez ménice pro spusténi varovani T_warn

Towam = Trip - P0292
Teplotni mez ménice pro vypnuti T_trip
Teplota MM440, konstrukéni velikost
A-C D-F F FX GX
600V | 95kW | 110kW [132kW | 160kW | 200 kW
CT CT CT CT CT
Chladi¢ 110°C | 95°C | 80°C | 88°C | 91°C |[80°C | 82°C | 88°C
IGBT 140°C | 145°C | 145°C | 150°C | 150°C ([145°C | 147°C | 150°C
Vstupni usmérfiovac - - - 75°C | 75°C | 75°C | 75°C | 75°C
Vzduch chlazeni - - - 55°C | 55°C |55°C | 55°C | 50°C
Ridici deska - - - 65°C | 65°C |[65°C | 65°C | 65°C
Prodleva vypnuti ventilatoru ménice \L

Parametr ur€uje dobu, po kterou je ventilator chladi€e napajen jesté po vypnuti ménice.
Pfi nastaveni P0295 = 0 je ventilator vypnut spolu s méni¢em.

Ochrana motoru

Kromé& ochrany motoru proti pfehfati patfi teplota motoru mezi data, ktera mohou
vyvolat zménu v zapojeni motoru dle pfislusného schématu. Pfedevsim v pfipadé
vysokého tepelného zatizeni motoru ma tato korekce silny vliv na stupen stability
vektorového fizeni s uzavienou smyckou. V pfipadé ménice MM440 Ize teplotu
motoru méfit pouze pomoci teplotniho senzoru KTY84. PFi nastavenich parametru
P0601 = 0 nebo 1 je teplota motoru vypoc&tena/odhadnuta na zakladé tepelného
modelu motoru.

Pokud je méni¢ permanentné napajen zdrojem s napétim 24 V, je teplota motoru
také sledovana/korigovana pomoci tepelné ¢asové konstanty motoru — i ve chuvili,
kdy je sitové napajeni vypnuto.
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P0335 = ...

PO601 = ...

46

V pfipadech, kdy tepelné zatiZzeni motoru dosahuje vysokého stupné a kdy dochazi
k €astym vypadkim a nasledného obnoveni sitového napajeni, je pro vektorové
fizeni s uzavienou smyckou nutné, aby:

— byl pouzit teplotni senzor KTY84, nebo
— bylo pfipojeno externi napajeni 24 V.

Chlazeni motoru (volba pouzitého chlazeni motoru) 0
0 vlastni chlazeni (na hfideli motoru je umistén chladici ventilator)
1 vynucené chlazeni (motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem)
2 vlastni chlazeni a zabudovany ventilator
3 vynucené chlazeni a zabudovany ventilator

Teplotni senzor motoru (volba typu teplotniho senzoru motoru) 0

0 bez teplotniho senzoru

1 externi pozistor s kladnou teplotni charakteristikou (PTC termistor)

2 lineéarni teplotni senzor KTY84
Pokud se nastaveni parametru P601=0-1, je teplota motoru je poc&itana na zakladé
tepelného modelu motoru.

Chybové
hlaseni
F0015 =
5v P 0601 —2}—' & r 0052
> Bit13
T1 =4s o
Sledovani 0o BOZ S€NZoru Reakce
ADC (o7 [ vypadku [bioy | PTC termistor . 1DI N motoru
signalu "o >1
20l KTY senzor 2 na
PTC pfehrati
KTY 3 r0035
P 0601 IZ —|+ \ 4 I
L 1t[ P0610
Data ovlivAiujici _|"_° 0
zapojeni motoru —p| !
, o Tepelny \{r083T> | pogoa
Ztraty na napajeni model
Pymt —=> motoru roesz
l_> r0633
Teplotni mez pro zobrazeni vystrazného hlaseni, teplota pfehiati motoru 130,0 °C

Urcuje teplotu v [°C], po jejimz dosazeni dojde ke spusténi ochrany motoru proti prehrati.
Teplotni mez prehrati motoru, pfi které dojde k jeho vypnuti nebo ke snizeni vystupniho
kmitoCtu Imax (dle nastaveni P0610) je vzdy o 10 % vySSi nez teplotni mez pro zobrazeni
vystrazného hlaseni.
Ytrip=1-1- Ywan =1.1-P0604 Swam : Teplotni mez pro zobrazeni vystrazného hlaseni (P0604)

Stip * Teplotni mez pro vypnuti motoru (max. povolena teplota)
Teplotni mez by méla byt minimalné o 40 °C vysSi nez teplota okoli (P0625).
P0604 > P0625 + 40 °C

Chovani méniée pfi pretizeni motoru | 2 |
Definuje chovani ménice, dojde-li k pfekrogeni teplotni meze pro zobrazeni vystrazného
hlaseni.

0 pouze vystrazné hlaseni, bez vypnuti

1 vystrazné hlaseni a snizeni vystupniho kmitoCtu snizenim vystupniho proudu Imax
2 vystrazné hlaseni a vypnuti (s poruchovym hlasenim F0011)

Proudovy limit motoru 150,0 %
Stanovi proudovy limit motoru v [%] vzhledem k parametru P0O305 (jmenovity proud
motoru). Hodnota parametru je omezena hodnotou maximalniho proudu ménic¢e nebo

400 % jmenovitého proudu motoru (P0305); pouZzita je nizSi z obou hodnot.
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6.4.15 Snimac otacek

P0400 =... \slr?ilrl;aaft':yep(;ééek \L Parametr Svorka Stopa Typ snimace
Zvolte typ snimace: P 0400=1 A LI I jedna stopa
0 neaktivni A 4
1 snimac otacek ldiferen(:ni
s jednou stopu AN T Jedna stopa
2 snimac otacek ~ A 1L LI
se dvéma stopami P0400=2 5 dvé stopy
. LI 1L
Tabulka zobrazuje hodnoty
parametru P0400 jako funkci A LI L1
poctu stop: AN L1 diferencni
dveé stopy
B | T L LI
| _ L L

Aby snimac otacek pracoval spravné, DIP pfepinace na modulu snimace musi byt
nastaveny do nasledujicich poloh v zavislosti na typu snimace (TTL, HTL) a na jeho

vystupu:
Typ Vystup
jednoduchy diferencni APE S B
TTL (Napf.
111111 010101
1XP 8001-2) . ' ' ' ' '
HTL (Napr. 101010 000000 g e L
1XP8001-1)
Pocet impulzi na otacku 1024

Urcuje pocet impulzl snimace na jednu otacku.

F

Reakce na vypadek signalu snimace otacek
Urcuje metodu vypoctu.
0 Tizeni beze zmény
1 prechod na vektorové fizeni bez zpétné vazby (SLVC)

A 4

p0492=:| Maximalni dovoleny rozdil vzorku otaéek 10,00 Hz
Parametr P0492 uréuje prahovou hodnotu v [Hz], pfi které je hlaSen vypadek signalu

(chybové hlaseni FO090).
Upozornéni
P0492 = 0 (funkce monitorovani je vypnuta):
PFi nastaveni P0492 = 0 je funkce monitorovani vypadku signéalu pfi vysokych i nizkych
kmitoCtech deaktivovana. To znamena, Ze systém pfipadny vypadek signalu snimace
otacek nemonitoruje (chod pohonu mize byt nestabilni).

A4

P0494 =...| |Max. doba vypadku signalu snimace otacek 10 ms
Vypadek signalu snimace otacek je detekovan pomoci parametru P0492. Pokud je rozdil

kmitoc¢tl vétsi nez hodnota parametru P0492, je tento stav na zakladé pfislusného

algoritmu vyhodnocen jako vypadek signalu snimac¢e. Hodnota parametru P0494 uréuje

prodlevu v [ms] mezi detekovanym vypadkem signalu a spusténim pfislusné reakce.

Upozornéni

P0494 = 0 (funkce monitorovani je vypnuta):

Pfi nastaveni P0494 = 0 neni vypadek signalu snimace otacek pfi nizkych kmitoctech

monitorovan. To znamen4, Ze systém pfi nizkych kmitoctech pfipadny vypadek signalu

snimace nesleduje a chod pohonu mize byt nestabilni (monitorovani signalu snimace pfi

vysokych kmitoctech zlistava aktivni dokud je nastaveni parametru P0492 > 0).
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6.4.16 Rezimy Fizeni U/f

P1300 =...| |Rezimy fizeni 0
Tento parametr nastavuje rezim Fizeni. Pro Fizeni s U/f charakteristikou je definovan pomér
mezi vystupnim napétim ménice kmitoctu a vystupnim kmitoétem ménice.

0 U/f s linearni charakteristikou

1 U/fsFCC

2 UIf s kvadratickou charakteristikou

3 U/f s programovatelnou charakteristikou (— P1320 — P1325)

J

P1310 =...| |Trvalé zvy$eni napajeciho napéti motoru (vkiadano v [%]) 50,00 %|
ZvysSeni napajeciho napéti motoru je definovano v [%] vzhledem k parametrim P0305
(jmenovity proud motoru) a P0350 (odpor statorového vinuti). P1310 je aplikovatelny na
vSechny U/f charakteristiky (viz P1300). Pro udrzeni plynulého chodu motoru je pfi nizkych
kmito¢tech nutné vzit v ivahu hodnoty skute¢ného odporu vinuti.

UA Linearni U/f
NarGst napéti Rozsah platnosti
Umax >
4
Un A
ON
(P0304) OFF >t

~

)

P 1310 aktivni

ConBoost 100

\

A
0 >t
0 fB(;ost end fn f max=
(P1316) (P0310) (P1082)
v
P1311 =...| |Zvy$eni napajeciho napéti motoru p¥i rozbéhu (vkladano v [%]) 0,0 %
Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu/brzdéni je definovano v [%] vzhledem
k hodnotam parametrtl P0305 a P0350. P1311 vyusti ve zvySeni napajeciho napéti pouze
pfi rozbéhu nebo dob&hu motoru a vytvari dodate€ny to€ivy moment pro rozbéh nebo
brzdéni. Na rozdil od parametru P1312, ktery je aktivovan pouze pro prvni zrychleni po
povelu ZAP, je P1311 ucinny vzdy, kdyZ je vystupni kmitoCet jednotky pohonu zvySovan
nebo snizovan.
Uy Narlst napéti Rozsah platnosti
Umax %\},
Un| X OI\'A 1
(P0304)| skutecné Uppq D OFF >t
24 N f | f e
" %\\')Q .(b\(\\ —
U accBoost 101 Q* 0‘((\/ W)
0\’\(\‘_560 L >t
N Lo
L P 1311 aktivni
U AccBoost50] 1“
0 >t
i » f
v 0 fBoostend fn fmax
(P1316) (P0310) (P 1082)
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P1312 =...| |ZvyS$eni napajeciho napéti motoru pf¥i startu (vkladano v [%]) 0,0 %
ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi startu (po vlozeni povelu ZAP) je pfi pouziti linearni

nebo kvadratické U/f charakteristiky definovan v [%] vzhledem k parametrim P0305

(jmenovity proud motoru) a P0350 (odpor statorového vinuti). Napajeci napéti zistane

zvySeno dokud:

1) neni poprvé dosazeno zadané hodnoty

2) neni zadana hodnota snizena pod hodnotu momentalniho rampového vystupu

\4
P1320 =...| |Soufadnice f2 v [Hz] 0,0 He| Ua )
pro vicebodovou U/f U = (U, M) /
charakteristiku 1 OL(J);?X max o Mimax , .
"

Nastaveni souradnic U/f
(P1320/1321 az P1324/1325) U,
pro definici U/f charakteristiky. P0304

Soufadnice U1 ve [V] LoV |
pro vicebodovou U/f P1325
charakteristiku

P1323
Souradnice f2 v [Hz] 0,0 Hz

pro vicebodovou P1321
U/f charakteristiku P1310

Soufadnice U2 ve [V] ov
pro vicebodovou
U/f charakteristiku

-~V

- N fo 1 f2 3 fa frnax
Soufadnice f3v[Hz]  |0.0HZ] OHz P1320 P1322  P1324 P0310 P1082
pro vicebodovou U/f . .
charakteristiku P1310[V]= P1310[%] ro395[%] -P0304[V]

100[%] 100[%]
Soufadnice U3 ve [V] oV
pro vicebodovou U/f
charakteristiku
Pogéateéni kmitoéet FCC Fizeni 10,0 % |5 A
(vkladan v [%]) g Fca
Nastavuje kmitoCet pocatku aktivni regulace |’
buzeni motoru (FCC) jako [%] z hodnoty £
jmenovitého kmitoCtu motoru (P0310). £ U
P0310
= -P1333
frce 100
P0310
fFCC1Hys = -(P1333+6%) > f
+Hys
POZNAMKA

Trvalé zvySeni napajeciho napéti motoru

P1310 je prlibézné snizovano spolu se
zapojovanim FCC.

P1335= .| |Kompenzace skluzu 1 00% | Rozsah kompenzace skluzu

(vkladana v [%]) %
Parametr dynamicky upravuje vystupni 4
kmitocet ménice, ¢imz jsou zachovany P1335 L
konstantni ota¢ky motoru nezavisle na
zatiZzeni motoru.

r)() > fOUI
6% 10% 100% N

v
P1338 =...| |Zisk pro tlumeni rezonanci pfi Fizeni U/f 0,00

Nastavuje zisk pro tlumeni rezonanci motoru pfi fizeni U/f.
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6.4.17 Vektorové rizeni

Omezeni
p0640 = .| |Proudovy limit motoru 150,0 %
Stanovi proudovy limit motoru [%] vzhledem k parametru PO305 (jmenovity proud motoru).
Hodnota parametru je omezena hodnotou maximalniho proudu méni¢e nebo 400 %
jmenovitého proudu motoru (P0305); pouzita je nizsi z obou hodnot.
D0640max = min (r0209, 4 - p0305) 100
p0305
v
P1520 = .| |CO: Omezeni max. [FC-spec! Vysledne
hodnoty momentu °meze’;'
Stanovi fixni hodnotu pro lm“e“ “ Proudovy Limit
omezeni max. hodnoty momentu limit brzdéni
T \\ Omezeni momentu
P1520 ger = 1.5-r0333 ! v
P1520 max = 410333 11526 JULE S |
\ 2
r1527 Nt
\
v
P1521 = | |CO: Omezeni min. [FC-spec| AN
hodnoty momentu mg; N
Stanovi fixni hodnotu pro
omezeni min. hodnoty momentu. \
P —— —— > [facl
P1521gef = —1.5-10333 Konstantni Konstantni fstall Proud
P1521max = +4-10333 moment proud brzdéni
v
P1530 = ..| |Omezenivykonu \m Omezeni vykonu (v motorickém / generatorickém chodu)
v motorickém chodu M A
Stanovi fixni hodnotu pro omezeni Me_P 1
maximalniho povoleného aktivniho vykonu 2-n-f
v motorickém chodu. P1530
P1531
P1530 gef =2.5-P0307
P1 530 max = 3 N P0307
v » f
P1531 = .| |Omezenivykonu [FC-spec.
v generatorickém chodu
Stanovi fixni hodnotu pro omezeni
o : o . P1531
maximalniho povoleného aktivniho vykonu P1530
v generatorickém chodu.
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6.4.17.1

P1300=20

P161

1=...

Vektorové rizeni bez zpétné vazby (SLVC)

Rezimy Fizeni [ o |
20 vektorové fizeni s uzavienou smyckou — fizeni rychlosti bez snimace otaCek
Vektorové fizeni bez zpétné vazby (SLVC) se velmi dobfe uplatriuje pfi nasledujicich
typech pohonu:

pohony, které vyzaduji vysoky zabérny moment

pohony, které vyZaduji rychlou reakci na nahlé zatizeni

pohony, které vyzaduji udrzeni zabérného momentu i béhem prachodu kmitoctem 0 Hz
pohony s vysokymi naroky na pfesnost udrzeni otaéek

pohony, které vyZaduji ochranu proti odpojeni motoru

Casova konstanta filtrace skuteéného kmitoétu (SLVC) 4 ms
Parametrem se nastavuje ¢asova konstanta filtrace PT1 pro vymezeni odchylky regulatoru
otacek pfi vypoctu skutecného kmitoctu pfi vektorovém fizeni bez zpétné vazby (SLVC).
Snizenim hodnoty parametru se zvySuje dynamika regulace otacek (kmitoctu). Volba pfilis
nizké (nebo vysoké) hodnoty parametru vede k nestabilité pohonu. Pro vétSinu pohont Ize
pouzit nastaveni P1452 = 2.

Zesileni regulatoru otacek (SLVC) 3,0
Stanovi hodnotu zesileni regulatoru otac¢ek v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby
(SLVC).

Integraéni slozka regulatoru vektorového fizeni bez zpétné vazby (SLVC) 400 ms
Stanovi vysi integracni slozky regulatoru vektorového fizeni bez zpétné vazby (SLVC).

pl488  p1dg9

11490 150 ms T T
IC < Pokles
‘_

v v p1496 p0341  p0342
1 0
p1492 |—»-f’--?) !
Predregulace
2
|| Zadana
_ hodnota
Z4dana hodnota ~— | ~— | momentu
kmitogtu T~ "

s > L{woe >

Skute¢ny kmitocet :
decny kmitoce »> *) aktivni pouze pokud je aktivni pfedregulace

dle méficiho modulu (91496 > 0)

Trvalé zvyseni proudu pfi nizkych kmitoétech SLVC 50,0 %
Stanovi zvySeni proudu motoru pfi nizkych kmito¢tech v rezimu fizeni SLVC. Hodnota je
uvadéna v [%] vzhledem k vypoétenému jmenovitému momentu motoru r0333.
Nastaveni parametru P1610 ma vyznam pouze v rezimu fizeni s otevienou smyckou

v rozmezi hodnoty 0 Hz a cca + hodnoty parametru P1755.

Zvyseni proudu motoru pfi rozbéhu SLVC 0,0 %
Stanovi zvySeni proudu motoru pfi rozbéhu v rezimu fizeni SLVC. Hodnota je uvadéna
Vv [%] vzhledem k vypoctenému jmenovitému momentu motoru r0333.

Nastaveni parametru P1611 ma vyznam pouze v rezimu fizeni s otevienou smyckou

v rozmezi hodnoty 0 Hz a cca = hodnoty parametru p1755.

Na rozdil od P1610 je zvySeni proudu P1611 zavadéno pouze pfi zméné otacek.
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P1750 = ...

Ridici slovo modelu motoru SLVC
Tento parametr ovliviiuje pribéh vektorového fizeni bez zpétné vazby (SLVC) pfi velmi
nizkych kmitoctech. To zahrnuje nasledujici podminky:

Bit0O
Bit01
(prdchod nulou)
fA Start
~F  Se zavienou
smyckou
p1755

S otevienou
smyckou

\

Start SLVC s otevfenou smyckou
(pohon je spustén ihned po zadani povelu ZAP)
Prichod nulou SLVC s otevfenou smyckou

1

0 NE 1 ANO
0 NE 1 ANO

Prichod nulou

fA
L, Sezavienou
smyckou
p1755 \
S otevienou
smyckou
>t
--------------- T p1755

Nejlepsich vysledku pfi nizkych frekvencich Ize u vétsiny typd pohont dosahnout
nastavenim parametru P1750 = 0.

Pocatecni kmitocet modelu motoru SLVC
VlozZte poc¢ate€ni kmitoCet pro vektorové Fizeni bez zpétné vazby (SLVC) pfi jehoZ dosazeni
dojde k pfepnuti SLVC z fizeni s otevienou smyc¢kou na fizeni s uzavienou smyckou.

5,0 Hz

\4

Omezeni

52

Pfedregulace
momentu
r0062
Regulator . IS
Jadana otacek — .
hodnota - T T 4 Skuteéné
kmitoctu p1750/p1755 Rizeni e
p1452 —b k p1470  p1472 otevfena / proudu napéti
zaviena smycka
4 o| Magnetiza¢ni proud
fizeni s uzavienou .
smy¢ckou —o 1S
/C da
p1610 oA
’ Magnetizaéni proud T T ¢ L
p1611 | fizeni s otevienou M&feni i
smyckou proudu ;
<JAL
[y
Skuteény
vystupni
: uhel
4 Skutegny
vt vystupni
(\ Skute¢ny kmitocet a kmitocet
) >
)y S +
Skluz
Méfici model pr—o
fizeni s uzavienou 0 i~ —‘
smyckou
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6.4.17.2

Vektorové rizeni s snimaéem otacek (VC)

> Nejprve provedte nastaveni snimade otadek (viz Cast 6.4.15).

» PFi uvadéni vektorového fizeni se snimacem otacek (VC) je tfeba nejprve
nastavit pohon na U/f fizeni (voz P1300). Spustte pohon a porovnejte hodnotu
r0061 s hodnotou r0021, mély by si navzdjem odpovidat:

— znaménkem
— hodnotou (s odchylkou pouze nékolika procent)

Pokud jsou oba pozadavky splnény, zménte nastaveni parametru p1300 na
vektorové fizeni se snimacem otacek (VC) (P1300 = 21/23).

» Pokud je moment regulovan externé, je monitorovani vypadku signalu snimace
otacek je nutno deaktivovat (P0492 = 0), nap¥. pfi:

— fizeni navijeCe s uzavienou smyckou
— traverzovani / posunu k pevné zarazce
— pfi pouziti mechanické externi brzdy

Rezim Fizeni
21 vektoroveé fizeni se snimacem

[ o |
Casova konstanta filtrace skuteéné rychlosti 4 ms
Parametrem se nastavuje ¢asova konstanta filtrace PT1 pro vyhlazovani skute¢né rychlosti
otackového regulatoru.
Snizenim hodnoty parametru se zvySuje dynamika regulace otacek (kmitoctu). Volba pfilis

nizké hodnoty parametru vede k nestabilité pohonu. Pro vétsinu pohont Ize pouzit
nastaveni P1452 = 2.

3,0

Zesileni otackového regulatoru vektorového fizeni (VC)
Stanovi hodnotu zesileni regulatoru otacek.

Integraéni slozka otaékového regulatoru vektorového fizeni (VC) 400 ms
Stanovi hodnotu zesileni regulatoru otacek pfi VC.
p1488 p1489
150 ms |
r1490
f < Pokles
0 <
A 4 T p1496 p0341 p0342
1 0|
Q
a2 ol 5 !
Predregulace
| Zadana
E, - hodnota
Zadana hodnota N R momentu R
kmitoCtu "< >
L{rsos > Y wore >

I
p1442
]
Skute¢ny kmitocet R
> i

. *) aktivni pouze pokud je aktivni pfedregulace
dle méficiho modulu

(p1496 > 0)
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Pfidavna zadana hodnota momentu

54

» V rezimech vektorového fizeni — se snimaéem / bez snimace otacek — Ize

otackovy regulator podfidit pfidavnému konstantnimu nebo proménnému
krouticimu momentu.

Pfidavna zadana hodnota muze byt vyhodné pouzita u zdvihacich zafizeni

s nizkym vnitfnim tfenim pfi spousténi ve vertikalnim sméru. Pfidavna Zadana
hodnota momentu musi byt vzdy aplikovana ve sméru zdvihu (pozor na
znaménko!). Vysledkem aplikace pfidavného momentu, a to i pfi spousténi, je
okamzité vyrovnani skluzu, coz ma na fizeni s uzavienou smyckou stabilizac¢ni
ucCinek (nedochazi k zadnému vyznamnému poklesu zatizeni).

Znaménko pfidavné zadané hodnoty Ize s pfisluSnou péci stanovit béhem faze
uvadéni do provozu za pomoci nasledujiciho postupu, pficemz je nutné vzit

v uvahu v§echna bezpecnostni opatreni:

Aktivujte zdvihaci zafizeni s minimalni zatézi a odectéte znaménko pomoci
parametru r0079 (znaménko parametru r0079 odpovida znaménku pfidavné
Zadané hodnoty).

Z testovani vyplyva, ze pfibl. 40 % z hodnoty jmenovitého momentu motoru
r0333 poskytuje dobré vysledky pro souasna zdvihaci zafizeni (pozor na
znaménko!).

Cl: Pfridavna zadana hodnota momentu 0:0 | Casta nastaveni:
Stanovi zdroj pfidavné Zadané hodnoty momentu. 2889  fixni zadana hodnota 1 [%]
2890 fixni zadana hodnota 2 [%]
755.0 analogovy vstup 1
755.1 analogovy vstup 2
2015.2 USS (na rozhrani BOP)
2018.2 USS (na rozhrani COM)
2050.2 CB (napf. PROFIBUS)
Pokles
[
Predregulace —r1518 >
KP Th
_ 3 PI r1538 r1538
~— i regulator
Zéadana hodnota _ | otagek s p 5
kmitogtu /"f\ /"f\ Zadana
Ti hodnota
r1539 r1539 [ momentu
:
Skute¢ny kmitocet
Cl: pfidavna zadana hodnota momentu
0:0)
*) aktivni pouze pokud je akiivni pfedregulace Ti Ko T
(p1496 > 0) SLVC: P1452 P1470 P1472
VC: P1442 P1460 P1462
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6.4.18 Zvlastni funkce ménice

6.4.18.1 Synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani)

P1200 = ..| |Synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani) 0
PFi aktivni synchronizaci na otacejici se motor méni¢ po spusténi provede rychlou zménu
vystupniho kmitoctu ménice tak, aby odpovidala kmito¢tu béziciho motoru. (Poté ji zacne
zvySovat nebo snizovat smérem k poZadované hodnoté.)
0 letmé spinani neaktivni
1 letmé spinani je vzdy aktivni, smér otaceni odpovida zadanému sméru
2 letmé spinani je aktivni po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, po poruse
nebo po povelu VYP2, smér otaceni odpovida zadanému sméru
3 letmé spinani je aktivni po porusSe nebo po povelu VYP2, smér otéd€eni odpovida
zadanému sméru
4 letmé spinani je vZdy aktivni, ale pouze v zadaném sméru otaceni
5 letmé spinani je aktivni po vypadku a obnoveni dodavky elektrické energie, po poruse
nebo po povelu VYP2, ale pouze v zadaném sméru otaceni
6 letmé spinani je aktivni po poruse nebo po povelu VYP2, ale pouze v zadaném sméru
otaceni
Proud p¥i synchronizaci na otaéejici se motor (vkladan v [%]) 100 %
Parametr definuje proud pouzity pro synchronizaci na otacejici se motor.

Rychlost hledani pfi synchronizaci na otaéejici se motor (vkladana v [%]) 100 %
Nastavuje rychlost zmény vystupniho kmito¢tu méni¢e b&éhem synchronizace na otacejici
se motor.

6.4.18.2 Automaticky restart pohonu

P1210 = .| |Automaticky restart pohonu \;

Nastaveni automatického restartu pohonu.
0 stfidani deaktivovano
1 vymaz poruchového hladeni po uplném prerudeni napajeni
(méni¢ se nespusti do zadani povelu ZAP)
automaticky restart po vypadku elektrické sité
automaticky restart po snizeni napéti nebo poruse v elektrickeé siti
automaticky restart po sniZzeni napéti v elektricke siti
automaticky restart po snizeni napéti a poruse v elektrické siti
automaticky restart po snizeni napéti, vypadku nebo poruse v elektrické siti

OOk WN
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6.4.18.3

P1215=...

56

Externi brzda

manipulace s nebezpecnymi naklady
— spustte ndklad k podlaze
— pfi vyméné ménice kmitoctu deaktivujte ovladani externi mechanické brzdy
(MHB) méni¢em
— zajistéte naklad nebo deaktivujte ovladani externi mechanické brzdy motoru
(takze s brzdou nebude mozné manipulovat) a poté — pouze poté — spustte
proceduru rychlého uvadéni do provozu/stazeni parametrli z pocitace (napf.
program STARTER, panel AOP)

— doba magnetizace motoru P0346 > 0
— minimalni kmito&et P1080 by mél pfiblizné odpovidat jmenovitému skluzu
motoru r0330 (P1080 ~ r0330)
— pfizpUsobte zvySeni napajeciho napéti zatizeni
a) v pripadé vektorového fizeni se zpétnou vazbou U/f (P1300 =0 ...3)

parametry:

P1310, P1311

> Nastavte parametry vyrovnani zatizeni zdvihaciho zafizeni

» Uvadeéni / sériové uvadéni ménicu do provozu v pfipadé vyuziti v oblasti

b) v pfipadé vektorového Fizeni bez zpétné vazby SLVC (P1300 =20)

parametry:

P1610, P1611

» Nestaci pouze zvolit bit 12 stavového signalu r0052 ,brzda motoru odbrzdéna*“
v nastaveni parametr(i P0731-P0733. Pro aktivaci (odbrzdéni) externi brzdy

motoru je nutné navic nastavit hodnotu parametru P1215 = 1.

» Externi mechanicka brzda nesmi byt pouzivana jako provozni brzda. Externi
mechanicka brzda je konstruovana/navrzena pouze pro omezeny pocet brzdéni
(v naléhavych pfipadech).

» Trvani dob spinani / vypinani brzdy Ize najit v pfisluSném navodu. Nasledujici
typické hodnoty jsou prevzaty z Katalogu motord M11 2003/2004:

Velikost motoru Typ brzdy Vypinaci doba [ms] | Spinaci doba [ms]

63 2L M8 005-1NAxx 25 56

71 2LM8 005-2NAXxx 25 56

80 2LM8 010-3NAxx 26 70

90 2L M8 020-4NAxx 37 90

100 2L M8 040-5NAxx 43 140

112 2L M8 060-6NAxx 60 210

132 2LM8 100-7NAXxx 50 270

160 2L M8 260-8NAxx 165 340

180 2L M8 315-0NAxx 152 410

oo 2LM8 400-0NAXX 230 390
Povoleni externi brzdy 0 fA
Zapnuti/vypnuti ovladani externi
mechanické brzdy.

0 ovladani brzdy neni aktivni il
1 oylédéni brzdy je aktivni (P1080) R

POZNAMKA 4 —— -t
Pokud je relé externi brzdy ovladano P1918 1 oy
pres digitalni vystup, musi platit: r0052 Y Y
P0731 = 52 (viz Cast 6.4.4 "Digitalni B'“21T- ------ B0 ] Bod 2
vystupy (DOUT)"). 0 -t
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P0731=52.C|| Bl: Funkce digitalniho 52.3 |Casta nastaveni:
vystupu 1 52.0 pfipraven k zapnuti 0 sepnuto
Urcuje zdroj digitalniho vystupu 1. 52.1 pfipraven 0 sepnuto
POZNAMKA 52.2 pohon v chodu 0 sepnuto
Relé brzdy Ize ovladat i prostfednictvim| 52-3 porucha pohonu 0 sepnuto
jiného digitalniho vystupu (pokud je | 524 vykon pfikazu VYP2 1 sepnuto
dostupny) nebo prostiednictvim 52.5 vykon pfikazu VYP3 1 sepnuto
distribuovaného 1/0 modulu. Jako 52.6 blokovani zapnuti aktivni 0 sepnuto
v ptipadé DOUT1 by mélo byt zajisténo| 527 Vystrazné hlaSeni
ovladani vstupd a vystupt bitem 12 pohonu aktivni 0 sepnuto
stavového slova 1 ,ovladani externi | 52-8 skuteéna/zadana
brzdy aktivni. hodnota odchylky 1 sepnuto
v 52.9 fizeni PZD
P0748 =0 Invertované digitalni \L (fizeni procesnich dat) 0 sepnuto
vystupy 52.A dosazen maximalni kmitocet 0 sepnuto
Parametr umoZriuje invertovat vystupni| 52.8 vystraha:
signaly, definuje stavy relé pro danou proudové omezeni motoru 1 sepnuto
funkci. 52.C brzda motoru odbrzdéna 0 sepnuto
52.D pretizeni motoru 1 sepnuto
52.E otaceni motoru
ve sméru hodinovych rugic¢ek 0 sepnuto
52.F kmitocCet pretizeni ménice 1 sepnuto
53.0 stejnosmérné brzdéni aktivni 0 sepnuto
53.1 skutecny kmitocet
f_act > P2167 (f_off) 0 sepnuto
DOUT kanal Invertovani DOUT
pg72ié7(o) CO/BO: Stav DOUT int. 241\60 A
T [ro747__ > max. e
BI: Funkce DOUT1 LKS
Funkce P0731.C o}"o—l I
X0  ooxy ) (52:3) . 1
P 0731 = xxxxy +
Relé: Text
DC30V/5A
AC 250V /2A
max. doba rozepinani / spinani
5/10ms
\4
P1216 = ..| |Doba zpoZdéni po vypnuti externi brzdy (vkladano v [s]) 10s
Parametr urcuje, jak dlouho pfed rozbéhem zlstane vystupni kmitoéet motoru na hodnoté
minimalniho kmito¢tu P1080.
P1216 > doba rozepnuti brzdy + doba rozepnuti kontaktu relé
A4
p1217 = .| |Doba zpozdéni po sepnuti externi brzdy pii dobéhu (vkladano v [s]) 1.0s
Parametr urcuje, jak dlouho po dobéhu zlistane vystupni kmitoc¢et motoru na hodnoté
minimalniho kmitoctu P1080.
P1217 > doba sepnuti brzdy + doba sepnuti kontaktu relé
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6.4.18.4 Stejnosmérné brzdéni

P1230 = ..| |Bl: Brzdéni stejnosmérnym proudem
Aktivuje brzdéni stejnosmérnym proudem prostfednictvim signalu z externiho zdroje.

Stejnosmérné brzdéni zlstava aktivni po dobu, po kterou je signal z externim vstupu
pritomen. Funkce stejnosmérného brzdéni rychle zastavuje motor aplikaci stejnosmérného

proudu.
BI:Akt. ss. brzdy A
1
09| -

|t Y Y t

| f:l 1 set

Brzdéni ss.
proudem
A

f act

4/—> t
iA P0347 {\

t

Brzdéni ss. proudem aktivni
A

Ui U VRVATAIAAALLEL

roos3 1
Bit00 g .

Pozn.: Brzdéni ss. proudem Ize aktivovat pouze pokud r0002=1,4,5

\4
P1232=...| |Proud stejnosmérného brzdéni (vkladan v [%]) [ 100%
Stanovi hladinu stejnosmérného proudu v [%] vzhledem k jmenovitému proudu motoru
(P0305).

P1233 =... Doba stejnosmérného brzdéni (vkladana v [s]) 0s

Urcuje, jak dlouho po povelu VYP1 nebo VYP3 ma byt stejnosmérné brzdéni aktivni.

@ ZAP A

VYP1/VYP3 | -t
P0347
—» |
VYP2
-t
If A y Ay Y
VYP2
P1234 Brzdéni sq.
proudem
Pt
Brzdéni ss. proudem aktivni
0053 1 s ez 2 2 2 "
Bit00 | : >t
«— P1233 —
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v

P1234 =...

6.4.18.5

@ ZAP A

VYP1/VYP3 -t
A P0347
IR el
VYP2
-t
If A Y A
Rampa VYP
P1234 Vyp2
BrZdéni ss.
proudem

VYP2
N -

Brzdéni ss. proudem aktivni  / i
roo53 1
Bit00 > t
P1233

Pog&ateéni kmitodet stejnosmérného brzdéni (vkladan v [Hz]) 650 Hz
Urcuje pocatecni kmitoCet stejnosmérného brzdéni.
Kombinované brzdéni
Proud kombinovaného brzdéni (vkladan v [%]) 0%

Urcuje hladinu stejnosmérného proudu vlozeného na kfivku stfidavého proudu po
pfekroCeni prahu napéti stejnosmérného meziobvodu pro kombinované brzdéni. Hodnota
je uvadéna v [%] vzhledem k jmenovitému proudu motoru (P0305) (viz také 6.4.12).

Pfi P1254 = 0:
Uroven sepnuti kombinovaného brzdéni UDC - =1.13- JE Vmains =1.13 - JE-PO210
_Cormp
V ostatnich pripadech:
Uroven sepnuti kombinovaného brzdéni UDC o =0.98 -r1242
_Cormp
P1236 =0 P1236 >0
| Bez kombinovaného brzdéni | S kombinovanym brzdénim
f f
| A foset | 4 f set
_f act _ f act
>t >t
i i
| UnUnth
uDC-Iink uDC‘-Iir‘lk
UDC_Comp o
>t
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6.4.18.6

6.4.18.7

P1240 =...

v

P1254 =...

60

Dynamické brzdéni

Dynamické brzdéni 0
Dynamické brzdéni je aktivovano parametrem P1237, pfi€emz jmenovity pracovni cyklus a
doba po kterou je brzdny odpornik aktivni jsou taktéz definovany.

neaktivni

pracovni cyklus 5 % zatiZeni

pracovni cyklus 10 % zatizeni

pracovni cyklus 20 % zatizeni

pracovni cyklus 50 % zatizeni

pracovni cyklus 100 % zatizeni

Pfi pouziti dynamické brzdy je energie kladné zpétné vazby pfevedena prostfednictvim
stfidace (brzdny stfidac) na externi brzdny odpornik, kde se zméni v tepelnou energii
(teplo). Dynamické brzdéni umozriuje fizeni prabéhu brzdéni pohonu. Tuto funkci nelze
vyuzit u ménicu konstrukénich velikosti FX a GX.

abhwN-=0O

Brzdny odpornik

i _ _ A
,,' = _L Brzdny | = L.
g | T odpornik g
|~ ~ [ ]1

Regulator stejnosmérného napéti (Vdc)

Nastaveni regulatoru napéti 1 Vbe
stejnosmérného meziobvodu (Vdc) 1242
Parametrem se aktivuje a deaktivuje \
regulator napéti stejnosmérného
meziobvodu. A
0 regulator napéti stejnosmérného ) _
meziobvodu zakazan Voo max so. mesipvecs

1 regulator napéti stejnosmérného povolen A <+— A0911 —»
meziobvodu povolen 10056 Bit14 |

\

Y

Autodetekce urovni pro zapnuti 1
regulatoru napéti stejnosmérného If A
meziobvodu
Parametr aktivuje/deaktivuje autodetekci ‘
Urovni pro zapnuti regulatoru napéti '\&
stejnosmérného meziobvodu.

0 stfidani deaktivovano

1 aktivni — funkéni bloky jsou vykonavany >t

2
RK
A

"

.o

. -

'

.

.

.

.

/

D
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6.4.18.8

P2200 =...

Priklad:

Regulator PID

:

BI: Aktivace PID regulatoru 0:0
Rezim PID uzivateli umozriuje aktivovat/deaktivovat PID regulator. Nastaveni P2200 = 1
aktivuje PID regulator a automaticky deaktivuje obvyklé doby rozbéhu a dobéhu nastavené
v parametrech P1120 a P1121 a obvyklé pozadované hodnoty vystupniho kmitoctu.

Cl: Zdroj zadané hodnoty PID 0:0
Urcéuje zdroj pro vloZeni pozadované hodnoty PID.

o B

Cl: Zdroj pridavné zadané hodnoty PID 0:0
Urcuje zdroj pfidavné hodnoty pro pozadovanou hodnotu PID. Hodnota signalu je pfictena
k pozadované hodnoté PID.

Doba nabéhu pro pozadovanou hodnotu PID 1,00 s
Nastavuje dobu nabéhu pro pozZadovanou hodnotu PID.

Doba dobéhu pro pozadovanou hodnotu PID 1,00 s
Nastavuje dobu dobé&hu pro pozadovanou hodnotu PID.

HE

Cl: Zdroj zpétné vazby pro PID 755.0
Urcéuje zdroj signalu zpétné vazby pro PID.

Maximalni hodnota zpétné vazby pro PID
Stanovi horni mez hodnoty signalu zpétné vazby pro PID v [%].

=
o
=
o
o
X

Minimalni hodnota zpétné vazby pro PID 0,00 %
Stanovi dolni mez hodnoty signalu zpétné vazby pro PID v [%].

Proporcionalni konstanta PID 3,000
Umozni uzivateli nastavit proporcionalni konstantu PID regulatoru.

L

Integraéni ¢asova konstanta pro PID 0,000 s
Stanovi integraéni ¢asovou konstantu PID regulatoru.

Horni mez vystupu PID 100.00
Stanovi horni mez vystupu PID regulatoru v [%]. '

X

Dolni mez vystupu PID
Stanovi dolni mez vystupu PID regulatoru v [%].

:

0,00 %

PID
MO o 8 g 2 8
N| N N N| N
ADC P2254 al al o al a .
0T oLy Oviadani
5| Cramd fab iR Esrovre =t ] mobon
FF _ A
% E Apip PIDVystup
USS na gl gl &
rozhrani BOP af Q.
A
USS na PID| ~—_(PID i
rozhrani COM P2264 PT1 — SCL F2251
CBna
rozhrani COM P2200 P2265 p2271
ADC2
Parametr | Text parametru Priklad
P2200 BI: aktivace PID regulatoru P2200=1,0 aktivace PID regulatoru
P2253 Cl: zdroj zadané hodnoty PID P2253 = 2224 PID-FF1
P2264 Cl: zdroj zpétné vazby pro PID P2264 =755 ADC
P2267 max. hodnota zpétné vazby pro PID | P2267 prizpUsobit aplikaci
P2268 min. hodnota zpétné vazby pro PID | P2268 pfizpUsobit aplikaci
P2280 proporcionalni konstanta PID P2280 uréeno optimalizaci
P2285 integrac¢ni ¢asova konstanta pro PID | P2285 uréeno optimalizaci
P2291 horni mez vystupu PID P2291 pfizpUsobit aplikaci
P2292 dolni mez vystupu PID P2292 pfizpUsobit aplikaci

MICROMASTER 440
Navod k obsluze - struény 61



6 Uvedeni do provozu Vydani 02/06

6.4.18.9

P2800 =...

P280; =..

62

A

4

Volné funkéni bloky (FFB)

Aktivace funkénich blokti (FFB) 0
Parametr P2800 je pouzivan k aktivaci vSech volnych funk&nich blokl (obvykle P2800=1).

Dostupna nastaveni:

0 neaktivni
1 aktivni — funkéni bloky jsou vykonavany
Aktivace funkénich blokl 2 a nastaveni poradi jejich vykonavani 0

Parametr P2801 aktivuje jednotlivé vykonavani volnych funk&nich blokt P2801[0] az
P2801[16] (P2801[x] > 0).
Parametry P2801 a P2802 jsou pouzivany pro nastaveni chronologického pofadi
vykonavani vSech funkénich blokl. Tabulka dole znazortiuje narlst priority zleva doprava
a zdola nahoru.
Dostupna nastaveni:
0 Neaktivni
1 Urover dulezitosti 1
2 Uroven dileZitosti 2
3 Uroven dulezitosti 3
PFiklad:
P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2
Funkéni bloky jsou vykonavany v nasledujicim poradi:
P2802[3], P2801[3], P2801[4], P2802[4]
Aktivni funkéni bloky jsou vykonavany v cyklu 132 ms.

Aktivace funkénich blokl 2 a nastaveni poradi jejich vykonavani
Parametr P2802 aktivuje jednotlivé vykonavani volnych funkénich blokt P2802[0] az
P2802[13] (P2802[x] > 0).
Dostupna nastaveni:
0 Neaktivni
1 Uroved duleZitosti 1
2 Uroven dilezitosti 2
3 Uroven dilezitosti 3

Lo Priorita 2
nizka 4—' vysoka

Urovert 3 -
B N ©
Uroveri 2 g
U v1 9
rovert o
Neaktivni 0
™ |N |~

F(\INFN\—N‘—N\—iT_)(E:&ttNFNNPMNFmN ™|~

oo dJdmmlaln|2|Q 0|0 L - - - X Wl[a)la)a)

==222222|aalE|EEElR|nB|% | |0l00I0|00x|x||Z|Z|Z| ©

oopaZIZEnw|K|<|FIFIFIFIEZ|ZO|0|Z|Z|Z[X|X|X|0|0|0|<|<|<|

NS | | | | | | | | | e | O || | | | = | D | e | e | e e e | = =] €

!t P =20 o | SN ot Bt N Bt S bl P sl Bl B Pt =2 N M N oM RS S St =)

S S A S NS B S N A LS A s N S LS R S S A s N SN e e D D=l D Dl D= Dl Dt D Dl Dl Dl Dl Dl Dl

[eollellellollellelleollolollollolollojllolleolleo]llollellolollejllolollollololeo}lole}le]le)]

Q0 |00 |00 |00 (€O |00 |00 (GO |QO |00 (GO |00 |00 |00 |00 (€O (O (00 (€O |QO |00 [0 |00 (€O [0 |00 |00 (00 |00 |00 (O

AN|N|N NN N |NNNNNNN NN NN NN NN N NNN NN NN NN

o Y W W WY W W W W W W 1 o W W o WY W o R MY
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6.4.19 Sada dat pohonu a fizeni

P0810 =...| |Zdroj bitu 0 pfepinani datové sady fizeni CDS (vnitfni/vnéjsi) \L
Nastavuje zdroj signalu bitu O Fidiciho slova pro volbu datové sady fizeni (CDS).
Volba CDS
Bl: CDS bit1 3 e ____ CO/BO:Akt. fid. sl. 2
(0:0)
BI:CDS bit 0 vnit./vnéj. CO/BO:AKt. fid. sl. 1
— — -
©0)
0 -t
Doba pfepinani Doba pFepinani
Aktivni CDS A > pfibl. 4ms —™ [*— pfibl. 4ms
r0050 P I A S
- CO:Aktivni CDS
L T s e -
0 -t

Momentalné aktivni sadu dat fizeni (CDS) Ize zobrazit pomoci parametru r0050:

Volba Aktivni
CDS CDS
r0055 | r0054 | r0050
bit15 | bit15
1.CDS 0 0 0
2.CDS 0 1 1
3.CDS 1 0 2
3.CDS 1 1 2

Nejcastéjsi nastaveni:

722.0 = digitalni vstup 1 (P0701 musi byt nastaven na 99, BICO)

722.1 = digitalni vstup 2 (P0702 musi byt nastaven na 99, BICO)

722.2 = digitalni vstup 3 (P0703 musi byt nastaven na 99, BICO)

722.3 = digitalni vstup 4 (P0704 musi byt nastaven na 99, BICO)

722.4 = digitalni vstup 5 (P0705 musi byt nastaven na 99, BICO)

722.5 = digitalni vstup 6 (P0706 musi byt nastaven na 99, BICO)

722.6 = digitalni vstup 7 (prostfednictvim analogového vstupu 1,
P0707 musi byt nastaven na 99)

722.7 = digitalni vstup 8 (prostfednictvim analogového vstupu 2,
P0O708 musi byt nastaven na 99)

Ukézkavvymény datové sady fizeni CDS

CDS1: Rizeni prostfednictvim svorkovnic, zdroje zadané hodnoty: analogové vstupy (ADC)
CDS2: Rizeni prostiednictvim panelu BOP, zdroj Zzadané hodnoty: MOP

Vymeéna datovych sad je aktivovana prostfednictvim digitalniho vstupu 4 (DIN 4)

Postup:
1. Uvedte pfistroj do provozu pomoci CDS1 (P0700[0] = 2 a P1000[0] = 2).
2. Je-li to nutné, pfipojte P0810 (pfipadné P0811) ke zdroji signalu pro pfepnuti CDS
(PO704[0] = 99, P0810 = 722,3).
3. Zkopirujte CDS1 do CDS2 (P0809[0] = 0, PO809[1] = 1, P0809[2] = 2).
4. Upravte parametry CDS2 (P0700[1] = 1 a P1000[1] = 1).
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P 0810=7223
DIN4 D
[CSvery |——2015508
y T ™ Ovladani sekvence
—P
P T
_ \ 4 A
ADC P 1000101 =2, ] Kanal Ovladani
2adané —» motoru
P1000[1]=1 = hodnoty

i

Zdroj bitu 0 prepinani datové sady pohonu DDS

Nastavuje zdroj signalu bitu O fidiciho slova pro volbu datové sady pohonu (DDS).

0

V béhu - - ——
Pripraven| | 2 s
>t
Volba DDS
A
Bl: DDS bitt N I B CO/BO: Akt Fid. sl. 2
©o -
BI: DDS bip g
CO/BO:AKt. Fid. sl. 2
- ---
col
>t
A Doba pfepinani Doba pfepinani
Aktivni DDS —» = e
r0051[1] A pfibl. 50 ms pfibl. 50 ms
A p— .
CO: Aktivni DDS
Il -
0 -t
Momentalné aktivni sadu dat pohonu (DDS) Ize zobrazit pomoci parametru r0051[1]:
Volba Aktivni
DDS DDS
roo55| ro054| r0051[0]| r0051[1]
bit05 | bit04
1.DDS 0 0 0 0
2.DDS 0 1 1 1
3.DDS 1 0 2 2
3.DDS 1 1 2 2

Nejcastéjsi nastaveni:

722.0 = digitalni vstup 1 (P0O701 musi byt nastaven na 99, BICO)
722.1 = digitalni vstup 2 (P0702 musi byt nastaven na 99, BICO)
722.2 = digitalni vstup 3 (P0703 musi byt nastaven na 99, BICO)

722.4 = digitalni vstup 5 (P0705 musi byt nastaven na 99, BICO)
722.5 = digitalni vstup 6 (P0706 musi byt nastaven na 99, BICO)

(
(
(
722.3 = digitalni vstup 4 (P0704 musi byt nastaven na 99, BICO)
(
(
(

722.6 = digitalni vstup 7 (prostfednictvim analogového vstupu 1,
P0707 musi byt nastaven na 99)

722.7 = digitalni vstup 8 (prostfednictvim analogového vstupu 2,
P0708 musi byt nastaven na 99)
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Priklad:

1. Postup uvadéni pohonu do provozu

Provedte uvedeni do provozu s datovou sadou pohonu DDS1.

Pfipojte P0820 (pfipadné P0821) ke zdroji signalu pro pfepnuti zdroje DDS
(napf. PO704[0] = 99, P0820 = 722,3).

Zkopirujte DDS1 do DDS2 (P0819[0] = 0, P0819[1] = 1, P0819[2] = 2).

Upravte parametry DDS2 (napf. ¢asy rozbéhu a dobéhu P1120[1] a P1121[1]).

DIN —» Ovladani sekvence —
A A 4 A o
e)
il
i} A 4 \ 4 A A 4 T
ADC [—{“PER R AFM RFG | Oviadani | J
motoru
7y
P 0820=7223
DINa— ) > o‘f} !
1

5

L Y R
DDS1 DDS2 DDS3

()

2. Postup uvadéni do provozu dvojice pohonl (motor 1, motor 2)

Pfi uvadéni motoru 1 do provozu, nastavte zbyvajici parametry DDS1.
PFipojte P0820 (pfipadné P0821) ke zdroji signalu pro pfepnuti zdroje DDS
(napf. PO704[0] = 99, P0820 = 722,3).

PFepnéte zdroj na DDS2 (zkontrolujte pomoci hlaseni r0051)

Pfi uvadéni motoru 2 do provozu, nastavte zbyvajici parametry DDS2.

MM4

Motor 1

Motor 2
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6.4.20 Parametry pro diagnostiku

r0035 CO: Teplota vinuti motoru
Zobrazi naméfenou/vypoctenou teplotu vinuti motoru ve [°C].

r0036 CO: Mira zatizeni ménice

Zobrazuje zatizeni ménice v [%] vzhledem k maximalni mozné hodnoté pretizeni. Hodnota
je vypoctena prostrednictvim It modelu ménice.

Mira zatizeni ménice je dana pomérem mezi aktualni hodnotou It a maximalni moZnou
hodnotou It.

r0052 CO/BO: Stavové slovo ménice 1
Zobrazi prvni aktivni stavové slovo (ZSW) ménice kmitoctu (nastaveni jednotlivych bitu).
Zobrazeni Ize vyuzit ke zjisténi stavu ménice.

r0054 CO/BO: Aktualni hodnota fidiciho slova 1
Zobrazi stav prvniho Fidiciho slova (STW) méni¢e kmitoCtu. Lze vyuzit ke zobrazeni
aktivnich pfikazd.

r0063 CO: Skute¢na hodnota kmitoctu
Zobrazi skute¢nou hodnotu kmito¢tu v [Hz].

Skuteéné hodnoty kmito£tu L .
Skute€na hodn. vyhlaz. rychlosti

Ui 160ms
P 1300 ¢ Skutecna hodn. vyhlaz. kmitoCtu
SLVC L—pto <20 F Skute¢na hodn. kmitoétu
(Méfici model) Pro 20.22 (004 rooes
(0313 ~ P0400 hpo 22

60- P0408 Skute¢na hodnota
oH 0} ze snimace otacek
Snimac & o roos1 >

otadek i

P 1300=21, 23 and P 0400= 0-->F 0090

r1079 CO: Vybrana zadana hodnota
Zobrazi vybranou zadanou hodnotu kmitoctu.

Zobrazeny budou nasledujici zadané hodnoty kmitoctu:

r1078 Celkova zadana hodnota kmito¢tu (HSW + ZUSW).

P1058 PozZadovana hodnota pfi krokovani ve sméru otaceni hodinovych rucicek.
P1059 PoZadovana hodnota pfi krokovani proti sméru ota€eni hodinovych ruciek.

1114 CO: Zadana hodnota po reverzaci
Zobrazi zadanou (referenéni) hodnotu kmito&tu v [Hz] po provedeni reverzace sméru
otaceni.

1170 CO: Zadana hodnota kmitoétu za RFG
Zobrazi zadanou (referenéni) hodnotu kmito&tu v [Hz] na vystupu rampového generatoru.
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.5 Sériové uvadeéni do provozu

PFipravenou sadu parametrl je do dalSiho ménic¢e kmito¢tu MICROMASTER 440
mozné prenést pomoci programu STARTER nebo DriveMonitor

(viz Cast 4.1 "Nastaveni spojeni mezi ménitem MICROMASTER 440

a programem STARTER").

Typickym vyuzitim sériového uvadéni do provozu jsou pfipady:

—_

. kdy je tfeba uvést do provozu nékolik stejné nakonfigurovanych jednotek se
stejnymi funkcemi. Nejprve je nutné uvést do provozu prvni jednotku (pomoci
rychlého uvedeni do provozu/prvotniho nastaveni). Hodnoty parametr(i pak Ize
prenést na ostatni jednotky.

. kdy je nutné vyménit méni¢ MICROMASTER 440 za jiny kus.

N

(=]

.6 Navrat k tovarnimu nastaveni parametrt

:

START

P0003 =1 | |UZivatelska pfistupova prava
1 standardni

P0004 =0 | |Filtr parametr(
0 v8echny parametry

30 tovarni nastaveni

1

0
P0010 = 30 | | Parametr uvadéni do provozu [ o |
[ o |

P0970 =1 | |Navrat k tovarnimu nastaveni parametrti (reset)
0 vypnuto
1 prepsani parametrll tovarnim nastavenim

busy Méni¢ provede vymaz nastaveni parametrd (trvani - cca 10 s) a poté automaticky opusti
nabidku a nastavi:

P0970=0: vypnuto
KONEC P0010=0: pfipraven

i
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7 Displeje a hlaseni

71 Stavovy LED displej

SIEMENS

8 LED diody indikujici
stav pohonu

Nesviti

Sviti

cca 0,3 s, blika

cca 1 s, rozsvéci se

Cl@xie

: Neni pfipojeno napajeci napéti Prekro¢ena dovolena teplota ménice
P - . Vystraha — proudové omezeni
g | Pripraven k zapnuti pohonu obé& LED diody blikaji zarove
® | Porucha ménice, Jina vystraha
1 | jina nez nize uvedené obé LED diody blikaji stfidavé
®
f Méni¢ v chodu @ Podpétové vypnuti / vystraha — podpéti
. . R @ ;o
Porucha — prekro€eni proudu Pohon neni pfipraven
Porucha — prepéti @ | Porucha ROM
. prep ® | ob& LED diody blikaji zarovei
Prekro¢ena dovolena teplota ® | Porucha RAM
1 | motoru @ | obé LED diody blikaji stridavé
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7 Displeje a hlaseni

7.2 Poruchova a vystrazna hlaseni
Porucha | Vyznam Vystraha | Vyznam
F0001 Pfekrogeni proudu A0501 Proudové omezeni
F0002 Prepéti A0502 PrekroCeni napéti meziobvodu
F0003 Podpéti A0503 Podpéti
F0004 PfekroCeni dovolené teploty ménice A0504 Pfekroceni dovolené teploty ménice
FO005 Prekrogeni zatizeni ménice It A0505 Prekro&eni zatizeni ménice 1%t
F0011 Prekrogeni zatizeni motoru 1t A0506 Pracovni cyklus ménice
Fop12 | Zate signalu z teplotniho snimace A0511 | Prekrogeni zatizeni motoru
FO015 | 2roe signaluz teplotniho snimace A0520 | Pekrogent teploty usmériiovade
F0020 Vypadek napajeci faze A0521 Pfekroleni teploty okoli
F0021 Zemni zkrat A0522 Vyprseni ¢asové lhaty 1’
F0022 Sledovani HW aktivni A0523 Pferu$ena vystupni faze
F0023 PferuSena vystupni faze A0535 PFehfati brzdného odporniku
F0024 Prekro€eni teploty usmérfiovace A0541 Identifikace dat motoru aktivni
F0030 Vadny ventilator A0542 Optimalizace fizeni rychlosti aktivni
F0035 | Neusp&sny autorestart A0sgp | JRozomen] na vypadek signalu ze
F0040 Chyba automatické kalibrace A0600 Vystraha pfed pfetiZzenim systému
Foo41 | Shyba automatické identiikace dat AO700 - | Vystrazné hlaseni CB 1
F0042 ?yr;%tl):stp:rl optimalizaci Fizeni
F0051 Chyba paméti EEPROM A0709 Vystrazné hlaSeni CB 9
F0052 Chyba napéajeciho zasobniku A0710 Komunikaéni chyba CB
F0053 1/0 chyba EEPROM paméti A0711 Konfiguraéni chyba CB
F0054 Chyba I/O desky A0910 Regulator napéti je zablokovan
F0060 Chyba &asovani A0911 Regulator napéti je aktivni
F0070 g;ﬁz"l"e‘:ﬁr?é‘g;kace s komunikacnim A0912 | Regulator min. napéti je aktivni
FOO71 Chyba komunikace s ko'munikaénl’m A0920 Param’etry regulatoru napéti jsou
modulem USS (rozhrani BOP) nespravné nastaveny
F0072 S]f;)élfjflael;(:leérgk(?gshs;;;ngug;\l;:)aén|'m A0921 Parametry DAC nespravné nastaveny
F0080 PreruSeni proudové smycky A0922 Méni¢ bez zatéze
F0085 | Externi chyba A0923 \F,’;;fl‘:)a;’gl'jé’;as:éokova”' vievo a
F0090 Vypadek signalu ze snimace otacek A0952 Praskly hnaci femen
F0101 Preplnéni zasobniku AQ0936 Probiha optimalizace PID regulatoru
F0221 ﬁgg:lr:jovuazba PID pod min.
F0222 Zpétna vazba PID nad max.
hodnotou
FO450 Porucha pfi provédéni’vestail.véného
testu (pouze v servisnim rezimu)
F0452 Praskly hnaci femen
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