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Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

8.1 Ustanoveni/Predpisy/Certifikace

Jednoduché softstartéry 3RW3, v CSN EN 60 947 nazyvané "Polovodi¢ové regula-
tory rozbéhu motoril," jsou certifikovany rovnéz dle UL a CSA.

UL/ CSA UL 508
Stupeni kryti pfistroje DIN EN
Normovana montazni liSta EN 50 022

Elektronické regulatory
rozb&hu motori

IEC 60947 - 4-2

Ochrana proti nebezpecnému
dotyku

IEC 60947 - 1 a DIN 40050

EMC

IEC 60801 - 4 -2 (navrh)

Vseobecna ustanoveni

DIN EN 602 69 - 1A1

Ridici ptistroje a spinaci

DIN EN 602 69 - 1A1

prvky
GOST certifikovany podle GOST
CTic znacka shody EMC pro Australii (porovnej znacku CE)

Tabulka 8-1: Normy a certifikace 3RW3

"Provozni spinani"
"Provozni spinéni."

Jednoduché softstartéry 3RW3 spliiuji dle DIN VDE 0100 ¢ast 460 podminky pro

Spinaé pro provozni spinéni je uréen pro spinani obvoda, nezavisle na ostatnich
castech obvodu. Spinace pro provozni spinani nemusi bezpodmineé¢né spinat
vSechny aktivni (zivé) vodice obvodu.

"Odpojeni"
460 a EN 60 947-1.

Softstartéry vSak nespliiuji pozadavek pro "Odpojeni" podle DIN VDE 0100 ¢ast

Kazdy obvod musi byt odpojitelny od zivych ¢asti ze strany napéjeni...

Ptipousti-li to provozni podminky, mohou se skupiny obvodii odpojit od napajeni
jednim spole¢nym spinacim ptistrojem. Spinaci ptistroje pro odpojeni (odpojovace)
musi mit ve vypnutém stavu odpojovaci vzdalenost, vyhovujici podminkam
ur¢enym pro odpojeni a musi byt vybaveny indikaci polohy pohyblivych kontakti.

GWA 4NEB 430 0999-01
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Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

Vystrazné pokyny

/\ Pozor!

/\ Upozornéni

Vyrobky byly u vyrobce pired expedici peclivé
ptezkouSeny a byly vyexpedovany bez zavad.
Pti piepravé v§ak mohly na tyto vyrobky
pusobit vlivy, které vyrobce nemuize piedem
vylouc¢it (dopravni otiesy, apod.).

V disledku toho nemusi byt kontakty pie-
most’ovacich relé v hlavnim obvodu v defino-
vané klidové (vychozi) poloze.

V zajmu uplné bezpecnosti postupujte proto
pti uvadéni do provozu, popt. pii vymené soft-
startéru SIRIUS podle tohoto postupu:

Nejprve piipojte na softstartér napajeci napéti
na svorky A1/A2 (fidici obvody), aby pre-
most’ovaci relé piepnula do definovaného
stavu.

Pak teprve pfipojte k siti také hlavni obvod
(L1/L2/L3).

Pti nedodrzeni tohoto postupu muze dojit k
samovolnému spusténi motoru, které by
mohlo zptisobit i Skody na zdravi nebo na nék-
terych castech zatizeni.

Jednoduchy softstartér 3RW3...-1.B1. je kon-
struovan jako ptistroj tfidy A (podle norem o
EMC). Pouziti softstartéru v obytné zoné
muZe zpusobit vysokofrekvenéni ruSeni.

Upozornéni

V motorovém vyvodu mezi softstartérem SIRIUS
3RW3 a motorem nesmi byt Zddné kapacitni
prvky jako napftiklad zafizeni ke kompenzaci
jalového vykonu. Kromé toho po dobu rozbéhu
a dobéhu nesmi byt provozovéana statickd ani
dynamicka (PFC - Power Factor Correction)
zafizeni ke kompenzaci jakového vykonu,

aby se predeslo porucham softstartérd

nebo kompenzacéniho zafizeni samotného.

8-4
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Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

8.2 Popis

Velikosti 3RW30/31

GWA 4NEB 430 0999-01

Softstartéry SIRIUS 3RW3 jsou soucasti stavebnice systému SIRIUS 3R. Jsou proto
kompatibilni s ostatnimi spinacimi ptistroji SIRIUS 3R.

Mozné kombinace propojeni:

* jisti¢ 3RV + softstartér 3RW3

» stykac 3RT + nadproudové relé 3RU/3RB + softstartér 3RW3

Montazni moduly pro propojeni kombinace jsou stejné jako pfi kombinaci jisti¢ +
styka¢ (viz oddil 8.3.2 "Piedpisy pro konstrukci").

Obr. 8-1: Softstartér 3RW3

Jednoduché softstartéry 3RW30 maji konstrukéni velikosti (typové rozméry) SO0,
S0, S2 a S3.

Jednoduché softstartéry 3RW31 jsou vyrabény ve velikosti SO.

Nasledujici tabulka udava pro jednotlivé velikosti rozsahy vykont (vS§echny udaje
plati pro Uy =400 V a teplotu okoli 40° C):

S00 SO S2 S3
1,1 -4 kW 5,5-11 kW 15-22 kW 30 - 55 kW
6-9A 12,5-25A 32-45A 63-100 A

45 x 97,5 x 93mm
(8xvxh)

45x 125 x 119mm
(8xvxh)

55x 160 x 143mm
(§xvxh)

70 x 170 x 178mm
(§xvxh)

Tabulka 8-2: Konstrukéni velikosti
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Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

8.2.1 Fyzikalni principy

Zabérovy proud Trojfazové asynchronni motory maji pii zapnuti velky zadb&rovy proud L4 - podle
provedeni motoru maze byt jeho hodnota 3- az 15-ndsobkem jmenovitého proudu
motoru Iy. Typicka hodnota je 7- az 8-nasobek I.

A
I

Izébér.

NL - - ___

Io___._._____._.___l__

(naprazdno) T >
ny Ngynchr, N

szratu

M

motoru

Mmotoru

v L
nN - Ngypch, N
Obr. 8-2: Typicky prubéh proudu a momentu trojfdzového motoru
Pokyn Pfi dimenzovani napdjeci sité je nutno brat v ivahu prave tento zab&rovy proud,

pfedevsim z hlediska dimenzovani piivoda (velké otepleni) a pfi jisténi (nezadouci
vybaveni pojistek).

SniZzeni zabérového Snizeni zdb&rového proudu umoziiuji:
proudu + spoustéce hvézda-trojuhelnik

+ frekvencni ménice

 softstartéry.

8-6 GWA 4NEB 430 0999-01



Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

Spoustéé
hvézda-trojuhelnik

Frekvenéni ménié

GWA 4NEB 430 0999-01

Motor se spousti s vinutimi zapojenymi do hvézdy (na fazové napéti) a po ukoncéeni
rozbéhu se vinuti pfepnou do trojuhelniku (na sdruzené napéti). Velikost zabérové-

ho proudu motoru dosahuje pti zapojeni vinuti do hvézdy jen asi 1/3 velikosti zabg-
rového proudu pti zapojeni do trojuhelniku (moment motoru je ve stejném poméeru

snizen také na 1/3).

Nevyhody:

* 6 vodici pro pfipojeni motoru k vyvodu v rozvadéci

* pfi pfepinani vznikaji proudové a momentové §picky

+ rozbé&h nelze pfizpusobit potiebam pohanéného zarizeni
* pomérna ndkladnd a ¢asoveé narocna montadz

» velké naroky na prostor v rozvadéci.

MA

leébA

zabér. proud pii A

M A

motoru pii

zatéze
zab&rovy proud pti
startu Y-A

LY =

13 LA M

motoru pfi Y
=1/3 MzébA MzébY

P A
nsyn nsyn
*nN *nN

Obr. 8-3: Priibéh proudu a momentu spoustéte hvézda-trojuhelnik (Y-A)

U frekven¢niho ménice se sttidavé napéti napdjeci sité nejprve usmérni na napéti
stejnosmérné (meziobvod), jez se pak méni ve stfidaci na pozadovanou velikost
napéti s Sirokym rozpétim frekvence.

Nasledujici diagram znazortiuje princip funkce frekvencniho ménice:

Obr. 8-4: Princip funkce frekvenéniho ménice (vystup stiidace)

Nevyhody:

» pomérné vysoké naklady na splnéni pfedpisii o odruseni; obvykle je nezbytné
pouziti filtri

+ délka ptivodii k motoru je omezena kapacitou kabelu; ¢asto je nutno pouzit tlu-
mivek, sinusovych filtril, popt. i filtra du/dt

* vysoka cena

» uvedeni do provozu je Casto obtizné a ¢asové narocné, nebot’ je tieba nastavovat
Fadu parametr(

» nékdy je nezbytné privody k motoru stinit.

8-7



Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

Softstartér

8-8

Piednosti:

+ regulace ota¢ek motoru znamena moznost ménit a pfesné nastavit otacky motoru
« pomér U/f je téméF konstantni; proto i pfi pomérn¢ malém proudu muze byt
hodnota momentu velka.

Pti rozb&hu motoru se softstartérem se napéti na svorkach motoru zvySuje plynule
pomoci fazového fizeni (tyristor(l) azZ na plnou hodnotu jmenovitého napéti motoru.
Proud motoru je pfimo umeérny napéti na svorkach motoru - proto je zabérovy proud
sniZen v poméru pocatecniho napéti k napéti jmenovitému. Nasledujici obrazek
znazorfuje princip funkce softstartéru 3RW3:

A
ULl— L3

el o
—>la
o ¢
r-—43- "~ 71
| N |
SR o L1
M ! . ! Uiiis
| |
: : L2
3~ I I
I 1 I
e S L3
I > :Gl

Obr. 8-5: Fazové tizeni napéti na svorkach motoru polovodi¢ovymi spinacimi prvky softstartéru 3RW3

Priklad:

Pocatecni napéti je 50% U, => zabé&rovy proud je 50% zab&rového proudu motoru
pti pfimém spousténi.

Moment motoru pii rozbéhu pomoci softstartéru je také nizsi. Proto pii spusténi
motoru nedochdzi k pocatecnimu mechanickému razu.

Plati, Ze moment motoru je imérny druhé mocniné napéti na svorkach motoru.

Priklad:
Pocatecni napéti je 50% U, => zab&rovy moment je 25% zab&rového momentu pii
piimém spousténi.

Prednosti:

* malé naroky na prostor v rozvadéci

* nejsou potirebné zadné tlumici obvody (napf. filtr) pro dodrzeni ptedpisii o
odruseni (tfida A; v provedeni s Fidicim napétim UC 24 V také téida B)

* malé naklady na montaz

« uvedeni do provozu je bez probléma

* v porovnani se spoustééem hvézda-trojihelnik staci jen 3 vodice pro ptivod k
motoru

* nastavitelné parametry softstartéru umoziuji ptizpisobeni pohonu pozadavkiim
zafizeni.

GWA 4NEB 430 0999-01



Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

8.2.2 VSeobecny popis

Provozni spinani

GWA 4NEB 430 0999-01

Nevyhody:
+ Fizeni ota¢ek motoru neni mozné po delsi dobu
* pii snizeném napéti na motoru maly moment.

1A MA
100% Uy
Izéubér 100% UN
L aber Maber
x 0,7
Inggr 70% Uy
XV,
Maber \
x 0,49 50% Uy
M_aber
x 0,25
; > —
nsynch n nsynch n

Obr. 8-6: Prubéh proudu a momentu pii pouziti softstartéru

Stavebnice SIRIUS 3R nabizi rizné moznosti pro provedeni motorovych vyvodil.
Kromé spoustéce hvézda-trojuhelnik (viz oddil 5, "Bezpojistkové spotiebicové
vyvody 3RA") je k dispozici také softstartér SIRIUS 3RW3.

Softstartér 3RW3 je mozno kombinovat s nasledujicimi ptistroji SIRIUS 3R:

» stykace 3RT

 jistice 3RV

* tepelna nadproudova relé 3RU

* elektronicka relé na pietizeni 3RB10.

Technika montaze a pfipojovani
je jednotna.
Respektujte predpisy pro konstrukci uvedené v bodé 8.3.2.

Funkce spotrebicovych vyvodii

Provozni spinani obvodu je mozno realizovat (podle definice pro"Odpojeni" a "Pro-
vozni spinani" dle DIN VDE 0100, viz bod 8.1) stykacem nebo jen samotnym soft-
startérem.

8-9



Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

Odpojeni

Provedeni

Nastaveni

8-10

Podle DIN VDE 0100 odpojeni (bezpecné oddéleni) od napajeci sité nelze realizo-
vat polovodic¢ovym prvkem (napf. softstartérem nebo frekvenénim ménic¢em) anebo
styka¢em, apod.

Pro ptedepsané odpojeni od napajeci sité se spole¢né se stykacem anebo se soft-
startérem musi pouzit jesté jistic 3RV (anebo jiny spina¢, ktery vyhovuje pod-
minkam odpojeni podle DIN VDE 0100 ). Samotny styka¢ ve spojeni se soft-
startérem neni postacujici!

Obé¢ funkce, "Odpojeni" a "Provozni spinani", se daji rychle a jednoduse realizovat
z nabidky modulii stavebnice SIRIUS.

Elektronické softstartéry se dodavaji ve dvou provedenich:

Standardni provedeni 3RW30

Standardni provedeni 3RW30 se pouziva pro jednootackoveé motory. Toto provedeni
se dodava ve vSech Ctyfech velikostech.

Na softstartéru se oddélené nastavuje:

* pocatecni napéti Ug

* doba rozbéhu tg,, a

+ doba dob&hu tg -

Softstartér se spina fidicim kontaktem (signalem) na vstupu IN.

Zvlastni varianta 3RW31

Zvlastni varianta 3RW31 se pouziva pro rozbéh dvouotackovych motord s dvojim
vinutim (Dahlanderovo zapojeni).

Na 3RW31 se oddélené nastavuje:

» pocatecni napéti Ug

* doba rozb¢hu - prvni otacky tg;

* doba rozb¢hu - druhé otacky tg,.

Softstartér nema funkci dobéhu. Nastavené pocatecni napéti plati pro obé doby
rozb&éhu tRl a tRZ'

Volba ptislusné doby rozb&hu se provadi spinanim vstupt IN1 a IN2, které také
spinaji softstartér.

Ptistroje typové fady 3RW31 se dodavaji jen ve velikosti SO.

MozZnosti nastavovani softstartérii:

3RW30

Tfemi potenciometry se nastavuje:

+ doba rozb¢hu tg,, v rozsahu 0 az 20 s

+ pocatecni napéti Ug v rozsahu od asi 30 az do 100% jmenovitého napéti motoru
+ doba dob&hu tg ¢ v rozsahu 0 az 20 s.

3RW31

Tfemi potenciometry se nastavuje:

* doba rozb¢hu tgy v rozsahu 0 az 20 s

+ pocatec¢ni napéti U, v rozsahu od asi 30 az do 100% jmenovitého napéti motoru
+ doba rozbéhu tg, v rozsahu 0 az 20 s.

Specialni software nastavuje dobu rozbéhu progresivné. To umoziluje velmi pfesné
nastaveni doby do 5 s.

GWA 4NEB 430 0999-01



Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

Pomocné kontakty

Funkce pozvolného
rozbéhu

Funkce pozvolného
dobéhu

Casové rampy 3RW30

GWA 4NEB 430 0999-01

3RW30

Velikosti SO az S3 maji zabudované tyto pomocné kontakty:

* "ON" (ZAP), samodrzny kontakt; pouziva se pti ovladani softstartéru jedno-
duchymi tlaéitky "ZAP" a "VYP" (oznaceni kontaktu 13/14).

« "BYPASSED" (PREMOSTEN); signal konce rozb&hu se miZe pouzit napi. pro
Fizeni uzaviracich ventili u Cerpadla, které se po skonceni rozbéhu ¢erpadla
oteviou (oznaceni kontaktu 23/24).

Softstartéry velikosti SO0 jsou bez pomocnych kontaktd.

3RW31
3RW31 nemd rovnéz zadné pomocné kontakty.

Spousténi trojfazovych asynchronnich motort se snizenym momentem:

Pti rozb¢hu je proud motoru fizen spinanim ve dvou fazich. Velikost proudu motoru
je udrzovana na nizkych hodnotéch. P#i plynulém fizeni napéti nevznikaji proudové
Spicky, jak je tomu napf. pti piepinani hvézda-trojihelnik.

Ptechodové proudové $picky (zabérovy proud), které vznikaji pfi bézZném spinani
motord, jsou u softstartérii potlaceny specialni fidici funkci vykonovych polo-
vodicu.

Nahl¢ zastaveni pohonu pii vypnuti motoru je u softstartérii odstranéno vintegro-
vanou funkci pozvolného dob&hu.

Nasledujici obrazky znazorniuji casové rampy (linearné rostouci / klesajici funkce)
softstartérit 3RW30 a ¢asovy diagram spinani pomocnych kontakti :

ON Y 71 Y S—
|
BYPASSED23 24— L— L
[

| | |
- ==t [ | [ —

[a— . :
R on tR off R on R off
Casové rampy 3RW30 Casovy diagram pomocnych kontakt(i

Obr. 8-7: Casové rampy a Sasovy diagram spinani pom. kontaktd 3RW30

Nasledujici obrazek znazortiuje casové rampy 3RW31:

Ut

U

| |
| |
| |
| |
| |
—

] -
R1 tR2
Obr. 8-8: Casové rampy 3RW31



Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

PrisluSenstvi

Montaz

Montazni moduly

Privody

8-12

U softstartéra velikosti SO az S3 1ze na spodni ¢ast krytu zaklapnout ventilator.
Pouziti ventilatoru umoziuje vyuzit dalsi vlastnosti softstartéri:

* zvySeni po¢tu montaznich poloh

» zvySeni Cetnosti spinani (viz oddil 8.3.2 "Pfedpisy pro konstrukci").

U softstartéra velikosti SO a S2 se na rdmové kryty mohou namontovat kryty
svorek, které chrani ukonceni kabeld pfed dotykem zivych ¢asti prstem. Kryty
svorek jsou shodné s kryty svorek stykacii SIRIUS 3RT ptislusné velikosti.

Pro velikost S3 se dodavaji kryty ptivodi pro kabelova oka anebo pro ploché
ptivody. Tyto kryty ptivodi jsou opét shodné s ptislusenstvim stykaci SIRIUS 3R
odpovidajici velikosti.

Dalsi prislusenstvi viz oddil 8.4.

Softstartéry se pomoci montazniho modulu mechanicky upevni na jisti¢ 3RV a
soucasné se oba pristroje elektricky propoji. Pouziva se stejny montazni modul jako
pii kombinaci jisti¢ +stykac. Piistrojova kombinace jisti¢e a softstartéru umoziiuje
vyuzit v§ech pfednosti bezpojistkového spotiebi¢ového vyvodu.

Pro smontovani softstartérit 3RW3 s jistic¢i 3RV 1 se pouziva téchto montaznich
moduli:

Velikost Montazni modul
S00 3RAI1911-1A
SO 3RA1921-1A
S2 3RA1931-1A
S3 3RA1941-1A

Tabulka 8-1: Montazni moduly

Jednoduché softstartéry 3RW3 se dodavaji se Sroubovymi svorkami. Svorky maji
§rouby +/~ POZIDRIV 2.

Svorky jsou typu SIGUT (neztratitelné Srouby, svorky se dodavaji v otevieném
stavu, apod.).

GWA 4NEB 430 0999-01



Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

8.2.3 Porovnani jednoduchych polovodi¢ovych softstartérii 3RW3 a
softstartéru pro iizeni chodu motori SIKOSTART 3RW22 a SIKOSTART 3RW34

SIKOSTART 3RW22

GWA 4NEB 430 0999-01

Softstartéry se pouzivaji pro rizné aplikace.
Nasledujici obrazek nabizi prehled typt softstartéra a jejich vykonil a funkénosti:

Funk¢nost
A
velka SIKOSTART 3RW22
. SIKOSTART 3RW34
2-faz.
malé 12/16/25A jen in-line
S0 S2 S3
/V +575V+
pomocné kontakty SIRIUS
S00 softstartér 3SRW30/31
6/9A 1 1 1 1 1 |-
5,5 11 22 45 710 1000
Vykon v kW
pti 400V

Obr. 8-9: Piehled typu softstartéra

SIKOSTART 3RW22 je vhodny pro pohony s vysokymi naroky na funkénost soft-
startéru. Pokryva rozsah vykon( od 3 az do 710 kW (pti 400 V).

SIKOSTART 3RW22 nabizi tyto moznosti:

* pozvolny rozbéh a dob&h

* moment utrzeni z klidu

* brzdéni stejnosmérnym proudem

* rezim Uspory energie

* hlidani teploty

* moznost obsluhy pomoci PC ptes rozhrani RS232
* programy pro vybér a projektovani

» omezeni proudu a napéti

+ zvlastni funkce pro pohon ¢erpadel (napi. dobéh Cerpadla)
» rozpoznani ukonéeni rozb¢hu

* 3 sady parametr

* rizné zpUsoby dob&hu

* elektronickou ochranu pied pfetizenim

Aplikacéni ptirucka SIKOSTART 3RW22 nabizi pro rizné oblasti aplikace rizné
varianty zapojeni (obj. ¢. E20001-P285-A484-V4).
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SIKOSTART 3RW34

Softstartér SIRIUS 3RW3

8-14

Pro pohony s mens$imi naroky na funk¢éni vybavenost softstartéru vyhovuje také
SIKOSTART 3RW34, ktery ma velmi podobné ovladani a vybaveni jako softstartér
SIRIUS 3RW3, pokryva vsak rozsah vykoni az do 1000 kW (400 V).

Softstartér 3RW34 ma tyto funkce:

* pozvolny rozb&éh a dob&h

+ 2 varianty zapojeni: standardni a fazové zapojeni (v sérii s vinutim motoru)

* plné trojfazové rizeni

* volitelné rovnéZ mozZnost fizeni po sbérnici AS-i

Technické tidaje a piesny popis softstartéru 3RW34 jsou uvedeny v prospektu
SIKOSTART 3RW22/3RW34 - Elektronické softstartéry s fizenim chodu motorti
(Obj. ¢.: E20001-P285-A682-V2).

Softstartér SIRIUS 3RW3 pokryva rozsah vykont od 1,5 az do 45 kW.

Vykonové polovodi¢e maji ztrdtovy vykon, ktery se méni v teplo. Aby byly tyto

ztraty v provozu co nejmensi, premost’uji se tyto polovodice po ukonéeni rozb&hu

kontakty relé. To umoziiuje zmensSit rozméry chladicii a tim 1 celého softstartéru.

Neni také nutné pfemosténi softstartéru zvlastnim stykacem, jak je tomu u bézného

zapojeni.

Softstartér ma dva reléové vystupy, které je mozno vyuzit v fidicich obvodech:

* "ON" - kontakt ZAP (svorky 13/14); kontakt je vyuzitelny napf. pro ovladani
softstartéru tlacitkem - slouzi pak jako samodrzny kontakt;

« "BYPASSED" - kontakt PREMOSTEN (svorky 23/24) signalizuje konec
rozbéhu; kontakt miZze spinat napf. elektromagneticky ventil, ktery se otevie po
ukonceni rozb&hu Cerpadla.

Rizeni napéti ve dvou fazich trojfazového motoru dava dobré vysledky pii fizeném
rozbéhu motorll v uvedené oblasti vykond.

Pti tizeni napéti ve dvou fazich trojfazové sité jsou fizené polovodi¢ové prvky
zapojeny jen do dvou fazi, coz je postacujici pro sniZeni napéti a tim i proudii na
svorkach motoru. Tteti faze je v softstartéru propojena interné (vstupni svorka se
svorkou vystupni).

GWA 4NEB 430 0999-01
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8.2.4 Porovnani jednoduchého softstartéru 3RW3 se spoustécem hvézda-trojuhelnik 3RA

Porovnani softstartéru se spoustééem hvézda-trojuhelnik ukazuje piednosti 3RW3
(priklad pro 22 kW):

Softstartér 3RW3 Spoustéé hvézda-trojihelnik 3RA
Sitka: 55 mm Sitka: 165 mm
kabelaz: 3 vodic¢e k motoru kabelaz: 6 vodi¢a k motoru
volitelné parametry rozb&hu zadné
minimalni hodnoty proudu pfi rozb&hu pevny pomér rozb&hového proudu (I.=1/31A)

proudové $picky pii pfepinani z hvézdy do

zadné nebezpecné prepinaci Spicky trojtihelniku

zvlastni varianta pro Dahlanderovy
motory

funkce pozvolného dob¢hu | -

Tabulka 8-2: Porovnani: 3RW3/3RA

8.2.5 Pokyny pro projektovani

Zabérovy moment

Pokyn

GWA 4NEB 430 0999-01

Aby motor pfi rozb&éhu dosahl jmenovité otacky, musi byt moment motoru

v kazdém okamziku rozb&hu vétsi nez moment zatéze, jinak zistane motor "viset" -
tj. jeho pracovni bod bude na otac¢kach nizsich nez jmenovitych. Rozdil mezi
momentem motoru a momentem zatéze je dynamicky moment, ktery umoziiuje
zvySovat otatky pohonu. Cim mensi je tento dynamicky moment, tim del3i je doba
rozbéhu pohonu.

SniZenim napéti na svorkédch trojfazového asynchronniho motoru se dosédhne
snizeni zabérového proudu a zabérového momentu motoru.

Proud tekouci motorem je pfimo umérny svorkovému napéti, zatimco moment
motoru je umérny druhé mocning tohoto napéti.

Piiklad:

Motor = 55 kW, jmenovity proud= 100 A, zabérovy proud = 7 X jmenovity proud,

jmenovity moment motoru = 355 Nm, zdbérovy moment = 2,4 X jmenovity moment.

Nastaveni softstartéru: pocateéni napéti 50% jmenovitého napéti motoru.

Z toho plyne snizeni:

» zabérovy proud se snizi na polovinu hodnoty zabérového proudu pii ptimém
spusténi: 50% z (7 x 100 A) =350 A

» zab&rovy moment se snizi na 0,5 x 0,5 =25 % zabérového momentu pii pfimém
spusténi: 25% z 2,4 x 355 Nm =213 Nm

Z divodu kvadratické zavislosti momentu motoru na napéti se nesmi pocatecni
napéti nastavit na prili§ malou hodnotu. To je dalezité¢ hlavné u motord, které maji v
momentové charakteristice vyrazné sedlo, v némz je moment motoru pii rozbéhu
nejmensi.
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Mmotoru

Minotoru se softstartérem

SIRIUS 3R

Mgyn = dynamicky moment

Mzber.
se softstartérem
SIRIUS 3R

Y
=]

u A

y -

-— tR _>| t

Obr. 8-10: Momentova charakteristika a pribé&h napéti na svorkach motoru pii provozu se softstartérem

Kritéria pro vybér Upozornéni
Kritériem pro vybér softstartéru SIRIUS 3RW30/31 je jmenovity proud motoru -
jmenovity proud ptislusného softstartéru musi byt > jmenovitému proudu motoru.

Na softstartéru se tifemi potenciometry se nastavi poc¢ate¢ni napéti, doba rozb&hu a
doba dobéhu.

Pti optimalné nastaveném softstartéru je rozbéh motoru pozvolny, ale plynuly.
Doba rozb&hu se muiize nastavit az na 20 s.
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8.3 Aplikace a pouziti

8.3.1 Aplikacni oblasti a kritéria pro vybér

Aplikace

Doba ochlazeni

8.3.2 Predpisy pro montaz

Samostatna montaz

GWA 4NEB 430 0999-01

Jednoduché softstartéry SIRIUS 3RW3 nabizeji alternativni feSeni ke spoustécim
hvézda-trojuhelnik (Porovnani a piednosti viz oddil 8.2.4).

dovych $picek zatizeni sit¢, malé rozméry.

Mnoho pohontl, které vyzadovaly pouziti frekvenéniho ménice ale nepotiebuji
Fizeni otacek, lze nyni piebudovat na provoz se softstartérem 3RW3.

Softstartéry 1ze pouzit napf. pro

dopravniky, dopravni zatizeni:

* beznarazovy rozbéh

* beznarazové brzdéni,

* pouziti levnéj$iho materidlu na dopravniky,

odstfediva ¢erpadla, pistova ¢erpadla:
» provoz bez tlakovych razi pfi spousténi a zastaveni Cerpadla
» prodlouzeni Zivotnosti potrubi,

michadla, mixéry:

* snizeni zdb&érového proudu,

ventilatory:

» Setrny provoz pievodovek a klinovych fementl.

Upozornéni:
Pti ¢astém spindni nutno respektovat dobu nutnou pro ochlazeni softstartéru!

V softstartéru vznika pii provozu teplo, které je zapotiebi odvést a proto je tieba dbat
predpist pro montaz kombinaci softstartérdi 3RW30/31 s jinymi spinacimi pfistroji
SIRIUS 3R.

O samostatné montazi 1ze mluvit, jsou-li vertikalni a bo¢ni vzdalenosti mezi
piistroji vétsi nez minimalni nezbytné vzdalenosti. To plati jak pro pfistroje monto-
vané samostatné tak i pro kompletni spottebi¢ové vyvody.

Pti "samostatné montazi" je nutno dodrzet tyto minimalni odstupy (zavislé

na velikosti piistroje):

8-17
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Bo¢ni odstupy, na obou

Velikost straniach ( mm)
$00 15
< 20
$2 30
T 40

Tabulka 8-3: Samostatna montdz, minimalni bo¢ni odstupy, 3RW3

S I e
S00 50 50
SO 60 40
S2 50 30
S3 60 30

Tabulka 8-4: Samostatna montaz, minimalni vertikalni odstupy, 3RW3

Délky kabelu pro Fizeni

3RW30

3RW30

Ridici vstupy pro zapnuti a vypnuti nejsou navrzeny pro vétsi délky kabeld. V praxi
to znamena, Ze

* prIifizeni a ovladani, které je umisténo mimo rozvadéc, je tieba pouzit vazebni

relé

* vodice pro fidici obvody by nemély byt ulozeny spolu se silovymi vodici.
Pti pouziti elektronickych vystupnich modulil (napft. vystupy s triaky pii 230 V AC)
pro fizeni softstartérii se podle okolnosti musi na fidici vstupy softstartéri ptipojit

RC ¢leny (napt. 3TX7462-3T anebo podobné, s C > 100 nF).

8-18
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Korek¢ni Cinitele

Korek¢eni €initel pro
jmenovity proud
softstartéru

Korekeni €initel pro
cetnost spinani

Korek¢eni €initel pro
nastaveni
proudové hodnoty jistice

Korekéni €initel pro
nastaveni

proudové hodnoty
nadproudového relé

GWA 4NEB 430 0999-01

Nejsou-li dodrzeny minimalni odstupy, je tfeba pfi kombinaci jisti¢ + softstartér
pouzit pro stanoveni jmenovitého proudu a pro ¢etnost spindni korekénich Cinitelil.
Tyto Cinitele mohou korigovat nasledujici veli¢iny:

* jmenovity proud softstartéru

+ detnost spinani

 nastaveni hodnoty proudu jistic¢e

+ nastaveni hodnoty proudu nadproudového relé.

Timto Cinitelem se musi snizit jmenovity proud softstartéru.

Priklad:
Korekéni €initel pro jmenovity proud softstartéru = 0,9;
vybrany typ softstartéru = 3RW3014-1CB14
(za normélnich podminek a pii +40° C ma jmenovity proud 6 A)
Skutecny jmenovity (stanoveny) proud je pak:
0,9x 6A=54A.

Cetnost spinani udava maximalni podet starti za hodinu. Tato hodnota musi byt
zménéna piisluSnym korek¢nim cinitelem. Pfipustny pocet startil za hodinu je
uveden v tabulce 8.7.1 Ridici / vykonova elektronika, oddil 8.7, Technické udaje.
Uvedené korekéni Cinitele jsou vztazeny k témto provoznim podminkam:

druh zatizeni S4, teplota okoli +40° C, pomé&r doby zapnuti k dob& vypnuti
(zatézovatel) 30%.

Priklad:

Korekeni ¢Cinitel pro ¢etnost spinani = 1,5;

vybrany typ softstartéru = 3RW3014-1CB14

(pro vySe uvedené podminky ma softstartér maximalni ¢etnost spinani
30 startii/hodinu).

Pak je korigovana cetnost spinani:

1,5 x 30 = 45 starti/hodinu.

Je-1i zadana vyssi Cetnost spinani, je tieba vybrat vétsi softstartér.

Pti kombinaci softstartéru 3RW30 a jistice 3RV1 se pripadné musi korigovat na-
stavena proudova hodnota jisti¢e. Korekéni Cinitel udava miru této zmény.

Priklad:

Korekeni Cinitel pro nastaveni proudové hodnoty jistice = 1,1;
vybrany typ softstartéru = 3RW3014-1CB14.

Pfipojeny motor ma jmenovity proud 5 A.

Proudova hodnota jisti¢e se musi nastavit na:
LIx5A=55A

P#i kombinaci softstartér 3RW30 + tepelné nadproudové relé 3RU1, popt. soft-
startér 3RW30 + elektronické nadproudové relé 3RB10 je nutno nastavenou hod-
notu proudu nadproudového relé pfiméfeng korigovat. Korekéni ¢initel udava miru
této zmény.
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Priklad:

Korekeni Cinitel pro nastaveni proudové hodnoty nadproudového relé =0,9;
vybrany typ softstartéru = 3RW3014-1CB14.

Pfipojeny motor ma jmenovity proud 5 A.

Proudovou hodnotu nadproudového relé je tfeba nastavit na:
09x5A=45A.

8.3.3 Priehledové tabulky korekénich €initelu

V nésledujicich tabulkach jsou uvedeny korekéni ¢initele pro "nastavenou prou-
dovou hodnotu jisti¢e", pro "jmenovity proud softstartéru" a pro "¢etnost spinani".
Hodnoty ukazuji na rozdil mezi softstartérem s ventilatorem (pfisluSenstvi) a bez
ventilatoru.

Vsechny korekéni ¢initele plati pro uplny rozsah teplot; tj. pro 40°, 50° a 60° C.
Tabulky jsou uspofadany podle hodnot pro :

Softstartéry 3RW30/31, samostatnd montaz

Softstartéry 3RW30/31+ jisti¢ 3RV1

Softstartéry 3RW30/31+ styka¢ 3RT1+ tepelné nadproudové relé 3RU1
Softstartéry 3RW30/31+ styka¢ 3RT1+ elektronické nadproudové relé 3RB10.

8.3.3.1 Softstartéry 3RW30/31, samostatna montaz

Minimalni odstup Pti velikosti SO0 (3RW301..) je pro samostatnou montaz ve svislé poloze a bez
pfimo namontovanych spinacich piistroji nezbytné zapottebi dodrzet vzdalenost
nejméné 50 mm k uzemnénym castem, aby byl zajistén potiebny vyfukovy prostor
pro oblouk.
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Korekeéni Cinitele Softstartér 3RW30/31 bez kombinace s jinym spinacim pfistrojem:
pro 3RW30/31
Bez ventilatoru S ventilatorem
Samostatna montaz
Samostatnd montaz Tésnd montaz _ pebo -
tésna montaz
Korekeéni Cinitel Korekéni Einitel Korekéni ¢initel
Obj. ¢islo Velikost| Jmenovity | Jmenovity | Cetnost | Jmenovity| Cetnost | Jmenovity| Cetnost
proud proud spinani proud spinani proud spinani
pii 40 °C
A
3RW3014-1CB.. S00 6 1 1 1 0,75 -1) -1)
3RW3016-1CB.. S00 9 1 1 1 0,75 -1) -1)
3RW3.24-1AB.. SO 12,5 1 1 1 0,65 1 1,8
3RW3.25-1AB.. SO 16 1 1 1 0,65 1 1,8
3RW3.26-1AB.. SO 25 1 1 1 0,65 1 1,8
3RW3034-1AB.. S2 32 1 1 1 0,65 1 1,8
3RW3035-1AB.. S2 38 1 1 1 0,65 1 1,8
3RW3036-1AB.. S2 45 1 1 1 0,65 1 1,8
3RW3044-1AB.. S3 63 1 1 1 0,8 1 1,6
3RW3045-1AB.. S3 75 1 1 1 0,75 1 1,6
3RW3046-1AB.. S3 100 1 1 1 0,7 1 1,6

Tabulka 8-5: Korekéni Cinitele pro 3RW30/31

1) Softstartéry SIRIUS 3RW301.. nemaji moznost provozu s ventilatorem.

8.3.3.2 Softstartéry 3RW30/31 v kombinaci s jisti¢i 3RV1

montazni modul — 111

Obr. 8-11: Softstartér 3RW3 + jisti¢ 3RV1

Dimenzovani jistice Zvolime takovou velikost jistice, pfi které 1ze jeSté nastavit stanovenou hodnotu
proudu.
Je-li stanovena hodnota proudu niZsi nez nejniz§i nastavitelnd hodnota na jistici,
zvolime mensi velikost jistice.
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Korek¢ni Cinitele:
3RV1 + 3RW30/31

8-22

Kombinace jisti¢ 3RV1 + softstartér 3RW30/31:

Tabulka 8-6: Korekéni Cinitele: jisti¢ 3RV1 + softstartér 3RW3

Korekéni ¢Cinitel ISSPN (USRI R -
nastavend hodnota jistice | + ' [— — —|— — —|— — —
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O T
g e
S €
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5 £
> .98
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A ., N —_ o = = =
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8.3.3.3 Kombinace styka¢ 3RT + tepelné nadproudové relé 3RU1 + softstartér 3RW3

Velikost nadproudového
relé

Upozornéni

Minimalni vzdalenosti

GWA 4NEB 430 0999-01

Zvolime takovou velikost nadproudového relé, pti které 1ze jesté nastavit stano-
venou hodnotu proudu

Je-li stanovena hodnota proudu niZsi nez nejnizsi nastavitelnd hodnota na nadprou-
dovém relé, zvoli se mensi velikost nadproudového relé.

Montéaz nadproudového relé pod kombinaci "styka¢ + propojovaci vodice + soft-
startér" neni ptipustna.

Nadproudové relé musi byt vzdy zafazeno mezi styka¢ a propojovaci vodice.
Uvedené korekéni Cinitele plati jen pro toto piipustné poradi piistroji!

montazni lista 1:
kombinace stykage 3RT1 a nad- | 3RT IRT
proudového relé 3RU1

3RU1 ‘ y

‘ ‘ }fpropoj ovaci 3

vodice

3RW 4
/ 3RU1

Z divodu odvodu tepla, vznikajiciho v softstartéru, je nutno dodrzet alespoil mi-
nimalni vzdalenosti mezi kombinaci styka¢ + nadproudové relé a mezi softstartérem
a také alespoit minimalni délku propojovacich vodicu.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny minimalni rozte¢e montaznich list a minimalni
délky propojovacich vodici pro jednotlivé velikosti:

montazni lista 2:
softstartér 3RW3

Obr. 8-12: Kombinace 3RT+3RU1+3RW3

Minimalni rozte¢e mezi Minimalni délky
Velikost montdzni listou 1 a 2 (osy list) propojovacich vodi¢i
(mm) (mm)
S00 160 100
SO 200 150
S2 240 200
S3 300 250

Tabulka 8-7: Montazni predpisy pro 3RW3 - minimalni rozte¢ / minimalni délka
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Korekéni Cinitele:
3RT + 3RU1 + 3RW30/31

8-24

Kombinace styka¢ 3RT1 + namontované tepelné nadproudové relé 3RU1 + propojo-
vaci vodice + softstartér 3RW30/31:

Tabulka 8-8: Korekéni ¢initele, styka¢ + tepelné nadproudové relé 3RU + softstartér 3SRW

Korekéni Cinitel
, - ~ [0 v wv|laaalaaaon
nastavena hodnota R NN SN NN IO N
. , Y oo ol o
g >N |na tepelném nadproudovém relé
L e
S =
3 g Korekeni Cinitel e N N R
= Cetnost spinani [N Al ol AnRen bl Bl
S
> .5
v Korekéni ¢initel - ~
. L, , - —_— o e e o = = = —
jmenovity proud softstartéru | +
Korekeni Cinitel
I~ ~ [V Uy A A (AN A
N R RN SR RN S N
e . e s 'TNo oo |locooco o oo ©
gg nastavena hodnota na jistici
—-
o £ NV
B= @ Korekéni Cinitel = = oo 0 00 |1 oo w0 |0 0w
=R Cetnost spinani [ el (o Il Al et
s 3
> &
mg Korekéni ¢initel - ~
] . e . - — o | e [ — =
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8.3.3.4 Kombinace styka¢ 3RT + elektronické nadproudové relé 3RB10 + softstartér 3RW3

3RT + 3RB10 + propojo-
vaci vodic¢e + 3RW3

Minimalni vzdalenosti

GWA 4NEB 430 0999-01

Zapojeni stykace, elektronického nadproudového relé a softstartéru je mozno reali-

zovat dvéma zpuisoby:

* kombinaci styka¢ 3RT1 + namontované elektronické nadproudové relé 3 RB10 +
propojovaci vodice + softstartér 3RW30/31

» kombinaci styka¢ 3RT1 + propojovaci vodice + kombinace softstartér
3RW30/31 + namontované elektronické nadproudové relé 3RB10

montazni lista 1:
kombinace styka¢ 3RT1 + namontované 3RT
elektronické nadproudové relé¢ 3 RB10

montazni lita 2: ‘ ‘ }*Propojovaci
softstartér 3RW30/31

Obr. 8-13: Kombinace 3RT+3RB10+3RW3

Z divodu odvodu tepla vznikajiciho v softstartéru je nutno dodrZet alespoil mi-
nimalni vzdalenost mezi kombinaci styka¢ + nadproudové relé a mezi softstartérem
a také alespont minimalni délku propojovacich vodicil.

V nésledujici tabulce jsou uvedeny minimalni rozte¢e montaznich list a minimalni
délky propojovacich vodici pro jednotlivé velikosti:

Minimalni rozte¢e mezi Minimalni délky
Velikost montazni liStou 1 a 2 (osy list) propojovacich vodici
(mm) (mm)
S00 160 100
SO 200 150
S2 240 200
S3 300 250

Tabulka 8-9: Montazni predpisy pro 3RT + 3RB10 + 3RW3 - minimdlni roztece / minimalni délky
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3RT + propojovaci vodice

+3RB10 + 3RW3 montazni lista 1:
styka¢ 3RT1 ART
montazni lista 2:
kombinace softstartéru 3RW30/31 a SRW
elektronického nadproudového relé
3RB10 3RB10
Obr. 8-14: Kombinace 3RT+3RW3+3RB10
Minimalni vzdalenosti Minimalni rozte¢e mezi Minimalni délky
Velikost montazni listou 1 a 2 (osy list) propojovacich vodici
(mm) (mm)
S00 100 100
SO 140 150
S2 180 200
S3 240 250

Tabulka 8-10: Montazni ptedpisy pro 3RT1 + 3RW30/31 + 3RB10 - minimalni rozte¢e/minimalni délky
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Korek¢ni Cinitele:
3RT + 3RB10 + 3RW3

GWA 4NEB 430 0999-01

Kombinace styka¢ 3RT1 + namontované elektronické nadproudové relé 3RB10 +

propojovaci vodice + softstartér 3RW30/31:
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Tabulka 8-11: Korekéni Cinitele - styka¢ 3RT + elektronické nadproudové relé 3RB10 + softstartér 3RW
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8.3.4 Piiklad zapojeni

8-28

Priklad zapojeni (provedeni pro UC 110-230 V, napt. pro 3RW30 ve velikostech

$0,52,83):

-

b4

oY

N\ N\
L1 L2 L3|A2 A1
UC 110...230V
[
T T2 T3 |13 ;14’23;! 24
L
p
13
ZAP [ Gl

VYP [

N

Obr. 8-15: Priklad zapojeni 3RW3

Signalizace
konce
rozbéhu
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8.3.5 Uvedeni do provozu

Pozor!

Pokyn

GWA 4NEB 430 0999-01

Ke kazdému softstartéru SIRIUS 3RW je pfibaleno nasledujici upozornéni:

Vyrobek byl u vyrobce peclivé pfezkousen a byl vyexpedovan bez zavad. Pti
pfepravé v§ak mohly na tento vyrobek pusobit vlivy, které vyrobce nemaze pfedem
vyloucdit (dopravni otiesy, apod.).

V disledku toho nemusi byt kontakty pfemost’ovacich relé v hlavnim obvodu v
definované klidové (vychozi) poloze.

V z4jmu Uplné bezpecnosti postupujte pti uvadéni do provozu, popt. pti vymeéné
softstartéru SIRIUS podle tohoto postupu:

Nejprve piipojte napajeci napéti na svorky A1/A2 (fidici obvody), aby piemost’o-
vaci relé piepnula kontakty do definovaného stavu.

Pak teprve piipojte k siti také hlavni obvod (L1/L2/L3).

Pti nedodrZeni tohoto postupu miize dojit k samovolnému spusténi motoru, které by
mohlo zplisobit i $kody na zdravi nebo na nékterych ¢astech zatizeni.

Nastavovani

Obr. 8-16: Nastavovani 3RW3

Pti prvnim uvedeni do provozu neni vhodné ménit nastaveni potenciometr(i
"doba rampy" a "pocatecni napéti". Hodnoty pro nastaveni je tieba zjistit pii
zku§ebnim chodu.
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Zména nastaveni

Pocateéni napéti

Doba rozbéhu

Doba dobéhu

Cetnost spinani

Doba rozbéhu

8-30

Nastaveni potenciometr( je snimano pii kazdém spinani softstartéri ("ZAP" nebo
HVYPH)

Zméni-li se naptiklad ve fazi rozb&hu nastaveni potenciometru pro dobu rozbé&hu,
bude toto nové nastaveni u¢inné az pfi novém rozb&hu.

Pocatecni napéti je tieba nastavit tak, aby se motor rozbihal plynule.

Dobu rozbéhu je zapotiebi nastavit tak, aby motor v této dobé ukoncil rozbéh.
Je-1i znama doba rozb&hu pohonu v zapojeni hvézda-trojuhelnik, 1ze nastavit dobu
rozb&hu se softstartérem na tuto hodnotu.

Potenciometrem "doba dob&hu" je mozno nastavit trvani napétové rampy pii
dob&hu. Dosahne se tim prodlouzeni dob&hu pohonu v porovnani s volnym
dob&hem. Pfi hodnoté nastavené na 0 je dob&h volny.

Aby se zabranilo tepelnému pfetiZzeni softstartéru, je nutno v provozu dodrzet maxi-
malni ¢etnost spinani podle tabulky korekénich Cinitelil (viz Smérnice pro montaz,
oddil 8.3.2).

Aby softstartér 3RW3 pracoval v optimalnich provoznich podminkach, nastavi se
doba rozbé¢hu asi o 1 s delsi, nez skute¢né zjisténad doba rozb&hu motoru. Tim bude
zajisténo, aby vnitini kontakty pfemosténi nebyly zatiZzeny rozb&éhovym proudem
motoru. Setii se tim kontakty pfemosténi, které maji pak deldi Zivotnost. Del$i doba
rozb&hu vsak zbyte¢né zvysuje tepelné zatizeni softstartéru a motoru a vede ke
snizeni piipustné ¢etnosti spinani.

GWA 4NEB 430 0999-01
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Umisténi svorek na 3RW30
pristroji Na nasledujicim obrazku je zndzornéno umisténi svorek a nastavovacich potencio-
metri.
Velikost S00 Velikost S0 az S3
3RW301. 3RW302./303./304.

1L1 3L2 513 INI| Al

[@laeley ,
IR o& /10001

8 0
& &
T [ 1

- 8@\ 1111

nnnnnnnin
@00

2711 412 6713

2T1|4T2 6T3 A2

Obr. 8-17: Umisténi svorek a nastavovacich potenciometr

3RW31
Softstartéry 3RW31 maji velikost SO. Tyto softstartéry se z vnéjsku 1is§i od 3RW30

popisem kontaktil a svorek:

» Softstartér 3RW31 nema pomocny kontakt "piemostén" - "BYPASSED". Misto
toho ma ale vstup IN2 pro fizeni rozb&hu s dobou tg,.
» Softstartér 3RW31 nema fizeny dobéh. Druhy potenciometr slouzi pro nastaveni

druhé doby rozbéhu tg,.
+ Softstartér nema pomocny kontakt "ON".

Délka piivodu ¥idicich Ptivody fidicich signali by mély byt kratsi nez 15 m, aby byly vylouc¢eny problémy
s kapacitni vazbou na piivodech (pfedevsim softstartéry se jmenovitym napajecim
napétim Fidicich obvodi 24 V UC do 50 m).

Aby bylo vylouc¢eno ruSeni u piivodi, které jsou polozeny i mimo rozvadéce, je
vhodné pouzit vazebni ¢leny.

signala

8.3.6 Provozni signalizace a poruchova diagnostika

Provozni signalizace

trvale svitici ptipraven
LED READY blikajici rozb&h nebo dobéh
LED BYPASSED trvale svitici kontakty pfemosténi sepnuty

Tabulka 8-12: Provozni signalizace 3RW30/31

8-31
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Diagnostika poruch

Porucha Mozna ptic¢ina Naprava
LED READY . malé napdicci napsti » zkontrolovat napajeci napé&ti na svorkach
nesviti pa P A1, A2 a nastavit spravnou hodnotu
« chybi sitové napéti . zkontfolovat pojistky ptipadné sit’ovy
stykac
74dna reakce na + zkontrolovat pojistky piipadné sit’ovy
fidici signal IN |+ vypadek faze stykac
(LED READY » zkontrolovat napéti na L1 az L3
sviti . ‘e DEDOI F—
) na IN je pripojen nespravny + pfipojit IN podle schématu zapojeni
ptivod
* chybgjici zatéz * pfipojit motor

ptimy start motoru |¢ Vypnuti a opétovné zapnuti sit’o-
(LED BYPASSED vého napéti v trvalém provozu bez
sviti) vypnuti a zapnuti signalu IN

sit’ovy stykac spinat vzdy soucasné s
tidicim signalem IN

Tabulka 8-13: Diagnostika poruch 3RW30/31

8.3.7 Casovy diagram

Pribéh rozbéhu a dobéhu  Nasledujici ¢asovy diagram znédzoriuje doby spinani pii zapnuti a vypnuti:

L1-L2-L3
AT-A2
M

Bypass !
T1-T2-T3
UN ........................... b e e e e e T
US
zpoidénd ast 30 ms
/SN USROS zpokdént asi 30 ms
zpoZdéni zaprti AR v WYP O o

Obr. 8-18: Priibéh rozb&hu a dob&hu
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Vypadek sité v pre- Jsou-li ptemost’ovaci kontakty softstartéru sepnuty, pak pti vypadku napéti na
mosténém stavu hlavnich ptivodech (L1-L2-L3) bez pteruseni napajeciho napéti (A1/A2) provede

softstartér po obnoveni napajeni na hlavnich ptivodech pfimy start. Aby se zabra-
nilo ptimému startu, musi se pfi vypadku sité zrusit i povel ZAP,

L1-L2-L3
A1-A2
N R |
Bypass |
T1-T2-T3
UN
piitmy start
Ug
zaprut : konec rozbihuy,
napijectho nap. | 'p¥emosténi
H aby se zamenlo pimému starty po obnoverd
__, ------ - wipadek hlavnio : hlavntho napt, musi se povel ZAP po wipadku
zapnut] hlavathe napét] H hlawmiho napét synulevat { zpoZden xz ms)!
napEt P e e

Obr. 8-19: Vypadek sité v pfemosténém stavu
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8.4 Prislusenstvi

K softstartériim 3RW3 je dodavano nasledujici pfisluSenstvi:

Popis Objednaci ¢islo

Ventilator pro 3RW3.2.. 3RW3926-8A

Ventilator pro 3RW303.. a 3RW304.. 3RW3936-8A

Kryty svorek pro ramové kryty pro 3SRW303.. 3RT1936-4EA2

Kryty svorek pro ramové kryty pro 3RW304.. 3RT1946-4EA2

Kryty plochych pfivodi pro 3RW304.. 3RT1946-4EA1

Montazni moduly pro kombinaci s jisticem 3RV 1 3RA19.1-1A (velikosti SO0 az S3)
RC-¢len pro fizeni z programovatelného automatu 3TX7462-3T

Tabulka 8-14: PrisluSenstvi 3RW30/31

Rizeni ventilatoru Ventilator je fizen fidici elektronikou softstartéru.

* Ventilator se zapne asi 0,5 s po sepnuti kontaktii pfemosténi
(signalizace konce rozb&hu)
* Ventilator se vypne asi 0,5 h po vypnuti softstartéru.

Montaz ventilatoru Ventilator se zaklapne do vybrani na spodni stran¢ softstartéru a vidlice kabelu se
zasune do zasuvky vedle vybrani. Na ventilatoru je Sipka, podle které se ventilator
montuje na softstartér. Ventildtor umoziiuje montaz softstartéru v libovolné poloze,
s jedinou vyjimkou: ventilator nesmi vhanét vzduch proti konvekei, tj. shora doli.

Obr. 8-20: Prislusenstvi: montaz ventilatoru
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Kryty svorek

Montazni moduly

RC-¢leny

Priklad zapojeni s RC-¢le-
nem

GWA 4NEB 430 0999-01

Pro dodate¢nou ochranu proti nebezpeénému dotyku prstem se pouzivaji u soft-
startéra velikosti S2 a S3 stejné kryty jako u stykacu ptislusnych velikosti. Montaz
krytu na softstartér je obdobna jako montaz na stykac.

Pro montaz bezpojistkovych vyvodu (jistic 3RV + softstartér) se pouzivaji stejné
moduly jako pro kombinaci jisti¢ 3RV + stykac.

Ptitom je tfeba respektovat pokyny a tabulky pro ptifazeni, uvedené v oddile "Ptred-
pisy pro montaz".

Pti fizeni softstartériit 3RW30/31 z programovatelného automatu (PLC) s tria-
kovymi popf. tyristorovymi vystupy je vhodné pouzit RC-¢len, ktery zamezi chyb-
nému sepnuti softstartéru. Je-li totiz svodovy (zavérny) proud na vystupu progra-
movatelného automatu > 1 mA, maze softstartér vyhodnotit ibytek napéti na
vstupu (bez RC-¢lenu) jako povel "ZAP".

pomocné napéti

I e

\ fidici kontakt PLC

3RW30/31...

Obr. 8-21: Priklad zapojeni s RC-Clenem
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8.5 Montaz a pripojeni

8.5.1 Montaz

8.5.2 Privody

Sroubové svorky

P¥ipojovaci prufezy

Upevnéni zaklapnutim (na zapadku)

Softstartéry 3RW30 se montuji bez nafadi na montdzni listu 35 mm dle
CSN EN 50 022.
Softstartér se nasadi na horni hranu montazni liSty a zatla¢i se smérem dol az
zapadka zaklapne o spodni hranu listy.
Velikosti S00 a SO se demontuji podobnym zpluisobem: Softstartér se zatlaci smérem
dola, aby se ptekonal tah pruziny a pak se softstartér jednoduse vyjme.

U velikosti S2 a S3 se pruzina zapadky uvolni tdhlem umisténym na spodni strané
softstartéru pomoci plochého Sroubovaku.

Elektronické softstartéry 3RW3 maji tzv. svorky SIGUT® se §rouby + / -

POZIDRIV2.

Nasledujici tabulka uvadi ptipojovaci prifezy pro softstartéry 3RW30:

3RW301.
3RW302.
L1L2L3 3RW312 3RW303. 3RW304..
A1/A2; NO/ . L1L2L3 L1L2L3
NC L1L2L3
Sz )o s min
5.6 n/ 0.8..12Nm 2..2,5Nm 3..4,5Nm =s 4..6Nm
(7..103LBIN) | (18..22LB.N) |@5..6mm/PZ2 | (27..40 LB.IN) ' (35..53 LB.IN)
PZ2
2x05..1,5mm? | 2x1..2,5 mm?
1. 307555 mm? | 2x25.6 mm? J. | 2x0,75.16 mm? 1. | 2x25.16 mm?
2x1..2,5 mm? 2x0,75...16 mm? 2x2,5..35 mm?
2 > 2 9
&:ga 2X05.25mm* | 5 55, 6 mm &:gﬂ 1x0,75..25 mm? &:gﬂ 1x2,5..50 mm?
L L L 1. 2x0,75...25 mm? 1. 2 x10...50 mm?
o | 1075 mm | ) 1x10...70 mm?
2x18..3 2x10..1/0
AWG 2x18..14 2x14..10 AWG 1x18.2 AWG 1x 10..2/0

8-36

Tabulka 8-15: Ptipojovaci prutezy pro 3RW30/31
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8.5.3 Schémata pripojeni

K fizeni softstartéru 3RW3 muze byt pouzito téi zpasobu:

* ruéni ovladani prepinacem

» ovladani pomocnym kontaktem sit’ového stykace; rucni ovladani stykace tlacitky
ZAP a VYP s ptidrznym kontaktem sit’ového stykace

» rucni ovladani tlacitky ZAP a VYP s pridrznym kontaktem "ON" softstartéru
3RW3 (13/14) zapojenym paralelné ke kontaktu tlacitka ZAP.

N(L-) L1(L+) ON/OFF L1 (L+)
—t
K1
OFF+—
1 I T T
A2 Al INI1 INl Al
ONK Kl
K1
A
I
N (L-)

Obr. 8-22: Schémata piipojeni ovladani 3RW3

3RW30

3RW302.
3RW303./3RW304

N (L-)L1 (L+)

F1
e r 5

ki \ ! 3RT | |
1 1 L |
m 7 suskslo | o
L] | |
L J
4{6— 3RW30 4'%— 3RW30
1314723 24 [
Frg——

M
3~

Obr. 8-23: Schémata piipojeni 3RW30
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3RW31

Automaticky provoz

Rizeni softstartéru
z programovatelného
automatu

Upozornéni

8-38

N (L-)L1 (L+) N (L-) L1 (L+)
ON/OFH|
Ramp 1 K1
\' ON/OFF
Ramp 2 K2
A2 Al 1 A2 Al 1
2 2

OF F1 |:|
F2
[ﬁ— 3RW31
F3
r 1 [
3RT|_ JKl K2|_ _|3RT
ON ON
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Obr. 8-24: Schémata piipojeni 3RW31

Motor v zapojeni se softstartérem maze byt spoustén i piimo. K tomu je zapotiebi
pripojit napajeci napéti na svorky softstartéru A1, A2 a propojit propojkou svorky
A1l (napéjeci napéti) a IN (trvaly povel ZAP).

Pfitom je tfeba zohlednit, Ze

* po vypnuti napajeciho napéti neni mozny pozvolny dobé¢h.

* zpozdéni zapnuti mize byt podle velikosti softstartéru az 4 s

Softstartér 3RW3 miize byt fizen také programovatelnym automatem. Pfipojeni je
stejné jako ovladani ovladacim pfepinacem.

Svorky A1l a A2 se musi zapojit spravng! Pfepdlovani sice softstartér neznici, muize
vSak vést k chybné funkei.
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Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

Rizeni motoru s elektro- Elektromechanickou brzdu, napéjenou hlavnim napétim (L1/L2/L3) neni mozno
mechanickou brzdou pfipojit na vystupy softstartéru. Brzda musi byt fizena zvlastnim stykaem (viz
styka¢ K1 v nize uvedeném schématu):
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K1 )\ VYP —7
S ©
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Obr. 8-25: Rizeni motoru s elektromechanickou brzdou
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8.6 Rozméry

9
K, 5 f 5
T IT IT . —
D
e (] ;
SO il
Hol Ol la e |d m
et
b ®N A
pa ¥z Yo| -
15ACAC) Tl :
h
b n
c
Rozméry (mm) a b c d e f g h i j k 1 m n
3RW301. 97,5 | 45 93 95 66 51 -- 75 | 76 -- 86 - 90 35
3RW302./3RW312.| 125 | 45 | 119 | 125 | 81 63 96 7 101 | 63 14 7 115 | 35
3RW303. 160 | 55 | 143 | 141 | 95 63 | 115 8 119 | 77 18 7 150 | 30
3RW304. 170 | 70 | 183 | 162 | 108 | 87 | 156 8 132 | 87 | 225 7 160 | 60
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Jednoduché softstartéry 3SRW30/31

8.7 Technické udaje

8.7.1 Ridici elektronika / vykonova elektronika

Ridici elektronika

Typ 3RWS3. ..-1.BO0. 3RWS3. ..-1.B1. 3RW30..-
1AA14
Jmenovité napajeci napéti pro tidici obvody A% uc 24 UC 110 az 230
Jmenovity napéajeci proud Fidicich obvodi mA asi 50 asi 25 az 20
Jmenovity kmitocet pfi AC Hz 50/60 + 10 %
Vykonova elektronika
Typ 3RWS3. ..-1.B4 3RWS3. ..-1.B.5 3RW30..-
1AA14
Pracovni rozsah napéti \Y% AC 200 az 460 3-fazove AC 460 az 575 3-fazove AC 115 az 240,
(* 10 %) (*10 %) 1-fazove
(10 %)
Jmenovity kmitocet Hz 50/60 + 10 %
Snizeni I, ptipustna nadmotska vyska:
* do 1000 m n.m. 100 %
* do 2000 m n.m. 92 %
* do 3000 m n.m. 85 %
+ d0 4000 m n.m. 1) 78 %
Typ 3RW30 1. 3RWS3. 2. 3RW30 3. 3RW30 4.
Velikost S00 S0 S2 S3
Trvaly provoz (% z I,,) % 100
Minimalni z&t& 2) (% z I,); pi 40 °C % 4
Pfipustna teplota okoli °C —25 az+60 (od +40 °C sniZeni hodnot viz nize)
Spinaci schopnost 230 V/AC-15 A - 3 3 3
pomocnych kontaktd 230 V/DC-13 - 0,1 0,1 0,1
24 V/DC-13 - 1 1 1
Typ 3RW30 14 3RW30 16 3RW30 24 3RW30 25 3RW30 26
Zatizitelnost
Jmenovity pracovni proud /,
podle IEC pEi 40/50/60 °C, AC-53b A 6/5/4 9/8/7 12,5/11/9 16/14/12 25/21/18
Jmenovity pracovni proud /,
podle UL/CSA pii 40/50/60 °C, AC-53b A 4,8/4,8/4 7,8/7,8/7 11/11/9 17,5/14/12 25/21/18
Ztratovy vykon pii jmenovitém pracovnim proudu (40 °C) asi w 5 7 7 9 13
PFipustny pocet startii za hodinu bez pouZiti ventilitoru
pfi prerusovaném provozu, druh zatizeni S4, teplota okoli 7;, = 40 °C 1/h 60 40 30 12
zatéZovatel ED = 30 %; samostatnad montaz % 250x 1,2 300x/.,2s
Pripustny pocet startu za hodinu s pouZzitim ventilatoru
pii pferusovaném provozu, druh zatizeni S4, teplota okoli 7;, = 40 °C 1/h —3) 54 21
zatézovatel ED = 30 %; samostatna montaz
Prestiavka po trvalém provozu
s I, , pfed opétovnym startem s 0 200
Stupeni kryti podle IEC 60 529 1P 20 (kryta svorkovnice IP 00)
Priiez pFipojovacich vodici
Sroubové svorky vodi¢e pomocnych obvodi:
(ptipojitelné 1 nebo 2 vodice) * plny drat mm? 2x(0,5az1,5); 2x (0,75 az 2,5) podle IEC 60 947; max. 2 x (0,75 az 4)
pro normovany Sroubovak vel. 2 « jemné lanko s dutinkou mm? 2x(0,5az1,5);2x(0,75az2,5)
a Pozidriv 2 * vodi¢e AWG,
plny drat nebo lanko AWG 2x (18 az 14)
« svorkové §rouby M 3, P72
 utahovaci moment Nm 0,8az1,0 0,8az 1,0
lb.in 7,1 az8,9 7,1az8,9
vodice hlavniho obvodu: | |
* plny drat mm? 2x(0,5az1,5) 2x(1az2,5)
2x (0,75 az 2,5) 2x(2,5az6)
« jemné lanko s dutinkou mm? | 2x (0,5 az2,5) 2x(1az2,5)
2x(2,52a26)
« lanko mm? - -

GWA 4NEB 430 0999-01
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Typ 3RW30 14 3RW30 16 3RW30 24 3RW30 25 3RW30 26
« vodice AWG,
plny drat nebo lanko AWG | 2x(18az14) 2x (14 az 10)
* svorkové Srouby M 3, PZ2 M4, P72
« utahovaci moment Nm 0,8az 1,2 2az 22
Ib.in 7 az103 18 az22
1)Nad 4000 m na poptavku.
2)Jmenovity proud motoru (idaj na typovém Stitku) by nemél byt mensi neZ je uvedené procentu jmenovitého proudu /, softstartéru SIRTUS.
3)Na velikost SO0 nelze namontovat ventilator dodavany jako piislusenstvi.
Vykonova elektronika
Typ 3RW3034 | 3RW3035 | 3RW3036 | 3RW3044 | 3RW3045 | 3RW30 46
Zatizitelnost
Jmenovity pracovni proud /,
podle IEC pii 40/50/60 °C, AC-53b A 32/27/23 38/32/27 45/38/32 63/54/46 75/64/54 100/85/72
Jmenovity pracovni proud /,
podle UL/CSA pti 40/50/60 °C, AC-53b A 27/27/23 34/32/27 42/38/32 62/54/46 68/64/54 99/85/72
Ztratovy vykon pii jmenovitém pracovnim proudu (40 °C) asi w 10 13 17 13 16 26
PFipustny pocdet startii za hodinu
pii pferusovaném provozu, druh zatizeni S4, T, = 40 °C 1/h 20 15 5 20 30 15
zatézovatel ED = 30 %; % 300x 1/, 3s 300 x 7, 4s
PFipustny pocet startii za hodinu s pouzitim ventilatoru
pfi pferusovaném provozu, druh zatizeni S4, T,, = 40 °C 1/h 44 27 9 32 48 24
zatézovatel ED = 30 %; samostatna montaz
Prestavka po trvalém provozu s 0 400 0
s I, , pfed op&tovnym startem
Stupeni kryti podle IEC 60 529 IP 20 (kryta svorkovnice: IP 00) 1P 20"
Priifez pFipojovacich vodici
Sroubové svorky vodi¢e pomocnych obvodi:
(ptipojitelné 1 nebo 2 vodice) * plny drat mm? 2x(0,5az 1,5); 2x (0,75 az 2,5) podle IEC 60 947; max. 2 x (0,75 az 4)
pro normovany Sroubovak velikost 2 « jemné lanko s dutinkou mm? 2x(0,5az1,5); 2x (0,75 az 2,5)
a Pozidriv 2 « vodi¢e AWG, plny drat nebo
lanko AWG 2x (18 az 14)
* svorkové Srouby M3
* utahovaci moment Nm 0,8az 1,0
Ib.in 7,1 a7 8,9
vodice hlavniho obvodu:
« plny drat mm? 2x (0,75 az 16)
* jemné lanko s dutinkou mm? 2x (0,75 az 16)
1x (0,75 az 25)
« lanko mm? 2 x (0,75 a2 25) 2 x (10 az 50)
1x (0,75 az 35) 1x (10 az70)
* vodi¢e AWG, plny drat
nebo lanko AWG 2x (18 az3) 2x (10 az 1/0)
1x(18az2) 1 x (10 az 2/0)
M 6, titmenova svorka, PZ2 M6 (Inbus - vnitini Sestihran)
Nm 3Jaz 4,5 4az 6
Ib.in 27 az 40 35a753
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Typ 3RW3034 | 3RW3035 | 3RW3036 | 3RW3044 | 3RW3045 | 3RW3046
Vseobecné udaje Norma Parametr
Odolnost proti ruseni
 Staticky vyboj (ESD) IEC 1000-4-2, tvar impulzu: 1/60 ns
IEC 801-2: 1991 zkuSebni napéti 6 kV resp. 8 kV
EN 60 947-4-2 4 kV vybijeci napéti pfi vybijeni pfes kontakt
SN-IACS 8 kV vybijeci napéti pfi vybijeni vzduchem
« vysokofrekvenéni elektromagnetické pole IEC 1000-4-3 frekvenéni rozsah: 80 az 1000 MHz s 80 % @ 1 kHz

EN 60 947-4-2, SN-IACS

intenzita pole 10 V/m |

Sifeni nizkofrekvenéniho ruseni po vedeni

IEC 945: 1996

frekvenéni rozsah: 50 Hz az 10 kHz

EN 60 947-4-2

SN-IACS

stejnosmérné napéjeni: 3 V¢
napéjeni 50-Hz:
50 az 750 Hz: 10 % Uyers
0,75 az 5 kHz: 10 aZ 1 % Uyers
5az6 kHz: 1 % Uy

« vysokofrekvenéni napéti a proudy ve vedeni

IEC 61000-4-6

frekvenéni rozsah: 80 az 1000 MHz s 80 % @ 1 kHz

EN 60 947-4-2 10 V pti 0,15 az 80 MHz
SN-TACS | 3 V pfi 10 kHz az 80 MHz
« skupina impulzi (burst) IEC 1000-4-4 zku$ebni napéti: 2 kV resp. 1 kV
* razovy impulz (surge) IEC 1000-4-5 zkuSebni napéti: 2 kV resp. 1 kV

Elektromagnetické vyzaFovani

I

intenzita pole vysokofrekvenéniho rueni

CISPR 11/09.1990

pole H: 150 kHz az 30 MHz
pole E: 30 MHz az 1000 MHz

EN 60 947-4-2

mezni hodnota tfidy B pti 30 az 1000 MHz

SN-IACS

mezni hodnota podle ods. 19.2 pro misto instalace
Ldistribuce elektrické energie

* napéti vysokofrekvenéniho ruseni

CISPR 11/09.1990

frekvenéni rozsah: 9 kHz az 30 MHz

EN 60 947-4-2 (0,15 az 30 MHz): téida pEistroje A (priimyslové) a tfida
plistroje B (vefejné sit&)?)
SN-IACS (9 kHz az 30 MHz): mezni hodnota podle ods. 19.2 pro misto

instalace ,,distribuce elektrické energie" resp. ,,mistek a
oteviena paluba‘“

1)  Stupen kryti IP 20 jen s namontovanou tfmenovou svorkou (stav pfi dodani). Bez tfmenové svorky je stupen kryti IP 00.

2) Ttide B (vefejné sité) vyhovuje jen provedeni 3RW3.-1ABO. s fidicim napétim UC 24 V.
Pro provedeni 3RW3.-1A.1. s fidicim napétim UC 110 V az 230 V se musi pfediadit jednostupiiovy filtr (napt. typ B84143-A...).

GWA 4NEB 430 0999-01
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8.7.2 Ochrana proti zkratu a prirazeni pojistek

Typ prifazeni 1

Typ prirazeni 2

Maximalni zkratovy
proud

Motorovy vyvod
s typem piifrazeni 1

Motorovy vyvod
s typem piifazeni 2

Porovnani typu prifazeni
la2

8-44

Norma DIN VDE 0660 Teil 102/(CSN EN) IEC 60947-4-1 rozliduje dva typy piiia-
zeni, které se oznacuji jako typ pfifazeni 1 a typ pfifazeni 2. Pfi obou typech piifa-
zeni je zkratovy proud bezpecné vypnut. Rozdil je jen ve stupni pfipadného
poskozeni pfistroje po vypnuti zkratu.

Po vypnuti zkratu miize byt motorovy vyvod nefunkéni. Softstartér maze byt
poskozen. Samotny jisti¢ vSak dosahuje vzdy typ ptifazeni 2.

Po vypnuti zkratu nesmi byt softstartér ani jiny pfistroj (motorového vyvodu)
poskozen; pouze pojistkova tavna vlozka je prepalena. Po vyméné pojistky je
moZno motorovy vyvod provozovat ihned.

Vsechny pojistky jsou dimenzovany na maximalni zkratovy proud 50 kA. Tim je
zajisténo vypnuti zkratovych proudii az 50 kA bez ohroZeni osob i zafizeni.

Pokyny pro projektovani:
Doporucuje se motorové vyvody konstruovat v provedeni bezpojistkovém, tj.
kombinace jisti¢li 3RV a softstartéri 3RW30. Tim se dosahne typu ptifazeni 1.

Pro konstrukci motorovych vyvodu s typem pfifazeni 2 je nutno pouZit pojistku a

proto vyvod musi mit je§té zvlastni nadproudovou ochranu motoru - nadproudové

relé.

Pro jisténi je mozno pouzit:

» celorozsahovou pojistkovou tavnou vlozku 3NE1, ktera chrani souc¢asné vedeni i
polovodice

* pojistkovou tavnou vlozku pro jisténi polovodicii 3NES; v tomto ptipadé je vSak
nutno jistit vedeni dalsi pojistkou.

Varianta s typem pfifazeni 2 vyzaduje vyssi naklady jako typ pfifazeni 1, proto se
doporucuje varianta s typem pfifazeni 1 - bezpojistkovy motorovy vyvod.
Ptednosti:

* mens$i pocet prvka v rozvadeci

+ mens$i naklady na propojeni

* mensi prostorové pozadavky

* vyhodngjsi cena.
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Dimenzovani pojistek
SITOR 3NE1..-0

Nasledujici tabulka udava dimenzovani pojistek (typ pfifazeni 2) pro 3RW30/31
s pojistkami typu SITOR 3NEI1..-0 (jisténi pfed zkratem a pifed pietizenim vedeni);
maximalni zkratovy proud 50 kA:

Typ Typ Jmenovity Velikost
softstartéru pojistkové vlozky | proud pojistky pojistky
Objednaci ¢islo Objedn. ¢islo (A(

3RW3014 3NE1814-01) 20 000
3RW3016 3NE1815-01) 25 000
3RW3024/3RW3124 3NE1815-0% 25 000
3RW3025/3RW3125 3NE1815-0%) 25 000
3RW3026/3RW3126 3NE1802-0%) 40 000
3RW3034 3NE1818-0% 63 000
3RW3035 3NE1820-0%) 80 000
3RW3036 3NE1820-0%) 80 000
3RW3044 3NE1820-0% 80 000
3RW3045 3NE1021-0%) 100 00
3RW3046 ) -- -

Tabulka 8-16: Dimenzovani pojistek (SITOR)

1) ptfifazeni pojistek pro max. 400 V

2) ptitazeni pojistek pro max. 500 V

3) ptitazeni s celorozsahovymi pojistkami neni mozné; l1ze pouzit kombinaci pojist-
kové tavné vlozky pro jisténi polovodicii s jisticem (viz nasledujici tabulku)

Dimenzovani pojistek Nasledujici tabulka udava dimenzovani pojistek (typ ptifazeni 2) pro 3RW30/31

SITOR 3NES8 s pojistkovymi vlozkami SITOR 3NES8 (pojistka jisti polovodi¢; ochrana vedeni a
ochrana pted pietizenim je realizovana jisticem); maximalni zkratovy proud 50 kA/
400 V:

Typ :l“yp ) Jmenovity Velikost Typ Montazni

softstartéru p0_|1,stk0:/e P l.‘f)ud pojistky jistiéez) modul

tavné vlozky pojistky 3RW - 3RV

Objednaci ¢islo Objedn.c¢islo (A) Objedn.c¢islo Obj.éislo3)
3RW3014 3NES003 35 00 3RV1011 3RA1911-1A
3RW3016 3NE8003 35 00 3RV1011 3RA1911-1A
3RW3024/3RW3124 3NE8003 35 00 3RV1021 3RA1921-1A
3RW3025/3RW3125 3NES003 35 00 3RV1021 3RA1921-1A

3RW3026/3RW3126 --D - - - -

3RW3034 3NEg022 125 00 3RV1031 3RA1931-1A
3RW3035 3NEg8024 160 00 3RV1031 3RA1931-1A
3RW3036 3NE8024 160 00 3RV1031 3RA1931-1A
3RW3044 3NEg024 160 00 3RV1041 3RA1941-1A
3RW3045 3NEg8024 160 00 3RV1041 3RA1941-1A
3RW3046 3NE8024 160 00 3RV1041 3RA1941-1A

Tabulka 8-17: Dimenzovani pojistek (SITOR)

1) Neni mozné pfifazeni s pojistkami pro jis§téni polovodicil; pouzit celorozsahové
pojistkové tavné vlozky 3NE1..-0 (viz tabulka vyse)

2) Vybér a nastaveni proudové hodnoty jisti¢e se provede podle jmenovitého
proudu motoru

3) Pozor na jednotku mnozstvi

Pro konstrukci motoru podle ustanoveni UL plati objednaci ¢islo pojistek
3NESO..-1.
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Provedeni bez pojistek

8-46

Nasledujici tabulka uvadi komponenty pro provedeni vyvodu se softstartérem
3RW30/31 a bez pojistek (typ ptitazeni 1); zkratovy proud 50 kA/400 V:

Typ
softstartéru

Typ
jistice?

Typ montazniho
modulu

Objednaci ¢islo

Objednaci ¢islo

Objednaci &islo®)

3RW3014 3RV1011% 3RA1911-1A
3RW3016 3RV1011% 3RA1911-1A
3RW3024/3RW3124 3RV1021 3RA1921-1A
3RW3025/3RW3125 3RV1021 3RA1921-1A
3RW3026/3RW3126 3RV1021 3RA1921-1A
3RW3034 3RV1031 3RA1931-1A
3RW3035 3RV1031 3RA1931-1A
3RW3036 3RV1031 3RA1931-1A
3RW3044 3RV1041 3RA1941-1A
3RW3045 3RV1041 3RA1941-1A
3RW3046 3RV1041 3RA1941-1A

Tabulka 8-18: Bezpojistkovy motorovy vyvod

1) Vybér a nastaveni hodnoty proudu jistice se provede podle jmenovitého proudu

motoru

2) Mezi softstartérem 3RW a uzemnénou ¢asti j dodrzet odstup alespoft 50 mm
3) Pozor, objednaci oznaceni plati pro 1 baleni

GWA 4NEB 430 0999-01
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Provedeni s pojistkami

Nasledujici tabulka uvadi komponenty pro provedeni vyvodu se softstartérem
3RW30/31 a s pojistkami (typ koordinace 1); zkratovy proud 50 kA/400 V

Typ Typ Jmenovity Typ tepelného Typ Typ
softstartéru pojistkové proud pojistky/ nadproudového elektronického stykace
tavné vlozky velikost relé!) nadproud. relé)

Obj.c¢islo Obj.cislo (A) / vel. Obj.¢islo Obj.c¢islo Obj.¢islo
3RW3014 3NE3810 25700 3RUITT67Y 3RB10167% 3RT1015
3RW3016 3NE3810 25700 3RUITT6Y 3RB10167% 3RT1016
3RW3024/ 3 3

ARW3124 3NE3822 63 /00 3RU1126%) 3RB1026°) 3RT1024
3RW3025/ 3 3

IRW3125 3NE3822 63 /00 3RU1126%) 3RB1026%) 3RT1025
3RW3026/ 3 3

IRW3126 3NE3824 80 /00 3RU1126%) 3RB1026°) 3RT1026
3RW3034 3NE3830 100/ 00 3RUI136”) 3RT1034
3RW3035 3NE3830 100/ 00 3RUI136”) 3RT1035
3RW3036 3NE3830 100 /00 3RU1136”) 3RT1036
3RW3044 3NE3144 250/1 3RUI146”) 3RT1044
3RW3045 3NE3144 250/1 3RU1146”) 3RT1045
3RW3046 3NE3144 250/1 3RUI1146”) 3RT1046

GWA 4NEB 430 0999-01

Tabulka 8-19: Motorovy vyvod s pojistkami

1) Vybér a nastaveni proudové hodnoty nadproudového relé se provede podle

jmenovitého proudu motoru.

2) Zkratovy proud 50 kA do max. 400 V.
3) Zkratovy proud 50 kA do max. 500 V.
4) Mezi softstartérem 3RW a uzemnénou ¢asti je nutno dodrzet odstup 50 mm.
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8.7.3 Nadmorska vyska
instalace

Snizeni proudu a napéti
v zavislosti na nadmoiské
vySce instalace

Pti instalaci softstartéru v nadmotské vySce>1000 m je nezbytné:
* sniZit jmenovity proud z diivodu sniZeného odvodu tepla
* sniZit jmenovité napéti z diivodu omezené izola¢ni pevnosti

Nasledujici graf zndzoriiuje sniZeni jmenovitého proudu a jmenovitého napéti soft-
startéru v zavislosti na nadmoiské vysce instalace:

105
100 L\ l\ ---®---sniZeni le
95 T~ —— ® — gniZeni Ue
90 S -
85 —— S
80 ?
—
75
70
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
nadmofska vyska (m)
Obr. 8-26: Snizeni jmenovitych hodnot v zavislosti na nadmoiské vysce instalace
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8.7.4 Technické udaje podle IEC
Uvedené vykony motorti jsou orientaéni hodnoty.
Vybér softstartéru se provede podle jmenovitého proudu I..

Udaje o vykonu motort se zakladaji na hodnotach podle DIN 42 973 (kW) a NEC 96 / UL 508 (hp).

Teplota okoli Ta=+40°C

230V 400 V I, Typ 500 V I, Typ

Pe (kW) Pe (kW) A) Objednaci ¢islo Pe (kW) (A) Objednaci ¢islo

1,5 3 6 3RW3014-1CB.4 - - -

2,2 4 9 3RW3016-1CB.4 - - -
3 5,5 12,5 3RW3024-1AB.4 7,5 12,5 3RW3024-1AB.5
4 7,5 16 3RW3025-1AB.4 7,5 16 3RW3025-1AB.5
5,5 11 25 3RW3026-1AB.4 15 25 3RW3026-1AB.5
7,5 15 32 3RW3034-1AB.4 18,5 32 3RW3034-1AB.5
11 18,5 38 3RW3035-1AB.4 22 38 3RW3035-1AB.5
11 22 45 3RW3036-1AB.4 30 45 3RW3036-1AB.5
19 30 63 3RW3044-1AB.4 37 63 3RW3044-1AB.5
22 37 75 3RW3045-1AB.4 45 75 3RW3045-1AB.5
30 55 100 3RW3046-1AB.4 70 100 3RW3046-1AB.5

Tabulka 8-20: 3RW3: Vykony motort podle IEC pii +40° C

Teplota okoli Ta=+50°C

230 V 400 V I, Typ 500 V I, Typ.

Pe (kW) Pe (kW) (A) Objednaci ¢islo Pe (kW) (A) Objednaci ¢islo

1,1 2,2 5 3RW3014-1CB.4 - - -

1,5 4 8 3RW3016-1CB.4 - - -
3 5,5 11 3RW3024-1AB.4 5,5 11 3RW3024-1AB.5
4 5-5 14 3RW3025-1AB.4 7,5 14 3RW3025-1AB.5
5,5 11 21 3RW3026-1AB.4 11 21 3RW3026-1AB.5
7,5 11 27 3RW3034-1AB.4 15 27 3RW3034-1AB.5
7,5 15 32 3RW3035-1AB.4 18,5 32 3RW3035-1AB.5
11 18,5 38 3RW3036-1AB.4 22 38 3RW3036-1AB.5
15 22 54 3RW3044-1AB.4 30 54 3RW3044-1AB.5
18,5 30 64 3RW3045-1AB.4 3 64 3RW3045-1AB.5
22 45 85 3RW3046-1AB-4 55 85 3RW3046-1AB.5

Tabulka 8-21: 3RW3. Vykony motora podle IEC pti +50° C

Teplota okoli Ta=60°C

230V 400 V I, Typ 500 V | Typ

Pe (kW) Pe (kW) A) Objednaci ¢islo Pe (kW) A) Objednaci ¢islo

0,75 1,5 4 3RW3014-1CB.4 - - -

1,5 3 7 3RW3016-1CB.4 - - -
2,2 4 9 3RW3024-1AB.4 5,5 9 3RW3024-1AB.5
3 5,5 12 3RW3025-1AB.4 7,5 12 3RW3025-1AB.5
4 7,5 18 3RW3026-1AB.4 11 18 3RW3026-1AB.5
5,5 11 23 3RW3034-1AB.4 15 23 3RW3034-1AB.5
7,5 11 27 3RW3035-1AB.4 15 27 3RW3035-1AB.5
7,5 15 32 3RW3036-1AB.4 18,45 32 3RW3036-1AB.5
11 22 46 3RW3044-1AB.4 30 46 3RW3044-1AB.5
15 22 54 3RW3045-1AB.4 30 54 3RW3045-1AB.5
18,5 37 72 3RW3046-1AB.4 45 72 3RW3046-1AB.5

Tabulka 8-22: 3RW3: Vykony motort podle IEC pii +60° C
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8.7.5 Technické udaje podle NEMA

Uvedené vykony motort jsou orientacni hodnoty.

Vybér softstartéru se provede podle jmenovitého proudu I..

Udaje o vykonu motori se zakladaji na hodnotach podle DIN 42 973 (kW) a NEC 96 / UL 508 (hp).

Teplota okoli Ta=+40°C

200V 230V 460 V I, Typ 460 V 575V I, Typ
Pe (hp) Pe (hp) Pe (hp) (A) Objednaci ¢islo Pe (hp) Pe (hp) (A) Objednaci ¢islo
1 1 3 4.8 3RW3014-1CB.4 - - - -
2 2 5 7.8 3RW3016-1CB.4 - - - -
3 3 7.5 11 3RW3024-1AB.4 7.5 10 11 3RW3024-1AB.5
5 5 10 17.5 3RW3025-1AB.4 10 15 17.5 3RW3025-1AB.5
7.5 7.5 15 253 3RW3026-1AB.4 15 20 253 3RW3026-1AB.5
7.5 7.5 20 27 3RW3034-1AB.4 20 25 27 3RW3034-1AB.5
10 10 25 34 3RW3035-1AB.4 25 30 34 3RW3035-1AB.5
10 15 30 42 3RW3036-1AB.4 30 40 42 3RW3036-1AB.5
20 20 40 62.1 3RW3044-1AB.4 40 60 62.1 3RW3044-1AB.5
20 25 50 68 3RW3045-1AB.4 50 60 68 3RW3045-1AB.5
30 30 75 99 3RW3046-1AB.4 75 100 99 3RW3046-1AB.5
Tabulka 8-23: 3RW3: Vykony motord podle NEMA pf#i +40° C
Teplota okoli Ta=+50°C
200V 230V 460 V I, Typ 460 V 575V I, Typ
Pe (hp) Pe (hp) Pe (hp) (A) Objednaci ¢islo Pe (hp) Pe (hp) (A) Objednaci ¢islo
1 1 3 4.8 3RW3014-1CB.4 - - - -
2 2 S 7.8 3RW3016-1CB.4 - - - -
3 3 7.5 11 3RW3024-1AB.4 7.5 10 11 3RW3024-1AB.5
3 3 10 14 3RW3025-1AB.4 10 10 14 3RW3025-1AB.5
5 S 15 21 3RW3026-1AB.4 15 15 21 3RW3026-1AB.5
7.5 7.5 20 27 3RW3034-1AB.4 20 25 27 3RW3034-1AB.5
7.5 10 20 32 3RW3035-1AB.4 20 30 32 3RW3035-1AB.5
10 10 25 38 3RW3036-1AB.4 25 30 38 3RW3036-1AB.5
15 20 40 54 3RW3044-1AB.4 40 50 54 3RW3044-1AB.5
20 20 40 64 3RW3045-1AB.4 40 60 64 3RW3045-1AB.5
25 30 60 85 3RW3046-1AB.4 60 75 85 3RW3046-1AB.5
Tabulka 8-24: 3RW3: Vykony motorii podle NEMA pf#i +50° C
Teplota okoli Ta=+60°C
200 V 230V 460 V I, Typ 460 V 575V I, Typ
Pe (hp) Pe (hp) Pe (hp) (A) Objednaci ¢islo Pe (hp) Pe (hp) (A) Objednaci ¢islo
0.75 0.75 2 4 3RW3014-1CB.4 - - - -
1.5 1.5 3 7 3RW3016-1CB.4 - - - -
2 2 5 9 3RW3024-1AB.4 5 7.5 9 3RW3024-1AB.5
3 3 7.5 12 3RW3025-1AB-4 7.5 10 12 3RW3025-1AB.5
5 5 10 18 3RW3026-1AB.4 10 15 18 3RW3026-1AB.5
5 7.5 15 23 3RW3034-1AB.4 15 20 23 3RW3034-1AB.5
7.5 7.5 20 27 3RW3035-1AB.4 20 25 27 3RW3035-1AB.5
7.5 10 20 32 3RW3036-1AB.4 20 30 32 3RW3036-1AB.5
10 15 30 46 3RW3044-1AB.4 30 40 46 3RW3044-1AB.5
15 20 40 54 3RW3045-1AB.4 40 50 54 3RW3045-1AB.5
20 25 50 72 3RW3046-1AB.4 50 60 72 3RW3046-1AB.5

Tabulka 8-25: 3RW3: Vykony motord podle NEMA p#i +60° C
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